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  اندازي سریعدفترچه نصب و راه
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  !هشدار  
کاربردیِتمامترعای و ایمنی درنکات سازندهردفتمندرج انگلیسی همه.ستضروریچه دفترچه این

ندارد. بر در را مطالب

  کته ضروری که باید بدانید!ن: قدم اول

استپ/.۱ موتورجهت نکنید.استارت استفاده اینورتر خروجی یا ورودی برق قطع/وصل از هرگز

ازاگر.۲ بیش دریا سطح از نصب محل بالاترارتفاع رنج یک حداقل باید اینورتر توان است،

بارِ باشداز .آن

که.۳ شوید مطمئن و کنید نصب عمودی بصورت را میاینورتر صورت بخوبی گرما گیرد.تهویه

گردوخ.۴ ذراترطوبت، و میاک آسیب دستگاه به بیندیشیدشیمیایی/خورنده را لازم تمهیدات .زند.

۵.) تندسوز مشخصهفیوز با است.) اینورتر ورودی برای حفاظت بهترین ،

از.۶ بیش اینورتر ورودی ولتاژ نوسانات چوکاگر از استفاده ضروریست.اینورترورودیدرباشد،

از.۷ بیش موتور کابل طول میچنانچه توصیه اینورتر خروجی در چوک نصب گردد.است،

می.۸ توصیه دستگاه برای استاندارد ارت سیستم از گردد.استفاده

اینورترِ.۹ شود سهدقت هیچ،فازورودی سیموبه به نیازی .نداردنولجه

از.۱۰ بیش برقسالیکچنانچه به استفاده،باشدنشدهوصلدستگاه گردند.خازنبایدبرای احیا ها

جانبی.۱۱ تجهیزات روی نویز کاهش کابلهاجهت نمانورتریاوموتوربینلدداریشیاز دییاستفاده
  

  دستگاه: نصب دومقدم 
دستگاه دیوارهاین گرددنصبروی .می

اندیسمقدار

۴۰>

۱۰۰>

۱۰۰>

ها دیواره از درایو فاصله

دیواره روی نصب

کاری محیط باشدتاازدرایونرمالدمای بالا.می کاری دمای چنانچه ازاگر باشدتر

درایو خروجی یابد.جریانی می کاهش اندکی درایو اصلی راهنمای دفترچه به توجه با
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کابلسومقدم  اتصال قدرت: های
توجه با را ... و موتور ورودی، برق زیرکابل جدول توضیحات کنیدخیلیلطفا.نماییدوصلبه !دقت

  توضیحات   مربوطهرنج   ترمینال 

تکفازاینورتر ترمینالورودی نولهااین و فاز اتصال است.ورودیبرای

ترمینالاینورتر سهاین اتصال برای است.ها ورودی فاز

رنج ترمینالهاهمه سهاین موتور به اتصال برای است.ها فاز

رنج است.هاهمه اِرت کابل اتصال برای ترمینال این

ها رنج ترمزهمه مقاومت به اتصال نیاز)برای (درصورت

یسربند

موتوریهاکلاف

تکفازاینورتر ورودی
موتوراگر پلاک موتوراستولتاژ بصورترا،

اگرستاره راو آن کنید.مثلثاست سربندی

اینورتر
موتوراگر پلاک موتوراستولتاژ بصورترا،

اگرستاره راو آن کنید.مثلثاست سربندی

دهد. می نشان را اینورتر به قدرت تجهیزات اتصال نحوه زیر شکل

فاز سه به فاز تک های درایو قدرت مدار

داخلی ترمز یونیت با فاز سه های درایو قدرت مدار
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: اتصالات مدار کنترل:چهارمقدم 

دستگاه خروجیفرکانس فرکانس

بار اضافه مدتحداکثر مدتوثانیهبه ثانیهبه

آنالوگ ورودی

باتغییر جریانی به ولتاژی از

.باشدازبزرگترورودیرایبپتاسیومتراهمیاندازه

آنالوگ باخروجی جریانی به ولتاژی از تغییر

خروجی رلهرله ظرفیتودو با بسته و باز کنتاکت وداری

مدار اتصالات کمکبرای زیر دیاگرام از پرانتزپیشید(تنظیماتبگیرکنترل با شدهفرض اند)مشخص

نمایشگر (کیپد): کار با پنجمقدم 
کنید.اکنون وصل را دستگاه ورودی بهنمبرق آن توضیحات و دستگاه بعدشرحایشگر است:صفحه

خروجی دیجیتال

هاي خروجی
هاي  دیجیتالوروديآنالوگ

(استپ/استارت)

(جاگ یا چرخش آرام)

(ریست فالت)

شبکه مُدباس

(چرخش موتور)

رله خروجی

هاي آنالوگورودي(فالت درایو) پتانسیومتر

ورودي  پالس 



راه5 GD27اندازي سریع دفترچه

دستگاه کیپد
(آپشنال) خارجی کیپد

توضیحاتنامآیتم

:

های

وضعیت

موتور:روشن موتوردرزن:چشمککارکردِ شناسایی حال

چرخشنشانگر جهت چپگرد)تغییر یا (راستگرد

کیپد:خاموش از ترمینالازکنترل:زنچشمککنترل

دباسمُ:ازروشن

وضعیتِ:روشنهاهمه وضعیتِ:زنچشمکفالتدر هشداردر

:

های

واحد

فرکانس شده داده نمایش ولتاژعدد جریان، است،

) است سرعت شده داده نمایش )عدد

) است درصد شده داده نمایش )عدد

پارامترهانمایشگر: و اعداد نمایش

:

هادکمه

ازوورود وخروج کردن/پارامترگروهپارامتر فعال

قدم تغییربهپیشروی ذخیره / اعداد/پارامترهاقدم بین شیفت

پارامترکاهش/افزایش و اعداد

کیپد روی از کار حالت در موتور استارت

آلارماستپ و فالت ریست / موتور

کیپد: تغییرولوم نمایشگرسرعتجهت روی از

یادگیری شکل،بیشتربرای پارامتربعدصفحهدر تغییر نمایید:بهازروند مشاهده را

مرحله مطابق آن رفرنس فرکانس شود می دار برق اینورتر که چشمکزیر،شکلوقتی مانیتور روی

دکمه(میزند. دادن فشار با نبود اینگونه کنیداگر ایجاد مانیتور روی بر را زن چشمک فشار.)عدد با

دکمه مرحلهدادن شوید.مطابق پارامترها گروه گروهوارد های دکمه مرحلهبا مطابق را

کنید. دکمهپیدا دادن فشار گروهمرحلهمطابقبا زیر دکمه.شویدگروهوارد از استفاده با



راه6 GD27اندازي سریع دفترچه

مرحله مطابق را خود نظر مد پارامتر پایین یا و بالا جهت پارامترهای انتخاب از بعد کنید. انتخاب

دکمه دادن فشار مرحلهبا پایینمطابق و بالا های دکمه از استفاده با و شوید پارامتر وارد

مرحله همانند را آن دکمهمقدار دادن فشار با نهایت در نمایید. ذخیرهتنظیم تنظیمی مقدار

که ای مرحله هر در است ذکر قابل دهد. می نمایش تنظیم جهت را بعدی پارامتر مانیتور و شود می

دکمه دادن فشار با شوید.باشید می هدایت قبل مرحله به

مهم پارامترهای تنظیم ششم:   قدم
دراحال پارامترهای گردباید تنظیم آن کاربری اساس بر را زیریو جدول در درایود. پرکاربرد پارامترهای

اندارائه درایوشده عملکرد از عملی مثال چندین نیز ادامه در بسیاری، تواند می که است شده آورده

را کند.از پشتیبانی را ها اندازی ه

استنکته شده تنظیم قبلا درایو چنانچه شود: می پیشنهاد کنید تنظیم را آن مجددا خواهید می باو

پاراتنظیم بههمه را کارخانهمترها دانید.گربازتنظیمات

فرض  توضیحات   نام  پارامتر    پیش

اصلی تنظیمات :  

کنترل کنترلمُد وکتور کنترل: وکتور کنترل: :

کیپداستارتمحل ترمینال: مُدباس: شبکه :

ممکن خروجی فرکانسِ حداکثر

کاری فرکانس بالای حد

کاری فرکانس پایین حد
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اول محل

فرکانستنظیم

کیپد:::: ولومِ

پالس ورودی چندسرعته:: :

کنترل مُدباس:شبکه: دوم محل

نهایی محل

فرکانستنظیم

اول محل دوم: محل :
محل: اول/دوماول/دومجمع محل تفریقِ :

اول/دوم: محل اول/دومبیشترینِ محل کمترینِ :

کیپد کیپدفرکانسِ از فرکانس تنظیم

) اصلی استارت ثانیهبرحسب)شتاب

) اصلی استپ ثانیهبرحسب)شتاب

چپگردراستگرد:چرخشجهتِ ممنوع!: چپگرد :

غیرفعال استاتیکشناسایی:دوارشناسایی::

پارامترها:خطاهااطلاعاتِریستِ:تنظیماتریستِ:ایکارخانهریستِ قفل

استپ/استارت تنظیمات :  

استارت از:مُد جریان:فرکانساستارت استارتتزریق از قبل

استارت فرکانس

) استارت فرکانس روی ایستادن زمان )مدت

جریان حرکتمقدار شروع از برایقبل

جریان تزریق زمان حرکتمدت شروع از قبل

خطیحرکتیمنحن شکل::

ابتدا انحنای بهیانتها/مقدار حرکت شکلمنحنی

استُپ تنظیمیروش شیب با خلاص: )کردن(:

ترمز ترمزفرکانس اعمال استپفرکانس هنگام

ترمز ترمزتاخیر اعمال برای زمانی تاخیر

ترمز ترمزقدرت جریان (برحسب%)شدت

ترمز ترمزمدت اعمال زمان مدت

چرخشتاخیرِتغییرجهت جهت تغییر از قبل توقف زمان مدت

صفرتغییرجهتفرکانسِ به:: باتوجه :

استُپفرکانسِ

استپ اگرتاخیر است استپ در تاخیر باشدزمان

عدمِبرقوصلِحفاظتِ دراستارت: وجودِ:استارت ترمینالصورت از فرمان

از کمتر فرکانسِ به درایو واکنش

توقفباادامه:یکان: ::

خلاصیدهگان: تنظیمی:توقف شیب با توقف :
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< فرکانس اگر مجدد استارت وتاخیر

برق:اندازیراه قطع/وصل درصورت خیرمجدد بله: :

راه تاخیر اگرزمان مجدد باشد.اندازی

راه تاخیر استارتزمان فرمان صدور از بعد اندازی

اگر است استپ در تاخیر باشدزمان

ولتاژولتاژِخروجیِ بدون ولتاژ: با ترمز: جریان :

اضطراری اضطراریترمز ترمز تنظیمی شیب

خواب قبل خوابتاخیر از قبل تاخیر زمان مدت

: پارامترهای موتور

موتور آسنکروننوع موتور سنکرون: موتور :

نامی )(نامیسرعتِ)(نامیفرکانسِ)(توان

نامی نامی)(ولتاژ )(جریان

سنکرون موتور
موتور اندازی راه سنکرون.(برای های موتور به مربوط تنظیمات

کنید) مراجعه سازنده اصلی دفترچه به سنکرون

باراضافهحفاظتِ
موتورِ:موتورِ:غیرفعال:

)موتورنامیِجریانِبهواقعیدرصدِجریانِجریانی(حفاظتِتنظیمِ

موتورتواننمایشِاصلاحِ توان نمایشِ تغییر جهت ضریبی

) برداری کنترل تنظیمات :(  

اولیباضر
دوم و

اولضر تناسبی/انتگرالی سرعتایب کنترل حلقه برای

فرکانس۱سوئیچِفرکانسِ فرکانسزیر بالای اول، ضرایب ضرایبفقط فقط

اول/دوم ضرایب ترکیب فرکانس دو این بین و دوم ۲سوئیچِفرکانسِ

کنترل در لغزش اصلاح موتوری/ژنراتوری)ضرایب برداری(حالت

حالتبیضرضریب در کنترل بهبود )حلقۀجریان(برای

تنظیمِ محل

گشتاور

کیپدولومِ::::غیرفعال:

مُدباسشبکه:چندگشتاوره:پالسورودیِ:

گشتاور کیپدتنظیم از گشتاور تنظیم

مقدار زمانی فیلتر
حداکثرفرکانمرجعِ

چپگرد/راستگردسِ

گشتاور کنترل

ولومِ::: کیپد:

مُدباسشبکه:چندفرکانس:پالسورودیِ:

کنترلِفرکانسِحداکثر در وقتیراستگرد گشتاور

وقتی گشتاور کنترلِ در چپگرد حداکثرفرکانسِ
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حداکثرگشتامرجعِ
ورِموتوری/ترمزی

ورودیِ:: پالس:

ولومِ: شبکهکیپد: مُدباس:

وقتیگشتاورِحداکثر موتوری

وقتیگشتاورِحداکثر ترمزی

نامی سرعت بالای در گشتاور تضعیف ضریب

نامی سرعت بالای در گشتاور حداقل

مقدارِنمایشِ برمبنای وکتورکنترل تنظیمی:واقعی:سرعتِ

گشتاور فعالکنترل غیر فعال: :

کنترل تنظیمات :

منحنی خطیشکل چندنقطه: توانِ: :
توانِ توانِ: استقلال: از:

یاگشتاورِاستارت اولیه گشتاور تنظیمِ(تقویتِ اتوماتیک)یعنی

تقویت اتمام (برحسب%)فرکانسِ گشتاور

نقاطنقاط تعیین باشد.وقتیتنظیمات

پایین/بالا های فرکانس در نوسان کنترل ضریب

به مربوط فرکانس مرز تعیین

ترمینال تنظیمات   های ورودی:

ترمینالِ پالسمُد ورودیِ دیجیتال: ورودیِ :

ترمینال
غیرفعال :اولسرعتِ::

راستگرد منعِ:دومسرعتِ::

چپگرد کانتر:سومسرعتِ:: شمارشِ

مکثِ:چهارمسرعتِ:ایلحظهاستپِ:

جاگ ترمزچندسرعتمکثِ:راستگرد: :

جاگ :شتابانتخابِ:چپگرد:

:شتابنتخابِا:خلاصیاستپِ:

فالت ریستِ :استپِ::

خارجی فالت تحریکپیش:مکثِ::

سرعت شُمارریستِ:مکثِ::افزایش

اضطراریتوقفِ:تراورسمکثِ:سرعتکاهشِ:

تغییرِ:کانترریستِ:سرعتحذفِ:

شیفتتا اول/دوم/نهایی: فرکانس تنظیم محل بین

ترمینال

ترمینال

ترمینال

ترمینال

اگر

ورودیها ترمینالپُلاریتۀ اولیه بودن هِگز)قطع/وصل (بصورت فوق های

زمانی سوئیچفیلتر زمانی فوقفیلتر های
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چگونگی

استپ/استارت

سوئیچِ سوئیچِراستگرد/چپگرد: استارت/جهت:

استپ/استارتپوش: مثالجهتباتومِ در بیشتر )(توضیحات

راستگرد/چپگرد/استپپوش: باتومِ

زمانی فوقتاخیر ترمینالهای قطع/وصل فرمان از بعد عملکرد در زمانی تاخیر

پایین بالا/حدِ

ورودی

پایین آنالوگبالا/حدِ ورودی جریان یا مُدولتاژ (در

)جریانی

بالا/پایینحدِ
مربوطه کمیتِ

بابالا/پایینحدِ مرتبط (... گشتاور (فرکانس، ورودیکمیتِ

بالا/پایینحدِ

ورودی
آنالوگبالا/پایینحدِ ورودی ولتاژ

بالا/پایینحدِ

مربوطه کمیتِ
بابالا/پایینحدِ مرتبط (... گشتاور کمیتِ(فرکانس،

پایین/بالایِحدِ

ولوم ولتاژِ
پایین/ ولتاژبحدِ کیپدالایِ ولوم

پایین/بالایِ حدِ
مربوطکمیتِ

با مرتبط (... گشتاور (فرکانس، کمیتِ پایین/بالای حدِ

کیپد ولوم

پایین/بالایِحدِ
فرکانسِ

ورودیپایین/بالایحدِ پالس فرکانسِ

)(برحسب

پایین/بالایِحدِ

مربوطه کمیتِ

بایِبالا/نییپاحدِ مرتبط (... گشتاور کمیتِ(فرکانس،

پالس ورودی

سیگنال ولتاژینوع جریانی: :

کیپد ولوم دستگاهانتخاب کیپد روی ولوم خارجی: کیپد ولوم :

ترمینال تنظیمات   های خروجی:

ترمینال
فرکانسِغیرفعال: تکمیلِونهایی: :.

مرحله/سیکلِ فرکانسِکار:درحال صفر:

راستگرد :::

چپگرد :::

جاگ کار: آمادۀ خارجی: فالتِ :

فالت :تحریکپیش::

مجازی::: خروجیِ

ترمینال

ترمینال

ترمینالخروجیهاپُلاریتۀ هِگز)بودن (بصورت فوق های

زمانی (تاخیر فوق ترمینالهای قطع/وصل در )تاخیر
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ترمینال

موتور:موتورفرکانسِ: کیپد:توانِ ولوم

پالسورودیِ:گشتاورِتنظیمی:تنظیمیفرکانسِ:

موتور: ازمُدباس:وگشتاورِموتور:دورِ

گشتاورجریانِ::موتورجریانِ:و

موتور: دوقطبی::ولتاژِ فرکانس

بالا/پایین حدِ

کمیتِ
به ...)مربوط گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پایین حدِ

بالا/پایین حدِ

سیگنالِ

جریان یا ولتاژ بالا/پایین جریانیحدِ مُد (در

(

: پارامترهای کیپد و سیستم

پارامترهاحفاظتیرمز تنظیم برای پسوورد

دکمه هاعملکرد

دکمه رزرودهگان:یکان:

غیرفعال:

خلاصی:جاگ: استپِ

جهت: شیفتِ:تغییر

مقدارریستِ:

بینشیفتِ مختلفشیفت بامقادیرِ

باتنظیم موتور استپ مختلفامکان حالتهای در

با ترتیبی مانیتور
دکمه

فشردن از استفاده با مانیتور برای مختلف پارامترهای انتخاب
دکمه توقفمتناوب یا کار حالت در

جهت ضرایب
نمایش تغییر

مقادیر برای شده داده نمایش مقدار اصلاح جهت ضرایب
خطی و دورانی سرعت فرکانس،

اینورتر خروجی ماژول دمای ●)(نمایش
موتور کارکرد ساعت ●نمایش

برحسبو مصرفی انرژی ●نمایش
اینورتر توان/ولتاژ/جریان نامی مقادیر ●نمایش

فعلی :وو:فالتعدمِ:فالتِ

:وو:وو:

::و:

:::

:::

:و::

:قطع:قطع::

فالت جدول در بیشتر دفترچه**توضیحات انتهای در ها

●

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت
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جزئیات

درثبت شده

وقوع لحظه

فالت

فعلی قبلفالتقبلفالتفالت

موتور ●فرکانس
شتاب ●فرکانس

●موتورولتاژ
موتور ●جریان

●ولتاژ
اینورتر ●دمای

ورودی ترمینالهای ●وضعیت
خروجی ترمینالهای ●وضعیت

پیشرفته:    تنظیمات

استارت/استپ باانتخابقابل–ووشتابهای

جاگ فرکانس

پرش پرشفرکانس هرکدامتافرکانسهای پرش دامنه و

تراورس عملکردعملکرد به مربوط تنظیمات

ازتغییر پرش آستانه بهفرکانس
بامحاسبه ماکسیمممتناسب تنظیمی:فرکانس ::فرکانس

نهایی شمارش

کانتر میانی و

به کانتر شمارش تعداد رسیدن مقادیربا این از هریک

است. تنظیم قابل شدن فعال برای رله یک

تنظیمموتورکارکردِزمانِ رله شدن فعال برای موتور کارکرد شدهدقایق

مجددفالتریستِدفعاتِ استارت و فالت اتوماتیک ریستِ دفعات تعداد

ریست در اتوماتیکتاخیر استارت تا فالت وقوع بین زمانی تاخیر

بالانس متصلنرخِ سیستمِ در بار نابالانسیِ به واکنش چنددرایونرخِ به

وفرکانس
رله عملکرد برای

رسیدن شدهبا تنظیم رله مقادیر، این به موتور فرکانس

می فعال شود.مربوطه

ودامنۀتاخیر

رله قطع هادر

فعال رله قطع برای فرکانسی تاخیر دردامنه شده

فعال رله قطع برای فرکانسی تاخیر دردامنه شده

رله نهایی(دامنۀعملکرد فرکانس روی تنظیم در رله شدن فعال )دامنه

دینامیکی دینامیکی(مقاومتی):ترمز ترمز چاپر فعال:غیرفعال:عملکرد

ندهید)ولتاژِعملکردچاپر تغییر است نُرمال ولتاژ (اگر ترمز چاپر ولتاژِعملکرد

درایو فن بهینهعملکردِ عملکرد روشن: دائماً چرخشموتور: حین روشن :

به مربوط باتومتنظیمات پوش طریق از فرکانس تفییر

فرکانس بالای بالایحد کنترلحد ترک مد در فرکانس
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کریر کریر:فرکانس فرکانس اتوماتیک فعالتنظیم غیر فعال: :

آستانه ورودیتنظیم قطع اعلام

کنترل تنظیمات :

تنظیم کیپدولومِ::::محل

مُدباسشبکه:ایچندپله:پالسورودیِ:

وقتیتنظیم کیپد باشداز

اتصال محل

فیدبک/سنسور

کیپدولومِ:::

چندپله شبکهای: بیشترینِمُدباس: :

سنسورمشخصۀسیستم مقدار موتور، دور افزایش میشود:زیاد:با کم

:ضریب:ضریب:ضریبضرایب

نمونهبردارینمونه زمانی فیدبک/سنسورفاصله از برداری

مجاز میاختلاف ثابت دور محدوده آن در که خطا مُجاز ماندمحدودۀ

و حداکثر

فرکانس حداقل
کنترل در مجاز فرکانس %)حداقل/حداکثر (برحسب

قطع تشخیص

فیدبک/سنسور

از کمتر فیدبک مقدار اندازۀاگر به زمانی و باشد

فالت اعلام شود، سپری شودمیهم

کنترلشتاب حالت در استارت/استپ شتاب

خروجیفیلتر زمانی فیلتر

تنظیمات چندسرعته: عملکرد و داخلی

نهاییسیکلفقط:تکرارِسیکلِ دور در :تکرارِسیکل:ادامۀکار

وضعیت برق:وضعیتذخیره قطع :ذخیرهذخیره:عدمِدرصورت

تا
و۱۶ پلۀفرکانس

هرکدام زمانِ

فرکانسِزوج(مثلاپارامترهایِ :() )پله

متناظرفرد(مثلاپارامترهایِ فرکانس کارکردِ زمان :(

شتاب شتابانتخابِ بینِ از فوق.برای-هایانتخاب سرعت پلۀ

(فرضپیش است )اصلی

ابتدا:نقطۀشروعِ از توقف:استارت قبلِ کارکردِ نقطه آخرین از

زمان پلهواحد کارکرد زمانِ پارامترهای دقیقه:ثانیه:ها:واحد

حفاظتی تنظیمات :  

قطعیکان: ورودیحفاظتِ قطعفازِ حفاظتِ خروجیفازِدهگان:

فعال:غیرفعال:فعال:غیرفعال:
یا

مدیریت:ایولتاژلحظهافتِ دور کاهش با کارکرد فالت:شدهتداوم اعلام

ولتاژاضافههنگامِ
کاهش دوردر

فالت: اضافه:اعلام دورمدیریت کاهش عدمِ با ولتاژ

حالت برای ولتاژ اضافه (برحسب%)مقدار
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(پیش جریانی حفاظت کردن است)غیرفعال فعال فرض

جریانِجریانمحدودیت کارِعادی)محدودکردن دور(هنگام کاهش با موتور

افزایش توقف با شتابیا (هنگام )-گیریدور دورکاهششیبِ

ازعملکردِرلهجریانِ موتور جریان بهبیشتراگر زمانی مدت و شود

تنظیماندازه رله یابد، میادامه عمل کندشده تأخیرِعملکردزمانِ

ازعملکردِرلهجریانِ موتور جریان اندازهکمتراگر به زمانی مدت و شود

تنظیم رله یابد، میادامه عمل کندشده تأخیرِعملکردزمانِ

رلۀ عملکردِ تنظیمِ
فالت

ولتاژ آندر فالتِ اتوماتیکِریستِدهگان:هنگامِیکان:هنگام
غیرفعال:فعال:فالت:غیرفعال:فعال:

سرعت ازانحرافِ بیش تنظیمی با واقعی سرعت اختلاف واگر باشد

اندازه به زمانی میدهدمدت فالت بکشد، طول تأخیرِعملکردزمانِ

دور ولتاژکاهش افت صورت در دور اتوماتیک فعال:غیرفعال:کاهش

مانیتورینگ:    پارامترهای

پالسولتاژتنظیمیفرکانسِ ورودی

موتور ورودیفرکانس پوینتستدیجیتالهای

موتور خروجیرلهولتاژ فیدبکهای

موتور کانترجریان )کارکردِموتور(شمارش

موتور خروجیسرعت گشتاور

موتور بارتوان اضافه دفعات

کیپدگشتاورموتور خروجیولومِ

پارامترها:۱توجه تنظیم از افزابعد بددیمفقدرت،ودقتشیجهت موتورمنظورنیاست. شفتِ

دهسپس،کنیدآزادرا نمدیقرار را شفت کرد،شودی(اگر دهآزاد نهادیقرار دکمهتاًی)

بمان منتظر و زده شود.زنِچشمکتادیرا خاموش

از:۲توجه موتور،بعد چرخش صحتجهت از اطمینان منظور دیدهفشاررادکمهبه

آرام به موتور است،یتا اشتباه چرخش جهت اگر خروججایبچرخد. فاز کنرایدو .دیجابجا
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کاربردی مثالهای هفتم: قدم
اینورتربا فرکانس الکتروموتور: راه اندازی یک مثال با پد:هرتز کی روی از   الف)

کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم کاریمحل موتورفرکانس

استارت استپ(شتاب )روش

نوع نامی(آسنکرون)موتورانتخاب موتورتوان

موتور نامی موتورفرکانس نامی سرعت

موتور نامی موتورولتاژ نامی جریان

از کابلهایبعد صحیح فوقواتصال دکمهتنظیمات تا، دهید فشار کند.موتوررا چرخش به شروع

  ب) از روی ترمینال 

استارت/استپ(ترمینال)محل

(راستگرد)ترمینال
کلید اتصال میموتوربا چرخش به کندشروع

بهاستارت) -ج   خارجی(ولوم) پتاسیومتر باو کنترل سرعتش راستگرد/صورت چپگردالکتروموتور

ورودی کردن آزاد

فرکانس( تنظیم )محل

(راستگرد)ترمینال

گرد)چپ(ترمینال

وموتورکلیدوصلبا وصلراستگرد چرخد.با می تغییرنیزشسرعتچپگرد پتاسیومتر .میکندبا

  ) از طریق شبکه مد باس(یا) کنترل درایو با یک -د
فرکانس تنظیم (مدباس)محل

استارت/استپ(مدباس) محل

سازندهپارامترهایتنظیمرایب اصلی دفترچه به مدباس شبکه

نمایید. مراجعه

چرخشمثال جهت   : راه اندازی درایو با شستی استارت/استپ وکلید تغییر

استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

کاری استارتفرکانس شتاب

استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

ترمینال

ترمینال

ترمینال

نحواستارت/استپ
شستی دادن فشار شستیبا دادن فشار با و استارت کلیددرایو شود. می استپ باشد.درایو می جهت تعویض برای
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): تغییر فرکانس درایو از روی ترمینالها با شستی پوش باتن(مثال

استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

اولیه استارتفرکانس شتاب

استپ فرکانسشتاب تنظیم برای بیشتر تنظیمات

ترمینال

ترمینال

ترمینال

وصل شستیبا دادن فشار شود. می استارت دادندرایو فشار و افزایش را درایو درایوفرکانس فرکانس

پارامتر از دهد. می کاهش شود.ورا می استفاده ثانیه) فرکانس(بر تغییر سرعت تنظیم برای نیز

): تنظیم فشار آب یک مجتمع بصورت خودکار (مثال
سنسور فشار ((فیدبک جریانی نظر) مد فشار و باشد می است.)

استارت/استپ فرکانسمحل

فرکانسمحل استارتتنظیم شتاب

استپ کردنشتاب فعال

قبل قبلتاخیر تاخیر
) فیدبک مقدار محل)۴حداقل

سنسور(تنظیم )محل

مقدار مقدارفرکانسبالاتنظیم بالاتنظیم فرکانس
مقدار پایینتنظیم مقدارفرکانس پایینتنظیم فرکانس

کلید وصل از کاربعد به شروع پمپ ،

به درایو توسط آن سرعت و کند می
را نظر مد فشار که میشود تنظیم نحوی

کند.ایجاد

بامثال همزن یک اندازی راه   داخلی درایو:
را همزن موتور سرعتیک با راستگرد سپسثانیه ، آنهرتز از بعد و متوقف چپگردثانیه ثانیه

فرکانس (با استارت فرمان تا کند می پیدا ادامه روال این چرخاند، می شود.هرتز قطع (

کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب

استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

سیکلترمینال تکرار

راستگرد راستگردفرکانس مدت

توقف توقففرکانس مدت

فرکانس1 آوردن بدست کاهشSleepبراي درایو فرکانس تا بندیم می آرامی به را کلکتور خروجی کند، می کار نامی سرعت با پمپ که حالتی در ،
باشد.43Hz=1+42پمپ Sleepثابت شود. در این حالت فرکانس 42Hzیابد. مثلا با بسته شدن کلکتور، سرعت پمپ روي  می
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چپگرد- چپگردفرکانس مدت
کلید وصل شدهبا خواسته روال طبق همزن ،

کند. می کار به شروع

  : راه اندازی موتور با سرعت های ثابتمثال
کلید با فرکانسموتور به آن سرعت و شده کلیدروشن وصل با سپس رسد می آنهرتز سرعت

کلید وصل با یا و آنهرتز گردسرعت می .دهرتز

استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

استپاستارتشتاب شتاب

موتور نامی ترمینالپارامترهای

ترمینالترمینال

اول دومفرکانس فرکانس

سوم فرکانس

  : راه اندازی دو شتابه (پمپ کفکش یا شناور) مثال 

در شناور پمپ فرکانس گرد کف سریع شدن جدا بهبرای اول بهثانیه آرامی به آن از بعد و هرتز

رسد می پمپ نامی .فرکانس

کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم نهاییمحل فرکانس

اولیه استارت اولیه)(شتاب استپ )(شتاب

موتور نامی ثانویهپارامترهای استارت )(شتاب

ثانویه استپ آستانه)(شتاب فرکانس

کلید وصل پارامتربا به بسرعت پمپ نامیفرکانس سرعت تا آرامی به آن از بعد و رسد می

پارامتر به تا یابد می کاهش آرامی به فرکانس نیز توقف در رود. می پیش اینموتور از بعد برسد،

رسد. می صفر به سریع فرکانس پارامتر

فرکانس

وصلقطعقطع

وصلوصلقطع

وصلقطعوصل
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  شمارش محصولات با استفاده کانتر داخلی اینورتر:مثال 
کنترل برای اینورتر دارد،از وجود سنسور یک نقاله نوار این انتهای در شود. می استفاده تولید خط نقاله نوار

درایو شود. می ایجاد سنسور خروجی در پالس یک هرمحصول ازای به سنسور، جلوی از محصول عبور هنگام

وقتی شمارد. می را محصولات کند.تعداد می صادر آلارم یک شد شمارش محصول عدد
کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب

استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

کانترترمینال شمارش

کانتر شدن محصولکامل تعداد
پالسی کند عبور سنسور جلوی از محصولی که وقتی

ورودی میبه را پالسها اینورتر شود. می ارسال
رله لحظه این در برسد. صد عدد به تا شمارد

کلید شود. می استفعال درایو استارت برای

عیبقدم هشتم:  و   یابیخطاها
خطا که داد(فالت)درصورتی نماییدهرخ رفع را آن منشاء ابتدا پارامترهای، (از

دکمه با سپس بگیرید) تکمک کنید پاک را شود.خطا مجدد استارت آماده دستگاه جدولدرا

ازتوضیحاتزیر رایجهافالتبرخی فرمایید:ی ملاحظه را

  توضیحات دلایل احتمالی و   نام خطا  کدخطا

هنگاماضافه جریان

اندازیراه

دارد اتصالی است.موتور/کابل سنگین بار افزایش،یا را

یا دهیددهید تغییر همچنینرا دهید. انجام را

یاتوقفهنگامجریاناضافه دهید دهیدقرار افزایش را

کاراضافه هنگام جریان
اگرنه دارد. مشکلی بار یا دارد اتصالی ،موتور/کابل

دهید تغییر دهید.ورا انجام را

هنگاماضافه ولتاژ

اندازیراه

است. ژنراتوری مد در موتور یا نیست نرمال ورودی ولتاژ

کنید) اضافه ترمز مقاومت است نرمال ولتاژ (اگر

توقفاضافه هنگام ولتاژ
یا دهید سیستمقرار یا افزایشدهید را

کنید. اضافه (مقاومتی) دینامیکی ترمز

کاراضافه هنگام ولتاژ
هست. ژنراتوری مد در موتور یا نیست نرمال ورودی ولتاژ

کنید. اضافه ترمز مقاومت است نرمال ولتاژ اگر

است.ولتاژافت کم حد از بیش ورودی ولتاژ

موتوراضافه بار
تنظیم درستی به موتور جریان یا است، موتور نامی توان از بزرگتر بار

است ونشده موتور نامی کنید.تنظیمات بررسی را

اینورتراضافه بار
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اینورترگرم شدن
اینورتروبار/کثیفی تناسب فنهیتعدم سینگ/خرابی

مناسباضافه تهویه محیط/عدم گرمای

ورودی فاز کنیدقطع چک را ورودی فازهای

خروجی فاز جریانقطع بالانس و خروجی کنیدفازهای چک را خروجی های

خارجی کنیدخطای بررسی را دیجیتال های ورودی

ارتباطی کنیدارتباطخطای بررسی را

خروجیاتصال در داردخروجیکابلیاموتورکوتاه مشکل .اینورتر

اتوتیون شودخطای چک کشی کابل درایو/ و موتور رنج موتور/ پارامترهای

فالت داردارت اتصالی زمین به کابل یا موتور

سنسور(ترانسمیتر)بودنقطع ورودیاتصال شودبه چک

سنسور(ترانسمیتر)بودنقطع ورودیاتصال شودبه چک

جانبیمشخصات :نهمقدم تجهیزات

برا جای*توجه: به بهتر فیحفاظت سوزوزیاز .کنیداستفادهتند

برا کنتاکتور از موتورایروشنی**توجه: کردن اینورترخاموش نشود.یا استفاده

می*** پیشنهادی اعلامی کمترباشندتوانهای تواند می اینورتر بار به توجه با مقاومت توان عمل در ،

باشد. فوق موارد از بیشتر یا

  مدل اینورتر
ترمز مقاومت

یونیت

ترمز

اندازه 
مقاومت 
  

بار برای توان
معمولی 

برای توان
سنگین بار

یونیت

داخلی
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