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برتوجه:   بوستر پمپ استاین دفترچه در  پارامترهاي تخصصی  پارامترهاي    . دارنده  با  آشنایی  درایو    عمومی براي 
GD270 مراجعه نماییدآن به دفترچه راه اندازي عمومی  .

بوستر پمپ  1.
و هد    یتا دب   اند  به یکدیگر متصل شده  يگردد که دو یا چند پمپ بصورت مواز  یق مطلاا  یستمیبوستر پمپ به س  

  ي و بالاترین راندمان تأمین نمایند. وظیفه بوستر پمپ ثابت نگه داشتن فشار لازم برا  يبا کمترین انرژ  ،مورد نیاز را
بوستر پمپ سه پمپه  ستمیس  کییکل ينما  ریباشد. شکل ز یمصرف مرمتغییيتأمین شبکه مصرف با توجه به الگو

. دهدیرا نشان م

. سیستم بوستر پمپ 1شکل 

شرح عملکرد 
  پمپ همه    و  کند   ی نم  تغییر  فشار،  باشد   نداشته   وجود   ی مصرف  خروجی   در   عملکرد سیستم بدین صورت است که اگر

د و با  گرد  ی م  مدار  وارد توسط اینورتر    پمپها   از   ی کی،  فشار  افت  جبران   يبرا،  مصرف  محض   به   اما .  هستند  خاموش   ها
  اول   پمپ  و  گردد  شتریب   پمپ   حداکثر  ی دب   از   از ین   مورد  یدب   کهیصورت  در.  رود  یم  بالاتر   پمپ   دور افزایش مصرف،  

نحوه اضافه/کم شدن  .  دن گرد   ی م  مدار  وارد به ترتیب    يبعد  کمکی هاي    پمپ،  نباشد  ازین   مورد   یدب   نیتأم  يپاسخگو
د که در ادامه به بررسی آنها می پردازیم.ن هاي مختلفی دارمدها و عملکرد آنها پمپ 
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ها نرم همه پمپراه اندازي : اولمد1-1
  یمصرف  خروجی  در  عملکرد سیستم بدین صورت است که اگر  رل بوستر پمپ می باشد.در کنت  مدکاملترین    مد این  

  ی مپیداافتشبکه  درفشار، مصرفمحضبه   اما. هستندخاموش  هاپمپو  کندی نمتغییرفشار، باشد  نداشتهوجود
د و با افزایش مصرف،  گرد  یم  مدار  وارد   متغییر-دور  بصورتتوسط اینورتر    اول  پمپ،  فشار  افت  این  جبران  يبرا  .کند
  و   گردد  شتریب   یمیتنظ  فرکانس   حداکثر  در  پمپ   یدب ر  حداکث  از   ازین   مورد   یدب  که یصورت  در.  رود  یم  بالاتر   موتور   دور

براي این منظور  . دکن  مدارواردرا دومپمپگیرد اینورتر تصمیم می،  نباشداز ین   موردی دب نیتأميپاسخگواولپمپ
استارت    متغییر-دوربه صورت    کند و سراغ پمپ دوم می رود و آن را   اینورتر موتور اول را به شبکه برق باي پس می

  ازین   مورد   ی دب   ن یتأم  يپاسخگو  پمپدو    این  کهیصورت  در ،  رود  ی م  بالا  دوم  موتور   سرعت می کند. با افزایش مصرف،  
  صورت   در  .کندوارد مدار می  متغییر-دور به صورت    را  پمپ سوماینورتر  و  به شبکه برق باي پس شده  د پمپ دوم  ننباش

سرعت  ،  مصرف  شدن   کم   با .  ابدی   یم   ادامه   ب یترت  ن یهم  به   کلیس  ن ی ا  بوسترپمپ سیستم    در بیشتر    ي پمپها  وجود
  در.  ادامه دارد  یمیتنظ  فرکانس  حداقل  بهرسیدن فرکانس موتور    تا   . کاهش دور موتورشود  یم  کم  متغییر-دورموتور  

باي پس شده بودپمپ  اولینزمان    نیا به شبکه  ،  مصرف  شدن   کم  با  بیترت  نیهم  به .  گردد  یم  خارج  مدار  از  ی که 
  .گردد  یم  خارج  مدار  از  متغییر-دور  پمپ  انتها  درو  .  گردند  یم  خارج  مدار  از به ترتیب    بعدي نیز  ثابت-دور  يپمپها
. نشان می دهدبا دو پمپ را  مد اولو فرمان مدار قدرت 3و 2شکل 

بوستر پمپ دو پمپه  1-1-1

FRبی متال :QF بریکر :KM کنتاکتور :Mموتور :
همه پمپ ها راه اندازي نرم دو پمپه با بوسترپمپ . مدار قدرت 2شکل  2شکل 
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راه اندازي نرم همه پمپ ها بوسترپمپ دو پمپه با فرمان مدار . 3شکل 

براي غیر فعال کردن پمپ ها استفاده می شود. چنانچه هر یک از کلیدها قطع شود    k3و    k2در این شکل از کلید  
پمپ مربوطه از سیستم بوستر پمپ خارج شده و درایو آن را در نظر نمی گیرد.
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به شکل زیر    را  مدار فرمانتوانید  مینیاز ندارید  سیگنال و کلید دستی/اتومات    به تجهیزات اضافی از قبیل چراغاگر
کنید. ساده 

راه اندازي نرم همه پمپ ها بوسترپمپ دو پمپه با فرمان سادهمدار . 4شکل 
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پمپه سهبوستر پمپ 2-1-1.
می پردازیم.  هپمپسه دار قدرت و فرمان یک بوستر پمپ  در ادامه به بررسی م 

FRبی متال :QF بریکر :KM کنتاکتور :Mموتور :

راه اندازي نرم همه پمپ ها پمپه با سهمدار قدرت بوسترپمپ . 5شکل 

: توجه
کارت  یا بیشتر باشد ما به    عدد  4پمپ ها  تعداد    چنانچه ،  پمپ هاي کمکی  راه اندازي نرم بوستر پمپ با  ستم  یسدر  
نیاز داریم. این کارت شش رله خروجی براي کنترل پمپ ها توسط درایو دارد. توجه داشته    IO503-(EC-(00رله  

د. می باش(P26)26باشید تنظیمات مورد نیاز رله هاي کارت جانبی در گروه 
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راه اندازي نرم همه پمپ ها پمپه با سهبوسترپمپ فرمان مدار . 6شکل 
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استفاده شده است. این خروجی    سومبراي کنترل پمپ  توجه : از دیجیتال خروجی درایو 
باشد).1Y1باید روي J10را تحریک می کند (جامپر Rبوبین رله 

نیاز ندارید مدار فرمان را به شکل زیر ساده کنید.دستی/اتومات سیگنال و کلید   چراغاگر به تجهیزات اضافی نظیر 

راه اندازي نرم همه پمپ ها پمپه با   سه بوسترپمپ  فرمان ساده مدار . 7شکل

می باشد. لذا رله خارجی را به درستی انتخاب کنید. 50mAبرابر Y1جریان قابل تحمل ماکزیممتوجه: 1 جریان قابل تحمل ماکزیممتوجه: 1
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بوستر پمپ هشت پمپه  3-1-1.
پمپه را نشان می دهد.  هشتمدار قدرت    8شکل    ،ل کندپمپ را بصورت بوستر پمپ کنتر8  می تواند تا  GD270درایو  

FRبی متال :QF بریکر :KM کنتاکتور :Mموتور :
راه اندازي نرم همه پمپ ها پمپه با هشتمدار قدرت سیستم بوسترپمپ  . 8شکل 

کنیم. فشار مد نظر استفاده می  GD270از یک اینورتر سیستم بوستر پمپ دو پمپه براي کنترل:  1مثال
6bar10شده در این پروژو سنسور استفادهbar)4-20mA( .است

سنسور را بر روي  .می بندیم) 4(یا 3را مطابق شکل    و مدار فرمان2مدار قدرت را مطابق شکل،براي انجام این پروژه
شکل    AI1  ورودي کنیم(مطابق  می  را    سپس  ).9نصب  زیر  ترتیبتنظیمات  دهیم.   به  می  انجام  درایو  روي  بر 

حل این  شایان ذکر است که در ).کنیداست را بر اساس شرایط کاري واردهپارامترهایی که مقدار براي آنها ذکر نشد (
ممکن است نیاز به تنظیم پارامترهاي دیگري نیز باشد.  لذا اند، ، پارامترهاي اساسی ذکر شدهمثال

توضیحات پارامتر
P00.18=1گردانیم میقبل از شروع تنظیمات، درایو را به تنظیمات کارخانه بر
P00.01=1محل استارت و استپ درایو را از ترمینال تعیین می کنیم
P01.18=1کنیمرا فعال میاستارت مجدد در صورت قطع و وصل برق
P02.01=…  بر اساس پلاك موتور توان نامی
P02.02=…  بر اساس پلاك موتور فرکانس نامی
P02.03=… بر اساس پلاك موتور سرعت نامی
P02.04=…  بر اساس پلاك موتور ولتاژ نامی
P02.05=… بر اساس پلاك موتور جریان نامی
P05.01=1 کلیدk1براي استارت کردن درایو  
P05.02=104 کلیدk2پمپ خارج شدهبوستراز سیستم پمپ  کلید قطعبا  ( 1براي غیر فعال کردن پمپ ( P05.02=104 کلیدk2
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P05.03=105 کلیدk3 پمپ خارج شده بوستراز سیستم پمپ کلیدقطعبا (  2براي غیر فعال کردن پمپ (

P05.24=2
میلی آمپر به عنوان حداقل    4باشد براي تعریف    20mA-4چنانچه سنسور مورد استفاده جریانی  

تنظیم کنید. 2فشار این پارامتر را روي 
P05.50=1 انتخاب پیشفرض جریانی براي وروديAI1 جامپر)J11 (باید در مد جریانی باشد
P06.03=57 بر روي خروجی رله (اولتنظیم کنترل پمپRO1 (
P06.04=58) تنظیم کنترل پمپ دوم بر روي خروجی رلهRO2 (
P90.02=10بار) 16و یا  10، 6بر حسب بار (معمولا   رنج اندازه گیري سنسور
P90.03=10 حد بالاي رفرنسPID1 برابر با)P90.02 (قرار دهید
P90.06=0 انتخاب کی پد به عنوان محلSet-Point
P90.07=6 وارد کردن مقدارSet-Point)6 (بار
P90.08=1  انتخاب وروديAI1 به عنوان محل فیدبک

P90.27=2
(با افزایش این عدد پاسخ سیستم سریع تر می شود و هرچقدر    PIDتنظیم گین تناسبی کنترلر  

تنظیم شود10تا 1این کوچکتر باشد سیستم کندتر می شود). بین 

P90.28=0.8
(با کاهش این عدد پاسخ سیستم سریع تر و خطاي ماندگار    PIDتنظیم گین انتگرالگیر کنترلر  

.تنظیم شود2تا 0.5د). بین کمتر می شود با افزایش این عدد سیستم کندتر می شو
P94.00=1 فعال سازي مد بوستر پمپ
P94.01=1 2فعال کردن مدSleepدر سیستم بوستر پمپ بر اساس فرکانس
P94.02=… 3فرکانسSleepدرایو  

P94.04=…s
به مد   بزرگتر   P94.50و    P94.49(حتما باید از پارامتر    Sleepمدت زمان تاخیر براي رفتن 

ثانیه در نظر گرفته شود.  30تا 10پیشنهاد می شود این عدد بین باشد) 
P94.05=10% میزان تقویت فشار قبل از اینکه درایو به حالتSleep.برود
P94.06=5 مدت زمان تقویت فشار قبل از اینکه درایو به حالتSleep.برود

P94.08=10%

  ي ریاز رنج اندازگ) بر حسب درصدي  Wake upمجدد درایو (میزان افت فشار براي استارت  
شود    يسپر  P94.09بزرگتر باشد، و زمان    دبکیاندازه از ف  نیبه ا  Set-pointسنسور، که اگر  

شود. ی استارت مو یدرا

P94.09=…s
خارج شود این پارامتر را    Sleep(براي اینکه درایو زودتر از حالت    Wake-upمیزان تاخیر در  

ثانیه.5تا 0مقدار کوچکی قرار دهید). بین 
P94.10=1 انتخاب مد راه اندازي نرم پمپ ها و باي پس آنها به شبکه
P94.11=2 تعداد پمپ ها

مقدار باشد،  کیکمتر از نورتریکه فرکانس ايبه گونه اشودمکازی مورد نیر دبروشن نباشند، اگیکمکياز پمپ هاکیچیکه هیدر حالت 2
. کندخاموشيدر مصرف انرژییصرفه جوبه منظور را متغییر-دورپمپ ،نورتریه اکرد ک میتوان تنظ یم
، در حالتی که پمپ با سرعت نامی کار می کند، خروجی کلکتور را به آرامی می بندیم تا فرکانس درایو    Sleepبراي بدست آوردن فرکانس ٣

می باشد. 43Hz=1+42پمپ Sleepثابت شود. در این حالت فرکانس 42Hzکاهش یابد. مثلا با بسته شدن کلکتور، سرعت پمپ روي  کاهش یابد. مثلا با بسته شدن کلکتور، سرعت پمپ روي 
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P94.34=…h زمان کارکرد براي جابجایی پمپ ها (اتوچنج) بر حسب ساعت
P90.18=…%) اگر مقدار فیدبک از  تنظیم حفاظت قطع فیدبکP90.18    کمتر شود، بعد از گذشت مدت زمانP90.19  

).درایو خطا می دهد P90.19=...s

P94.49=5s  ) شتاب استارتACC(در مد بوستر پمپ (بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه
P94.50=5s  ) شتاب استپDEC(در مد بوستر پمپ(بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه
P96.32=2 حفاظت خشک کارکردن پمپفعال سازي  
P96.33=….% چنانچه جریان موتور به مدتP96.34 (بر حسب ثانیه) کمتر از مقدارP96.33 بر حسب درصد)

جریان موتور) شود درایو خطاي خشک کار کردن پمپ را صادر می کند. P96.34=…s

شود.می درایو استارت ،9مطابق شکلk1با وصل کردن کلید   ،بعد از تنظیمات فوق

GD270اتصال سنسور و کلید به درایو .9شکل

پمپ انجام دهید.را با سه 1مثال شماره :  2مثال

می بندیم. سنسور را بر روي  ) 7(یا 6و مدار فرمان را مطابق شکل  5براي انجام این پروژه، مدار قدرت را مطابق شکل 
شکل    AI1ورودي   کنیم(مطابق  می  را  10نصب  زیر  تنظیمات  سپس  ترتیب).  دهیم.   به  می  انجام  درایو  روي  بر 

است را بر اساس شرایط کاري وارد کنید.) شایان ذکر است که در حل این  ه(پارامترهایی که مقدار براي آنها ذکر نشد 
اند، لذا ممکن است نیاز به تنظیم پارامترهاي دیگري نیز باشد.  مثال، پارامترهاي اساسی ذکر شده

توضیحات پارامتر
P00.18=1گردانیم قبل از شروع تنظیمات، درایو را به تنظیمات کارخانه برمی
P00.01=1محل استارت و استپ درایو را از ترمینال تعیین می کنیم
P01.18=1کنیماستارت مجدد در صورت قطع و وصل برق را فعال می
P02.01=…  بر اساس پلاك موتور توان نامی
P02.02=…  بر اساس پلاك موتور فرکانس نامی
P02.03=… بر اساس پلاك موتور سرعت نامی
P02.04=…  بر اساس پلاك موتور ولتاژ نامی
P02.05=… بر اساس پلاك موتور جریان نامی
P05.00=1 تنظیم وروديHDIبه عنوان ورودي دیجیتال پنجم
P05.01=1 کلیدk1 براي استارت کردن درایو کلید 
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P05.02=104 کلیدk2 پمپ خارج شده بوستراز سیستم پمپ کلیدقطعبا (  1براي غیر فعال کردن پمپ (
P05.03=105 کلیدk3 پمپ خارج شده بوستراز سیستم پمپ کلیدقطعبا (  2براي غیر فعال کردن پمپ (
P05.05=106 کلیدk4 پمپ خارج شده بوستراز سیستم پمپ کلیدقطعبا (  3براي غیر فعال کردن پمپ (

P05.24=2
میلی آمپر به عنوان حداقل    4باشد براي تعریف    20mA-4چنانچه سنسور مورد استفاده جریانی  

تنظیم کنید. 2فشار این پارامتر را روي 
P05.50=1 انتخاب پیشفرض جریانی براي وروديAI1 جامپر)J11 (باید در مد جریانی باشد
P06.01=59 دیجیتال بر روي خروجی   سومتنظیم کنترل پمپ(Y)
P06.03=58) تنظیم کنترل پمپ دوم بر روي خروجی رلهRO1 (
P06.04=57 بر روي خروجی رله (اولتنظیم کنترل پمپRO2 (
P90.02=10بار) 16و یا  10، 6بر حسب بار (معمولا   رنج اندازه گیري سنسور
P90.03=10 حد بالاي رفرنسPID1 برابر با)P90.02 (قرار دهید
P90.06=0 انتخاب کی پد به عنوان محلSet-Point
P90.07=6 وارد کردن مقدارSet-Point)6 (بار
P90.08=1  انتخاب وروديAI1 به عنوان محل فیدبک

P90.27=2
(با افزایش این عدد پاسخ سیستم سریع تر می شود و هرچقدر    PIDتنظیم گین تناسبی کنترلر  

تنظیم شود10تا 1این کوچکتر باشد سیستم کندتر می شود). بین 

P90.28=0.8
(با کاهش این عدد پاسخ سیستم سریع تر و خطاي ماندگار    PIDتنظیم گین انتگرالگیر کنترلر  

.تنظیم شود2تا 0.5د). بین کمتر می شود با افزایش این عدد سیستم کندتر می شو
P94.00=1 فعال سازي مد بوستر پمپ
P94.01=1 فعال کردن مدSleep پ بر اساس فرکانسدر سیستم بوستر پم
P94.02=…فرکانسSleep درایو  

P94.04=…s
به مد   بزرگتر   P94.50و    P94.49(حتما باید از پارامتر    Sleepمدت زمان تاخیر براي رفتن 

ثانیه در نظر گرفته شود.  30تا 10پیشنهاد می شود این عدد بین باشد) 
P94.05=10% میزان تقویت فشار قبل از اینکه درایو به حالتSleep.برود
P94.06=5 مدت زمان تقویت خروجی قبل از اینکه درایو به حالتSleep.برود

P94.08=10%

  ي ریاز رنج اندازگ) بر حسب درصدي  Wake upاستارت مجدد درایو (میزان افت فشار براي  
شود    يسپر  P94.09بزرگتر باشد، و زمان    دبکیاندازه از ف  نیبه ا  Set-pointسنسور، که اگر  

شود. ی استارت مو یدرا

P94.09=…s
خارج شود این پارامتر را    Sleep(براي اینکه درایو زودتر از حالت    Wake-upمیزان تاخیر در  

ثانیه.5تا 0مقدار کوچکی قرار دهید). بین 
P94.10=1 انتخاب مد راه اندازي نرم پمپ ها و باي پس آنها به شبکه
P94.11=3پمپ ها کلتعداد
P94.34=…h زمان کارکرد براي جابجایی پمپ ها (اتوچنج) بر حسب ساعت زمان کارکرد براي جابجایی پمپ ها (اتوچنج) بر حسب
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P90.18=…%) اگر مقدار فیدبک از  تنظیم حفاظت قطع فیدبکP90.18    کمتر شود، بعد از گذشت مدت زمانP90.19  
).درایو خطا می دهد P90.19=...s

P94.49=5s) شتاب استارتACC( در مد بوستر پمپ (بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه
P94.50=5s) شتاب استپDEC(در مد بوستر پمپ(بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه
P96.32=2 حفاظت خشک کارکردن پمپفعال سازي  
P96.33=….% چنانچه جریان موتور به مدتP96.34 (بر حسب ثانیه) کمتر از مقدارP96.33 بر حسب درصد)

جریان موتور) شود درایو خطاي خشک کار کردن پمپ را صادر می کند. P96.34=…s

توجه:
بوبین رله  . این خروجی  دیجیتال خروجی درایو استفاده می شود  از  سومبراي کنترل پمپ  

R را تحریک می کند. دقت شود جامپرJ10 باید رويY1.باشد

، درایو استارت می شود.10مطابق شکلKبعد از تنظیمات فوق، با وصل کردن کلید 

GD270  ویبه درا  ها دیو کل  ، رلهاتصال سنسور  .10شکل
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ثابت- دوربه صورت پمپ هاي کمکی استارت :دوممد 2-1
عملکرد  هاي کمکی بصورت مستقیم به شبکه برق وصل می شوند. پمپ اصلی به اینورتر وصل است و پمپمد در این 

  خاموش   ها  پمپ  و  کند  ینم  تغییر  فشار ،  باشد  نداشته  وجود  یمصرف  خروجی  در  سیستم بدین صورت است که اگر
توسط اینورتر    اصلی  پمپ ،  فشار  افت  این  جبران  يبرا  .کند  یم  پیدا  افت   شبکه  در  فشار،  مصرف  محض  به   اما.  هستند
با افزایش مصرف،  گرد  ی م  مدار   وارد  متغییر-دور  بصورت    از  از ین   مورد  یدب   کهیصورت  در .  رود  ی م  بالا  موتور  دورد و 
  پمپ،  نباشد  ازین   مورد  یدب   نیتأم  يپاسخگو   اول  پمپ  و  گردد  شتریب   یمیتنظ  فرکانس   حداکثر  در  پمپ  یدب   حداکثر
د پمپ  واگر چنانچه بعد از گذشت مدت زمان معین فشار تامین نش.گرددیم مدارواردبه صورت مستقیم دومکمکی

  به صورت مستقیم وارد مدار می شود.  نیز  سوم

FRبی متال :QF بریکر :KM کنتاکتور :Mموتور :
  هبوسترپمپ سه پمپسیستممدار قدرت . 11شکل 

  از   یکی  حالت  نی ا  در.  رسدب   یمیتنظ  فرکانس  حداقل  به  تامی شود    کم  ریمتغ-دور  موتور   سرعت،  مصرف  شدن  کم  با
  شوند ی مخاموش بعدي نیز کمکی  يهاپمپ، مصرفشدن  کم  باب یترتنی همبه .  گرددی مخاموش کمکیيپمپها

.دهندرا نشان میدار قدرت و فرمان بوستر پمپ سه پمپه  م   12و    11شکل  .گرددخاموش می  متغییر-دور   پمپ  انتها   در  و

ه پمپ سه پمپبوسترسیستم مدار فرمان . 12شکل 
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فرمان و تنظیمات پارامترهاي اساسی را ارائه دهید.  ، مدار قدرت   د ودوم انجام دهی  مدرا با    1مثال  :  3مثال  

FRبی متال :QF بریکر :KM کنتاکتور :Mموتور :
ه پمپدوپمپ قدرت بوسترفرمان ومدار. 13شکل 

  ).14نصب می کنیم(مطابق شکل    AI1می بندیم. سنسور را بر روي ترمینال    13مدار فرمان و قدرت را مطابق شکل  
پارامترهایی که مقدار براي آنها ذکر نشد است را بر   (بر روي درایو انجام می دهیم  به ترتیبسپس تنظیمات زیر را  

است، لذا ممکن    . شایان ذکر است که در حل این مثال، پارامترهاي اساسی ذکر شده)اساس شرایط کاري وارد کنید
است نیاز به تنظیم پارامترهاي دیگري نیز باشد.  

توضیحات پارامتر
P00.18=1 قبل از شروع تنظیمات، درایو را به تنظیمات کارخانه بر می گردانیم
P00.01=1محل استارت و استپ درایو را از ترمینال تعیین می کنیم
P01.18=1  برق را فعال می کنیماستارت مجدد در صورت قطع و وصل
P02.01=…  بر اساس پلاك موتور توان نامی
P02.02=…  بر اساس پلاك موتور فرکانس نامی
P02.03=… بر اساس پلاك موتور سرعت نامی
P02.04=…  بر اساس پلاك موتور ولتاژ نامی
P02.05=… بر اساس پلاك موتور جریان نامی
P05.01=1 کلیدk1 براي استارت کردن درایو

P05.24=2
میلی آمپر به عنوان حداقل    4باشد براي تعریف    20mA-4چنانچه سنسور مورد استفاده جریانی  

تنظیم کنید. 2فشار این پارامتر را روي 
P05.50=1 انتخاب پیشفرض جریانی براي وروديAI1 جامپر)J11 (باید در مد جریانی باشد
P06.03=58بر روي خروجی رله (ثابت -دوررل پمپ تنظیم کنتRO1 (
P90.02=10بار) 16و یا  10، 6بر حسب بار (معمولا   رنج اندازه گیري سنسور
P90.03=10 حد بالاي رفرنسPID1 برابر با)P90.02 (قرار دهید
P90.06=0 انتخاب کی پد به عنوان محلSet-Point انتخاب کی پد به عنوان محل
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P90.07=6 وارد کردن مقدارSet-Point)6 (بار
P90.08=1  انتخاب وروديAI1 به عنوان محل فیدبک

P90.27=2
(با افزایش این عدد پاسخ سیستم سریع تر می شود و هرچقدر    PIDتنظیم گین تناسبی کنترلر  

تنظیم شود10تا 1این کوچکتر باشد سیستم کندتر می شود). بین 

P90.28=0.8
(با کاهش این عدد پاسخ سیستم سریع تر و خطاي ماندگار    PIDتنظیم گین انتگرالگیر کنترلر  

.تنظیم شود2تا 0.5کمتر می شود با افزایش این عدد سیستم کندتر می شود). بین 
P94.00=1 فعال سازي مد بوستر پمپ
P94.01=1 فعال کردن مدSleep   براي درایو بر اساس فرکانس
P94.02=… فرکانسSleep درایو

P94.04=…s
به مد   بزرگتر   P94.50و    P94.49(حتما باید از پارامتر    Sleepمدت زمان تاخیر براي رفتن 

ثانیه در نظر گرفته شود.30تا 10پیشنهاد می شود این عدد بین باشد) 
P94.05=10% میزان تقویت فشار قبل از اینکه درایو به حالتSleep.برود
P94.06=5 مدت زمان تقویت خروجی قبل از اینکه درایو به حالتSleep.برود

P94.08=10%

  ي ریاز رنج اندازگ) بر حسب درصدي  Wake upمیزان افت فشار براي استارت مجدد درایو (
شود    يسپر  P94.09بزرگتر باشد، و زمان    دبکیاندازه از ف  نیبه ا  Set-pointسنسور، که اگر  

شود. ی استارت مو یدرا

P94.09=…s
خارج شود این پارامتر را    Sleep(براي اینکه درایو زودتر از حالت    Wake-upمیزان تاخیر در  

ثانیه.5تا 0مقدار کوچکی قرار دهید). بین 
P94.10=0  انتخاب مد راه اندازي نرم پمپ ها
P94.11=2 تعداد پمپ ها

P94.34=…h
(براي حالتی که تعداد پمپ    پمپ هاي کمکی بر حسب ساعتزمان کارکرد لازم براي جابجایی  
هاي کمکی بیشتر از یکی است) 

P90.18=…%) اگر مقدار فیدبک از  تنظیم حفاظت قطع فیدبکP90.18    کمتر شود، بعد از گذشت مدت زمانP90.19  
).درایو خطا می دهد P90.19=...s

P94.49=5s) شتاب استارتACC( (بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود) برحسب ثانیه در مد بوستر پمپ
P94.50=5s) شتاب استپDEC ( (بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه در مد بوستر پمپ
P96.32=2   فعال سازي حفاظت خشک کارکردن پمپ
P96.33=….% چنانچه جریان موتور به مدتP96.34 (بر حسب ثانیه) کمتر از مقدارP96.33  بر حسب)

درصد جریان موتور) شود درایو خطاي خشک کار کردن پمپ را صادر می کند.  P96.34=…s

شود.می  درایو استارت ، 14مطابق شکل k1، با وصل کلید بر روي اینورترتنظیمات فوق انجام بعد از 
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GD270اتصال سنسور و کلید به درایو  .14شکل 

باید از  یا بیشتر باشد    5پمپ ها  کند. چنانچه تعداد  می  تا چهار پمپ را بدون کارت کنترل  درایو    ،در این مدتوجه:  
استفاده کنید. IO503)-(ECکارت رله

با استفاده از اینورتر  آب کنترل سطح 2.
  ورودي آب    .شوداستخر پرورش ماهی استفاده می  یک  ، از آب موجود در  کشاورزيري بارانی زمین  براي آبیا  :   4مثال  

  ارتفاعش کمتر نشود.صد در30که آب استخر از دتمهیدي در نظر بگیری لذا باید استخر محدود می باشد،
یک فیدبک از سطح    براي ممانعت از خالی شدن استخر  .از اینورتر استفاده می کنیمبه سیستم آبیاري  براي پمپاژ آب 

.شودتنظیمات را به شکل زیر انجام می  از فاکنشن کنترل سطح درایو استفاده میکنیم. استخر به درایو داده و 

. سیستم پمپاژ آبیاري بارانی15شکل 

به ورودي    (التراسونیک)  سنسور سطح اگر سطح آب    درایو  AI2را  به این شکل است که  وصل می کنیم. روال کار 
درایو    باشد  %30تا    %50باشد. چنانچه سطح آب استخر بین    6barفشار آب خروجی روي    باشدبیشتر    %50استخر از  

اگر سطح  در ادامه کار  .  شد درایو پمپ را متوقف کند  %30تنظیم کند. و اگر سطح آب کمتر از    4barفشار آب را روي  
  %70تا    %50آب بین  سطح  اگر    در استارت مجددکند.  پمپ را روشن می  مجددا  شود درایو  %50آب استخر بیشتر از  

براي    .کندمی را ایجاد 6barدرایو فشار دیرس%70بالاي به  اگر سطح آب را ایجاد می کند، و4barفشار باشد درایو
این موضوع تنظیمات زیر را انجام می دهیم. 

توضیحات پارامتر
P00.18=1گردانیم میقبل از شروع تنظیمات، درایو را به تنظیمات کارخانه بر
P00.01=1محل استارت و استپ درایو را از ترمینال تعیین می کنیم
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P01.18=1کنیمرا فعال میاستارت مجدد در صورت قطع و وصل برق
P02.01=…  بر اساس پلاك موتور توان نامی
P02.02=…  بر اساس پلاك موتور فرکانس نامی
P02.03=… بر اساس پلاك موتور سرعت نامی
P02.04=…  بر اساس پلاك موتور ولتاژ نامی
P02.05=… بر اساس پلاك موتور جریان نامی

P05.24=2
میلی آمپر به عنوان حداقل    4باشد براي تعریف    20mA-4چنانچه سنسور مورد استفاده جریانی  

تنظیم کنید. 2فشار این پارامتر را روي 
P05.50=1 انتخاب پیشفرض جریانی براي وروديAI1 جامپر)J11 (باید در مد جریانی باشد
P90.02=10بار) 16و یا  10، 6(معمولا   رنج اندازه گیري سنسور
P90.03=10 حد بالاي رفرنسPID1 برابر با)P90.02 (قرار دهید
P90.06=0 انتخاب کی پد به عنوان محلSet-Point
P90.07=6 وارد کردن مقدارSet-Point)6 (بار
P90.08=1  انتخاب وروديAI1 به عنوان محل فیدبک

P90.27=2
(با افزایش این عدد پاسخ سیستم سریع تر می شود و هرچقدر    PIDتنظیم گین تناسبی کنترلر  

تنظیم شود10تا 1این کوچکتر باشد سیستم کندتر می شود). بین 

P90.28=0.8
(با کاهش این عدد پاسخ سیستم سریع تر و خطاي ماندگار    PIDتنظیم گین انتگرالگیر کنترلر  

.تنظیم شود2تا 0.5ش این عدد سیستم کندتر می شود). بین کمتر می شود با افزای
P94.00=1 فعال سازي مد بوستر پمپ
P94.01=1 فعال کردن مدSleepدر سیستم بوستر پمپ
P94.02=… فرکانسSleepدرایو  

P94.04=…s
بزرگتر   P94.50و    P94.49حتما باید از پارامتر  (  Sleepمدت زمان تاخیر براي رفتن به مد  

ثانیه در نظر گرفته شود.  30تا 10پیشنهاد می شود این عدد بین باشد) 

P94.08=10%

  ي ریاز رنج اندازگ) بر حسب درصدي  Wake upمیزان افت فشار براي استارت مجدد درایو (
شود    يسپر  P94.09بزرگتر باشد، و زمان    دبکیاندازه از ف  نیبه ا  Set-pointسنسور، که اگر  

شود. ی استارت مو یدرا

P94.09=…s
خارج شود این پارامتر را    Sleep(براي اینکه درایو زودتر از حالت    Wake-upمیزان تاخیر در  

ثانیه.5تا 0مقدار کوچکی قرار دهید). بین 
P94.11=1 تعداد پمپ ها

P94.39=3
عنوان   AI2  انتخاب  آنالوگ  سنسور سطح  اتصال  محل  به  از ورودي  عنوان    AI2.(چنانچه  به 

ورودي آنالوگ استفاده می کنید سنسور حتما باید از نوع ولتاژي باشد). 
P94.40=70%(در این سطح و بالاتر درایو به صورت نرمال کار می کند)   میزان سطح بالاي آب
P94.41=50%ت سرعت درایو با توجه به حالت قبلش تعیین می شود) (در این حال  حد پایین سطح آب حد پایین سطح آب
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P94.42=30%(چنانچه مقدار سطح آب از این کمتر شود درایو استپ می شود)   حد اتمام آب استخر
P94.43=4 4تنظیم فشارbar  براي حالتی که سطح آب استخر در حال کاهش است) بکاپ(فشار
P90.18=…%) اگر مقدار فیدبک از  تنظیم حفاظت قطع فیدبکP90.18    کمتر شود، بعد از گذشت مدت زمانP90.19  

).درایو خطا می دهد P90.19=...s

P94.49=5s  ) شتاب استارتACC(در مد بوستر پمپ (بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه
P94.50=5s  ) شتاب استپDEC(در مد بوستر پمپ(بسته به توان پمپ و نیاز تنظیم شود)برحسب ثانیه
P96.32=2 حفاظت خشک کارکردن پمپفعال سازي  
P96.33=….% چنانچه جریان موتور به مدتP96.34 (بر حسب ثانیه) کمتر از مقدارP96.33 بر حسب درصد)

جریان موتور) شود درایو خطاي خشک کار کردن پمپ را صادر می کند. P96.34=…s

.کندشود و طبق روال خواسته شده کار میایو استارت میدر 16شکل درKبا وصل کلید 

GD270به درایو فشار اتصال همزمان سنسور سطح و . 16شکل 

تنظیم پارامترهاي مهم 3.
.استفاده کنیدهااز آنبیشتر براي تنظیمات ارائه شده است، بوستر عمومی و پارامترهاي تخصصی پارامترهاي پرکاربرددر ادامه

فرضپیشتوضیحاتنام پارامتر
پر کاربردعمومیپارامترهاي

P00.010ارتباطی: شبکه 2ترمینال: 1: کیپد0استارتمحل
P00.11ACC Time 1  ) شتاب استارت اصلیACC( برحسب ثانیه
P00.12DEC Time 1  ) شتاب استپ اصلیDEC( برحسب ثانیه
P00.18ِخطاهااطلاعاتِ ریستِ :2   تنظیماتریستِ:1ايکارخانه ریست     

P01.18
برقوصلِحفاظتِ 
0فرمان از ترمینال :استارت درصورت وجود1ِ      استارت عدمِ: 0  ترمینال 

P01.21 0: بله 1: خیر   0مجدد درصورت قطع/وصل برق: اندازيراه   حفاظت قطع برق
P01.22اندازي مجدد اگر زمان تاخیر راه   تاخیر شروع مجددP01.21=1.1باشدs
P02.00  0: موتور سنکرون 1             : موتور آسنکرون      0انتخاب نوع موتور
P02.01        توان نامی)kW (P02.02   ِنامیفرکانس)Hz(P02.03   ِنامیسرعت)rpm(
P02.04        ولتاژ نامی)V (P02.05  جریان نامی)A(
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P02.26ِبار اضافهحفاظت
Force-Cool2موتورِ:Self-Cool2موتورِ:1غیرفعال:0

P02.27  ِ100)موتورنامیِجریانِ بهواقعیدرصدجِریانِ جریانی(حفاظتِتنظیم

P04.26 ِ0فعال :1غیرفعال :0وفن انرژيِ پمپاتوماتیک مصرفِ کاهشِ  انرژي مصرفِکاهش

P05.01 ترمینالS10 تریگر79: غیرفعال:fire mode88 حد پایین آب :
:کمبود آب Sleep89:تریگ 83راستگرد: 1
:حفاظت یخزدگی Wakeup91:تریگ 84: چپگرد2
:استارت  103-96: چنج دستی 85: ریستِ فالت7

HتاAدستی موتور  : تمیزکردن پمپ PID86مکثِ :25
:اعلام  111-104:حد بالاي آّب HVAC87:توقف78

Hتا Aخرابی موتور 

1

P05.02 ترمینالS24

P05.03 ترمینالS37

P05.04 ترمینالS40

P05.05
اگر  HDIترمینال 

P05.00=1
0

P05.24 حدِ بالا/پایین
AI1سیگنالِ 

یا   ولتاژ  بالا/پایین  آنالوگجریانحدِ  جریانی  AI1ورودي  مُد  (در 
10v=20mA (

0v
P05.2610v
P05.25 حدِ بالا/پایین

AI10%حدِ بالا/پایین کمیتِ (فرکانس، گشتاور ...) مرتبط با مربوطه کمیتِ 
P05.27100%

P06.01 ترمینالY10 آلارم ازدیادفیدبک 50:آلارم اضافه بار 14: غیرفعال:
Sleepدر  PID1:  51:آلارم بی باري 15کار :درحال 1
: کم بودن آّب 55: فالتِ خارجی 20:چرخش راستگرد 2
:چرخش  64-57فعالFiremode:48فالت: 5

با درایوHتا Aموتور :آلارم افت فیدبک 49: آمادة کار 12

0

P06.03 ترمینالRO11

P06.04 ترمینالRO25

P07.27 3و2و1فالتعدمِ :0فالتِ فعلی  :OUt1,2,346و5و   :OC1,2,3
10 :UV79و8و   :OV1,2,31112و :OL1,2,3
17 :EF1314و  :SPI,SPO1516و   :OH1,2
18 :CE19 :ItE20 :tE21 :EEP
22 :PIDE23 :bCE24 :END26 :PCE
27 :UPE28 :DNE3233و  :ETH1,2
34:dEu59 :OT75:Dry pumping fault 

ها در انتهاي اصلی**توضیحات بیشتر در جدول فالت

●

P07.281قبلفالت●

P07.292قبلفالت●

P07.303قبلفالت●

P07.314قبلفالت●
P07.325قبلفالت●

P08.28 ِ0تعداد دفعات ریستِ اتوماتیک فالت و استارت مجدد  فالتریستِدفعات

P08.291تاخیر زمانی بین وقوع فالت تا استارت اتوماتیک  تاخیر در ریستs

P08.58
تاخیرخطاي  

5sمدت زمان تاخیر در اعلام خطاي قطع فاز خروجیفازخروجی 

P11.00
افزاري)      فازِ ورودي (نرم : حفاظتِ قطع یکان

فعال:1غیرفعال  :0
فازِ  خروجی  : حفاظتِ قطع دهگان

011فعال :1غیرفعال    :0

P11.01ِ0شده : تداوم کارکرد با کاهش دور مدیریت           1اعلام فالت:0  اي ولتاژ لحظهافت اي ولتاژ لحظهافتِ
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P17 : پارامترهاي مانیتورینگ
P17.00ِتنظیمی فرکانسP17.11 ولتاژDC-BusP17.23پوینت ستPID
P17.01فرکانس موتورP17.12 دیجیتالهاي وروديP17.24 فیدبکPID
P17.03ولتاژ موتورP17.13هاي خروجی رلهP17.25Cosφموتور
P17.04جریان موتورP17.15 گشتاور تنظیمیP17.26)کارکردمِوتورmin (
P17.05 سرعت موتورP17.18 شمارش کانترP17.35 جریان ورودي
P17.08توان موتورP17.19AI1P17.37 دفعات اضافه بار
P17.09گشتاورموتورP17.20AI2P17.38 خروجیPID
P17.10فرکانس روتورP17.21 فرکانسHDIA

P19 :نمایش کارت هاي جانبی

P19.00 کارت  2:عدم نصب کارت   1:0کارت اسلاتI/O     7    کارت  10:کارت بلوتوث:WiFi               0

P19.07کارت خروجیI/O نمایش وضعیت خروجی هاي کارتI/O0

P26 : خروجی هاي کارتI/O

P26.04
-26.11

تنظیمات        
RO3-RO10

0استP06.01تنظیمات رله کارت جانبی که همانند پارامتر 

P26.12پلاریته خروجیهاNC/NOبودن ترمینالهايRO10, RO9,...,RO3 0000

P26.13
-26.34

تاخیر قطع/وصل   
0.0sتنظیم تاخیر در قطع/وصل شدن رله ها رله ها 

P89 : مانیتور پارامترهايHVAC(بوستر پمپ)
P89.00 مدHVAC0                  فعال 1: غیر فعال : ●
P89.01            .شماره موتوري که دورش با اینورترکنترل می شود ●

P89.02موتور مربوطه فعال نیست و نمی تواند روشن شود.0وضعیت موتورها :
● : موتور مربوطه فعال است و می تواند در سرویس قرار بگیرد.1

P89.03 روشن است 1: خاموش است      0مربوطه   ثابت-دورموتور ثابت-دورموتورهاي : ●
P89.04 ثابت-دورشماره موتور چنج شده به صورت ثابت-دورموتور ●

P89.05 ثابت -دورزمان باقی مانده به چنج خودکار موتور زمان باقی مانده ●

P89.06 متغییر -دورشماره موتور چنج شده به صورت متغییر -دورموتور ●
P89.07 متغییر -دورزمان باقی مانده به چنج خودکار موتور مانده زمان باقی ●
P89.09Set-Point مقدارSet-Point PDI1 بر حسب درصد ●
P89.10 فیدبکPID1 فیدبک مقدارPID1بر حسب درصد ●

P89.24-31 مجموع کارکرد موتورهايA تاH.را نمایش می دهد ●
P89.32 شده توسط سنسور اندازه گیريآبدماي آب دمايAI/AO ●
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P90ر: تنظیمات کنترلPID1

P90.000انتخاب واحد :MPa     1:KPa     2:Pa     3 :A       4:V     :5       %14:Kg/h0
P90.01 3تعداد اعداد اعشار جهت نمایش اعداد تعداد اعشار

P90.02
رنج اندازه گیري  

1.000بار می باشد) 16یا 6 ,10رنج قابل اندازه گیري توسط سنسور(معمولا سنسور

P90.03 حد بالا /پایین
Set-Point 

1.000قرار دهید) P90.02(برابر با Point PID1-Setحد بالا  

P90.04 حد پایینSet-Point PID10

P90.06
      محل تنظیم
Set-Point

P90.071:AI12 :AI23 :AI3: از 0
0کارتهاي ارتباطی :6پالس وروديِ :4

P90.07   تنظیمSet-Point از کیپد وقتیP90.06=00.100باشد

P90.08
محل اتصال 

فیدبک/سنسور
0 :P90.091:AI12 :AI23 :AI3
0کارتهاي ارتباطی :6پالس وروديِ :4

P90.09مقدار فیدبک از روي کیپد وقتی مقدار فیدبکP90.08=0 0.10باشد

P90.27تنظیم گین تناسبی کنترلر گین تناسبیPID  1

P90.28 تنظیم گین انتگرالگیر کنترلر گین انتگرالگیرPID  5

P93 تنظیمات :Fire Mode

P93.00 انتخاب مدFire
خودش آسیب ببیند.: درایو همیشه فعال است مگر اینکه 1: غیر فعال   0
رخ    SPOو    OUT1,2,3  ،OC1,2,3  ،OV1,2,3: تا زمانی که خطاهاي  2

ندهند درایو فعال است 
0

P93.01 فرکانس مدFire در صورت فعال شدن مدFire 50کند.درایو با این فرکانس کار میHz
P93.02 جهت چرخش موتور در مد جهت موتورFire  :0    0:جهت مخالف 1: جهت فعلی

P93.03رجیستر مدFire
کار کند این رجیستر یک می شود و    Fireدقیقه در مد    5اگر درایو بیشتر از  

0درایو از گارانتی خارج می شود.

P94 تنظیمات :HVAC(بوستر پمپ)
P94.00 مدHVAC0        0: فعال 1: غیر فعال

P94.01 انتخاب نحوهSleep
: بر اساس فرکانس کاري 1از طریق ترمینال         Sleep: رفتن به مد 0
P94.03(0(بر اساس Set-point: بر اساس میزان اختلاف فیدبک و 2

P94.02 فرکانسSleep اگر فرکانس به مدتP94.04 زیر این مقدار باشد اجازهSleep.5صادر می شود Hz

P94.03
مقدار انحراف براي  

Sleep

از   اندازه  این  به  اگر فیدبک  اندازه گیري سنسور، که  از رنج  -Setدرصدي 
point    بزرگتر باشد و زمانP94.04    سپري شود اجازهSleep    صادر می

) P94.01=2شود(فعال در حالتی که 
5%

P94.04 تاخیر قبلSleep
  P94.49از پارامتر دی(حتما باSleepرفتن به مد يبراریمدت زمان تاخ

60sبزرگتر باشد) P94.50و 
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P94.05 تنظیمات تقویت
Set point 

%10می باشدSleepقبل از Set-point PID1میزان تقویت 
P94.06 زمان تقویتSet-point PID1 قبل ازSleep10می باشدs
P94.07 فرکانسWakeup  اگر درایوSleep  و فرکانسPID    ازP94.07  .5بیشتر باشد درایو روشن می شود Hz

P94.08
مقدار خطا براي 

Wakeup
به این اندازه از فیدبک    Set-pointدرصدي از رنج اندازگیري سنسور، که اگر  

%5سپري شود درایو استارت می شود. P94.09بزرگتر باشد، و زمان 

P94.09 تاخیرWakeup میزان تاخیر قبل ازWakeup5درایوs

P94.10
مد کاري بوستر 

پمپ
: مد اول: پمپ هاي کمکی و اصلی با اینورتر راه اندازي می شوند.1
1اصلی با درایو و پمپهاي کمکی مستقیم راه اندازي می شوند.  پدوم: پم  د: م0

P94.11 1تعداد کل موتورها تعداد موتورها
P94.195کردن موتور جدید میزان تلورانس فشار براي اضافه تلورانس فشار%
P94.20 فرکانس/زمان تاخیر

اضافه کردن موتور
50Hzفرکانس اضافه کردن موتور کمکی به سیستم

P94.21 10مدت زمان تاخیر در اضافه شدن موتور کمکیs
P94.22 50فرکانسی که در آن موتور از درایو جدا شده و به شبکه باي پس می شودفرکانس باي پسHz
P94.23DEC  زمان درایوDECهنگام اضافه کردن موتور کمکی (وقتی درایو(P94.10=010s
P94.244میزان تلورانس فشار براي خاموش کردن موتور کمکیتلورانس فشار%
P94.25 فرکانس/زمان تاخیر

کم کردن موتور
5Hzفرکانسی که در آن درایو موتور کمکی را خاموش می کند  

P94.2610مدت زمان تاخیر قبل از خاموش کردن موتور کمکیs

P94.27
واکنش درایو به 

کاهش موتور 
: ثابت نگه داشتن فرکانس 0واکنش درایو به کاهش تعداد موتور ها     

1متغییر -دور: افزایش سرعت موتورِ 1

P94.28ACCزمان درایوACC درایو هنگام کاهش موتور (وقتی(P94.10=010s

P94.34 زمان/فرکانس
اتوچنج موتور

  P94.35بیشتر شود و  فرکانس درایو از    P94.34اگر زمان کارکرد موتور از  
کمتر باشد اتوچنج رخ می دهد.

0h
P94.3545Hz
P94.36 تاخیروصل/ قطع

0.5sتاخیر در وصل و قطع کنتاکتور ها زمان کنتاکتور
P94.370.5s

P94.44
-45

درایو   P94.45کمتر شود، بعد از گذشت زمان    P94.44اگر مقدار فیدبک از  فیدبک حفاظت قطع
آلارم روي رله خروجی صادر می کند.

P94.39-P94.43سطح مخزن کنترل

P94.39
محل اتصال سنسور  

سطح مخزن
           AI1              3  :AI2:  2       : ورودي دیجیتال    1        سیگنال:بدون  0
4 :AI3                 5 :HDIA                   6 0: کارت هاي ارتباطی

P94.40 حد بالا/پایین سطح
تنظیمات مربوط به حد بالا و پایین حفاظت سطح مخزن  مخزن

60%

P94.4140%

P94.4220اگر حد سیگنال سطح مخزن از این کمتر شود درایو استپ می شود حد اتمام مخزن%

P94.43اگر سیگنال سطح مخزن بین  فشار بکاپP94.41    وP94.42  0بکاپ کار می کند باشد درایو با فشار%
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P96 :هايحفاظتHVAC

P96.00-02 تنظیمات مربوط به حفاظت شکستن لوله  تشخیص شکستگی لوله
P96.03-06 تنظیمات حفاظت لوله درقبال ضربات کله قوچی هنگام پمپاژ اولیه جلوگیري از ضربات کله قوچی
P96.10-14 حالت توقف درایو تنظیمات حفاظت از یخ زدگی آب داخل لوله در آب 4حفاظت از یخ زدگی

P96.15
حفاظت از شبنم زدن 

موتور

می    90براي فعال کردن این حفاظت یک ترمینال ورودي را روي فانکشن  
گذاریم سپس با فعال شدن آن ترمینال، درایو به صورت اتوماتیک و متناسب  

تزریق می کندDCجریان 40sبه مدت P96.15با پارامتر 

P96.20-27
تمیزکاري خودکار پمپ  

تنظیمات تمیزکاري خودکار پمپ ها ها 

P96.28-31 حفاظتStall تنظیمات حفاظتstall موتور

P96.32-34
حفاظت خشک کارکردن 

تنظیمات حفاظت از خشک کار کردن پمپ پمپ

P96.35 110اگر دما از این بالاتر رود درایو خطا می دهد دماي آستانه موتورC

یادداشت :

............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................  

............................................................................................................................................................................................................................................

............................................................................................................................................................................................................................................

4

دماي   گیري  اندازه  سنسور  براي  از  توان  می  یا    PT100  ،PT1000محیط  و 
KTY84   که به شکل روبرو است. همانطور  آن  اتصال  نحوه  کنیم که  استفاده 

  AOو  AI1و سر دیگر آن را به  GNDمشاهده می کنید یک سر سنسور را به  
حتما باید بر روي حالت جریانی باشد.AOوصل می کنیم. در این حالت 
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یابیخطاها و عیب4.
– P07.27(از پارامترهاي    ، ابتدا منشاء آن را رفع نماییده رخ داد  (فالت)  درصورتی که خطا P07.56   کمک بگیرید) سپس با دکمه

فرمایید: بمشاهده را ي رایجهافالتبرخی از توضیحاتزیر جدولدرا دستگاه آماده استارت مجدد شود.خطا را پاك کنید ت

دلایل احتمالی و توضیحاتنام خطا کدخطا

OV1,2,3
راه اضافه هنگام    /اندازيولتاژ 
هنگام کار /توقف

را افزایش   P00.12یا    ولتاژ ورودي نرمال نیست. موتور در مد ژنراتوري است.
.قرار دهیدP01.08=1اگر هنگام توقف خطا دارید / دهید

Out1,2,3
خروجی فاز    u,v,wخطاي 

(اتصال کوتاه)
نیست/  موتور/کابل متناسب  درایو  با  بار  یا  دارد  این صورت مشکل  غیر  در 
P00.11را افزایش دهید .IGBT.خروجی آسیب دیده است

OC1دارداندازي جریان هنگام راه اضافه اتصالی  است  .موتور/کابل  بار سنگین  یا   P00.11  ، یا  دهید  افزایش  را 
P00.00همچنین را تغییر دهید .Auto tune را انجام دهید

OC2توقفهنگام جریان اضافهP01.08=1 قرار دهید یاP00.12 را افزایش دهید

OC3موتور/کابل اتصالی دارد یا بار مشکلی دارد. اگرنهجریان هنگام کار اضافه،  P00.00   و را تغییر دهید  
Autotune.را انجام دهید

UVاست.ولتاژ ورودي بیش از حد کم ولتاژافت

OL1بار بزرگتر از توان نامی موتور است، یا جریان موتور به درستی تنظیم نشده  بار موتوراضافه
را بررسی کنید.P02.27تنظیمات نامی موتور و است 

OL3 بار را با توجه به تنظیمات بارآلارم اضافهP11.08 - P11.10 بررسی کنید
OL2تناسب  بار درایواضافه بار/کثیفی هیتعدم  اضافهدرایو و  گرماي محیط/  سینگ/خرابی فن/ 

، زمان شتاب گیري خیلی کم.عدم تهویه مناسب OH1,2شدن درایو گرم
SPI فازهاي ورودي را چک کنیدقطع فاز ورودي

SPOهاي خروجی را چک کنیدفازهاي خروجی و بالانس جریانقطع فاز خروجی
PIDEاتصال سنسور(ترانسمیتر) بکمک پارامتربودن سنسورقطعP17.24 چک شود

ITEاتصال کنترل پنل ضعیف است. برد کنترل مشکل دارد. اتصال ضعیف پنل

تجهیزات جانبینصب5.
مدل درایو  Breaker Contactor 

Rate
Fast 
fuse

مدل درایو  Breaker Contactor  
Rate

Fast 
fuse

GD270-1R5-4 6 A 9 A 10 A GD270-037-4 125 A 98 A 125 A
GD270-2R2-4 10 A 9 A 10 A GD270-045-4 140 A 115 A 150 A
GD270-004-4 20 A 18 A 20 A GD270-055-4 180 A 150A 200 A
GD270-5R5-4 25 A 25 A 32 A GD270-075-4 225 A 185 A 250 A
GD270-7R5-4 32 A 32 A 40 A GD270-090-4 250 A 225 A 300 A
GD270-011-4 50 A 38 A 50 A GD270-110-4 315 A 265 A 350 A
GD270-015-4 50 A 50 A 63 A GD270-132-4 400 A 330 A 400 A
GD270-018-4 63 A 65 A 80 A GD270-160-4 500 A 400 A 500 A
GD270-022-4 80 A 80 A 80 A GD270-185-4 500 A 400 A 600 A
GD270-030-4 100 A 80 A 125 A GD270-200-4 630 A 500 A 600 A500 A 600 A
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