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!هشدار  
کاربردیِتمامترعای و ایمنی درنکات سازندهردفتمندرج انگلیسی هم.ستضروریچه دفترچه هاین

ندارد. بر در را مطالب

کته ضروری که باید بدانید!ن11:قدم اول
استپ/.۱ موتورجهت خروجیاستارت یا ورودی برق قطع/وصل از نکنید.درایوهرگز استفاده
ازاگر.۲ بیش دریا سطح از نصب محل توانارتفاع بالاتردرایواست، رنج یک حداقل باید

باشدبارِتواناز .آن
کهدرایو.۳ شوید مطمئن و کنید نصب عمودی بصورت بخوبیرا گرما گیرد.میانجامتهویه
گردوخ.۴ ذراترطوبت، و میاک آسیب دستگاه به بیندیشیدشیمیایی/خورنده را لازم تمهیدات .زند.
۵.) تندسوز مشخصهفیوز با ورودی) برای حفاظت بهترین است.درایو،
نوس.۶ ورودیاگر ولتاژ ازدرایوانات چوکبیش از استفاده ضروریست.درایوورودیدرباشد،
ازفاصلهاگر.۷ ادرایوموتور شود(ستزیاد نصب خروجی در باید خروجی اصلیچوک دفترچه )مطابق
می.۸ توصیه دستگاه برای استاندارد ارت سیستم از گردد.استفاده
شود.۹ سهدرایودقت و،فازورودی هیچ سیمبه به نیازی .نداردنولجه
ازدستگاهاگر.۱۰ برقسالبیش باشدوصلبه مجدد،نشده استفاده گردند.خازنبایدبرای احیا ها
تحمل.۱۱ قابل کاری محیط ازدرایودمای بالاتر دمای در باشد. درجهمی هر ازای به

درایو دهی جریان یابد.افزایش می کاهش

: نصب دستگاهدومقدم 
های کرد(توان نصب فلنجی صورت به یا دیوار روی توان می را ازتوان).پایین بالاتر های

نصب ایستاده شوندبصورت آحداقلحالهربه.می است،زادفضای لازم دستگاه :اطراف

فلنجی صورت به دیوارهنصب روی ایستادهنصبنصب
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های قدرت: اتصال کابلسومقدم 
توجه با را ... و موتور ورودی، برق زیرکابل جدول توضیحات کنیخیلیلطفانمایید.وصلبه !ددقت

توضیحاترنج مربوطهترمینال
رنج ترمینالهاهمه سهاین اتصال برای است.ها ورودی فاز
رنج ترمینالهاهمه سهاین موتور به اتصال برای است.ها فاز

است.هارنجهمه اِرت کابل اتصال برای ترمینال این
باسترمینال های

سربندی
موتورکلاف های

موتور پلاک ولتاژ بصورتاگر را موتور ستارهاست،
اگر راو آن کنید.مثلثاست سربندی

به قدرت تجهیزات اتصال نحوه زیر دهد.درایوشکل می نشان را

درایو قدرت مدار

های:۱توجه   درایو از سری داخلیتچاپراینوتاین لذارمز نصبندارد ترمزاز رویمقاومت بر
آن فرمایید.خودداریترمینالهای

کنتاکتور۲توجه از خاموشبرای: یا موتورروشن .نشوداستفادهکردن

اتصالات مدار کنترل:: چهارمقدم 
دستگاه فرکانس
بار اضافه مدتحداکثر هرثانیهبه دقیقهدر

آنالوگ ورودی

با جریانی به ولتاژی مد از جامپرتغییر
ورودیاهمیاندازه به اتصال جهت بایدپتاسیومتر
باشدبزرگتر

آنالوگ ولتاژیخروجی مد از جامپرتغییر با وجریانی
دیجیتال جامپرخروجی با مد (انتخاب خروجی و ورودی بین )مشترک

خروجی ظرفیترله با بسته و باز کنتاکت وداری
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مدار اتصالات کمکبرای زیر دیاگرام از پیشبگیرکنترل شدهید(تنظیمات مشخص پرانتز با .)اندفرض

نمایشگر (کیپد): کار با پنجمقدم 

کنید. وصل را دستگاه ورودی برق اکنون
آن اجزای توضیحات و دستگاه نمایشگر

است:به زیر شرح

خروجی دیجیتال

هاي خروجی
آنالوگ

هاي  دیجیتالورودي

(استپ/استارت)

(جاگ یا چرخش آرام)

(ریست فالت)

شبکه مُدباس

هاي آنالوگوروديرله خروجی پتانسیومتر

هاي خروجی
آنالوگ



GD270اندازي سریع دفترچه راه5

توضیحاتنامیتمآ

های:۱
وضعیت

موتورروشن موتوردرزن:چشمک:کارکردِ شناسایی حال
چرخشنشانگر جهت چپگرد)تغییر یا (راستگرد

کیپد:خاموش از ترمینالازکنترل:زنچشمککنترل
دباسمُ:ازروشن
وضعیتِروشن: وضعیتِزن:چشمکفالتدر هشداردر

های:۲
واحد

فرکانس شده داده نمایش استعدد ولتاژ جریان، ،
) است سرعت شده داده نمایش )عدد
) است درصد شده داده نمایش )عدد

پارامترهانمایشگر:۳ و اعداد نمایش

هادکمه:۴

از وورود/خروج پارامترگروهپارامتر
قدم تغییربهپیشروی ذخیره / پارامترهاقدم

پارامتر/کاهشافزایش و اعداد
تغییر هنگام رقم انتخاب / مانیتورینگ پارامترهای ترتیبی دیدن

پارامتر یک مقدار
کیپد روی از کار حالت در موتور استارت

آلارماستپ و فالت ریست / موتور

پارامتر با دکمه این است.عملکرد تنظیم قابل
کیپد:۵ دورولوم تغییر نمایشگرجهت روی از
کیپد:۶ (آپشن)پورت خارجی نمایشگر اتصال محل

یادگیری پارامتربیشتربرای تغییر روند زیر شکل در است نمایید:۱بهازکافی مشاهده را
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که مرحلهدرایووقتی مطابق آن رفرنس فرکانس شود می دار میزند۱برق چشمک مانیتور اگر.روی
دکمههاینگون دادن فشار با مانیتورنبود روی بر را زن چشمک اینایجادعدد در شود (دقت کنید.

باید فرکانس(مرحله به دکمهمربوط دادن فشار با باشد). روشن مرحلهمط) گروه۲ابق وارد
دکمه دادن فشار با شوید. گروه۳مرحلهمطابقپارامترها زیر باشویدپارامترهاوارد ازاس. تفاده

را خود نظر مد پارامتر پایین یا و بالا جهت های مرحلهدکمه کنید.۴مطابق انتخابانتخاب از بعد
دکمهپارامتر دادن فشار مرحلهبا وروا۵مطابق بالا های دکمه از استفاده با و شوید پارامتر د

را آن مقدار دکمه۶مرحلههمانندپایین دادن فشار با نهایت در نمایید. تنظیمیتنظیم مقدار
دهد(مرحله می نمایش تنظیم جهت را بعدی پارامتر مانیتور و شود می اس۷ذخیره ذکر قابل در). ت

دکمه دادن فشار با باشید که ای مرحله شوهر می هدایت قبل مرحله د.یبه

: تنظیم پارامترهای مهمششمقدم 
دراحال پارامترهای گردباید تنظیم آن کاربری اساس بر را زیریو جدول در درایود. پرکاربرد پارامترهای

اند شده استارائه شده آورده درایو عملکرد از عملی مثال چندین نیز ادامه در ،
استنکته شده تنظیم قبلا درایو چنانچه با: شود می پیشنهاد کنید تنظیم را آن مجددا خواهید می و

پاراتنظیم بههمه را کارخانهمترها دانید.بازگرتنظیمات
پیش فرضتوضیحاتنامپارامتر

P00 :تنظیمات اصلی
کنترل کنترلمُد وکتور کنترل: وکتور کنترل: :

کیپداستارتمحل ترمینال: شبکه: ارتباطی:

ارتباطی مُدباسشبکه باس/: اترنت:پروفی :
نت وایرلس::پروفی کارت

ممکن خروجی فرکانسِ حداکثر
کاری فرکانس بالای حد
کاری فرکانس پایین حد

اول محل
فرکانستنظیم

::::
پالس ورودی چندسرعتهداخلی:: :

کنترل پروفیباس/مُدباس:شبکه: :
اترنت پروفینت: پایین):کیپد(رنج: دوم محل

نهایی محل
فرکانستنظیم

اول محل دوم: محل :
اول/دوم محل جمع اول/دوم: محل تفریقِ :

اول/دوم: محل اول/دومبیشترینِ محل کمترینِ :
کیپدکیپدفرکانسِ از فرکانس تنظیم

) اصلی استارت ثانیهشتاب برحسب (
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) اصلی استپ ثانیهشتاب برحسب (
چرخش راستگردجهتِ چپگرد: ممنوع!: چپگرد :

غیرفعال چرخان:: ایستاشناسایی:شناسایی
چرخانایستاشناسایی: ایستاشناسایی::شناسایی

ریستِکارخانهریستِ ریستِتنظیمات: خطاهااطلاعاتِ:
P01تنظیمات استپ/استارت :

استارت فرکانسمُد از استارت جریان:استارت: تزریق بعداز
شفتِجستجویِ: پوشش(سرعت مدموتورعدم )را

استارت فرکانس
) استارت فرکانس روی ایستادن زمان )مدت

جریان برایمقدار حرکت شروع از قبل
جریان تزریق زمان حرکتمدت شروع از قبل

حرکت خطیمنحنی شکل::
شکل به حرکت منحنی ابتدا/انتهای انحنای مقدار

استُپ تنظیمیروش شیب با خلاص: )کردن(:
ترمز ترمزفرکانس اعمال استپفرکانس هنگام

ترمز ترمزتاخیر اعمال برای زمانی تاخیر
ترمز ترمزقدرت جریان (برحسب%)شدت
ترمز ترمزمدت اعمال زمان مدت

چرخشتاخیرِتغییرجهت جهت تغییر از قبل توقف زمان مدت
صفرتغییرجهتفرکانسِ به:: باتوجه :

استُپ فرکانسِ
مدمرجع تنظیمی(مختصص سرعت واقعی): سرعت :

استپ استپتاخیر در تاخیر زمان
وصلِحفاظتِ

ترمینالبرق
عدمِ استارت:

وجودِ درصورت ترمینال:استارت از فرمان
کردن فعال
درایو

از کمتر فرکانسِ تنظیم به درایو واکنش
روی کار ادامه توقف: ::

>تاخیر فرکانس اگر مجدد استارت وتاخیر
برق قطع برق:اندازیراهحفاظت قطع/وصل درصورت خیرمجدد بله: :

راه تاخیر اگرزمان مجدد باشد.اندازی
استارت راهتاخیر تاخیر استارتزمان فرمان صدور از بعد اندازی

ازدرتاخیر قبل بهتاخیر درایو مدرفتن تاتاتتتاخیخیخخخیدرتاتاتتتاخیخیخخخیریرییریریریریر
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جستجوی مد
شفت سرعت

صفر فرکانس از فرکانس: حداقل از :
ماکسیمم فرکانس از :

موتور شفت سرعت جستجوی به مربوط تنظیمات
P021: پارامترهای موتور 

موتورانتخاب آسنکروننوع موتور سنکرون: موتور :
نامی( )نامی(سرعتِ)نامی(فرکانسِ)توان
نامی( نامی()ولتاژ )جریان

حفاظتِ
باراضافه

موتورِ:موتورِ:غیرفعال
موتور)نامیِجریانِبهواقعی(درصدِجریانِجریانیحفاظتِتنظیمِ

موتورتواننمایشِاصلاحِ توان نمایشِ تغییر جهت ضریبی
P03 ل گشتاور در ر کنت: تنظیماتVector Control

تنظیمِ محل
گشتاور

::کیپد:ولومِ::غیرفعال
مُدباس:شبکهچندگشتاوره:پالسورودیِ:

گشتاور کیپدتنظیم از گشتاور تنظیم
حداکثرفرکانمرجعِ

چپگرد/راستگردسِ
گشتاور کنترل

::کیپدولومِ::
مُدباسشبکه::چندفرکانسیپالسورودیِ:

کنترلِفرکانسِحداکثر در وقتیراستگرد گشتاور
وقتی گشتاور کنترلِ در چپگرد حداکثرفرکانسِ

حداکثرگشتاومرجعِ
موتوری/ترمزیرِ

ورودیِ:: پالس:
ولومِ شبکه:کیپد: مُدباس:
وقتیگشتاورِحداکثر (%)موتوری
وقتیگشتاورِحداکثر (%)ترمزی

نامی سرعت بالای در گشتاور تضعیف ضریب
P04 تنظیمات کنترل :V/F

منحنی خطیشکل چندنقطه: توانِ: :
توانِ توانِ: استقلال: از:

یاگشتاورِاستارت اولیه گشتاور تنظیمِ(تقویتِ اتوماتیک)یعنی
تقویت اتمام (برحسب%)فرکانسِ گشتاور

نقاطنقاط تعیین باشد.وقتیتنظیمات

مصرفِکاهشِانرژیمصرفِکاهشِ پمپاتوماتیک فعال:غیرفعال:وفنانرژیِ ِشششِشِِ ژرژرژرژرژیر
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P05 :های ورودیترمینالتنظیمات
ترمینالِ پالسمُد ورودیِ دیجیتال: ورودیِ :

ترمینال
غیرفعال دستیشُمارریستِ:: چنج :
راستگرد پمپ:شُمارحفظِ:: کردن تمیز
چپگرد آّباستارت:: بالای :حد

سیمه: سه آب:استپکنترل پایین حد
راستگرد انتگرال::جاگ آبمکث :کمبود

استپِ نرم:کنترلمکث:خلاصی: اندازی راه
فالت ریستِ یخزدگیحفاظت:کردنعکس::

مَکث توقف: :استارت:
موتور تادستی تریگر:شتابانتخابِ:

کنترلمکث:مکثِ:

انتگرال:: اعلام:مکث
موتور تاخرابی موتور: کردنعکس:انتخاب

:تریگ:
تریگ::

سرعتهتا چند برای ترمینال تنظیم

ترمینال

ترمینال

ترمینال

اگرترمینال

ورودیها رودبرایپُلاریتۀ می کار به ورودی ترمینالها منطق باینریتنظیم )(بصورت
با شدن فعال ازبهاتصال: قطع با شدن فعال :

زمانی سوئیچفیلتر زمانی فوقفیلتر های

چگونگی
استپ/استارت

سوئیچِ سوئیچِراستگرد/چپگرد: استارت/جهت:
استپ/استارتپوش: درجهتباتومِ بیشتر )مثال(توضیحات

پوش راستگرد/چپگرد/استپ: باتومِ
زمانی فوقتاخیر ترمینالهای قطع/وصل فرمان از بعد عملکرد در زمانی تاخیر

بالا/پایین حدِ
سیگنالِ

یا ولتاژ بالا/پایین آنالوگجریانحدِ مُدورودی (در
)جریانی

بالا/پایین حدِ
مربوطه باکمیتِ مرتبط (... گشتاور (فرکانس، کمیتِ بالا/پایین حدِ

سیگنال ورودیفیلترِ فیلتر زمانی تنظیم
پایین/حدِ

ووسط
سیگنالِبالایِ

آنالوگ ورودی ولتاژ پایین/وسط/بالایِ حدِ

پایین/ حدِ
/ووسط
مربوطکمیتِبالایِ

(... گشتاور (فرکانس، کمیتِ پایین/وسط/بالای حدِ
آنالوگ ورودی با مرتبط
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سیگنال ورودیفیلترِ فیلتر زمانی تنظیم
بالا/پایین حدِ

ورودیفرکانسِ پالس فرکانسِ بالا/پایین )(برحسبحدِ

بالا/پایین حدِ
مربوطه کمیتِ

با مرتبط (... گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پایین حدِ
پالس ورودی

سیگنال ولتاژینوع جریانی: جامپر: حتما حالت این روی(در بگذارید)را

بالا/پایین حدِ
کیپد آنالوگولوم ورودی ولتاژ بالا/پایین کیپدحدِ

بالا/پایین حدِ
مربوطه کمیتِ

بالا/پایین ولومحدِ با مرتبط (... گشتاور (فرکانس، کمیتِ
کیپد
P06های خروجی: تنظیمات ترمینال

ترمینال
غیرفعال باری: بی ازدیادفیدبک:آلارم :آلارم

در::کار:درحال
راستگرد: خارجیچرخش فالتِ شروع::

فالت باسیتثب:: توقفت :
کار آمادۀ آّبفعال:: بودن کم :

بار: اضافه فیدبک:آلارم افت آلارم
ترمینال

ترمینالخروجیهاپُلاریتۀ هِگز)بودن (بصورت فوق های
زمانی (تاخیر فوق ترمینالهای قطع/وصل در )تاخیر

ترمینال
موتور:موتورفرکانسِ: :ولتاژِ
موتور:تنظیمیفرکانسِ: :توانِ
موتور: خروجیگشتاورِموتور:دورِ
خروجی::موتور:جریانِو ترمینال

بالا/پایین حدِ
بهکمیتِ ...)مربوط گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پایین حدِ

بالا/پایین حدِ
سیگنالِ

جریان یا ولتاژ بالا/پایین جریانیحدِ مُد (در
(

سیگنالفیلترِ زمانی فیلتر
بالا/پایین حدِ

بهکمیتِ ...)مربوط گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پایین حدِ

بالا/پایین حدِ
سیگنالِ

جریان یا ولتاژ بالا/پایین جریانیحدِ مُد (در
(

سیگنالفیلترِ زمانی فیلتر
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P07پارامترهای کیپد و سیستم :
حفاظتی پارامترهارمز تنظیم برای پسوورد

کردن کپی
پارامتر

فعال کیپد:غیر به پارامتر :آپلود
کیپد از پارامتر همه ازکیپد(بجز:دانلود پارامتر دانلود :(

گروه پارامترهای دانلود کیپد: از

دکمه دکمههاعملکرد جهت:جاگ:غیرفعال:یکان: تغییر
خلاصی:مقدارریستِ: شیفتِ:استپِ

مختلفشیفتِ مقادیرِ بین شیفت باتنظیمِ
باتنظیم موتور استپ مختلفامکان حالتهای کنترلدر

ترتیبی مانیتور
دکمه با

از استفاده با مانیتور برای مختلف پارامترهای انتخاب
دکمه متناوب توقففشردن یا کار حالت در

جهت ضرایب
نمایش تغییر

مقادیر برای شده داده نمایش مقدار اصلاح جهت ضرایب
خطی و دورانی سرعت فرکانس،

) یکسوساز ورودی ماژول دمای ●)نمایش
درایو خروجی ماژول دمای ●)(نمایش

برحسب مصرفی انرژی ●نمایش
درایو توان/ولتاژ/جریان نامی مقادیر ●نمایش

فعلی :وو:ووفالتعدمِ:فالتِ
:و:وو:
:و:و:
::::
::::
:و::
:::

فالت جدول در بیشتر اصلی**توضیحات انتهای در ها

●

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

ثبت جزئیات
لحظه در شده

فالت وقوع

فعلی قبلفالتقبلفالتفالت
موتور ●فرکانس
شتاب ●فرکانس

موتور ●ولتاژ
موتور ●جریان

●ولتاژ
درایو ●دمای

ورودی ترمینالهای ●وضعیت
خروجی ترمینالهای ●وضعیت
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P08تنظیمات پیشرفته :
استارت/استپ با–ووشتابهای انتخاب قابل

جاگ فرکانس
ازتغییر پرش آستانه بهفرکانس
مجددفالتریستِدفعاتِ استارت و فالت اتوماتیک ریستِ دفعات تعداد

ریست در اتوماتیکتاخیر استارت تا فالت وقوع بین زمانی تاخیر
فن عملکردِ

درایو
یکان: بهینهعدد عملکرد روشن: دائم :

صدگان: سرعتعدد بیشترین با سرعت: اتوماتیک تنظیم :
و کیپد ولومِ به مربوط اضافی تنظیمات

افزایش شیب
فرکانس کاهش

با رفرنس فرکانس تنظیم حالت در فرکانس افزایش شیب
که(باتومپوش است)وقتی

فرکانسواکنش
برق قطع مختلفبه های حالت در برق قطع به درایو تنظیمی فرکانس واکنش

پارامتر در ورودی جریان نمایش اصلاح ضریب
فرکانس کاهش

سوئیچینگ
کهخودکارکاهشتنظیمات هنگامی کریر فرکانس

است شده نرمال حد از گرمتر درایو هیتسینگ
تاخیرخطای
خروجیفازخروجی فاز قطع خطای اعلام در تاخیر زمان مدت

P09 تنظیمات کنترل :PID
تنظیم ::::محل

مُدباس:شبکهای:چندپلهپالس:ورودیِ
وقتیتنظیم کیپد باشداز

اتصال محل
فیدبک/سنسور

:::
پالس: شبکهورودی ارتباطیمُدباس: های شبکه :

سنسورمشخصۀسیستم مقدار موتور، دور افزایش میشود:کم:زیادبا
:ضریب:ضریب:ضریبضرایب

نمونهبردارینمونهفاصله زمانی فیدبک/سنسورفاصله از برداری
مجاز میاختلاف ثابت دور محدوده آن در که خطا مُجاز ماندمحدودۀ

و حداکثر
کنترلفرکانسحداقل در مجاز فرکانس %)حداقل/حداکثر (برحسب

قطع تشخیص
فیدبک/سنسور

از کمتر فیدبک مقدار اندازۀاگر به زمانی و باشد
فالت اعلام شود، سپری شودمیهم

کنترلشتاب حالت در استارت/استپ شتاب ششتشتشششتتاب
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خروجیفیلتر زمانی فیلتر
P10 تنظیمات :PLCداخلی و عملکرد چندسرعته

نهاییسیکلفقط:تکرارِسیکلِ دور در :تکرارِسیکل:ادامۀکار
وضعیت برق:وضعیتذخیره قطع :ذخیرهذخیره:عدمِدرصورت

تا
و۱۶ پلۀفرکانس

هرکدام زمانِ
فرکانسِزوج(مثلاپارامترهایِ :() )پله
متناظرفرد(مثلاپارامترهایِ فرکانس کارکردِ زمان :(

شتاب شتابانتخابِ بینِ از فوق.برای-هایانتخاب سرعت پلۀ
(فرضپیش است )اصلی

ابتدا:نقطۀشروعِ از توقف:استارت قبلِ کارکردِ نقطه آخرین از
زمان پلهواحد کارکرد زمانِ پارامترهای دقیقه:ثانیه:ها:واحد

P11تنظیمات حفاظتی :
قطع حفاظتِ ورودییکان: فازِ

فعال:غیرفعال:افزاری)(نرم
قطع حفاظتِ خروجیفازِدهگان:

فعال:غیرفعال:
لحظهافتِ فالت:ایولتاژ مدیریتاعلام دور کاهش با کارکرد تداوم شده:

دراضافه ولتاژ
دورکاهش

فالت: اضافه:اعلام دورمدیریت کاهش عدمِ با ولتاژ
حالت برای ولتاژ اضافه (برحسب%)مقدار

سازی محدود
جریان

جریان کردن محدود فعالیکان: فعال:غیر :همیشه
سختدهگان: بارآلارم اضافه فعالافزاری فعال:غیر :

جریانِجریانمحدودیت کارِعادی)محدودکردن دور(هنگام کاهش با موتور
افزایش توقف با شتابیا (هنگام )-گیریدور دورکاهششیبِ

ازعملکردِرلهجریانِ موتور جریان اندازهبیشتراگر به زمانی مدت و شود
تنظیم رله یابد، میادامه عمل بار) (اضافه کند.شده تأخیرِعملکردزمانِ

ازعملکردِرلهجریانِ موتور جریان اندازهشودکمتراگر به زمانی مدت و
تنظیم رله یابد، میادامه عمل بار) کند.شده(افت تأخیرِعملکردزمانِ

عملکردِ تنظیمِ
فالت رلۀ

ولتاژ آندر فالتِ اتوماتیکِریستِدهگان:هنگامِیکان:هنگام
غیرفعال:فعال:فالت:غیرفعال:فعال:

سرعت ازانحرافِ بیش تنظیمی با واقعی سرعت اختلاف واگر باشد
اندازه به زمانی میدهدمدت فالت بکشد، طول تأخیرِعملکردزمانِ

فرکانس دورتغییر اتوماتیک شبکههنگامکاهش ولتاژ غیرفعالافت فعال: :

بار اضافه مجموع
شود. می صفر استپ بعد بار اضافه زمان صورت این در :

شود می گرفته نظر در قبلی بار اضافه زمان :
حفاظت
خطاهای

دما اینورتر، و موتور بار اضافه خطاهای به واکنش یتنظیمات
خروجی و ورودی باشدماژولهای می پارامترها این در و....
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P17 :پارامترهای مانیتورینگ
پوینتستولتاژتنظیمیفرکانسِ

موتور ورودیفرکانس فیدبکدیجیتالهای
موتور خروجیرلهولتاژ موتورهای

موتور تنظیمیجریان )کارکردِموتور(گشتاور
موتور کانترسرعت ورودیشمارش جریان

موتور بارتوان اضافه دفعات
خروجیگشتاورموتور

دقت:توجه افزایش جهت درایو پارامترهای تنظیم از قدرت،بعد بدینو است. مفید
بچرخد آزاد تا کنید جدا بار از را موتور شفتِ شودسپس،منظور نمی را شفت (اگر دهید قرار

کرد، دکمهآزاد نهایتاً دهید) تاقرار بمانید منتظر و زده زنِچشمکرا
شود. خاموش

موتور،ازبعد:توجه چرخش جهت صحت از اطمینان منظور فشاررادکمهبه
است،ده اشتباه چرخش جهت اگر بچرخد. آرامی به موتور تا خروجیجایید فاز کنید.رادو جابجا

قدم هفتم: مثالهای کاربردی
از روی کی پد:الف)   درایوهرتز با 40با فرکانس فنراه اندازی یک : 1مثال 

کنترل استارت/استپمد محل
فرکانس تنظیم فنمحل کاری فرکانس

استارت استپ(شتاب )روش
موتور نامی موتورتوان نامی فرکانس

موتور نامی موتورسرعت نامی ولتاژ
موتور نامی جریان

و فوق تنظیمات از ازبعد قدرتاطمینان کابلهای صحیح تادکمه،اتصال دهید فشار شروعفنرا
کند چرخش ثانیه.به چند گذشت از فرکانسفنبعد رسدبه می .هرتز

ال ناز روی ترمیب) 
استارت/استپ محل

(ترمینال)
(راستگرد)ترمینال

کلیدفنچرخش اتصال با
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از روی ترمینالسرعت این فن با یک پتاسیومتر خارجی کنترل) -ج
تنظیم محل

)انس(فرک
کلید اتصال چرخشبا به شروع فن

چرخاندن با فن سرعت و میکند
.استتغییرقابلپتاسیومتر

از طریق شبکه مد باس)HMIیا (PLCدرایو با یک کنترل) -د
فرکانس تنظیم محل

باس( )مد
استارت/استپ محل

(مدباس)

مراجعه اصلی دفترچه به مدباس شبکه از استفاده با درایو پارامترهای تنظیم نحوه با بیشتر آشنای منظور مایید.نبه

وکلید تغییر جهت چرخش با شستی استارت/استپ درایوراه اندازی: 2مثال
استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

کاری استارتفرکانس شتاب
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

ترمینال
ترمینال
ترمینال

نحواستارت/استپ
شستی دادن فشار دادنبا فشار با و استارت شود.کلیددرایو می متوقف جهتدرایو تعویض .استبرای

)Push buttonاز روی ترمینالها با شستی پوش باتن(: تغییر فرکانس درایو 3مثال
استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

اولیه استارتفرکانس شتاب
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

ترمینال
ترمینال
ترمینال

شستیفشاربا افزایشدادن درایو دادنوفرکانس فشار یابددرایوفرکانسبا می جهتنیزکلید.کاهش
درایو باشداستارت پارامترمی از فرکانسو. تغییر سرعت تنظیم برای شود)ثانیهبر(نیز می .استفاده

از روی ترمینال
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)PIDخودکار (صورت بتنظیم فشار آب یک مجتمع : 4مثال
سنسور فشار و(جریانی)(فیدبک باشد می نظر) مد است.فشار

کنترل استارت/استپمد محل
فرکانسفرکانس تنظیم محل

استارت استپشتاب شتاب
کردن قبلفعال تاخیر

موتور نامی محلپارامترهای
سنسور(تنظیم )محل

سیگنالنوع
به شروع پمپ کلید، وصل از بعد
توسط آن سرعت و کند می کار
که میشود تنظیم نحوی به درایو

نظر مد کند.فشار ایجاد را

داخلی درایوPLCراه اندازی یک همزن با :5مثال
راستگرد۳۰راهمزنموتوریک سرعتثانیه سپسهرتز۴۰با آن۱۰، از بعد و متوقف ثانیه۲۰ثانیه

فرکانسچپگرد ادامه،دانچرخمیهرتز۲۵با روال کنداین می استارتپیدا فرمان شود)(تا .قطع
کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

سیکلترمینال تکرار
راستگرد راستگردفرکانس مدت

توقف توقففرکانس مدت
چپگرد- چپگردفرکانس مدت

کلید کردن وصل با
خواسته روال طبق همزن
کند. می کار به شروع شده

راه اندازی موتور با سرعت های ثابت: 6مثال
کلید با آنوشدهروشنموتور رسدهرتز۱۰فرکانسبهسرعت بامی سرعتکلیدوصلسپس

باوهرتز۲۰آن کلیدیا آنوصل گرد.هرتز۳۰سرعت می
استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

استارت استپشتاب شتاب
موتور نامی ترمینالپارامترهای
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ترمینالترمینال
اول دومفرکانس فرکانس

سوم فرکانس

: راه اندازی دو شتابه (پمپ کفکش یا شناور)7مثال 
جدا گردبرای کف سریع درفرکانس،شدن شناور بهثانیه۳پمپ بههرتز۳۰اول آن از بعد آرامیو

نامی فرکانس رسد.به می پمپ
کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم نهاییمحل فرکانس
اولیه استارت اولیهشتاب)(شتاب )(استپ

موتور نامی ثانویهپارامترهای استارت )(شتاب
ثانویه استپ آستانه)(شتاب فرکانس

کلید وصل پارامتربا به بسرعت پمپ پیشفرکانس موتور نامی سرعت تا آرامی به آن از بعد و رسد می
پارامتر به تا یابد می کاهش آرامی به فرکانس نیز توقف در رود. سریعمی فرکانس پارامتر این از بعد برسد،

رسد. می صفر به
سنگین:5توجه  بار شناور میپمپ انتخابمحسوب در موضوع این به توجهشود. درایو ویژهرنج

برای تماسنمایید. شرکت با بگیرید.مشاوره
درایوبا استفاده کانتر داخلیمحصولات شمارش :8مثال 

کنترلدرایواز نقالهبرای تولیدیکنوار شودخط می دارد،.استفاده وجود سنسور یک نقاله نوار این انتهای در
محصولهنگام یکازعبور محصول هر ازای به سنسور، شودجلوی می ایجاد سنسور خروجی در تعدادپالس درایو .

تعداد که وقتی و شمارد می را کند.عدد۱۰۰محصولات می صادر آلارم یک شد شمارش محصول
کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

کانترترمینال شمارش
کانتر شدن محصولکامل تعداد

فرکانس
وصلقطعقطع
وصلوصلقطع
وصلقطعوصل
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جلوی از محصول عبور حین
به پالسی میسنسور ارسال

تا شمرده را پالسها درایو شود.
عدد لحظهبه این در برسد.

شود. می فعال

مرغداری با استفاده از درایوسالنهواسازراه اندازی فن : 9مثال 
فن اندازی راه سنسورهواسازبرای توسط سالن دمای میکنیم. استفاده درایو از مرغداری، بهسیمه۳ولتاژیسالن

گردد می ارسال گیریدرایو اندازه دما)(رنج که کنید تنظیم طوری را درایو دارد۲۵رویراسالن. .نگه
کنترل استارت/استپمد محل
فرکانسفرکانس تنظیم محل

استارت استپشتاب شتاب
کردن قبلفعال تاخیر

موتور نامی محلپارامترهای
سنسور(تنظیم )محل

سیستم استارت/استپمشخصه محل
در کلید، وصل از بعد
گرم هوا که صورتی
روشن هواساز فن باشد،
را هوا دمای و شود می

میدهد کاهش

دفترچه(با یک درایوپمپاژایستگاه پمپ های اندازی راه : 10مثال  به پمپلطفا بوستر تخصصی
نمایید نماییدمراجعه برقرار ارتباط شرکت فنی واحد با .)یا

کلکتور خروجی در ثابتی فشار تا کنیم کنترل درایو یک با روبرو شکل مطابق را پمپ چند خواهیم می
دهید. ارائه را مناسب فرمان مدار و تنظیمات شود. ایجاد
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یابیخطاها و عیبقدم هشتم: 
دادخطااگر نماییدهرخ رفع را آن منشاء ابتدا پارامترهای، با(از سپس بگیرید) کمک

کنیددکمه پاک را زیر.خطا جدول فالتتوضیحاتدر از رایجهابرخی فرمایید:ی ملاحظه را
دلایل احتمالی و توضیحاتنام خطاکدخطا

راهولتاژاضافه اندازیهنگام
کارتوقف هنگام

نرما ورودی نیستولتاژ ا.ل ژنراتوری مد در یاست.موتور
دارید خطا توقف هنگام اگر دهید/ افزایش دهید.را قرار

خروجی فاز خطای
کوتاه) (اتصال

اینموتور/کابل غیر در نیست/ متناسب درایو با بار یا دارد مشکل
دهید.صورت افزایش است.را دیده آسیب خروجی

هنگاماضافه جریان
اندازیراه

است، سنگین بار یا دارد. اتصالی افزایشموتور/کابل را
یا همچنیندهید دهید. تغییر دهیدرا انجام را

یاتوقفهنگامجریاناضافه دهید دهیدقرار افزایش را

کاراضافه هنگام اگرنه،جریان دارد. مشکلی بار یا دارد اتصالی تغییرموتور/کابل را
و دهید.دهید انجام را

است.ولتاژافت کم حد از بیش ورودی ولتاژ

موتوراضافه تنظیمبار درستی به موتور جریان یا است، موتور نامی توان از بزرگتر بار
و موتور نامی تنظیمات است کنید.نشده بررسی را

اضافه تنظیماتبارآلارم به توجه با را کنیدبار بررسی
درایواضافه وبار درایو تناسب هیتعدم اضافهبار/کثیفی فن/ سینگ/خرابی

کم. خیلی گیری شتاب زمان مناسب، تهویه عدم محیط/ گرمای درایوگرم شدن
ورودی فاز کنیدقطع چک را ورودی فازهای

خروجی فاز جریانقطع بالانس و خروجی کنیدفازهای چک را خروجی های
سنسورقطع پارامتراتصالبودن بکمک شودسنسور(ترانسمیتر) چک

پنل ضعیف دارد.اتصال مشکل کنترل برد است. ضعیف پنل کنترل اتصال

تجهیزات جانبیانتخاب:نهمقدم
مدل درایو مدل درایو
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