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!هشدار  
کاربردیِتمامترعای و ایمنی درنکات سازندهردفتمندرج انگلیسی همهاین.ستضروریچه دفترچه

ندارد بر در را مطالب

کته ضروری که باید بدانید!ن 11:قدم اول
استپ/.۱ موتورجهت نکنید.استارت استفاده اینورتر خروجی یا ورودی برق قطع/وصل از هرگز
از.۲ بیش محیط دمای ازاگر بیش دریا سطح از نصب محل ارتفاع توانیا است،

بارِ از بالاتر رنج یک حداقل باید باشداینورتر .آن
که.۳ شوید مطمئن و کنید نصب عمودی بصورت را میاینورتر صورت بخوبی گرما گیرد.تهویه
گردوخ.۴ ذراترطوبت، و آسیباک دستگاه به بیندیشیدمیشیمیایی/خورنده را لازم تمهیدات زند.
۵.) تندسوز مشخصهفیوز با است.) اینورتر ورودی برای حفاظت بهترین ،
بیش.۶ اینورتر ورودی ولتاژ نوسانات ضروریست.ازاگر ورودی چوک از استفاده باشد،
از.۷ بیش موتور کابل طول میچنانچه توصیه اینورتر خروجی در چوک نصب گردد.است،
می.۸ توصیه دستگاه برای استاندارد ارت سیستم از گردد.استفاده
سه.۹ ورودی اینورترِ شود هیچ،فازدقت ندارد.به نول سیم به نیازی وجه
خازن.۱۰ است، نشده متصل برق به دستگاه که است یکسال از بیش گردند.چنانچه احیا باید ها
نما�د..۱۱ استفاده موتور با ارتباط برای شیلددار کابلهای از جانبی تجهیزات روی نویز کاهش جهت

قدم دوم: نصب دستگاه 
است. آن توان با متناسب دستگاه نصب پا�ننحوه های ورویتوان هایدیوار بصورتبالاتوان

حداقل شوند. می نصب است:ایستاده لازم دستگاه اطراف آزاد فضای

دیوار روی بالاایستادهنصبنصب توان
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از درایو، تحمل قابل کاری محیط بالاترتادمای دمای در که باشید داشته توجه اما باشد. می
درایواز دهی جریان افزایش، درجه هر ازای یابدبه می .کاهش

های قدرت : اتصال کابل سوم قدم 
دیواره، روی دستگاه نصب از توجهپس با را ... و موتور ورودی، برق زیرکابل جدول توضیحات به

کنیدخیلیلطفانما�د.وصل !دقت
توضیحات اینورتررنج ترمینال 

سهاینورتر ترمینالفازورودی سهاین اتصال برای است.ها ورودی فاز
رنج ترمینالهاهمه موتوراین به اتصال برای است.سهها فاز
رنج است.هاهمه اِرت کابل اتصال برای ترمینال این

ترمززیر مقاومت به اتصال نیاز)برای (درصورت
بالاتر چوکو به اتصال نیاز)برای (درصورت

رنج باسترمینالهاهمه های

مدار اتصالات بگیریدقدرتبرای کمک زیر دیاگرام .از

از کوچکتر رنج برای قدرت رنجمدار برای قدرت بالاترمدار و

: اتصالات مدار کنترلچهارم قدم   
دستگاه خروجیفرکانس فرکانس
بار اضافه مدتحداکثر مدت،ثانیهبه ثانیهبه

آنالوگ ورودی
با جریانی به ولتاژی مد از تغ�ر

به اتصال جهت پتاسیومتر باشدبزرگترازاندازه

آنالوگ باخروجی جریانی به ولتاژی مد از جامپرتغ�ر
وهای

ها بستهورلهخروجی و باز کنتاکت داری ورله
دیجیتال )(وعدد
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پیش (تنظیمات بگیرید کمک زیر دیاگرام از کنترل مدار اتصالات شدهبرای مشخص پرانتز با اند)فرض

: کار با نمایشگر (کیپد)پنجمقدم 
به آن اجزای توضیحات و دستگاه نمایشگر کنید. وصل را دستگاه ورودی برق است:اکنون زیر شرح

بالاترزیر و

دیجیتال خروجی

دیجیتالهایورودی

استارت)/(استپ
آرام) چرخش یا (جاگ

یهاخروجی
آنالوگ

فالت) (ریست

پالس  ورودی پالس خروجی

مُدباسشبکۀ

آنالوگهایورودی

پتانسیومتر

خروجی رله

موتور) (چرخش

درایو) (فالت
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توضیحات نامآیتم

:
های
وضعیت

موتورروشن: موتورچشمککارکردِ شناسایی درحال زن:
چپگرد) یا (راستگرد چرخش جهت تغ�ر نشانگر

چشمک کیپد از ترمینالخاموش:کنترل از زن:کنترل
روشن:ازمُدباس

چشمک فالت وضعیتِ در وضعیتِروشن: در هشدارزن:
:

های
واحد

استعدد ولتاژ جریان، فرکانس، شده داده نمایش
) است سرعت شده داده نمایش )عدد
) است درصد شده داده نمایش )عدد

پارامترهانمایشگر: و اعداد نمایش

:
هادکمه

پارامتر سریع حذف و پارامتر گروه از ورود/خروج

پارامترهابهقدمپیشروی تغ�ر ذخیره / قدم
پارامتر و اعداد افزایش/کاهش

هنگام رقم انتخاب / مانیتورینگ پارامترهای ترتیبی دیدن
پارامتر یک مقدار تغ�ر

کیپد روی از کار حالت در موتور استارت
آلارم و فالت ریست / موتور استپ

پارامتر با دکمه این است.عملکرد تنظیم قابل
کیپد: نمایشگرولوم روی از دور تغ�ر جهت
کیپد: (آپشن)پورت خارجی نمایشگر اتصال محل

پارامتر تغ�ر روند زیر شکل در است کافی بیشتر یادگیری نما�د:بهازبرای مشاهده را
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دکمه دادن فشار دکمهمرحلهمطابقبا دادن فشار با شوید. پارامترها گروه وارد
یامرحلهمطابق و بالا جهت های دکمه از استفاده با شوید. پارامترها گروه زیر وارد

مرحله مطابق را خود نظر مد پارامتر دکمهپا�ن دادن فشار با پارامتر انتخاب از بعد کنید. انتخاب
مرحله رامطابق آن مقدار پا�ن و بالا های دکمه از استفاده با و شوید پارامتر وارد

مرحلههم دکمهانند دادن فشار با نهایت در نما�د. میتنظیم ذخیره تنظیمی مقدار
دهد(مرحله می نمایش تنظیم جهت را بعدی پارامتر مانیتور و مرحلهشود هر در است ذکر قابل .(

دکمه دادن فشار با باشید که شوید.ای می هدایت قبل مرحله به

رامترهای مهم قدم ششم: تنظیم پا 
درایو پرکاربرد پارامترهای زیر جدول در گردد. تنظیم آن کاربری اساس بر را درایو پارامترهای باید حال
بسیاری تواند می که است شده آورده درایو عملکرد از عملی مثال چندین نیز ادامه در اند، شده ارائه

کند پشتیبانی را ها اندازی راه از
بانکته:  شود می پیشنهاد کنید تنظیم را آن مجددا خواهید می و است شده تنظیم قبلا درایو چنانچه

بازگردانید.تنظیم کارخانه تنظیمات به را پارامترها همه
پیشفرض توضیحاتنامپارامتر 

P00تنظیمات اصلی :
کنترل بُرداری(مُد کنترل کنترل): :

کیپداستارتمحل ترمینال: مُدباس: شبکه :
ممکن خروجی فرکانسِ حداکثر

کاری فرکانس بالای حد
کاری فرکانس پا�ن حد

اول محل
فرکانستنظیم

کیپد: ولومِ :::
پالس ورودی چندسرعتهداخلی:: :

کنترل مُدباس:شبکه: دوم محل

نهایی محل
فرکانستنظیم

اول محل دوم: محل :
اول/دوم محل جمع اول/دوم: محل تفریقِ :

اول/دوم محل بیشترینِ اول/دوم: محل کمترینِ :
کیپد کیپدفرکانسِ از فرکانس تنظیم

) اصلی استارت ثانیهبرحسب)شتاب
) اصلی استپ ثانیهبرحسب)شتاب

راستگردچرخشجهتِ چپگرد: ممنوع!: چپگرد :
غیرفعال محدودشناسایی:کامل:شناسایی:

غیرفعالعملکرد ولتاژ): تثبیت (جهت فعال :
کاربری سنگیننوع کاربری فن): و سبک(پمپ کاربری :

پارامترهاخطاهااطلاعاتِ:ریستِتنظیمات:ریستِایکارخانهریستِ :قفل
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P01  :تنظیمات استپ/استارت

استارت ازمُد جریانفرکانس:استارت تزریق استارت: از قبل
شفتِجستجویِ: بالایچرخانسرعت )(فقط

استارت فرکانس
) استارت فرکانس روی ایستادن زمان )مدت

جریان حرکتمقدار شروع از برایقبل
جریان تزریق زمان حرکتمدت شروع از قبل

حرکت خطیمنحنی شکل::
شکل به حرکت منحنی ابتدا/انتهای انحنای مقدار

استُپ تنظیمیروش شیب با )کردن(خلاص::
ترمز ترمزفرکانس اعمال استپفرکانس هنگام

ترمز ترمزتاخیر اعمال برای زمانی تاخیر
ترمز ترمزقدرت جریان شدت
ترمز ترمزمدت اعمال زمان مدت

چرخشتاخیرِتغ�رجهت جهت تغ�ر از قبل توقف زمان مدت
صفرتغ�رجهتفرکانسِ به:: باتوجه :
تنظیمیمرجع سرعت وکتور): مُد (فقط واقعی سرعت :

استپ اگرتاخیر است استپ در تاخیر باشدزمان
عدمِبرقوصلِحفاظتِ دراستارت: وجودِ:استارت ترمینالصورت از فرمان

از کمتر فرکانسِ تنظیم به درایو واکنش
روی کار ادامه توقف: ::

< فرکانس اگر مجدد استارت وتاخیر
برقاندازیراه قطع/وصل درصورت خیرمجدد بله: :

راه تاخیر اگرزمان مجدد باشد.اندازی
راه تاخیر استارتزمان فرمان صدور از بعد اندازی

اگر است استپ در تاخیر باشدزمان
P02 پارامترهای موتور :

نامی( نامی()نامی(سرعتِ)توان )جریان
نامی()نامی(فرکانسِ بی)ولتاژ )باری(جریانِ

:موتورِ:موتورِ:غیرفعالباراضافهحفاظتِ
موتور)نامیِجریانِبهواقعیجریانی(درصدِجریانِحفاظتِتنظیمِ

موتورتواننمایشِاصلاحِ توان نمایشِ تغ�ر جهت ضریبی
P03) تنظیمات کنترل برداری :Vector Control (

سرعتضرایب کنترل حلقه برای تناسبی/انتگرالی ضرایب
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تنظیمِ محل
گشتاور

::کیپد:ولومِ::غیرفعال
مُدباس:شبکه:چندگشتاورهپالس:ورودیِ

گشتاور کیپدتنظیم از گشتاور تنظیم
مقدار زمانی فیلتر

حداکثرفرکانمرجعِ
چپگرد/راستگردسِ

گشتاور کنترل

::کیپد:ولومِ:
مُدباس:شبکه:چندفرکانسیپالس:ورودیِ

کنترلِفرکانسِحداکثر در وقتیراستگرد گشتاور
وقتی گشتاور کنترلِ در چپگرد حداکثرفرکانسِ

حداکثرگشتامرجعِ
ورِموتوری/ترمزی

ورودیِ:: پالس:
شبکه:کیپدولومِ: مُدباس:

وقتیگشتاورِحداکثر (%)موتوری
وقتیگشتاورِحداکثر (%)ترمزی

نامی سرعت بالای در گشتاور تضعیف ضریب
نامی سرعت بالای در گشتاور حداقل

پیش زمان استارتمدت از قبل موتور هسته تحریکِ
تناسبی ضریب

مقدارِنمایشِ برمبنای وکتورکنترل :تنظیمی:واقعیسرعتِ
دینامیکی/ایستا اصطکاک جبران ضریب

P04  تنظیمات کنترل :V/F
شکل

منحنی
خطی چندنقطه: توانِ: :
توانِ توانِ: استقلال: از:

یاگشتاورِاستارت اولیه گشتاور تنظیمِ(تقویتِ اتوماتیک)یعنی
تقویت اتمام (برحسب%)فرکانسِ گشتاور

نقاطنقاط تع�ن باشد.وقتیتنظیمات
موتور یالغزشِ لغزش (درصدِ نامی)موتور لغزش یعنی

در نوسان کنترل پا�ن/بالاضریب های فرکانس
به مربوط فرکانس مرز تع�ن

مصرفِکاهشِانرژیمصرفِکاهشِ پمپاتوماتیک :فعال:غیرفعالوفنانرژیِ
ولتاژمرجعِ
برایِ

:پالس:ورودیِ::
ولتاژه:کیپد:ولومِ مُدباسشبکهِ::چند

وقتی ولتاژ درصدِ باشدمقدار
و افزایش شتاب

ولتاژ وقتیکاهش ولتاژ کاهش و افزایش باشدشتاب
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حداقل و حداکثر
وقتیولتاژ ولتاژ بالا/پا�ن (برحسب%)حد باشد

P05های ورودی: تنظیمات ترمینال
ترمینالِ پالسمُد ورودیِ دیجیتال: ورودیِ :

غیرفعالترمینال :اول:سرعتِ:
راستگرد :منعِدوم:سرعتِ:
چپگرد کانترسوم:سرعتِ: :شمارشِ
:مکثِچهارم:سرعتِایلحظه:استپِ
جاگ ترمزچندسرعتمکثِ:راستگرد: :
جاگ :۱شتابانتخابِ:چپگرد:

استپِ :۲شتابانتخابِ:خلاصی:
فالت ریستِ ::استپِ:

مَکث تحریک:پیش:مکثِ:
خارجی فالت شُمار:ریستِ:مکثِ:

شُمارحفظِ:تراورس:استپِسرعتافزایشِ:
:تغ�رِتراورس:مکثِسرعت:کاهشِ
کانتر:ریستِسرعت:حذفِ

شیفتتا محل: اول/دوم/نهاییبین فرکانس تنظیم

ترمینال

ترمینال

ترمینال

ترمینال

ترمینال

ترمینال

ترمینال
اگرترمینال

ورودیها ترمینالپُلاریتۀ اولیه بودن هِگز)قطع/وصل (بصورت فوق های
چگونگی

استپ/استارت
سیمه/

سوئیچِ سوئیچِراستگرد/چپگرد:دو دو استارت/جهت:
پوش دو جهت: سوئیچِ یک + استپ/استارت باتومِ
پوش سه راستگرد/چپگرد/استپ: باتومِ

فوقزمانیتاخیر ترمینالهای قطع/وصل از بعد عملکرد در زمانی تاخیر
بالا/پا�ن حدِ

ولوم کیپدولتاژِ ولومِ آنالوگِ ورودی ولتاژ بالا/پا�ن حدِ

بالا/پا�ن حدِ
مربوطه کمیتِ

ولومِ با مرتبط (... گشتاور (فرکانس، کمیتِ بالا/پا�ن حدِ
کیپد

بالا/پا�ن حدِ
سیگنالِ

آنالوگ ورودی جریان یا ولتاژ بالا/پا�ن مُدحدِ (در
)جریانی

بالا/پا�ن حدِ
مربوطه باکمیتِ مرتبط (... گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پا�ن حدِ

پا�ن/وسط حدِ
سیگنالِبالایِ

آنالوگ ورودی ولتاژ پا�ن/وسط/بالایِ حدِ

پا�ن/وسط/ حدِ
مربوطکمیتِبالایِ

مرتبط (... گشتاور (فرکانس، کمیتِ پا�ن/وسط/بالای حدِ
آنالوگ ورودی با
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بالا/پا�ن حدِ
ورودیفرکانسِ پالس فرکانسِ بالا/پا�ن )(برحسبحدِ

بالا/پا�ن حدِ
مربوطه کمیتِ

ورودی با مرتبط (... گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پا�ن حدِ
پالس

سیگنال :::ولوم:هافیلترِ
P06های خروجی: تنظیمات ترمینال

پالسمُدِترمینالِ خروجیِ دیجیتال:: خروجیِ

ترمینال
غیرفعال تکمیلِونهاییفرکانسِ:: :.

مرحله/سیکلِ فرکانسِکار:درحال صفر:
راستگرد :::
چپگرد :::
جاگ کار: آمادۀ خارجی: فالتِ :
فالت :تحریک:پیش:

مجازی:: :خروجیِ
ولتاژِ:کفایتِ::

اول کمکی پمپ دوم: کمکی پمپ :

ترمینالِ
اگر

ترمینال

ترمینال

ترمینالخروجیهاپُلاریتۀ هِگز)بودن (بصورت فوق های
زمانی (تاخیر فوق ترمینالهای قطع/وصل در )تاخیر

موتورموتور:فرکانسِترمینال ::توانِ
پالس:ورودیِ:گشتاورِتنظیمیتنظیمیفرکانسِ:

موتور :ازمُدباسو:گشتاورِموتور:دورِ
کیپدموتور:جریانِو گشتاور:جریانِ:ولومِ

موتور شتاب:فرکانسِو::ولتاژِ

ترمینال
ترمینالِ

اگر
بالا/پا�ن حدِ

...)کمیتِ گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پا�ن بهحدِ مربوط

بالا/پا�ن حدِ
سیگنالِ

جریان یا ولتاژ بالا/پا�ن جریانیحدِ مُد (در
(

بالا/پا�ن حدِ
بهکمیتِ ...)مربوط گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پا�ن حدِ

بالا/پا�ن حدِ
سیگنالِ

جریان یا ولتاژ بالا/پا�ن جریانیحدِ مُد (در
(

بالا/پا�ن حدِ
کمیتِ

به ..)مربوط گشتاور کمیتِ(فرکانس، بالا/پا�ن حدِ

بالا/پا�ن حدِ
خروجیسیگنالِ پالس فرکانسِ بالا/پا�ن )(برحسبحدِ

سیگنال ::هافیلترِ
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P07 پارامترهای کیپد و سیستم :
حفاظتی پارامترهارمز تنظیم برای پسوورد

دکمه هاعملکرد

دکمه دکمهیکان: قفلِ هادهگان:
باز:غیرفعال :

قفل:جاگ :
فقطکُمکب:تغ�رنمایش قفلِ :
جهت مقدار:ریستِ:تغ�ر

خلاصی :شیفتِ:استپِ
مختلفشیفتِ مقادیرِ بین شیفت باتنظیمِ
باتنظیم موتور استپ مختلفامکان حالتهای در

ترتیبی مانیتور
دکمه با

از استفاده با مانیتور برای مختلف پارامترهای انتخاب
دکمه متناوب توقففشردن یا کار حالت در

جهت ضرایب
نمایش تغ�ر

مقادیر برای شده داده نمایش مقدار اصلاح جهت ضرایب
خطی و دورانی سرعت فرکانس،

اینورتر خروجی ماژول دمای ●)(نمایش
موتور کارکرد ساعت ●نمایش

برحسب مصرفی انرژی ●نمایش

اینورتر توان/ولتاژ/جریان نامی مقادیر ●نمایش

فعلی :وو:ووفالتعدمِ:فالتِ
:وو:وو:
:و:و:
::::
::::
::و::

فالت جدول در بیشتر دفترچه**توضیحات انتهای در ها

●

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

●قبلفالت

ثبت شدهجزئیات
وقوع لحظه در

فالت

فعلی قبلفالتقبلفالتفالت
موتور ●فرکانس
شتاب ●فرکانس

موتور ●ولتاژ
موتور ●جریان

●ولتاژ
اینورتر ●دمای

ورودی ترمینالهای ●وضعیت
خروجی ترمینالهای ●وضعیت
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P08  :تنظیمات پیشرفته

استارت/استپ با–ووشتابهای انتخاب قابل
جاگ فرکانس
جاگ جاگشتابشتابهای حرکت

پرش پرشفرکانس هرکدامتافرکانسهای پرش دامنه و

تراورس عملکردعملکرد به مربوط تنظیمات
اعشار سرعتِتعدادِ برایِ فرکانسیکان: برایِ دهگان: خطی

غیرفعالآنالوگکالیبراسیونِ فعال: :
و نهایی شمارش

کانتر میانی
هریک به کانتر شمارش تعداد رسیدن یکبا مقادیر این از

است. تنظیم قابل شدن فعال برای رله
تنظیمموتورکارکردِزمانِ رله شدن فعال برای موتور کارکرد شدهدقایق

مجددفالتریستِدفعاتِ استارت و فالت اتوماتیک ریستِ دفعات تعداد
ریست در اتوماتیکتاخیر استارت تا فالت وقوع بین زمانی تاخیر

بالانس متصلنرخِ سیستمِ در بار نابالانسیِ به واکنش چنددرایونرخِ به
وفرکانس

رله عملکرد برای
رسیدن شدهبا تنظیم رله مقادیر، این به موتور فرکانس

می فعال شود.مربوطه
ودامنۀتاخیر
رله قطع هادر

فعال رله قطع برای فرکانسی تاخیر دردامنه شده
فعال رله قطع برای فرکانسی تاخیر دردامنه شده

رله نهایی(دامنۀعملکرد فرکانس روی تنظیم در رله شدن فعال )دامنه
دینامیکی دینامیکی(مقاومتی):ترمز ترمز چاپر :فعال:غیرفعالعملکرد

ندهید)ولتاژِعملکردچاپر تغ�ر است نُرمال ولتاژ (اگر ترمز چاپر ولتاژِعملکرد
درایو فن تا:دائماًروشن:عملکردبهینهعملکردِ موتورازتوقفِپس:

نوعتنظیمات سوئیچینگتنظیمات فرکانس محدودیت و

و کیپد ولومِ به مربوط اضافی تنظیمات

برحسب درایو اولیه مصرفی انرژی تنطیم

ترمزترمز موتور)قدرتِ هسته درون ترمزی انرژی (تخلیه
پارامتر در ورودی جریان نمایش اصلاح ضریب

P09  تنظیمات کنترل :PID
تنظیم ::کیپد:ولومِ:محل

مُدباس:شبکهای:چندپلهپالس:ورودیِ
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وقتیتنظیم کیپد باشداز
اتصال محل

فیدبک/سنسور
ولومِ ::کیپد:

چندپله شبکهای: بیشترینِمُدباس: :
سنسورمشخصۀسیستم مقدار موتور، دور افزایش میشود:زیادبا :کم

:ضریب:ضریب:ضریبضرایب
نمونهبردارینمونه زمانی فیدبک/سنسورفاصله از برداری

مجاز میاختلاف ثابت دور محدوده آن در که خطا مُجاز ماندمحدودۀ
حداقل و حداکثر

کنترلفرکانس در مجاز فرکانس %)حداقل/حداکثر (برحسب

قطع تشخیص
فیدبک/سنسور

از کمتر فیدبک مقدار اندازۀاگر به زمانی و باشد
فالت اعلام شود، سپری شودمیهم

فرکانسضریبدومضریب در اعمال برای پا�ندوم های
کنترلشتاب حالت در استارت/استپ شتاب

P10  تنظیمات :PLC  داخلی و عملکرد چندسرعته
نهاییسیکل:فقطتکرارِسیکلِ دور در :تکرارِسیکل:ادامۀکار

وضعیت برق:وضعیتذخیره قطع :ذخیرهذخیره:عدمِدرصورت

تا
و پلۀفرکانس

هرکدام زمانِ
فرکانسِزوج(مثلاپارامترهایِ :() )پله
متناظرفرد(مثلاپارامترهایِ فرکانس کارکردِ زمان :(

شتاب شتابانتخابِ بینِ از فوق.برایهایانتخاب سرعت پلۀ
(فرضپیش است )اصلی

ابتدانقطۀشروعِ از توقف:استارت قبلِ کارکردِ نقطه آخرین :از
زمان پلهواحد کارکرد زمانِ پارامترهای :دقیقه:ثانیهها:واحد

P11تنظیمات حفاظتی :
قطع حفاظتِ فازِیکان:

(نرم افزاری)ورودی
قطع حفاظتِ .فازِدهگان:

(نرم افزاری)خروجی
حفاظتِ .فازِقطعصدگان:

(سخت افزاری)ورودی
:فعال:غیرفعال:فعال:غیرفعال:فعال:غیرفعال
افتِ ولتاژهنگام

شبکهلحظه ای
مدیریت دور کاهش با کارکرد فالتشده:تداوم :اعلام

درحالت دور کاهش )(برحسبشیب
ولتاژاضافههنگامِ

کاهش دوردر
فالت اضافه:اعلام دور:مدیریت کاهش عدمِ با ولتاژ

حالت برای ولتاژ اضافه (برحسب%)مقدار
(پیش جریانی حفاظت کردن غیرفعال است)برای فعال فرض

جریانِجریانمحدودیت دور(هنگاممحدودکردن کاهش با یاموتور کارِعادی)
افزایش توقف شتاببا (هنگام )-گیریدور دورکاهششیبِ
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ازعملکردِرلهجریانِ موتور جریان بهبیشتراگر زمانی مدت و شود
تنظیماندازه رله یابد، میادامه عمل کندشده تأخیرِعملکردزمانِ

ازعملکردِرلهجریانِ موتور جریان بهکمتراگر زمانی مدت و شود
تنظیماندازه رله یابد، میادامه عمل کندشده تأخیرِعملکردزمانِ

عملکردِ تنظیمِ
فالت رلۀ

ولتاژ آندر فالتِ اتوماتیکِریستِهنگامِدهگان:یکان:هنگام
:غیرفعال:فعالفالت::غیرفعال:فعال

در دور اتوماتیک کاهش یکان:
شبکه ولتاژ افت صورت

:فعال:غیرفعال

به اتوماتیک سوئیچ دومدهگان:
فرکانس بالای در

فعال::غیرفعال
P17  :پارامترهای مانیتورینگ

پالسولتاژتنظیمیفرکانسِ ورودی
موتور ورودیفرکانس پوینتستدیجیتالهای

موتور خروجیرلهولتاژ فیدبکهای
موتور تنظیمیجریان موتورگشتاور
موتور کانترسرعت )کارکردِموتور(شمارش

موتور کیپدتوان ورودیولومِ جریان
بارگشتاورموتور اضافه دفعات

روتور خروجیفرکانس

دقت:توجه  افزایش جهت درایو پارامترهای تنظیم از قدرت،بعد منظورو بدین است. مفید
سپس بچرخد، آزاد تا کنید جدا بار از را موتور آزادشفتِ شود نمی را شفت (اگر دهید قرار

دکمهکرد، نهایتاً دهید) تاقرار بمانید منتظر و زده زنِچشمکرا
شود. خاموش

از:توجه  دکمهرایببعد موتور، چرخش جهت صحت از دهیداطمینان فشار را
کنید. جابجا را خروجی فاز دو جای است، اشتباه چرخش جهت اگر بچرخد. آرامی به موتور تا

قدم هفتم: مثالهای کاربردی 
الف) از روی کی پد: هرتز با اینورتر         40با فرکانس الکتروموتور: راه اندازی یک 1مثال

کنترل استارت/استپمحلمد
فرکانس تنظیم کاریمحل موتورفرکانس

استارت استپ(شتاب )روش
موتور نامی موتورتوان نامی فرکانس

موتور نامی موتورسرعت نامی ولتاژ
موتور نامی جریان

دکمه قدرت، کابلهای صحیح اتصال از اطمینان و فوق تنظیمات از تابعد دهید فشار بهموتوررا شروع
کند. چرخش
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ب) از روی ترمینال 
استارت/استپ(ترمینال) محل

(راستگرد)ترمینال
کلید اتصال میکندبا چرخش به شروع فن

خارجی (ولوم) پتاسیومتر باو کنترل سرعتش راستگرد/صورت چپگردالکتروموتور به  استارت) -ج
فرکانس( تنظیم )محل

(راستگرد)ترمینال
گرد)چپ(ترمینال

وموتورکلیدوصلبا وصلراستگرد با
چرخد. می نیزشسرعتچپگرد

تغ�ر پتاسیومتر .میکندباچرخاندن

) از طریق شبکه مد باسHMI(یا PLC) کنترل درایو با یک -د
فرکانس تنظیم باس)(مدمحل

استارت/استپ(مدباس) محل
نحوه با بیشتر آشنای منظور تنظیمبه

مدباس شبکه از استفاده با درایو پارامترهای
نما�د. مراجعه سازنده اصلی دفترچه به

: راه اندازی درایو با شستی استارت/استپ وکلید تغ�ر جهت چرخش   2مثال
استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

کاری استارتشتابفرکانس
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

ترمینال
ترمینال
ترمینال

نحواستارت/استپ
شستی دادن فشار شستیبا دادن فشار با و استارت کلیداستپدرایودرایو شود. باشد.می می جهت تعویض برای

) Push button: تغ�ر فرکانس درایو از روی ترمینالها با شستی پوش باتن(3مثال
استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

اولیه استارتفرکانس شتاب
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

ترمینال
ترمینال
ترمینال
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کلید کردن وصل شستیبا دادن فشار شود. می استارت دادندرایو فشار و افزایش را درایو فرکانس
پارامترشستی از دهد. می کاهش را درایو تغ�روفرکانس سرعت تنظیم برای نیز

شود. می استفاده ثانیه) فرکانس(بر
) PID: تنظیم فشار آب یک مجتمع بصورت خودکار (4مثال

سنسور فشار ((فیدبک جریانی نظر) مد فشار و باشد می است.)
استارت/استپ فرکانسمحل
فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب

استپ کردنشتاب فعال
قبل نامیتاخیر موتورپارامترهای

محل)۴(فیدبکمقدارحداقل
سنسور(تنظیم )محل

کلید وصل از بهبعد شروع پمپ ،
درایو توسط آن سرعت و کند می کار
مد فشار که میشود تنظیم نحوی به

کند. ایجاد را نظر

داخلی درایوPLC: راه اندازی یک همزن با 5مثال
را همزن موتور سرعتیک با راستگرد سپسثانیه ، آنهرتز از بعد و متوقف چپگردثانیه ثانیه

فرکانس (با استارت فرمان تا کند می پیدا ادامه روال این چرخاند، می شود.هرتز قطع (
کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب
استپ موتورشتاب نامی پارامترهای

سیکلترمینال تکرار
راستگرد راستگردفرکانس مدت

توقف فرکانس
توقف مدت

چپگرد فرکانس
چپگرد کلیدمدت وصل کند.با می کار به شروع شده خواسته روال طبق همزن ،

: راه اندازی موتور با سرعت های ثابت 6مثال
کلید با فرکانسموتور به آن سرعت و شده کلیدروشن وصل با سپس رسد می آنهرتز سرعت

کلید وصل با یا و آنهرتز گردسرعت می .دهرتز
استارت/استپ فرکانسمحل تنظیم محل

استپاستارتشتاب شتاب
موتور نامی ترمینالپارامترهای

ترمینالترمینال
اول دومفرکانس فرکانس

سوم فرکانس
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: راه اندازی دو شتابه (پمپ کفکش یا شناور) ۷مثال 
در شناور پمپ فرکانس گرد کف سریع شدن جدا بهبرای اول بهثانیه آرامی به آن از بعد و هرتز

رسد می پمپ نامی .فرکانس
کنترل استارت/استپمد محل

فرکانس تنظیم نهاییمحل فرکانس
اولیه استارت اولیه)(شتاب استپ )(شتاب

موتور نامی ثانویهپارامترهای استارت )(شتاب
ثانویه استپ آستانه)(شتاب فرکانس

سو�چ

کلید وصل پارامتربا به بسرعت پمپ نامیفرکانس سرعت تا آرامی به آن از بعد و رسد می
پارامتر به تا یابد می کاهش آرامی به فرکانس نیز توقف در رود. می پیش اینموتور از بعد برسد،

رسد. می صفر به سریع فرکانس پارامتر

) شمارش محصولات با استفاده کانتر داخلی اینورتر۸مثال 
ن نوار کنترل برای اینورتر دارد،از وجود سنسور یک نقاله نوار این انتهای در شود. می استفاده تولید خط قاله

عبور هرهنگام ازای به سنسور، جلوی از درایومحصول شود. می ایجاد سنسور خروجی در پالس یک محصول
محصولا متعداد را وقتیت شمارد. کند.ی می صادر آلارم یک شد شمارش محصول عدد

کنترل استارت/استپمد محل
فرکانس تنظیم استارتمحل شتاب

استپ موتورشتاب نامی پارامترهای
کانترترمینال شمارش

شدن محصولکانترکامل تعداد
عبور سنسور جلوی از محصولی که وقتی

ورودی به پالسی شود.کند می ارسال
صد عدد به تا شمارد می را پالسها اینورتر

رله لحظه این در میبرسد. فعال
کلید استشود. درایو استارت برای

فرکانس
وصلقطعقطع
وصلوصلقطع
وصلقطعوصل
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یابی عیب خطاها و  قدم هشتم: 
پارامترهای (از نما�د رفع را آن منشاء ابتدا داده، رخ (فالت) خطا که درصورتی

دکمه با سپس بگیرید) دکمک تا کنید پاک را شود.خطا مجدد استارت آماده جدولستگاه در
فالت از برخی توضیحات ملاحظهزیر را رایج فرما�د:های

دلایل احتمالی و توضیحات نام خطاکدخطا
هنگاماضافه ولتاژ

اندازیراه
سیستم نه، اگر است. چرخش درحال موتور استارت، لحظۀ

کنید. اضافه (مقاومتی) دینامیکی ترمز

توقفاضافه هنگام یاولتاژ دهید سیستمقرار یا دهید افزایش را
کنید. اضافه (مقاومتی) دینامیکی ترمز

کاراضافه هنگام دینامیکیولتاژ ترمز سیستم نه، اگر است. شبکه از ناشی
کنید. اضافه (مقاومتی)

هنگاماضافه جریان
اندازیراه

اگرنه، است. سنگین بار یا دارد اتصالی موتور/کابل
د افزایش یارا +هید دهید تغ�ر را

یاتوقفهنگامجریاناضافه دهید دهیدقرار افزایش را

کاراضافه هنگام اگرنه،جریان دارد. مشکلی بار یا دارد اتصالی موتور/کابل
+ دهید تغ�ر را

حدولتاژافت از بیش ورودی است.ولتاژ کم
موتوراضافه وبار موتور نامی کنید.تنظیمات بررسی را

اضافه تنظیماتبارآلارم به توجه با را کنیدبار بررسی
اینورتراضافه هیتعدبار بار/کثیفی و اینورتر تناسب فن/م سینگ/خرابی

مناسباضافه تهویه عدم محیط/ گرمای اینورترگرم شدن

خروجیاتصال در متناسبکوتاه اینورتر با بار یا دارد مشکل موتور/کابل/اینورتر
اگر دهیدنه،نیست/ افزایش را

ورودی فاز کنیدقطع چک را ورودی فازهای
خروجی فاز جریانقطع بالانس و خروجی چکفازهای را خروجی کنیدهای

سنسورقطع پارامتربودن بکمک سنسور(ترانسمیتر) شوداتصال چک
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قدم نهم: تجهیزات جانبی 

یونیت 
ترمز 

مقاومت  
مدل اینورتر )Ω(***ترمز

دارای  
یونیت ترمز  

داخلی 

براتوجه *    جای: به بهتر فیحفاظت سوزوزیاز .کنیداستفادهتند
براتوجه ** کنتاکتور از موتورایروشنی: کردن اینورترخاموش نشود.یا استفاده

را:توجه *** توان و گرفته درنظر را فوق جدول در شده ذکر اهمی اندازه ترمز مقاومت تهیه برای
کنید انتخاب خود کاربری با مقاومت.متناسب اینورترتوان بار به توجه شود.با می انتخاب


