
04/2012
A5E02486774-05

SIMATIC

S7-1200

Easy 
Book

Manual

Przedmowa

Charakterystyka zaawansowanego 
sterownika S7-1200 1

2

3

4

5

6

– standard PROFINET 7

8

9

10

11

A



Informacje prawne

-
-

wy-

UWAGA
-

-
-
-

wyrobów Siemens

-

Zrzeczenie
-
-



Wprowadzenie

-

-
-

-

-

Pulse Width Modulation) i PTO 
Pulse Train Output



4

Przedmowa

-
-

-
-
-

-

-

-

-

-
-

)

)



5

Przedmowa

-

Serwis i wsparcie techniczne

request
-

-
-



6

Wprowadzenie 3

13

13

16

18

18

20

23

25

26

26

27

27

27

28

28

29

29

30

31

32

33

33

34

35

37

38

39

41

42



7

42

43

44

4. P 45

45

46

47
48

49
50

55
57
59

62
63

64

66

67

68

69

70
71

74

75
76
77

79

79
81
82

83



8

84
84

85
85
86
86
87

89
89
91
92
94
95

100
102

103

105
105
106
107
107
107
108

108
110
114

115

115

116

118

118

119
119
120
124



9

126

129
130
133

134

136

136
137

138
138
139
139

140
140

147
147
148
149
150

152

154

156

160

161

167

169

172

173

173

175
176



10

177

177

177

178
179
180

181

184

187

190

193

194

198

200

202

204

206

208

211

214

214

215

216

216

217

218

221

222



11

online i 223

224

224

225

225

227

228
229

A. Dane techniczne 231

231

237

241

241
243
244
245

246

247
247

252

252
253
253
253

254

255

255
255

257



12

258
259

260
261
263
264

265
266
266
267
268

268
268
268
270
271
272
274
274
274
277
278

279
279
280



1

-
-

-

-

-

-
-



14

1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

-

-

Tabela 1.1. 
Cecha

90 × 100 × 75 90 × 100 × 75 110 × 100 × 75 130 × 100 × 75
30 kb 50 kb 75 kb 100 kb
1 Mb 1 Mb 4 Mb 4 Mb
10 kb 10 kb 10 kb 10 kb

Rozmiar 
obrazu 

Brak 2 8 8

1 1 1 1

3 3 3 3

Szybkie 

Razem Wbudowane 3 Wbudowane 4 6 6

Kwadra-
turowe

1 4 4 4 4

o

PROFINET

1
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

-
-

Tabela 1.2. 

Opis

Rozmiar

Monitorowanie

OB

Startowy

41

Timery 
IEC 

Magazynowanie
IEC 

Magazynowanie

1
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

-

CPU
Battery 

Board)

Tabela 1.3. 

Typ

SB

SM
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

Tabela 1.4. 

Typ

SB
–

SM 4 × 16 bitowa TC
8 × 16 bitowa TC

Tabela 1.5. 

Typ Opis
RS232

PROFIBUS Master

RS485
1

TS Modem Modem

RS232
1

Tab. 1.6. 

Opis

Battery Board
zegara RTC
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

Tabela 1.7. 

Opis

zegara RTC

statusu SB

-
-
-
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

Opis Dane techniczne
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

-

-

-
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

Tabela 1.8. 

CPU

CPU 1211C i CPU 1212C 90 mm 45 mm –
CPU 1214C 110 mm 55 mm –

CPU 1215C 130 mm

45 mm –

70 mm –

70 mm 35 mm –

komuni-

CM 1242-2 AS-i Master

30 mm 15 mm

–
–

–

601 mm 15 mm –

1 -

-
-

-

-

-

System 
Manual.
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

Widok z boku

-

-
-

-
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

-

-

-

-

-
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1. Charakterystyka zaawansowanego sterownika S7-1200

-
kage Options –>Support



2
-

Portal view – widok Por-

view

Okno nadzoru

-

-
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-

-

Favorites

Favorites

Favorites -
-

Favorites
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Create
-

Insert input Insert 
output

-

Delete 

Start CPU i Stop CPU

-

-

Online Tools
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-

-
-

-
-

Settings
Options

-

-

-

-

-
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-

-

-

-
-

-
-
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-
Split editor z menu wybie-

-

state 
-

Options 

Call options -

-
-
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-

-

subnet -

-
-

-
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-

-

-

-
-

-

Unplugged modules -



3

Create

-

-
SIMATIC PLC

-
Add

Open 

Dodaj Devi-

-
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PLC tags -

-

-

-

-

Run-
ning



35

-

-

-

Favorites -
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ty) w Ulubione

 Ulubione posiada

-

otwarty styk do otwartego 

-

Save
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-
??.?> -

-
-

Start

Stop
-

Running

-

-
-
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-

box
Ulubione.

-

-

-
dy Insert input
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matematycznych
-

W drzewie -
der 

Cal-
-

Real

Edit equation



40

Out 
high – Out high – In  – In

Out

Out 
In 
In high
In 
Out high
Out 

OK Cal-

-
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Add 
-

SIMATIC HMI
Add new 

-

-
-

OK -
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-
Network 

view

-

zmiennych
-
-

-

HMI 

-

-
-

-
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-
-
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-
Details



P 4
-
-

-

-

-
-

-

-
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4. P

STARTUP RUN

A

B

C

E
-

F -

-

-

-
-

-

-
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4. P

Startup
-

-

-
-

-

-

-

Stop oraz Run

-

-

-
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4. P

-

-

-

-
-

-
-

-

-
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4. P

-
-

-

-

-
-

-

-
-
-

-
-

-

-

-
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4. P

-

-

-
-

-

-

-

-

-

-

-
-

-

-
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4. P

-

-

-

-

Properties 
-

-
-

-

-
-

-

-

-
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4. P

-

-

Tabela 4.1. 
Zdarzenie

od OB 200
do OB 65 535

1

od OB 200
do OB 65 535

Zmiana trybu ze STOP do RUN 1

Czasowe Od OB 200 
do OB 65 535

3

1 OB na zdarzenie

3

7

Zdarzenia Od OB 200 
do OB 65 535

4

1 OB na zdarzenie

5

6

diagnostyki
OB 82 9

OB 80
5

26

1

2

3

4

5
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4. P

-
-

-

-

-
-

-

-

-
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4. P

-

-

-

Tabela 4.2. 
Typ danych Opis

UINT

 w menu drzewa 
Time error interrupt

-
-

w menu drzewa 
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4. P

-

-

-

-

Tabela 4.3. 
Typ danych Opis

IOstate
nie 

1

UINT

1

-

-
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4. P

-

-
-

-

-

-

-

-

-

-
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4. P

-
-

Tabela 4.4. 
Typy danych Opis

Bit 

Integer
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4. P

Typy danych Opis

date and time long

time of day

Char oraz 
string 

i struktury 
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4. P

Typy danych Opis

Pointer

-

-

-

-
-

-

-

-

-
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4. P

-

Tabela 4.5. 
Opis

I

1

Nie Nie

Tak Nie

1

Nie Nie

Tak Nie

M
Nie Tak

Nie Nie

Nie Tak 

1

-
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4. P

A
B
C

E
F

-
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4. P

-
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4. P

-

-

-
-
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4. P

Tabela 4.6.
7 6 5 4 3 2 1 0

-

-

-
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4. P

-

-

S7-1200 System Manual -

-

-
-
-

-

Tabela 4.6. 

Opis

PTO 1

PWM 1
–
–

PTO 2

PWM 2
–
–



5

Devi-

Add new 
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-
-

-

Create a PLC pro-
gram First steps

-
z menu Online

Load
-
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Add a new de-

Okno -

-
-

-

-
-
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har-

-

-

-
-

-

-
-

Tabela 5.1. 

SM

CB

CP
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view Properties -

-

Startup
-

-
-

-

-
-

-

-

-

-

-
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-
-

-

-

-

-

-

-

-

-
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-

-
-
-

-

-

-
-
-

Tab. 5.2. 
7 6 5 4 3 2 1 0

Zarezerwowane
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-

-

-
-

-
-

-

Tab. 5.3. 
7 6 5 4 3 2 1 0

2 1
1 2 5 10

Properties

-

-

-

-
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-

-

-
-

-
-

-

-

-

-

Properties

-
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Okno Properties -

-
S7-

1200 System Manual

-
-

-
-

-
-
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-
Properties

-

-
-

-

Tabela 5.4. 

-
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-

Properties

 we 

-
gowego 

OK

-
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Properties -

-
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-

-

-
-

-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

A

B

-

-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-
-

-
-

-
-
-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-
wego 

-
-

-
-

-

-

-

-
-

-

-

-

-

-
-



83

6. Koncepcja programowania

-

-

-
-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

-
-

Add new 

Add new 

-

LAD

OK

Add new and open

Call 
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6. Koncepcja programowania

-

-

-
-

-
-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-
-

-
-
-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

"C" := #A+#B;

"Data_block_1".Tag := #A;

IF #A > #B THEN "C" := #A;

"C" := SQRT (SQR (#A) + SQR (#B));

-

-
-

-
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6. Koncepcja programowania

-
-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

-
-

rozwarte zwarte
normally open

-

-

-

-
-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

-

-

-
-

Inwerter stykowy -

-

-

Favorites -
Negate binary input -
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6. Koncepcja programowania

-
-

Favorites -
Insert binary input 

-
Insert inputs

Tabela 6.1. 
Opis

out := in1 == in2;
out := in1 <> in2;
out := in1 >= in2;
out := in1 <= in2;
out := in1 > in2;
out := in1 < in2;

1
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6. Koncepcja programowania

-

-
-

Tabela 6.2. 
Opis

out1 := in;

MOVE_BLK(in:=_variant_in,

count:=_uint_in,

out=>_variant_out);

UMOVE_BLK(in:=_variant_in,

count:=_uint_in

out=>_variant_out);

Tabela 6.3. 
Opis

out := <data type in>_TO_<data type
out>(in);

1

2
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.4. 
Opis

out := ROUND (in);

out := TRUNC(in);

Tabela 6.5. 
Opis

out := CEIL(in);

round to 

out := FLOOR(in);

round to 

Tabela 6.6.
Opis

out := SCALE_X(
min,:=_undef_in_
value:=_real_in_,
max:=undef_in_);

1

out := NORM_X(
min:=_,undef_in_
value:=_undef_in_,
max:=_undef_in_);

2

1 out := value (max – min) + min
2 out := (value – min)/(max – min)
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.7. 
Opis

Tabela 6.8.
1

OUT
1

OK -

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

Pulse timer
ON-delay timer

OFF-delay timer

ON-delay Retentive timer -

-

-

preset timer
reset timer

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.9. 

„timer_db”.TP(
IN:=_bool_in_,
PT:=_undef_in_,
Q=>_bool_out_,
ET=>_undef_out_);

Tabela 6.10. ON-delay timer)

„timer_db”.TON(
IN:=_bool_in_,
PT:=_undef_in_,
Q=>_bool_out_,
ET=>_undef_out_);

Tabela 6.11. OFF-delay timer)

„timer_db”.TOF(
IN:=_bool_in_,
PT:=_undef_in_,
Q=>_bool_out_,
ET=>_undef_out_);
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.12. ON-delay Retentive timer)

„timer_db”.TONR(
IN:=_bool_in_,
R:=_bool_in_
PT:=_undef_in_,
Q=>_bool_out_,
ET=>_undef_out_);

Tabela 6.13. reset timer)

Opis

Tabela 6.14. Typy danych parametrów
Typ danych Opis

R

Time

Time
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.15. 

Timer

TP

TON

TOF

TONR

preset time elapsed time 

-

Tabela 6.16. 

Typ danych Rozmiar 1

TIME 32 bity T#-

1

-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

-

-

w
-

-
-

-
-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

-

-

-
-

-

Tabela 6.17. 

„ctu_db”.CTU(

CU:=_bool_in,

R:=_bool_in,

PV:=_undef_in,

Q=>_bool_out,

CV=>_undef_out);
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6. Koncepcja programowania

-

Tabela 6.18. 

„ctd_db”.CTU(

CD:=_bool_in,

LOAD:=_bool_in,

PV:=_undef_in,

Q=>_bool_out,

CV=>_undef_out);

Tabela 6.19. 

„ctud_db”.CTUD(

CU:=_bool_in,

CD:=_bool_in,

R:=_bool_in,

LOAD:=_bool_in,

PV:=_undef_in,

QU=>_bool_out,

QD=>_bool_out,

CV=>_undef_out);

preset value 
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6. Koncepcja programowania

-

-

Tabela 6.20. 
Opis

„ctrl_pwm_db”(
PWM:=_hw_pwm_in_,
enable:=_bool_in_,
busy=>_bool_out_,
status=>_word_out_);

Pulse Width Modulation) 

-
-

-
-

Output addresses Start address

-
-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-
-

-
-

-
-

-

-

-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.21. 

Opis
„DataLogWrite_DB”(

req:=_bool_in_,
done=>_bool_out_,
busy=>_bool_out_,
error=>_bool_out_,
status=>_word_out_,
ID:=_dword_inout_);

Tabela 6.22.

Opis
„DataLogCreate_DB”(

req:=_bool_in_,
records:=_udint_in_,
format:=_uint_in_,
timestamp:=_uint_in_,
done=>_bool_out_,
busy=>_bool_out_,
error=>_bool_out_,
status=>_word_out_,
name:=_string_inout_,
ID:=_dword_inout_,
header:=_variant_inout_,
data:=_variant_inout_);

1

„DataLogNewFile_DB”(
req:=_bool_in_,
records=:_udint_in_,
done=>_bool_out_,
busy=>_bool_out_,
error=>_bool_out_,
status=>_word_out_,
name=:_DataLog_out_,
ID:=_dword_inout_);

1

Pierwotny dziennik zostanie 

1
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.23. 

Opis
„DataLogOpen_DB”(

req:=_bool_in_,

mode:=_uint_in_,

done=>_bool_out_,

busy=>_bool_out_,

error=>_bool_out_,

status=>_word_out_,

name:=_string_inout_,

ID:=_dword_inout_);

„DataLogClose_DB”(

req:=_bool_in_,

done=>_bool_out_,

busy=>_bool_out_,

error=>_bool_out_,

status=>_word_out_,

ID:=_dword_inout_);

-
-
-

-

-

-
-
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6. Koncepcja programowania

-

-
-

Tools

-

Tabela 6.24. 

Opis

as

Address Adres argumentu

Path
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6. Koncepcja programowania

-

-

-

-

-

-

-

-

Details -

-

-
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.25. 

Opis
ret_val := #LED(

laddr:=_hw_io_in_,
LED:=_uint_in_);

Tabela 6.26. 

Opis
ret_val := #GET_DIAG(

mode:=_uint_in_,
laddr:=_hw_any_in_,
channel:=_uint_in_,
cnt_diag=>_uint_out_,
diag:=_uint_inout_,

detail:=_variant_inout_);

ret_val := DeviceStates(
laddr:=hw_io_in_,
mode:=_uint_in_,

state:=_variant_inout_);

ret_val := ModuleStates(
laddr:=_hw_io_in_,
mode:=_uint_in,

state:=_variant_inout);

-

-
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6. Koncepcja programowania

-

-

Tabela 6.27.

Opis
„counter_name”(

hsc:=_hw_hsc_in_,
HSC:= ,
DIR:=_bool_in_,
CV:=_bool_in_,
RV:=_bool_in_,
Period:=_bool_in_,
New_DIR:=_int_in_,
New_CV:=_int_in_,
New_RV:=_dint_in_,
New_Period:=_int_in_,
Busy:=_bool_out_,
Status:=_word_out_);

-
-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

-
-

-

-
-

-

-

-

-

-

-

-
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.28. 

Jednofazowe

CPU
Szybkie SB
SB
CPU
Szybkie SB
SB
CPU
CPU
CPU
Szybkie SB
SB
CPU
Szybkie SB
SB

-

-

-
-

-
-
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6. Koncepcja programowania

Tabela 6.29. 

Typ

kierunku
Zegar kierunek)

–

Reset

kierunku
Zegar Kierunek

–

Reset

–

Reset

Faza A Faza B
–

Faza Z

-

-

-
-

nie

-
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6. Koncepcja programowania

-

Tabela 6.30. 
3

0 1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3

1
C C

CU CU
AB-kwadraturowe A B A B

1
C C

CU CU
AB-kwadraturowe A B A B

C
CU

AB-kwadraturowe A B
C

CU
AB-kwadraturowe A B

2
C

CU
AB-kwadraturowe A B

2
C

CU
AB-kwadraturowe A B

1

2

3

-
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6. Koncepcja programowania

Properties

Enable 

-

-

-
-

-

-



-

-

-

-

-
-

-

-

Network view
Properties 

7
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Tabela 7.1. 

Network view

myszy tworzy 

-
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-

-

-

-
-
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-

-

-

-
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-

-

-
-

-

-

-
-

-
stent data

-
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Tabela 7.2. 

Wariant 
Wprowadzanie 

danych do Typ adresowania

TCP CPU
Przenoszenie ramek

ISO on TCP
CPU

CPU 

S7
CPU 

PROFINET 
RT IO 

Wbudowane Wbudowane

7.5.1.1. Tryb ad hoc

-
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-
-

Properties -

-

-
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-

-

-

-

-

-
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-
-

-
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-

Tabela 7.3. 
Opis

0…1 UInt
2…3 Id

4 USInt

5

6 USInt

7 USIn

8 USInt
9 USInt

10 USInt

11 USInt
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Opis
12…27

z Byte

28…33
z USInt

34…39
z USInt

40…55

56…61

62…63 Word
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-
-

Properties

Tabela 7.4. 

Properties

-

-
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Tabela 7.5.

Highlighted

Properties
General

General

Address details 

-
-
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Tabela 7.6.

Adres

Subnet

Adres 

TSAP 1

1

Transport Se-

Address Details

Partner TSAP

-
-

Address Details 
-

Partner Port
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-
-

-

-

-
-

-
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.

-

Operator control & 
monitoring

Operator control & 
monitoring

SIMATIC S7-1200 
with CM 1242-5

SIMATIC S7-1200 
with CM 1242-5

PROFIBUS

PROFINET/ 
Industrial Ethernet

PROFIBUS 
(LWL)

SIMATIC S7-300
PG/PC/IPC

OLMOLM

Rys. 7.1.

Operator control & 
monitoring

SIMATIC S7-1200 
with CM 1243-5

PROFIBUS

PG/PC/IPC SINAMICS ET 200S

Rys. 7.2. 
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-

 oraz
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– CP 342-5

-

-

-

-

-
-

-

-
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-

-

-

Tabela 7.7.

CM 1243-5 

-
Hardware Catalog
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Tabela 7.8. 

-

-
Properties w oknie 

Tabela 7.9. 
i

 Port PROFIBUS

-

master
-
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-
-

-

-

Tabela 7.10. 
Opis

Add new subnet

Parametr

Adres

adres
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7.7. Interfejs AS-i

z

-

-

Tabela 7.11. 
Sposób 

CM 1243-2 AS-i 
Master
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-

Tabela 7.12. 

Properties -

-

-
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Tabela 7.13. 
Opis

Adresy

-

-

-

-

-

-
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-
Network view

-
-

-
wego Properties

-
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Properties
-

-

-

-

)

)
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-

-

-

-
-

Rys. 7.3. 
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-
-

Rys. 7.4.

-

-

-
-
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Rys. 7.5.

-
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Rys. 7.6.

-

-
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-

-

-

-
-

Time-of-day

-
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-

Rys. 7.7. 

ANT794-4MR
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Rys. 7.8.

ANT794-3M

Point-to-Point

-

-

-
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-
-

-

-

-

-

-
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-

-

-
-

-

-

-

-

-

-
-

-
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-

-
-

-
-

Tabela 7.14. 

1200 790 2370
2400 405 1215
4800 638
9600 349

19 200 205
38 400 133
57 600 109
115 200 85

Remote Terminal Unit -

Point to Point

-

-
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-

-

-

Tabela 7.15.

Modbus TCP 

-

-



8
-

-
-

-

pretuning -
-
-

-

-

-

-
-
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-

-

-

y  =  Kp (w - x) + (c · w - x)[ (b · w - x) +
1

TI · s
TD · s

a · TD · s + 1 ]
y

w s

K a

T1
b

T

Δ y  =  Kp  · s  ·  (w - x) + (c · w - x)[ (b · w - x) +
1

TI · s
TD · s

a · TD · s + 1 ]
y

w s

K a

T1
b

T
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-

pretuning

Tabela 8.1. 

-
-
-

-
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Tabela 8.2. 

-

-

Add 

Con-
trol

OK
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-

y  =  Kp (w - x) + (c · w - x)[ (b · w - x) +
1

TI · s
TD · s

a · TD · s + 1 ]
y

w s

K a

T1
b

T

Tabela 8.3. 

Opis
„PID_Compact_1”(

Setpoint:=_real_in_,
Input:=_real_in_,
Input_PER:=_word_in_,
ManualEnable:=_bool_in_,
ManualValue:=_real_in_,
Reset:=_bool_in_,
ScaledInput=>_real_out_,
Output=>_real_out_,
Output_PER=>_word_out_,
Output_PWM=>_bool_out_,
SetpointLimit_H=>_bool_out_,
SetpointLimit_L=>_bool_out_,
InputWarning_H=>_bool_out_,
InputWarning_L=>_bool_out_,
State=>_int_out_,
Error=>_dword_out_);

-

-

-

-

1

2
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Tabela 8.4. 
Typ 

danych Opis

IN

IN

IN Word W#16#0

IN

IN

Reset IN

OUT
1 OUT

1 OUT Word
1 OUT

OUT

OUT

OUT

OUT

State OUT Int

ErrorBits OUT

1
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-
-
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-
-
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Rys. 8.1.

Rys. 8.2. 

-
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Tabela 8.5. 

Opis

0000

0001

0002

0004

0008

0010

0020

0040

0080

0100

0200

0400

0800

1000

Δ y  =  Kp  · s  ·  (w - x) + (c · w - x)[ (b · w - x) +
1

TI · s
TD · s

a · TD · s + 1 ]
y

w s

K a

T1
b

T
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Tabela 8.6. 

Opis
„PID_3Step_1”(

SetpoInt:=_real_in_,
Input:=_real_in_,
ManualValue:=_real_in_,
Feedback:=_real_in_,
InputPer:=_word_in_,
FeedbackPer:=_word_in_,
ManualEnable:=_bool_in_,
ManualUP:=_bool_in_,
ManualDN:=_bool_in_,
ActuatorH:=_bool_in_,
ActuatorL:=_bool_in_,
Reset:=_bool_in_,
ScaledInput=>_real_out_,
ScaledFeedback=>_real_out_,
ErrorBits=>_dword_out_,
OutputPer=>_word_out_,
State=>_int_out_,
OutputUP=>_bool_out_,
OutputDN=>_bool_out_,
SetpoIntLimitH=>_bool_out_,
SetpoIntLimitL=>_bool_out_,
InputWarningH=>_bool_out_,
InputWarningL=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_);

1

2

Tabela 8.7. 

Typ 
danych Opis

IN

IN

IN Word

IN
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Typ 
danych Opis

IN

IN

IN

IN

IN Word

IN

IN

Reset IN
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Typ 
danych Opis

OUT
OUT
OUT Word

OUT

OUT

OUT

OUT

OUT

OUT

State OUT Int

Error OUT

ErrorBits OUT
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Rys. 8.3.

Rys. 8.4.
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Rys. 8.5.
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-

Tabela 8.8. 

Opis

0000

0001

0002

0004

0008

0010

0020

0040

0080

0100

0200

0400
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Opis

0800

1000

2000

4000

8000
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Rys. 8.6. 

Tabela 8.9. 
Ustawienia Opis

Podstawowe

input value
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Rys. 8.7.

Tabela 8.10. 
Ustawienia Opis

Podstawowe

zwrotne)

input value
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Ustawienia Opis
Motor transition time

Minimum ON time

Minimum OFF time

Safety position

1
High stop oraz Lower limit stop

High stop musi 
Lower limit stop

 oraz 

Low oraz High

1
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Tabela 8.11. 

-

Start
-

Pretuning Fine tuning -
Start

-
-

-

Upload PID parameters PID 
Parameters



-
-

-
-

Automation Web 
Programming

-
-

9
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Strona Variable Status -

-

-

Strona -
-

-

-

-

-
-

-

-
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-

-

-

-

-
-

z serwera sieci Web
IT

Web:
-

-

-
-
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-

-

-

-

Tabela 9.1. 
Standardowe 
strony Web
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Standardowe 
strony Web

Zmienna New 
variable

Monitor value

-

-

-
-

1
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-

-

-

-

<meta http-equiv=”content-type” content=”text/html; charset=utf-8”>

-

-
-

-

<meta http-equiv=”Refresh” content=”10”>

-

-
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-

-

-

-
-
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-

-
-

-

Tabela 9.2. 
Opis

ret_val := #WWW(

ctrl_db:=_uint_in_);

-



10

-

-

-

-

SIMATIC
S7-1200

CCCPU 1214C
DC/DC/DCR

U
N

/S
TO

P
ER

RO
R

M
A

IN
T

X1:PN/LAN/

SIEMENS
PROFINET

-

-
-

-
-



182

-

-

Tabela 10.1. 

CPU 1211C
2 2 2
0 1 2
0 1 2

CPU 1212C
2 2 2
0 1 2
0 1 2

CPU 1214C
2 2 2
0 1 2
0 1 2

CPU 1215C
4 4 4
0 1 2
0 1 2

Tabela 10.2. 

Zintegrowane z CPU

Standardowa SB

1

1

Uwaga

-
-
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Axis OK aby otwo-

-

-

-

-

-
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sterowania 

-

-

-

-
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Tabela 10.3. 

Opis

-

Commissioning 
-

– diagnostyka
-

-

-
-

Uwaga
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-

-

Commissioning -

Startup

-
-
-
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-

 i wybierz Add new 

CommandTable OK

CommandTable

-
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Tabela 10.4. 
Typ polecenia Opis

Empty

Halt

Positioning Relative

Positioning Absolute

Wait

Separator

Blending motor
-



189

-



190

Uwaga

-

Tabela 10.5. 

Opis
„MC_Power_DB”(

Axis:=_multi_fb_in_,
Enable:=_bool_in_,
StopMode:=_int_in_,
Status=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

-

-

-

-
-
-

1

2
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Tabela 10.6. 

typ Typ danych Opis

IN

IN

IN Int

Status OUT

Drive ready Drive ready

Busy OUT

Error OUT
ErrorID oraz 

ErrorInfo
OUT Word Error.
OUT Word ErrorID.
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-

-

-

Drive enabled
Drive ready 

-
-

-

-
-
-
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-

Tabela 10.7.
Opis

„MC_Reset_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
Restart:=_bool_in_,
Done=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

Operating 
error with axis stop -

-
ErrorIDs and Er-

rorInfos w Remedy -

-
-

-

-

1

2

-

Tabela 10.8. 

Typ 
danych

Opis

IN

– wykonanie IN

Restart IN

OUT
OUT

OUT

OUTP Word
OUT Word
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-

Tabela 10.9.
Opis

„MC_Home_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
Position:=_real_in_,
Mode:=_int_in_,
Done=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_

out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

Instr

-

1

Mode

Mode -

Mode

Mode -

Tabela 10.10. 
Typ danych Opis

IN
IN

IN

12 12
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Typ danych Opis
Mode – tryb IN Int

OUT
OUT

CommandAborted – OUT

OUT

OUT Word
OUT Word

-
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Tabela 10.11. 
Tryb Opis

2

zadanie sterowania 

3

-

-

-

-

-
lute

Po-
sition

-
Position -

-
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Position -

-
-

Position z in-

Position

-

-
-

-

-

Steady State On

-
Position

-

-
-
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Tabela 10.12.

Opis
„MC_Halt_DB”(

Axis:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
Done=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

1

2

Tabela 10.13. 
Typ danych Opis

IN

IN

OUT
OUT

CommandAborted OUT

OUT

OUT Word
OUT Word
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-
-
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Tabela 10.14. te
Opis

„MC_MoveAbsolute_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
Position:=_real_in_,
Velocity:=_real_in_,
Done=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

1

2

Tabela 10.15.
Typ danych Opis

IN
IN

IN

12 12

IN

OUT
OUT

CommandAborted OUT

OUT

OUT Word

OUT Word
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-
ral

-

-
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Tabela 10.16. 
Opis

„MC_MoveRelative_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
Distance:=_real_in_,
Velocity:=_real_in_,
Done=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

1

2

Tabela 10.17. 
Typ danych Opis

IN

IN

IN 12
12

IN

OUT
OUT

CommandAborted OUT

OUT Word

OUT Word
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-

-
-

-

-
- -
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Tabela 10.18.
Opis

„MC_MoveVelocity_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
Velocity:=_real_in_,
Direction:=_int_in_,
Current:=_bool_in_,
InVelocity=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

1

2

Tabela 10.19. 
Typ 

danych Opis

IN

IN

IN 12 12

IN Int

Current IN

.

OUT

Busy OUT
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Typ 
danych Opis

CommandAborted OUT

Error OUT

OUT Word

OUT Word

> Gene-
ral

-
-

-
- -
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-

-

Tabela 10.20.
Opis

„MC_MoveJog_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
JogForward:=_bool_in_,
JogBackward:=_bool_in_,
Velocity:=_real_in_,
InVelocity=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_);

1

2

Tabela 10.21. 
Typ 

danych
Opis

IN
1 IN

1 IN
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Typ 
danych

Opis

IN

OUT

Busy OUT
CommandAborted OUT

Error OUT

OUT Word
OUT Word

1

-
ral

-

-
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-
- -

Tabela 10.22. 
Opis

„MC_CommandTable_DB”(
Axis:=_multi_fb_in_,
CommandTable:=_multi_fb_in_,
Execute:=_bool_in_,
StartIndex:=_uint_in_,
EndIndex:=_uint_in_,
Done=>_bool_out_,
Busy=>_bool_out_,
CommandAborted=>_bool_out_,
Error=>_bool_out_,
ErrorID=>_word_out_,
ErrorInfo=>_word_out_,
CurrentIndex=>_uint_out_,
Code=>_word_out_);

1

2

Tabela 10.23. 

Typ danych Opis

IN –

IN
1

– Command table

IN

IN Int 1
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Typ danych Opis

IN Int 32

OUT

Busy OUT

CommandAborted OUT

Error OUT

OUT Word 16#0000
OUT Word 16#0000
OUT Int 0

Code OUT Word 16#0000

-
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Tab. 10.24. 
Rodzaj polecenia Opis

Empty

Halt
setpoint

Positioning Relative

Positioning Absolute

Wait

Separator

-

CommandTable 

sterowania sterowania 

Positioning Relative
Positioning Absolute
Halt
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Tabela 10.25. 

Opis
„ChangeDynamic_DB”.”MC_
ChangeDynamic”(
   Done=>_bool_out_,
   Error=>_bool_out_,
   ErrorID=>_word_out_,
   ErrorInfo=>_word_out_);

ramp-up

ramp-down

ramp-down

1

2

Tabela 10.26. 

Typ danej Opis
IN

IN

IN

IN

IN

IN
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Typ danej Opis

IN

IN

IN

IN

OUT

Error OUT

OUT
IN Word
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-



11

-

-

-
Go online

-

-
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-
online 

Online tools

Widok online 
Online tools -

-

-

Online tools
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Go online

-

-
-
-
-

-

Monitor all -

Monitor value

-

Monitoring on/off
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-

-

-
-

-

-
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-

online -

Modify now

Modify with trigger
-

Modify now
Enable peripheral outputs

-
online 

Monitor
Monitor value

-
-

-

-
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-

Uwaga

-

online 

-
-

-

-
-
-

-
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-

-

-

RUN

A ) nie 
-

-

B -
-

C -

-
- -

-

E
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-

-

Show a snapshot of the monitored values

-
Start value

Monitor all tags Monitor 
value

Show a snapshot of the monitored values -
Snapshot

Monitor all -

Snapshot

-

Copy.
Start value

Paste

Monitor value



222

-

-

-

Go online
Upload

-

-
krotnie w 

Upload preview na-
Continue

-
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-

-

online
i 

-

Compare

 otwiera 
edytor Compare

Tools
-

-

-

-
son -

-
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-
-

-

-

-

-

-
-

-
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11.12. Ustawienia fabryczne

online

Online and

Keep IP address -
Reset IP 

address
Reset

OK

-
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-

-
-

-
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-

-

-

CPU -
-

-

 z menu online
-
-
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-

-

-

-

-

-

-

-

-
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-

-

-

 z menu Online

> Software.
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-



Dane techniczne A

-

-
-

-
-

the European Community

-
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A. Dane techniczne

-

-

-

-
-
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A. Dane techniczne

-

-

-

-
-

-
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A. Dane techniczne

-

Tabela A.1. 

-

-

Tabela A.2. 

EN 61000-4-2

EN 61000-4-3

EN 61000-4-4

EN 6100-4-5

EN 61000-4-6

EN 61000-4-11 Systemy AC
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A. Dane techniczne

Tabela A.3. 

Tabela A.4. 

Tabela A.5. 

S02

-
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A. Dane techniczne

Tabela A.6. 

1

1

-
-

Klasa zabezpieczenia

Tab. A7. 

Tolerancja

-

-

-
-



237

A. Dane techniczne

3

Tabela A.8. 

90 × 100 × 75 90 × 100 × 75 110 × 100 × 75 130 × 100 × 70
Masa

wykorzystane wykorzystane wykorzystane wykorzystane 
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A. Dane techniczne

Tabela A.9. Charakterystyka CPU

Wbudowane 

Rozmiar obrazu 

4096 B 4096 B 8192 B 8192 B

brak

zegara)

zegara)
1 4 4 4 4

6 8 14 14

Przerwania od 

1 ms 1 ms 1 ms 1 ms

wykonywania

1
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A. Dane techniczne

Tabela A.10. 

Dane techniczne

1

2

1

2

Tabela A.11.

sink
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A. Dane techniczne

Tabela A.12. 

sink
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A. Dane techniczne

http://www.

Tabela A.13. 

Masa

40 mA 35 mA

15 mA

)
– MOSFET)

Tabela A.14. 

Masa

40 mA 35 mA
15 mA

)

– MOSFET) – MOSFET)

sink
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A. Dane techniczne

sink
sink

-

sink

Tabela A.15. 

Load

sink
Load

Load
sink

Load do 

sink -

sink
Load sink

Load 
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A. Dane techniczne

-

sink

Tabela A.16. 

Dane techniczne

8 16

45 × 100 × 75 45 × 100 × 75

Masa

105 mA 130 mA

Tabela A.17. 

sink
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A. Dane techniczne

Tabela A.18. 

Dane techniczne

236) 

zamiennik
45 × 100 × 75

Masa zamiennik

zamiennik

SM zamiennik

11

mA 



245

A. Dane techniczne

Tabela A.19. 
1222

Tabela A.20. 

Dane techniczne

Masa

SM
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A. Dane techniczne

Tabela A.21. 
1223

sink

Tabela  A.22. 

Dane techniczne

45 × 100 × 75
Masa

120 mA
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A. Dane techniczne

-

Tabela A.23. 

Tabela A.24. 

Dane 
techniczne

sink)
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A. Dane techniczne

Dane 
techniczne

Udar 

w stanie 

nieekranowany

-
-
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A. Dane techniczne

Tabela A.25. 

Dane techniczne Jednofazowe
CPU 1211C
CPU 1212C

1

Tabela A.26. 

Dane techniczne SM

1 mA

1 4

1 mA

Nieekranowany
Ekranowany

8

1

Tabela A.27. 

Dane techniczne

1
2

1
2



250

A. Dane techniczne

Dane techniczne

1
2

AC
1

2

1

2

3
4

5

stykami

Brak Brak Brak

brak

16

stykami
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A. Dane techniczne

Dane techniczne

10 A

Brak

narastanie 1

1

narastanie 2

2

z RUN do STOP

150 m 
nieekranowany 150 m nieekranowany

50 m ekranowana 

1

2

3

4

5

6
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A. Dane techniczne

http://www.

-

Tabela A.28. 

Dane techniczne 1

38 × 62 × 21 mm 38 × 62 × 21 mm
Masa

55 mA 15 mA
Brak
1 1

1

z SB 1231 AI 1

Tabela A.29. 
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A. Dane techniczne

Tabela A.30.

Dane 
techniczne

Wymiary 45 × 100 × 75 45 × 100 × 75 45 × 100 × 75

Masa

80 mA 90 mA 80 mA

45 mA 45 mA 65 mA

Tabela A.31. 

Dane techniczne

45 × 100 × 75 45 × 100 × 75
Masa

80 mA 80 mA

Tabela A.32. 

Dane techniczne

45 × 100 × 75
Masa

80 mA
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A. Dane techniczne

-

Tabela A.33. 
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A. Dane techniczne

Tabela A.34. 

38 × 62 × 21
Waga

do 1 roku

-

-
-

-

-
-

Tabela A.35. 

Dane techniczne SM

Zakres
0 do 20 mA 0 do 20 mA

0 do 27648 -27648 do 27648

zakresu zakresu
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A. Dane techniczne

Dane techniczne SM

od 0 do –4864 –4864

Brak Brak Brak
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A. Dane techniczne

Tabela A.36. 

System

Dzie- decy-
malnie

32767 7FFF
nienie 

Prze-

32512 7F00

32511 7EFF Zakres Zakres 

27649 6C01

27648 6C00

Zakres 
nomi-

Zakres 
nomi-

20736 5100
1 1
0 0
–1 FFFF

rzane

–20736 AF00
–27648 9400
–27649 93FF Zakres 

–32512 8100

–32513 80FF
nienie 

–32768 8000

Tabela A.37. 

System
Od 0 do 20 mA Od 4 mA do 20 mA

32767 7FFF

32512 7F00

32511 7EFF
27649 6C01
27648 6C00 20 mA 20 mA

Zakres 20736 5100 15 mA 16 mA
1 1
0 0 0 mA 4 mA
–1 FFFF
–4864
–4865 ECFF
–32768 8000
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A. Dane techniczne

Tabela A.38. 
1

CPU 63 65 130
SB 102
SM 4 18 22 100
CPU 84 93 340
SB 346
SM 9 52 63 320
CPU 221 258 1210
SB 208 250 1240
SM 32 203 241 1200
CPU 424 499 2410
SB 408 490 2440
SM 61 400 483 2410
CPU 5 25
SB
SM 

1

Tabela A.39. 

1 10 ms

5 ms 5 ms 5 ms
25 ms 25 ms 25 ms

1

Tabela A.40. 
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Tabela A.41. 

Dane techniczne SM

Zakres

z RUN do STOP
brak brak

Tabela A.42. 

System

32767 7FFF
32512 7F00
32511 7EFF
27649 6C01
27648 6C00
20736 5100
1 1
0 0
–1 FFFF
–20736 AF00
–27648 9400
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System

–27649 93FF
–32512 8100
–32513 80FF
–32768 8000

1

Tabela A.43. 

System
Od 0 mA do 20 mA

32767 7FFF
32512 7F00
32511 7EFF
27649 6C01
27648 6C00 20 mA
20736 5100 15 mA
1 1
0 0 0 mA

1

-
-

-
-

-
-
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-

-

-
-
-

-

-
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Tabela A.44. 

Dane techniczne

38 × 62 × 21 mm 38 × 62 × 21 mm
Masa

5 mA 5 mA
20 mA 25 mA
1 1

3 3

1

2

3

Tabela A.45. 

AI0 - 
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Tabela A.46. 

Dane techniczne SM 1231 AI 4 × RTD × 16 bit

45 × 100 × 75 70 × 100 × 75
Masa

80 mA 90 mA
1

40 mA 40 mA

4 8

2

4

2

4

1

2

3

4

Tabela A.47. 

Odniesienie
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Tabela A.48. 

Dane techniczne SM 1231 AI4 × 16 bit TC SM 1231 AI8 × 16 bit TC

45 × 100 × 75 45 × 100 × 75
Masa

80 mA 80 mA
1 40 mA 40 mA

4 8

2

 2

3

 2

 2

3

1

2

3

Tabela A.49. 
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Tabela A.50. 

Dane techniczne

Zakres
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A.8.5. Typy termopar

Tabela A.51. 

Typ Min. dolny 
1 dolny 

2

przy normalnym 

przy 25°C

przy normalnym 
 od 

K
T
E
R & S
N
C

–32512 –27648 27648 32 511

1

2

3

4

-

Tabela A.52. 

Czas 

10 100
50 20
60

4001 10

1
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Tabela A.53. 

tempe-
Typ 
RTD

Min. 
dolny 

1

nalny 
dolny 

nalny 
2

przy 
normalnym 

przy 25°C

przy 
normalnym 

ITS90

60751

Pt 10
Pt 50
Pt 100
Pt 200
Pt 500
Pt 1000
Pt 100
Pt 200
Pt 500
Pt 1000
Pt 10
Pt 50
Pt 100
Pt 500
Ni 100
Ni 120
Ni 200
Ni 500
Ni 1000

1000
Ni 100
Cu 10
Cu 10
Cu 50
Cu 100
Cu 10
Cu 50
Cu 100

1

2
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Tabela A.54. 

Min. dolny dolny 
1

przy 
normalnym 

przy 25°C

przy 
normalnym 

1

Tabela A.55. 

Czas

wania

10 100

50 20

60

4001 10

1

www.siemens.

A.9.1

Tabela A.56. 

Dane techniczne

Interfejsy

*)
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Dane techniczne

95%

IP20

150 mA

Wymiary i masa

Masa

*)

Tabela A.57. 

Opis Opis
1 6
2 7
3 8
4 RTS 9

5 Obudowa Masa obudowy
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Tabela A.58. 

Dane techniczne

Interfejsy

*)

95 %

IP20

2

2

Wymiary i masa

Masa

*)
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Tabela A.59. 

Opis Opis

1 6

2 7
3 8
4 9

5 Obudowa Masa obudowy
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Tabela A.60. 

Dane techniczne

Interfejs bezprzewodowy

SMS

95%

IP20

2

2

Wymiary i masa

Masa
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Dane techniczne

Charakterystyki
0 dB

SWR
20 W

SMA
5 m

IP20

magazynowania

25 × 193
Waga

GSM 900

0 dB

10 W

IP64

Masa 130 g
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Tabela A.61. 

Dane techniczne

38 × 62 × 21
Masa
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Tabela A.62. 

Dane techniczne

zawsze na 0)

od 0 do 65 535 ms

Tabela A.63. 

Dane techniczne

50 mA
80 mA
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-

Tabela A.64. 

1 –
2 –
3
4 1 – RTS
5 –
6 –
7 –
8
9 –

7 – M
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Tabela A.65. 

Dane techniczne CM 1241 RS232
30 × 100 × 75 mm

Masa

220 mA

Tabela A.66. 

Dane techniczne Opis

Odbiornik

odbiornika

szyny

ustawiony zawsze na 0)

od 0 do 65 535 ms
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Tabela A.67. 

Opis Opis

7 RTS

8 CTS

9 RI

Masa obudowy

A.9.4.3.
Tabela A.68. 

Dane techniczne

30 × 100 × 75 mm
Masa 155 g

Tabela A.69. 

Dane techniczne Opis



279

A. Dane techniczne

Dane techniczne Opis

ustawiony zawsze na 0)

od 0 do 65 535 ms

Tabela A.70. 

Dane techniczne

240 mA

Tabela A.71. 

Opis Opis

1 6 PWR

1

Stosowany w trybie 
RS422
Nie wykorzystywany 

7

4 RTS2

Masa obudowy

1

2

)
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-
-


