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B SSCNET llI/H
BF SSCNET llI/H
With functional safety
C Ethernet
Rated output Rated output
Symbol kW] Symbol kW]
10 0.1 100 1
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1 About this Document

This english document is the original mounting instruction.

1.1 Documentation for the MELSERVO servo amplifier MR-JE

This manual describes the mounting of the MR-JE servo amplifier.
The following manuals contain further information about the devices:
@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual,
Art. no.: SH(NA)030128ENG-*
@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode),
Art. no.: SH(NA)030150ENG-*
@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol),
Art. no.: SH(NA)030177ENG-*
@® MELSERVO MR-JE-B Servo Amplifier Instruction Manual,
Art. no.: SH(NA)030152ENG-*
@® MELSERVO MR-JE-BF Servo Ampilifier Instruction Manual,
Art. no.: SH(NA)030258 ENG-*
@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual,
Art. no.: SH(NA)030257ENG-*
@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode),
Art. no.: SH(NA)030254ENG-*
@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field Network
Basic), Art. no.: SH(NA)030256ENG-*
@ MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual,
Art. no.: SH(NA)030135ENG-*
@ MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Troubleshooting),
Art. no.: SH(NA)030166ENG-*
These can be obtained free of charge from our website at
https://eu3a.mitsubishielectric.com
If you have any questions concerning the programming and operation of the
equipment described in this manual, please contact your relevant sales office
or department.
In addition mounting protective devices also requires specific technical skills
which are not detailed in this documentation.

1.2 Function of this Document
This manual instructs the technical staff of the machine manufacturer and/or
the machine operator on the safe operating of the MR-JE servo amplifier.

This manual does not provide manuals for operating the machine in which
safety servo system is, or will be integrated. Information of this kind will be
found in the operating manuals for the machine.

1.3 Terms related to Safety

1.3.1 Stop function for IEC 61800-5-2

STO function (Refer to IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)

STO function is integrated into the MR-JE-BF. STO is a stop function used to
shut down energy to motors which exert torque. The MR-JE-BF electronically
cut off the power output from the servo amplifier to the servo motor.

The purpose for this safety function is as follows.

- Uncontrolled stop according to stop category 0 of IEC 60204-1

2.1 Professional engineer

The MR-JE servo amplifier may only be mounted by professional engineers.

Safety persons are defined as persons who...

@ have undergone the appropriate technical training. Please note appropri-
ate technical training is available from your local Mitsubishi Electric office.
Please contact your local office for locations and schedules.

@ have been instructed by the responsible machine operator in the opera-
tion of the machine and the current valid safety guidelines and

@ have access to the operating manuals of the MR-JE servo amplifier and
have read and familiarised themselves with them and

@ have access to the operating manuals for the protective devices (e.g. light
curtain) connected to the safety control system and have read and familiar-
ised themselves with them.

2.2 Applications of the Device

MR-JE servo amplifiers comply with the following standards.

It can be used...

@ inaccordance with EN 61800-5-1

@ inaccordance with EN 61800-3

@ inaccordance with EN 60204-1

@ in accordance with UL508C

MR-JE-BF servo amplifiers additionally comply with the following safety stand-
ards and can be used with either the MR-J3-DO05 safety logic unit, with certified
safety relays, or safety PLCs.

It can be used...

@ inaccordance with EN ISO 13849-1 Category 3PL e

@ inaccordance with EN 62061 SIL CL 3

@ in accordance with EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Correct Use

The MELSERVO MR-JE servo amplifier may only be used within specific operating
limits (voltage, temperature, etc., refer to the chapter "Technical data” of the
Instruction manual). It may only be used by qualified personnel and only at the
machine at which it was mounted and initially commissioned by qualified per-
sonnel in accordance with the instruction manual of the servo amplifier MR-JE.
Mitsubishi Electric Co. accepts no claims for liability if the equipment is used in
any other way or if modifications are made to the device, even in the context
of mounting and installation.

@ Selection example of MCCB and fuse

When a servo amplifier is protected by T class fuses or circuit breaker having
an interrupting rating not less than 300 A effective value and 240 V maxi-
mum use T class fuses or molded case circuit breaker (UL489 Listed MCCB) as
the following table. The T class fuses and molded case circuit breakers in the
table are selected examples based on rated I/0 of the servo amplifiers. When
you select a smaller capacity servo motor to connect it to the servo amplifier,
you can also use smaller capacity T class fuses or molded case circuit breaker
than ones in the table. For selecting ones other than Class T fuses and
molded case circuit breakers below and selecting a Type E Combination
motor controller, refer to each servo amplifier instruction manual.

Servo amplifier Moldel::::;::ircuit Fuse
200V types 240V AC 300V
m:—j E:;S/MR-J E-20/MR-JE-40/ NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-JE-70 @/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20AW 40 A

DANGER

Before starting installation wait for at least 15 minutes after the power
supply has been switched off. The capacitor is charged with dangerous
high voltage for some time after power off.

2.3.1 Peripheral device and power wiring

@ Local wiring
Use only copper wires rated at 60 °C/75 °C for wiring. The following table
shows the wire sizes (AWGL]) at 75 °C. Use appropriate crimp terminals for
connecting the wires.

- Designed to prevent unexpected start-up =
Wire size [mm?]
. Servo amplifier L1/L2/ u/v/W/
2 Safety Instructions L3pe®@ (L1121 PHC | o
This chapter deals with your own safety and the safety of the equipment opera- MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
tors. Please read this chapter carefully before beginning with the mounting work. MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 2
In this manual special warn_ings 'ghat are important for the proper and safe use 35 Py 5 (AWG 14)
of the products are clearly identified as follows: MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)
DANGER: 55 35
MR-JE-300
A Personnel health and injury warnings. (AWG 10) (AWG 12)
(4 ) Failure to observe the precautions described here can result

in serious health and injury hazards.

\ CAUTION:

A\ Equipment and property damage warnings.

( ) Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

@ pe (Protective Earth) @
The following shows the PE terminal specifications of the servo amplifier.
Screw size: M4
Tightening torque: 1.2 [Nm]
Recommended crimp terminals: R2-4 (Manufactured by JST)
Crimping tool: YPT-60-21 (Manufactured by JST)
@ select wire sizes depending on the rated output of the servo motors. The values in
the table are sizes based on rated output of the servo amplifiers.

@ For 1-phase 200V AC power input
@ Power supply

This servo amplifier can be supplied from star-connected supply with
grounded neutral point of overvoltage category Il (overvoltage category Il for
1-phase servo amplifiers) set forth in IEC/EN 60664-1. However, when you use
the neutral point for single phase supply, a reinforced insulating transformer
is required in the power input section. For the interface power supply, use an
external 24 V DC power supply with reinforced insulation on I/0 terminals.

@® Grounding

To prevent an electric shock, always connect the protective earth (PE) ter-
minal (marked with @) of the servo amplifier to the protective earth (PE) of
the cabinet. Do not connect two grounding cables to the same protective
earth (PE) terminal. Always connect cables to the terminals one-to-one.
This product can cause a DC current in the protective earthing conductor.
If using a leakage circuit breaker, always ground the protective earth (PE)
terminal of the servo amplifier to prevent an electric shock. Only an RCD
(leakage current breaker) of type B can be used for the power supply side
of the product.

PE

terminals terminals

2.3.2 EU compliance

The MR-JE servo amplifier is designed to comply with the following directions
to meet requirements for mounting, using, and periodic technical inspections:
Machinery directive (2006/42/EC), EMC directive (2014/30/EU), Low voltage
directive (2014/35/EU), and RoHS directive (2011/65/EU).
@® EMCrequirement
The MR-JE servo amplifier complies with category C3 in accordance with
EN 61800-3. As for I/0 wires (max. length 10 m) and encoder cables (max.
length 50 m), use shielded wires and connect them to a shielded ground-
ing. Use a EMC filter and surge protector on the primary side. However,
when the encoder cable length is longer than 30 m for MR-JE-70 and
MR-JE-100, set a radio noise filter (FR-BIF) to the input power supply side of
the servo amplifier. The following shows recommended products.
- EMCfilter: Soshin Electric HF3000A-UN series
- Surge protector: Okaya Electric Industries RSPD series
- Radio noise filter: Mitsubishi Electric FR-BIF
MR-JE Series are not intended to be used on a low-voltage public network
which supplies domestic premises; radio frequency interference is
expected if used on such a network. The installer shall provide a guide for
Installation and use, including recommended mitigation devices. To avoid
the risk of crosstalk to signal cables, the installation instructions shall rec-
ommend that the power interface cable has to be segregated from signal
cables. Use the DC power supply installed with the amplifiers in the same
cabinet. Do not connect the other electric devices to the DC power supply.
@ For Declaration of Conformity (DoC)
Hereby, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., declares that the servo amplifi-
ers are in compliance with the necessary requirements and standards
(2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU, and 2011/65/EU). You can obtain
the copy of Declaration of Conformity from our website.



2.3.3 USA/Canada compliance (for UL/CSA Applications) @ |Installation and wiring must also be in accordance with the safety standards 3 Product description 3.1.3 Ethernet status display LED (MR-JE-C)
This servo amplifier is designed to comply with UL 508C and CSA C22.2 No.14 ° _?E'ng_rg;getiq' (SafeT Off), as described in IEC 61800-5-2, onl =
standard. For further details for complying with UL/CSA standard please refer e unction (>afe Torque U, as described in ->-2, only pre- .ge Green (L SPEED)
to the Instruction manual of the servz gm?:lifier MR-JE. P vents the servo amplifier from supplying energy to the servo motor. It does 3.1 MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C servo amplifier aNj} H
® Installation not guarantee, that the shaft of the servo motor will not rotate due to exter- Sl Green (LINK)
The minimum cabinet size is based on 150 % of each combination with ?al 01 unffotreseen forces. lfﬁn egteli(nal force actts upon ::e drlvtegms, addd" 3.1.1 Function description
B : i . Ional satety measures, such as brakes or counter-wel S must be used. . .
MR-JE servo amplifiers. Also, design the cabinet so that the ambient tem- : Y i N h 9 R @ For control, the MR-JE-A servo amplifier has two analog inputs and a pulse LED | Name Lighting Description
erature in the cabinet is 55 °C or less. The servo amplifier must be installed @ The MR-JE servo amplifier fulfils the requirements to conducted emissions L N ; X N N status P!
P! % > . P! " " at the mains connections in the frequency range from 150 kHz to 30 MH: train input. The command signal is converted into a proportional electrical
in the metal cabinet. Additionally, mount the servo amplifier on a cabinet ! lonsi quency rang KHz z drive th ibl des of the MR-JE- -
. current to drive the servo motor. Possible modes of the MR-JE-A are torque, . During 100 Mbps
that the protective earth based on the standard of IEC/EN 60204-1 is cor- (Bases for the evaluation: Product standard EN 61800, adjustable speed o Lit 9 p:
¢ i ; electrical power drive systems, Part 3: EMC) speed or position control. 100 Mbps communication
rectl){ connectgd. Environment is open type (UL 50) and oygrvoltage cate- 4 i @ The MR-JE-B servo amplifier receives a command signal from a control sys- L SPEED | communication —
gory is according the table of_ section 9.1. The servo amplifier needs to be tem via high speed synchronous network (SSCNET l1I/H) and transmits elec- status off Co?munlcatlpn speed error
installed at or below of pollution degree 2. Use copper conductors only. y CAUTION tric current to a servo motor in order to produce motion proportional to the or disconnection
@ Short-circuit current rating (SCCR) command signal. The command signal represents a desired velocity, Lit Linking up
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA rms The MR-JE servo amplifier complies to the EMC Directive 2014/30/EU and torque or position. LUNK | Link Flickeri During d P
symmetrical amperes, 500 Volts maximum. For SCCR when using a Type E Com- the relevant requirements of EN 61800-3: 2004 (Second environment/ @ The MR-JE-BF servo amplifier has the same functionality, as the MR-JE-B ink status ickering uring data transfer
bination motor controller, refer to each servo amplifier instruction manual. PDs Category "C3"). The MR-JE servo amplifiers is therefore only suitable servo amplifier, but has an integrated Safe Torque Off (STO) function. The Off Link unestablished
@® Overload protection characteristics for use in an industrial environment and not for private use. STO function de-energises safely the motor without disconnecting the
The MR-JE servo amplifier has solid-state servo motor overload protection. (It is servo amplifier galvanically from the input power supply.
set on the basis (full load current) of 120 % rated current of the servo amplifier.) 2.5 Residual risk ® The MR-JE-C servo amplifier has position, speed, and torque control modes NOTE
. esidual ris . N X N
® Capacitor discharge ) ] . ) . ) ) and supports profile position/velocity/torque mode that drive motors with For further detail lifier's display indicati d the functi .
P 9 Machine builders are responsible for all risk evaluations and all associated residual communication from the controller. Therefore it has an Ethernet port and or further details on servo amplifier's display indication and the functions o
risks. Below are residual risks associated with the EMG function. Mitsubishi Electric supports various open networks such as for example CC-Link IE Field Network the operation section please refer to the instruction manual of MR-JE-A,
DANGER is not liable for any damages or injuries caused by the residual risks. Basic and SLMP for driving motors, monitoring, parameter setting, etc. MR-JE-B, MR-JE-BF, and MR-JE-C.

)

For detailed information about configuration and set-up of these control func-

Risk of Electric Shock - Do not touch drive unit and wiring immediately tions refer to the Instruction manual of the servo amplifier MR-JE-A, MR-JE-B, . . .
after power off, capacitor discharge time is approx. 15 minutes. = CAUTION MR-JE-BF and MR-JE-C. 4 Mountl ng/DlsmaTg:tl ! ng
@ Over-temperature protection for the motor @ Separate the wiring for safety function from other signal wirings. 3.1.2 Operating elements Control box Control box
.1. .,
Motor Over temperature sensing is not provided by the drive. Integral ther- (1SO 13849-1 Table F:’ No.1) . . . . MR-JE-A 7 /
mal protection is necessary for the motor. Provide a protection circuit with @ Protect the cables with appropriate ways (routing them in a cabinet,
athermal sensor. using a cable guard, etc.). 1 40 mm y
@ Branch circuit protection @ Keep the required clearance/creepage distance di ding on voltag B=e ormore Wiring allowance
For installation in United States, branch circuit protection must be provided, in you use. B,EBEB, = o Sewo;”p“ﬁer 80 mm
accordance with the National Electrical Code and any applicable local codes. N = 10mm » Z-10mm Servo amplifier
Forinstallation in Canada, branch circuit protection must be provided, in accord- <jt‘ or more “a ' or more
ance with the Canada Electrical Code and any applicable provincial codes. DANGER -
- - — - ~ oy -
2.4 General Protective Notes and Protective Measures ® For proper installation, wiring, and adjustment, thoroughly read the D] g
manual of each individual safety related component. 4| 3
@ Be sure that all safety related switches, relays, sensors, etc., meet the
\ CAUTION required safety standards The Mifsubishi Electric safety related com- MR-JE-B/MR-JE-BF
d in this | are certified by TUV Rheinland as domm
Observe the protective notes and measures! meetmg the requirements of EN ISO 13849-1 Category 3, PL e and
— - IEC 61508 SIL 3. % 7
Please observe the following items in order to ensure proper use of the ® Safety is not assured until safety- related components of the system : Z
MELSERVO MR-JE servo amplifier. arec letely lled or adj BOTTOM
® Safety components and systems may only be installed and commissioned @ Perform allnskassessmentsandsafe(’ylevelcemflcaﬂon to the machine/
by qualified personnel and professional engineers. ) system as a whole. It is recommended that an external governing body, Mounting direction and clearances
® All safety-related components (switches, relays, PLCs, cabling, etc), the such as TUV Rheinland, oversea final safety certification of the system. MR-JE-C
control clablnet and fault considerations and exclusions must comply V\{lth @ Only qualified personnel are authorized to install, start-up, repair or CAUTION
the requirements of EN 15013849-1 and EN 1SO 13849-2 up to the mini- service the machines in which these components are installed. Only U
mum level o{f‘cemf‘lcatlon bglng targete(}t Please refer to the safety stand- trained engineers should install and operate the equipment.
ards for additional information and requirements. (ISO 13849-1 Table F.1 No.5) @ The must be il lled in the specified direction. Otherwise,
® When mounting, installing and using the MELSERVO MR-JE servo amplifier @ To prevent accumulation of multiple failures, perform a failure check afault may occur.
observg the standa_rds anq directives appll.cable in your country. at regular intervals as deemed necessary by the applicable safety @ Leave specified clearances between the servo amplifier and control
® The notlc_es about noises during tes_t operat.lon in the'manuals shc?uld be opserved. standard. Regardless of the system safety level, failure checks should box inside walls or oth‘e‘r equipmen‘t. ) )
@ The national rules and regulations being applied to the installation, use be performed at least once per year. @ Mount the servo amplifier on a cabinet which meets IP54 in the correct
arndir’:em:glc Ife:hHICEl' inspection of the MELSERVO MR-JE servo amplifier, @ Ifthe upperandlower power transistor n the inverter bridge have failure No. | Name Description vertical direction to maintain pollution degree 2.
are in particular: simultaneously, the servo motor may move maximum of 0.5 rotation. The 3-digit/5-digit, seven-seg- @ Do not install servo amplifier and servo motor which has been dam-
- Machinery Directive 2006/42/EC o Display ment LED shows tr’\e Servo sta- aged or has any parts missing.
—  EMC Directive 2014/30/EU 2.6 Di I tus and alarm number. ® Do not.block the intqke/exhausfport of servo amplifier and servo mo-
— Low-Voltage Directive 2014/35/EU -0 Disposa Oneration section tor which has a cooling fan.
_ RoHS directive (2011/65/EU) Disposal of unusable or irreparable devices should always occur in accordance P o ® When using heat generating egmpmem such as the regenerative op-
with the applicable country-specific waste disposal regulations (e.g. European a\Yo\Y/( A tion, install them with full c ation of heat g so that the
Work safety regulations/safety rules Waste Code 16 02 14), \ Used to perform status display, servo amplifier is not affected.
® Manufacturers and owners of the machine on which a MELSERVO MR-JE 2] diagnostics, alarm and parame- @ |Install the servo amplifier on a perpendicular wall in the correct verti-
servo amplifier is used are responsible for obtaining and observing all 2.7 Lithium battery transportation ter setting operations. cal direction.
applicable safety regulations and rules. ) @ When installing the unit in a control box, prevent drill chips and wire
@ Itisimperative that the notices, in particular the test notices of the manuals To transport lithium batteries, take actions to comply with the instructions and fr fror?l entering the servo ampli’figr P
be observed. regulations such as the United Nations (UN), the International Civil Aviation SW1: . N . I e
@ The tests must be carried out by specialised personnel or specially qualified Organization (ICAO), and the International Maritime Organization (IMO). (3) Axis selection Used to set the axis No. of the d P':evenlt’ oil, water, nzemlhc d‘;z" et fron;_en;emfg thﬁ zervohamp_lll_f:er
and authorised personnel and must be recorded and documented to ensure The battery options (MR-BAT6V1SET-A and MR-BAT6V1) are assembled batter- rotary switch servo amplifier. through openings in the control box or a cooling fan installed on the ceiling.
hat th i hi ies. ies from lithium metal battery CR17335A which are not subject to the danger-
that the tests can be reconstructed and retraced at any time by third parties. ous goods (Class 9) of the UN Recommendations. SW1/SW2:
o Identification Used to set the identification
number setting number of the servo amplifier.
rotary switch




CAUTION

)

@ When installing the control box in a place where there are much toxic
gas, dirt and dust, conduct an air purge (force clean air into the control
box from outside to make the internal pressure higher than the exter-
nal pressure) to prevent such materials from entering the control box.

@ Fix the MR-JE servo amplifier by using fixing screws on the upper and
lower fixing holes of the devices.

5 Electrical Installation and Wiring

DANGER

)

@ Cutoff all phases of the power source externally before starting the in-
stallation or wiring work, thus avoiding electric shock or damages to
the product.

@ Before wiring, turn off the power and wait for 15 minutes or more until
the charge lamp turns off. Otherwise, an electric shock may occur. In
addition, always confirm from the front of the servo amplifier whether
the charge lamp is off or not.

@ Ground the servo amplifier and the servo motor securely.

CAUTION

@ Use the servo amplifier in the envir within the g I specifi-
cations described in the instruction manual of the servo amplifier.
Never use the product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts,
corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high
temperature, condensation, or wind and rain. If the product is used in
such a place described above, electrical shock, fire, malfunction, dam-
age, or deterioration may be caused.

@ When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

@ Do not touch the conductive parts of the product directly.

@ While power is on or for some time after power-off, do not touch the
servo amplifier, the servo motor or the regenerative brake option as
they are hot and you may get burnt.

@ The MELSERVO MR-JE servo amplifier fulfils the EMC requirements in

accordance with the product standard EN 61800, Adj ble speed

electrical power drive systems, Part3: EMC.

Mounting in accordance with EN 50274

Electrical installation in accordance with EN 60204-1

The voltage supply of the device must be capable of buffering brief

mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204-1.

Connecting a servo motor for different axis to U, V, W, or CN2 of the

servo amplifier may cause a malfunction.

Securely connect the cables in the specified method and tighten them

with the specified torque. Otherwise, the servo motor may operate

unexpectedly.

1-phase 200-240 V AC for MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C

EMG stop Malfunction MC
switch OFF ON
S® = T
RATT T MC SK
Servo amplifier Servo motor
mees [
—x
3 u Motor
— v
1-phase w
200-240V AC )
@
* Sink logic En’coder
** CN3 for MR-JE-C CNE] cable [] Encoder
Power
supply  Forced stop 2* [cnt™

N1 | 24VDC£10%

— 2
Servo ON . 1son pocom———i—-o
————oicom ALM Malfunction*

24VDC+10%

3-phase 200-240 V AC for MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C
EMG stop
switch  OFF

Malfunction

3-phase 200-240 V AC for MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C

EMG stop

switch  OFF

Malfunction

b N
@ =

BN MC
L o
RAT /%c SK

Servo amplifier Servo motor
wece [
—x
—x u K Motor
—x v
3-phase w
200-240 V AC ®
* Sink logic En-coder
** CN3 for MR-JE-C CNE:%::QSY
Power
supply  Forced stop 2*

S S—
Servo ON i‘%
}7

24VDC+10%

24V DC+10%

1-phase 200-240 V AC for MR-JE-200B
EMG stop OFF  Alarm oy mc

fin L =

switch

Servo motor

Nt
EM2 CN1
Ibocom—————
SON RAT )
DICOM ALM Malfunction*

mCCB
—x
—x UK Motor
1-phase v
200-240V AC w
@
* Sink logic =
Encoder-
Power
supply Forced stop2* |cn3 CN3| 24V DC£10%
] pocom|——————— Electro-
- RA1| magnetic
MBR brake
24VDC+10% interlock*

1-phase 200-240 V AC for MR-JE-10B-MR-JE-100B

Power terminals

ON mc
RA1 mC % SK

Servo amplifier

Servo motor

¢ L2 Built-inregen. Y ¢
3 brake resistor

3-phase
200-240V AC
@ l
* Sink logic En‘coder

CN2

** CN3 for MR-JE-C [j cable []

Power

Motor

u
v

w
€]

Encoder

supply Forced stop 2* [Nt

CN1| 24VDC+10%

- — I 2
Servo ON - fson pocom———iF—-
————oicom ALM Malfunction*

24VDC+10%

1-phase 200-240 V AC for MR-JE-200A/MR-JE-200C

EMG stop OFF  Alarm oy Mc
o® = T
- =
switch MC SK
Servo amplifier Servo motor
MCCB H MC
—x o
; | ¢ L2 Built-inregen. U ¢ v Motor
: o1 brake resistor v v
1-phase w
200-240V AC ® )
€] ﬁ
* Sink logic =
ng|  Encoder- Encoder
[] cable []

Power
supply Forced stop2* CN3| 24VDC+10%
— pocoM—— Electro-
24V DC+10% interlock*

3-phase 200-240 V AC for MR-JE-10B-MR-JE-100B

3-phase 200-240 V AC for MR-JE-200B-MR-JE-300B

EMG stop OFF  Alarm oy mc
o = i
switch ——"Mc SK
Servo amplifier Servo motor
MCCB H
—
—X : Motor
—
3-phase
200-240V AC
* Sink logic =
Encoder-
Power
supply Forced stop2* |cn3 CN3| 24V DC£10%
P e | pocom}——— Electro-
- RA1| magnetic
MBR brake
24VDC£10% interlock*
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Symbol Signal

L1,L2,13 Power supply (Main circuit power supply ®)
L11,L21 Q) Control circuit power supply

P+ CD Regenerative brake option

[VA"A Servo motor output

[©) Protective earth (PE)

® Oonly for MR-JE-BF

@ When the wires used for L11 and L21 are thinner than the wires used for L1, L2,
and L3, use a molded case circuit breaker (MCCB).

EMG stop Malfunction MC
switch  OFF ON
® = L o
RA1 MC SK

Servo amplifier Servo motor
meee [
—x
—x U Motor
1-phase \
200-240V AC W
€]
* Sink logic En;oder
** CN3 for MR-JE-C CNE] cable [] E"“’:de'
Power
supply  Forced stop 2* |cN1™*

— L
Servo ON -_———— SON
p————oicom

24VDC+10%

24V DC+10%

4@ Malfunction*

EMG stop OFF  Alarm oy mc
P
o® = L <
-
switch - MC SK
Servo amplifier Servo motor
MCCB H MC
,,,,,,,,,,,,,,,,,
—X O L2 Built-inregen. U ¢ u Motor
' N brake resistor v v
3-phase w
200-240VAC - ® )
€] ﬁ
* Sink logic =
CN2 Encoder- Encoder
[] cable []
Power
supply  Forced stop2* CN3| 24V DC£10%
— Electro-
RA1 magnetic
brake
24VDC+10% interlock*

ON mcC
- o® & =
MC SK

Malfunction
Servo amplifier

Servo motor

MCCB
—X
— X Motor
1-phase
200-240V AC
c =
. . oD | Encoder-
* Sink logic . CN2 cable Encoder
o L21! [] [] :
Main circuit
power supply  Forced stop2* CN3| 24V DC£10%
— T
Ll}— RAT Malfunction*
24VDC£10%
Short circuit connector
(When not using
STO function)




3-phase 200-240 V AC for MR-JE-10BF-MR-JE-300BF
RA1 EMG stop OFF

ON mC
HW T
Malfunction switch MC SK

Servo amplifier

Servo motor

MCcB
—x
—X o ——012 | | UQ— U R Motor
—X 4
3-phase w
200-240V AC @
* Sink logic e =
70 N2 Enccﬁer— Encoder
Sin cable
L21
Main circuit
power supply  Forced stop2* |cN3 CN3| 24VDC+£10%
pocoMl————
- RA1
L‘ ALM Malfunction*
24VDC£10%
CN8
Short circuit connector
(When not using
STO function)

@ When the wires used for L11 and L21 are thinner than the wires used for L1, L2,
and L3, use a molded case circuit breaker (MCCB).

Terminal signal layout

Combination with servo motor

MR-JE-10A-MR-JE-40A

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF

MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

Servo amplifier Servo motor HG-KN Servo motor HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-408B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

Vi CAUTION

@® Whena 1-phase 200V ACto 240 V AC power supply is used, the connec-
tion destination differs depending on the servo amplifier.

@ Connectthe 1-phase 200V ACto 240V ACpower supplytoL1andL3. For
the MR-JE-200A, MR-JE-200B and MR-JE-200C servo amplifier connect it
toLlandL2.

@ You can use the neutral point of a 3-phase 400 V AC class power supply
to input a 1-phase 200 V AC class power supply to the servo amplifier.

@ Alarm switch for MR-JE-B/MR-JE-BF:

Configure the power supply circuit that turns off the magnetic contactor
after an alarm occurs on the controller side.

PE

CNP1

CNP2

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

- HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B, HG-SN152,
MR-JE-2008BF, HG-SN202
MR-JE-200C

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

NOTE
For detailed information about configuration and wiring of compatible servo

motors refer to the appropriate servo motor instruction manuals.

MR-JE-10B-MR-JE-40B

Source type interface

In case you would like to use source logic interface, please refer to the follow-
ing wiring diagrams.

@ Source type digital input interface DI-1 (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Servo amplifier

Approx. 6.2 kQ

Switch
" DICOM
-« 1" I
Appr.5 mA 24V DC+£10 %,
Vs = 1.0V 300mA

ICEO < 100 pA

@ Source type digital output interface DO-1 (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Rated output current: =40 mA, maximum output current: =50 mA,
inrush output current: <100 mA

Servo amplifier

If polarity of diode
is reversed, servo
amplifier will fal.

Voltage drop in
the servo ampli-
fier: =26V

24V DC £10 %,
300mA@

@ |fthe voltage drop is too high for relay operation, increase the voltage up to max. 26.4 V.

CNP1
PE

MR-JE-200B/MR-JE-300B

CNP1

CNP2

CNP1

CNP2

6 Signals

6.1 Signal arrangement
6.1.1 MR-JE-A

USB connector  1/0 signal connector
Servo amplifier CN1
]

CN3

1 1 [ 12
2 | 1o
1 3 [ 12
4 29
1 s 30
6 31
1 7 32
8 |1 33
9 34
10 |—1 35
1 36
12 || a7
Motor encoder Y
connector CN2
1 15 40
o dnE
Zogas pipk
e oR 18 43
o — o — «
MR] i 20 45
21 46
22 a7
23 48
24 | L4 | |
] 25 [ 50
The frames of the CN1 and CN2 connectors are connected
to the PE (earth) terminal (@) in the servo amplifier.

NIC SANAT Begrd r"
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6.1.2 MR-JE-B

USB connector CN5

Servo amplifier

CN4
Battery connector

Motor encoder
connector CN2

The frames of the CN2 and CN3
connectors are connected to
the PE (earth) terminal (@) in
the servo amplifier.

6.1.3 MR-JE-BF

STO1/0 signal
connector CN8

Motor encoder
connector CN2

CN1A
SSCNET 11l
connector for
previous servo
amplifier axis
CN1B
SSCNET I
connector for
nextservo
amplifier axis

Servo amplifier

USB connector
CN5

CN1A
SSCNET Il
connector for
previous servo
amplifier axis
CN1B
SSCNET Il
connector for
next servo
amplifier axis
CN4

Battery
connector

The frames of the CN2 and CN3 connectors are connected to
the PE (earth) terminal (@) in the servo amplifier.

6.1.4 MR-JE-C

Servo amplifier

CN4

Battery connecror\

Motor encoder
connector CN2

The frames of the CN2 and CN3

connectorsare connected tothe

PE (earth) terminal (®) in the
servo amplifier.

USB connector
CN5

CN1

connector

@ No device is assigned to this pin by default. It can be selected by parameters.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

6.2 1/0 devices Power supply STO function
1/0 signal connector Symbol | Device Connector | Pin Symbol | Device Connector | Pin
o 6.2.1 MR-JE-A Y Y
[ ] [ ]) I t/Output si I DICOM Digital I/F lyi t 20 Input signals
7 11 nput/Output signals igita ower su inpu
2 2 9 P PRl inp 21 STO1 STO1 shut-off signal Ng 4
o | Signal
OO Cltﬂ 9 Input Output = 46 STO2 STO2 shut-off signal
7 14 Pin Position Speed Torque DOCOM | Digital I/F common -
. 47 Output signals
5 | [ 15 | 2 — vC VLA —
6 mc5oM 16 g OPC Open-collector sink interface power input CN1 12 TOFB1 Feedback signal in STO1 state N8 6
4 LA LA LA — 4
7 7] 3 TOFB2 Feedback signal in STO2 state 7
B 5 5 LAR LAR LAR — v 28
TLA, TC,VC, VLA, OP, MO1, and MO2 common
= 9 > 19 6 L8 L8 L8 _ v L6 Pins are connected internally. 30 Power supply
=0 7 LBR LBR LBR — (4 34 Symbol |Device Connector | Pin
— — 8 LZ LZ Lz — v N 5
— SD Shield Plate DICOM Digital I/F power supply input
9 LZR LZR LZR — v CN3 10
10 PP @ @ v — 6.2.2 MR-JE-B DOCOM | Digital I/F common
1 PG — — v — Input signals STOCOM | STO1/STO2 common N8 3
13 SDP SDP SDP — v Symbol | Device Connector | Pin TOFCOM | TOFB1/TOFB2 common 8
VO signal connector 14 SDN SDN SDN — v EM2 Forced stop 2 " SD Shield Plate
15 SON SON SON v —
. = EM1 Forced stop 1 6.2.4 MR-JE-C
N =] 19 RES sT1 RS2 v — N3 2
°=1%= 23 Zsp Zsp z5p - v -6 Not assigned (always off) 12 Input/Output signals
4 14 |Br
. 24 INP SA — — v 19 CN3 Signal o T
) npu utpu
6 Jocon 16 | © 26 MOo1 Mo1 MOo1 — v outout sianal Pin Position Speed Torque B >
- utput signals
7 7 27 TLA TLA® T v - pursm 1 EM2 EM2 EM2 v —
8 18 29 MO2 MO2 MO2 _ v Symbol | Device Connector | Pin > SON SON SON v —
9 19 . .
ARG 31 TRE TRE TRE v — MBR® Electromagnetic brake interlock 13 3 Lsp Lsp Lsp v —
33 opP oP oP — v CN3 9
— O] Not assigned (always off) 4 LSN LSN LSN v —
_—— 35 NP g @ v — £ 6 PP o @ v
36 NG — — v —_
® o) Power supply 7 PG - - v
¥ PP2 v - Symbol | Device Connector | Pin 8 RES STt RS2 v
L4
38 NP2 ® ® v - S 9 TLA TLANVC © TC v —
/0 signiélrsgnnector 39 RDP RDP RDP v — DICOM | Digital I/F power supply input N3 10 1 LA LA LA — v
40 RDN RDN RDN v — 12 B B B _ v
] DOCOM | Digital I/F common 3
2 1 - 14 41 CR ST2 RS1 (4 — 13 Lz Lz Lz — v
1 sD Shield Plate
42 EM2 EM2 EM2 v —
R 3 ;. 16 14 RD RD RD — v
nEmE 43 Lsp Lsp - v - 6.2.3 MR-JE-BF 15 ALM ALM ALM — v
; 2 44 LSN LSN - v — Input signals 16 oP oP oP — v
8 21
5 » 48 ALM ALM ALM - v Symbol | Device Connector | Pin 19 NP g o v —
10 - 23 " 49 RD RD RD — 4 EM2 Forced stop 2 2 20 NG — — v —
12 25 1,16-18, —
13 2 22,25,32, _ EM1 Forced stop 1 21 CR ST2 RS1 v
45,50 CN3 2 22 INP SA — — v
Ethernet % @ This is available as an input device of sink interface. No device is assigned to this —® Not assigned (always off) 12 24 LAR LAR LAR — v
pin by default. It can be selected by parameters. 19 25 LBR LBR LBR _ v
@ |t can be selected by parameters.
@ This is available as an input device of source interface. No device is assigned to Output signals 26 LZR LZR LZR — v
this pin by default. It can be selected by parameters.
Symbol | Device Connector | Pin Power supply
Communication MBR® | Electromagnetic brake interlock 13 Symbol | Device Connector | Pin
Symbol | Device Connector | Pin CN3 9 DICOM Digital I/F power supply input 5
soP 13 —® | Notassigned (always off) 15 DOCOM | Digital I/F common 17
SDN 14 ® |t can be selected by parameters OPC Open-collector sink interface power input CN3 18
RDP RS422/RS485 interface N1 39 TLA. TC.VC, and OP common 10
RDN 40 LG Pins are connected internally. 23
TRE 31 sD Shield Plate

® |t can be selected by parameters.

@ This is available as an input device of sink interface. No device is assigned to this
pin by default. It can be selected by parameters.



7 Maintenance and Service

7.1 Inspection items

DANGER

)

@ Before starting maintenance and/or inspection, turn off the power of
the MR-JE servo amplifier and wait for 15 minutes or more until the
charge lamp turns off. Otherwise, an electric shock may occur. In addi-
tion, always confirm from the front of the servo amplifier whether the
charge lamp is off or not.

@ Any person who is involved in inspection should be fully competent to
do the work. Otherwise, you may get an electric shock. For repair and
parts replacement, contact your sales representative.

8

Transport and storage

CAUTION

y

Transport the products correctly according to their weights.
Stacking in excess of the specified number of products is not

m q

9 Technical Data

9.1 MR-JE servo amplifier

9.1.1 MR-JE A/B/BF/C - General data

Do not carry the servo motor by the cables, shaft or encoder.

Do not hold the front cover to transport servo amplifier. The servo am-
plifier may drop.

Install the servo amplifier in a load-bearing place in accordance with
the instruction manual.

Do not climb or stand on servo equipment. Do not put heavy objects on
equipment.

For detailed information on the optional battery's transportation and
handling refer to the instruction manual of the servo amplifier MR-JE.

Item

| MR-ED)|

1000-200C]

Power supply for MR-JE-A/B/C

1-phase or 3-phase 200-240V AC,

9.1.2 MR-JE-BF - Safety function

Item MR-JE-OJ 10BF-300BF

Safety function (STO) accord- | EN ISO 13849-1 category 3 PL e, EN 61508
ing to EN IEC 61800-5-2 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3

Expectation of the average
time for a dangerous failure
to occur

MTTFd = 100 [years]

Effectiveness of fault moni-

Voltage/Frequenc toring of a system or DC = Medium, 97.6 [%]
9 q Y 50/60 Hz © subsystem
Interface (SELV) 24V DC, £10 % (required current capacity: Average probability of PFH = 6.4 x 10° [1/hour]

300 mA, when all I/O signals are used)

dangerous failures per hour

Power supply for MR-JE-BF

Mission time Ty = 20 [years]

1-ph 3-phase 200-240V AC, i =< i
CAUTION When you keep or use it, please fulfil the following environmental conditions. Voltage/ Main circuit 50’3685:20&) phase Response time 8 ms (STO input off — energy shut off)
oltage
) Envir Condition Frequency [ control 9.2 Dimensions
[ ) Do not t)est tl.le serv: ampliffier ;Mith a e insulation re- Operation 0°C to +55 °C, Class 3K3 Circuit 1-phase 200-240V AC, 50/60 Hz
sistance), or it may become faulty. (IEC/EN 60721-3-3) N N
; ; . . 24V DC, +10 % (required current capacity:
@ Do not disassemble and/or repair the equipment on customer side. Ambient 5| 20t065 °C, Class 2K4 Interface (SELV) 300 mA, when all /0 signals are used)
temperature | Transportation™"| (e c/eN 60721-3-2) e data
Itis recommended to make the following checks periodically: o o
-20°Cto +65 °C, Class 1K4 :
® g Sine- PWM control, t control
@ Check for loose screws on the protective earth (PE) terminal. Retighten any Storage (IEC/EN 60721-3-1) Control system S;,Zteexave control/current control H
loose screns — Ambient | OPeration, | e Overvoltage categor 1-phase 200V AC: Il (IEC/EN 60664-1)
SRR Tightening torque [Nm] humidity S;f)’:;gg’ ation, ) 5t090% ge category 3-phase 200V AC: Ill (IEC/EN 60664-1)
PE-Terminal i -5-
peration ass -3-
T rE—— - chemicl o N Class 3C2 (EC/EN 60721-3-3) Protection class I (IEC/EN 61800-5-1) - ~
-JE-10A-MR-JE- . emica Short-circuit current rating "=
MR-JE-10B-MR-JE-300B . acgvte Transportation ® | Class 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) (SCCR) 100 kA
substances
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 12 Storage ® Class 1€2 (IEC/EN 60721-3-1) Compliance | Cgmarking | LYD:EN 61800-5-1
MR-JE-10C-MR-JE-300C 12 o Operation Class 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) with global EMC: EN 61800-3 Sararmliay Wimm] | Himm] | Dimm] | Weight kgl
. . - Biological % standards | UL standard | UL 508C « | MR-JE-10A-40A 50 168 | 135 08
@ Check the servo motor bearings, brake section, etc. for unusual noise. environmental | Transportation © | Class 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) h
@ Check the cables and the like for scratches and cracks. Perform periodic conditions = | MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
inspection according to operating conditions. Storage ® Class 181 (IEC/EN 60721-3-1) Item MR'JE'D‘ 3000 §
@ Check that the connector is securely connected to the servo amplifier. 10 Hz to 57 Hz with constant deviation Power supply for MR-JE-A/B/C MR-JE-200A/300A 90 168 195 21
(® Check that the wires are not coming out from the connector. of 0.075 mm, Voltage/F 3-phase 200-240V AC, 50/60 H MR-JE-10B-40B 50 168 135@ 08
® Check for dust accumulation on the servo amplifier. Test values 57 Hzto 1150 Hz with constant acceleration oltage/Frequency ‘ phase 50/ z E 35
@ Check for unusual noise generated from the servo amplifier. ?‘It 9-3;‘”/5f |(E]cgg(t)(())6|§C2/E6’\; 61800-5-1 Power supply for MR-JE-BF z MR-JE-70B/100B 70 168 185@ 15
Check the servo motor shaft and coupling for misalignment. Vibration load estfco o Voltage/ R =
® Make sure thatghe emergdency stzp cirlcuit Zpirates properlz sud;ftgat ?]n Operation 5.9m/s*(0.6 g) Frequency Main circuit | 3-phase 200-240V AC, 50/60 Hz MR-JE-200B/300B 920 168 195@ 2.1
operation can be stopped immediately and the power is shut o the . . . . .
er?nergency otop switcﬁf y p y Transportation ® | Class 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) All other items are identical with previous table. u MR-JE-10BF-40BF 50 168 @ 135 0.9
Storage@ Class 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) ® When using 1-phase 200-240 V AC power supply, operate the servo amplifier ﬂ' MR-JE-70BF/100BF 70 168 @ 185 16
7.2 Parts having service lives MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, MR-JE-200BF, o«
The foll be ch J dically as listed below. If Pollution degree 2 (IEC/EN 60664-1) MR-JE-100C and MR-JE-200C at 75% or smaller effective load ratio. = | MR-JE-200BF/300BF 90 168 @ 195 21
e following parts must be changed periodically as listed below. If any part is
found faulty, it must be changed immediately even when it has not yet reached 1P rati 1P20 (IEC/EN 60529) MR-JE-10C-40C 50 168 ® 08
the epfi of its life, which depends on the operating method and environmental rating Open type (UL 50) 9] 135 )
conditions. For parts replacement, please contact your sales representative. Operation 5 MRJE-70C/100C 70 168 185@ 15
Part name Life guideline . . Max. 2 000 m above sea level
g Altitude storage = [ \R-JE-200/300C 90 168 195 @ 21
Smoothing capacitor 10 years @ Transportation | Max. 10 000 m above sea level

Number of power-on, forced stop and
controller forced stop times:

Relay 100 000 times
Number of on and off for STO:
1000 000 times @
Cooling fan 50 000 to 70 000 hours (7-8 years)
Battery backup time ® Appr. 20 000 hours
Battery ® 5 years from date of manufacture

@ Affected by ripple currents, etc. and deteriorates in characteristic. The life of the
capacitor greatly depends on ambient temperature and operating conditions.
The capacitor will reach the end of life in 10 years of continuous operations in nor-
mal air-conditioned environment (ambient temperature of 40 °C or less for use at
the maximum 1000 m above sea level, 30 °C or less for over 1000 m to 2000 m).

@ Only for MR-JE-BF

@ Condition: equipment power supply off, ambient temperature 20 °C
The data-holding time using a battery of MR-BAT6V1SET-A. For details and back
up times of other batteries, refer to each servo amplifier instruction manual.

@ Quality of the batteries degrades by the storage condition. The battery life is 5 years
from the production date regardless of the connection status.

® n original transport packaging

NIC SANAT r'
Cnlie S5,

@ without battery MR-BAT6V1SET-A mounted
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Installationsanleitung fiir Servoverstarker
MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF und MR-JE-C

Art.-Nr.: 288863 DE, Version A, 22062018
Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.

Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Alle Rechte vorbehalten. Fiir die Richtigkeit der Informationen, welche die Pro-
dukteigenschaften beschreiben, und die technischen Daten tibernehmen wir

keine Garantie.

Lieferumfang

Nehmen Sie das Produkt aus der Verpackung und Uberprifen Sie das Typen-
schild am Servoverstarker auf Einhaltung der geforderten technischen Daten.

Verpackungsinhalt

Menge

Servoverstarker

1

Installationsanleitung fiir den sicheren Betrieb der Servover-
starkerserie MELSERVO-JE (Diese Anleitung)

1

STD.. IEC/EN61800-5-1_MAN.: IB(NAJ0300194
Max. ing Air Temp.: 55°C

1P20

KCC-REI-MEK-TC300A745G51

MITSUBISH| ELECTRIC CORPORATION O81= 20611 ey

TOKYO 100-8310, JAPAN WADE N JAPAN

Modellbezeichnung
MR-JE-10A-00
T

Typenschild
MR ser. 88351007 Seriennummer
MODEL_MR-JE-10A Modellbezeichnung
POWER : 100W Leistung
INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz Zulassige Spannungsversorgung
OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A Ausgangsnennstrom

Standard, Nr. der Bedienungsanleitung
Umgebungstemperatur
Schutzart (IP-Code)

KC-;

Hel
He

Zertifizierung

rstellungsjahr und -monat
rstellungsland

Mitsubishi Electric Leer, Jn, Sn oder Un: .
- Spezielle Software-Version
AC Servover. (= 00 bis 999)
stérker Serie n= s
MELSERVO-JE Leer oder 2 bis 5 alphanumerische Zeichen:
Spezielle Hardware-Version
(RJ, ED, PX, RU, RZ usw.)
Symbol i
A Allgemeine E/A
B SSCNET IllI/H
BF SSCNET IlI/H
Mit funktionaler Sicherheit
C Ethernet
Code kW] Code kW]
10 01 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 — —

NIC SPNHT
ulf wite)

1 Zudiesem Dokument
Dieses Dokument ist die Ubersetzung der englischen Originalinstallationsanleitung.
1.1 Dokumentation fiir den MELSERVO

Servoverstdrker MR-JE

Diese Anleitung beschreibt die Installation des Servoverstéarkers MR-JE.
Folgende Handbiicher enthalten weiterfiihrende Informationen zu den Geréten:

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual

(Bedienungsanleitung fiir MR-JE-A), Art.-Nr.: SH(NA)030128ENG-*
MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode)
(Bedienungsanleitung fir MR-JE-A (Positionierbetrieb)), Art.-Nr.: SH(NA)030150ENG-*
MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol)
(Bedienungsanleitung fiir MR-JE-A (Modbus-RTU-Protokoll), Art.-Nr.: SHNA)030177ENG-*
MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual
(Bedienungsanleitung fiir MR-JE-B), Art.-Nr.: SH(NA)030152ENG-*
MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual
(Bedienungsanleitung fiir MR-JE-BF), Art.-Nr.: SH(NA)030258 ENG-*
MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual
(Bedienungsanleitung fir MR-JE-C), Art.-Nr.: SH(NA)030257ENG-*
MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(Bedienungsanleitung fir MR-JE-C (Profilbetrieb)), Art.-Nr.: SH(NA)030254ENG-*
MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic) (Bedienungsanleitung fir MR-JE-C (CC-Link IEF Basic-Netzwerk)),
Art.-Nr.: SH(NA)030256ENG-*
MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (Bedienungs-
anleitung fiir Servomotoren HG-KN/HG-SN), Art.-Nr.: SH(NA)030135ENG-*
@® MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Troubleshooting)
(Anleitung zur Fehlererkennung und -behebung fiir MR-JE-Servoverstérker),
Art.-Nr.: SH(NA)030166ENG-*
Sie konnen kostenfrei von unserer Internetseite
https://de3a.mitsubishielectric.com heruntergeladen werden.
Sollten sich Fragen beziiglich Installation und Betrieb der in dieser Installati-
onsanleitung beschriebenen Gerdte ergeben, zégern Sie nicht, lhr zustandiges
Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.
Des Weiteren setzt die Installation von sicherheitstechnischen Geréaten ein
besonderes Fachwissen voraus, das nicht in diesem Dokument beschrieben ist.

1.2 Funktion des Dokuments

Dieses Dokument unterweist die technischen Mitarbeiter des Maschinenher-
stellers und/oder den Bediener der Maschine (ber die sichere Installation des
Servoverstarkers MR-JE.

Sie beinhalten keine Handblicher zur Bedienung der Maschine, in die das
sicherheitstechnische System integriert ist oder integriert werden soll. Diese
Informationen finden Sie in den Bedienhandbiichern der Maschine.

1.3 Bestimmung der Sicherheitsbegriffe

1.3.1 Stoppfunktionen der Norm IEC 61800-5-2

Funktion STO (siehe IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
In den MR-JE-BF ist die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment” (STO-Safe
Torque Off) integriert. Diese Funktion schaltet den Servomotor stromlos und
daher sicher ab, ohne den Servoverstérker galvanisch von der Spannungsversor-
gung trennen zu missen.
Diese Sicherheitsfunktion beinhaltet:

- Stillsetzen geméaR Kategorie 0 der [EC 60204-1

- Unerwartetes Wiederanlaufen wird verhindert

2 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel behandelt Aspekte, die fiir Ihre Sicherheit und die Sicherheit des
Systembedieners relevant sind. Lesen Sie das Kapitel aufmerksam durch,
bevor Sie mit der Installation beginnen.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

2.1 Ausgebildete Fachkraft

Der Servoverstarker MR-JE darf ausschlieBlich durch ausgebildete Fachkréfte

installiert werden. Voraussetzungen, die sicherheitsgeschulte Personen erfiil-

len missen, sind...

@ die Teilnahme an einer entsprechenden Schulung,
(Die Schulungen werden in den lokalen Niederlassungen von Mitsubishi
Electric angeboten. Die genauen Schulungstermine und -orte erfahren Sie
in unserer Niederlassung in Ihrer Umgebung.)

@ die Einweisung Uber die Bedienung der Maschine und die aktuell giiltigen
Sicherheitsbestimmungen durch den verantwortlichen Bediener der Maschine,

@ der Zugriff auf alle Handbticher des MR-JE, sie gelesen zu haben und mit
deren Inhalt vertraut zu sein und

@ der Zugriff auf alle Handbiicher fiir die Schutzeinrichtungen (z. B. Lichtvor-
hang), die an das sicherheitstechnische Uberwachungssystem angeschlos-
sen sind, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein.

2.2 Anwendung des Gerits

Die Servoverstarker MR-JE erfiillen die folgenden Standards.
Der Einsatz erfolgt...

@ in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-1

@ in Ubereinstimmung mit der EN 61800-3

@ in Ubereinstimmung mit der EN 60204-1

@ in Ubereinstimmung mit der UL508C

Die Servoverstarker MR-JE-BF erfiillen zus&tzlich die folgenden Sicherheitsstan-
dards und kénnen sowohl mit dem Sicherheitsmodul MR-J3-D05, als auch mit
zertifizierten Sicherheitsrelaismodulen oder Sicherheits-SPS eingesetzt werden.

Der Einsatz erfolgt...

@ in Ubereinstimmung mit der EN ISO 13849-1 Kategorie 3 PL e
@ in Ubereinstimmung mit der EN 62061 SIL CL 3

@ in Ubereinstimmung mit der EN 61800-5-2 (STO)

2.3 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Betreiben Sie den MELSERVO Servoverstérker MR-JE nur innerhalb der zuléssi-
gen Grenzwerte (Spannung, Temperatur usw., siche auch Technische Daten
sowie Typenschild auf dem Gerét). Die Geréte diirfen nur durch speziell
geschultes Personal und nur an der Maschine, an der sie von speziell geschul-
tem Personal unter Berlicksichtigung der Bedienungsanleitung zu dem Servo-
verstarker MR-JE montiert und urspriinglich in Betrieb genommen wurden,

betrieben werden.

Bei unsachgemaBer Verwendung oder Modifizierungen des Gerats akzeptlert
Mitsubishi Electric Co. keine Schadensersatzanspriiche, auch wenn sie die

Montage oder Installation betreffen.

@ Auswahlbeispiel fiir gekapselte Leistungsschalter (MCCB) und Sicherungen

Wenn der Servoverstarker mit einer Sicherung oder einem Leistungsschalter
geschutzt werden soll, dessen Abschaltleistung nicht unter 300 A effektiv
und maximal 240V liegt, setzen Sie eine Sicherung mit Auslosecharakteristik
T oder einen gekapselten Leistungsschalter (UL489 Listed MCCB) aus der fol-
genden Tabelle ein. Die Sicherungen und gekapselten Leistungsschalter in
der Tabelle sind Beispiele, die auf den E/A-Nenndaten des Servoverstarkers
basieren. Bei Verwendung eines Servomotors mit geringerer Leistung, kon-
nen Sie auch Sicherungen oder gekapselte Leistungsschalter mit geringe-
rem Nennstrom einsetzen. Weitere Informationen zur Auswahl von anderen
Sicherungen oder Leistungsschaltern und zu Typ-E-Motorstartern finden Sie
in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers.

GEFAHR

Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, damit sich die Kondensatoren nach dem
Abschalten der Netzspannung auf einen ungefdhrlichen Spannungswert
entladen konnen.

2.3.1 Externe Gerite und Spannungsversorgungsanschluss

@ Lokale Verdrahtung
Verdrahten Sie die Gerate nur mit Kupferleitungen, die fiir eine Temperatur
von 60 °C/75 °C zugelassen sind. Die folgende Tabelle zeigt die Leiterquer-
schnitte (AWG OJ) bei 75 °C. Setzen Sie zum Anschluss der Leiter die passen-
den Aderendhiilsen ein.

Leiterquerschnitt [mm?]
Servoverstarker L1/L2/ u/v/w/
Lapr®|L1121| PHE | e

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

35 2 2 |awc 14
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

GEFAHR:
A Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders
) N:chtbeachtung der Vorsicht
kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder die Gesundheit des
Anwenders fiihren.
ACHTUNG:
A Warnung vor einer Gefahrdung von Gemten
( ) Nichtbeachtung der Vorsich Bnah kann zu

schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwerten fiihren.

@ pe (Schutzerde) @
Nachfolgend stehen die Daten der PE-Klemme des Servoverstarkers.
SchraubengréBe: M4
Anzugsmoment: 1,2 Nm
Empfohlener Ringkabelschuh: R2-4 (Hersteller JST)
Crimp-Werkzeug: YPT-60-21 (Hersteller JST)

@ Wahlen Sie die Leiterquerschnitte entsprechend der Ausgangsleistung des Servo-
motors aus. Die Werte in der Tabelle basieren auf der Ausgangsleistung des Servo-

verstarkers.

Servoverstarker L ei(s;teu lrg’:secll::ll't o Sicherung
200-V-Typen 240V AC 300V
mjg ; g/MR-J E-20/MR-JE-40/ NE63-SV 3P 6AW 10A
MR-JE-70 @/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20AW 40 A

® Bei einphasiger Spannungsversorgung mit 200 V AC

@ Spannungsversorgung

Dieser Servoverstérker kann in Sternschaltung angeschlossen werden, wobei
der Neutralpunkt geerdet wird (Uberspannungskategorie Il (Uberspan-
nungskategorie Il fiir einphasige Servovorstarker), gemaf IEC/EN 60664-1).
Wollen Sie allerdings fiir eine einphasige Spannungsversorgung den Neutral-
punkt nutzen, benétigen Sie zum Anschluss einen Transformator mit ver-
stérkter Isolierung. Setzen Sie zur Spannungsversorgung der Schnittstellen
ein externes 24-V-Netzteil mit verstarkter Isolierung gegentiber den E/A-
Anschlissen ein.

@® Erdung

Zum Schutz vor einem elektrischen Schlag schlieBen Sie die Schutzerde
(PE) des Servoverstérkers (Kennzeichnung der Klemme mit @) an die
Erdungsklemme (PE) des Schaltschranks an. Dabei dirfen Sie nicht zwei
oder mehr Erdungskabel an eine Klemmenschraube anschlieBen. Schlie-
Ben Sie die Erdungskabel immer nur eins-zu-eins an. Bei diesem Produkt
kann im Schutzleiter ein DC-Strom auftreten. Bei Verwendung eines Feh-
lerstromschutzschalters zum Schutz vor einem elektrischen Schlag muss
der Servoverstérker an der Erdungsklemme (PE) geerdet werden. Seitens
der Spannungsversorgung fiir das Produkt kann nur ein Fehlerstrom-
schutzschalter vom Typ B eingesetzt werden.

Erdungs-

Erdungs-
klemmen

klemmen

2.3.2 Konformitat mit EU-Richtlinien

Was Installation, Betrieb und periodische Wartung betrifft, ist der Servoverstar-

ker MR-JE entsprechend den folgenden Standards konzipiert worden:

Maschinenrichtlinie (2006/42/EC), EMV-Richtlinie (2014/30/EU), Niederspan-

nungs-Richtlinie (2014/35/EU) und RoHS-Richtlinie (2011/65/EU)

® EMV-Anforderungen
Der Servoverstarker MR-JE entspricht der Kategorie C3 in Ubereinstim-
mung mit der EN 61800-3. E/A-Anschlussleitungen (max. Lange 10 m) und
Encoder-Kabel (max. Lénge 50 m) mussen abgeschirmt sein und an der
Abschirmung geerdet werden. Montieren Sie eingangsseitig ein Funkent-
storfilter und einen Uberspannungsschutz. Wenn die Linge des Encoder-
Kabels beim MR-JE-70 und MR-JE-100 allerdings 30 m tberschreitet, mon-
tieren Sie am Spannungsversorgungseingang des Servoverstarkers ein
Funkentstorfilter (FR-BIF). Nachfolgend finden Sie die Daten der empfohle-
nen Produkte:

— EMV-Filter: Soshin Electric, Serie HF3000A-UN
- Uberspannungsschutz: Okaya Electric Industries, Serie RSPD
- Funkentstorfilter: Mitsubishi Electric FR-BIF

Die Serie MR-JE ist nicht fiir den Einsatz in Wohn- und Geschéftsbereichen
vorgesehen, die direkt an ein 6ffentliches Niederspannungsnetz ange-
schlossen sind: Beim Betrieb eines Servoverstarkers in solchen Bereichen,
konnen Funkstérungen entstehen. Der Anlagenbauer sollte eine Anleitung
fur die Installation und den Betrieb der Anlage zur Verfiigung stellen, die
auch die empfohlenen Entstdrvorrichtungen enthalt. Zur Vermeidung von
Ubersprechen auf Signalleitungen sollte diese Anleitung vorgeben, dass
die Leitungen zur Spannungsversorgung und fur die Steuersignale
getrennt verlegt werden. Verwenden Sie nur das DC-Netzteil, das zusam-
men mit dem Servoverstérker im Schaltschrank montiert ist. SchlieBen Sie
keine anderen Gerite an dieses DC-Netzteil an.



@® Konformitatserklarung (DoC - Declaration of Conformance)

Hiermit erklart MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., dass die Servoverstarker
den notwendigen Anforderungen und Standards (2006/42/EC, 2014/30/EU,
2014/35/EU und 2011/65/EU) entsprechen. Eine Kopie dieser Konformitats-

erklarung (DoC) kann von unserer Web-Seite herunter geladen werden.

2.3.3 Konformitat mit USA/Kanada-Richtlinien
(UL/CSA Zertifizierung)

Dieser Servoverstérker ist den Standards UL 508C und CSA C22.2 Nr.14 ent-
sprechend konzipiert worden. Weitere Einzelheiten zur UL/CSA Zertifizierung

finden Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstarkers MR-JE.

@ |Installation

Die GroBe des Schaltschranks sollte mindestens 150 % der GroBe aller darin
zu montierenden Servoverstarker MR-JE betragen. Weiterhin sollte der
Schaltschrank so gestaltet sein, dass die Umgebungstemperatur innerhalb
des Schranks niemals tber 55 °C liegt. Die Servoverstarker miissen in einen
Schaltschrank aus Metall montiert werden. AuBerdem muss die Schutzer-
dung des Schaltschranks gemaB dem Standard IEC/EN 60204-1 korrekt
angeschlossen sein. Als Umgebungsbedingung ist eine offene Bauart
(UL 50) zulassig und die Uberspannungskategorie ist entsprechend der
Tabelle in Abschnitt 9.1. Der Montageort darf den Verschmutzungsgrad 2
nicht Gberschreiten. Verwenden Sie ausschlieBlich Kupferleiter.

® Kurzschlussstrombelastung (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Geeignet zur Verwendung in einem Schaltkreis, der nicht mehr als 100 kA rms
symmetrischen Strom bei maximal 500 V liefert. Angaben zur Kurzschluss-
strombelastung (SCCR) bei Einsatz eines Typ-E-Motorstarters finden Sie in
der Bedienungsanleitung des jeweiligen Servoverstarkers.

@ Uberlastschutzcharakteristik
Der Servoverstarker MR-JE hat einen elektronischen Uberlastschutz des
Servomotorausgangs, der auf 120 % des Ausgangsnennstroms (Volllast-
strom) des Servoverstdrkers ausgelegt ist.

@® Kondensatorentladung

@ Beachten Sie hinsichtlich der Installation, des Betriebs und der periodi-

schen Wartung des MELSERVO Servoverstérkers MR-JE die nationalen Vor-
schriften und Bestimmungen, insbesondere
- die Maschinenrichtlinie 2006/42/EC,
- die EMV-Richtlinie 2014/30/EU,
- die Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU,
— RoHS-Richtlinie (2011/65/EU) und
die Arbeitsschutzvorschriften/das Arbeitsschutzgesetz.

@ Der Hersteller und der Eigentiimer der Maschine, in der der MELSERVO Ser-

voverstarker MR-JE betrieben wird, sind fiir die Beschaffung und Einhal-
tung aller anwendbaren sicherheitsrelevanten Vorschriften und
Bestimmungen verantwortlich.

@ Beachten Sie unbedingt alle Hinweise, insbesondere die speziellen Hinweise

zum Testbetrieb in den Handbtichern.

@ Der Testbetrieb darf ausschlieBlich von spezialisierten oder speziell geschul-

ten und autorisierten Personen ausgefiihrt werden. Die Aufzeichnung und
Dokumentation des Testbetriebs hat so zu erfolgen, dass er jederzeit von
Drittpersonen rekonstruiert und nachvollzogen werden kann.

@ Die Montage und die Verdrahtung muss entsprechend den fiir den spezifi-

schen Einsatzfall giiltigen Sicherheitsvorschriften erfolgen.

@ Die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment” (STO - Safe Torque Off)

dient entsprechend der IEC 61800-5-2 nur dazu, den Servomotor sicher
von der Betriebsspannung zu trennen. Sie verhindert nicht, dass die Motor-
welle durch externe und unbeabsichtigte Krafteinwirkung weiter dreht
oder wiederanlduft. Soll das Drehen der Motorwelle durch externe
Krafteinwirkung sicher verhindert werden, sind Zusatzeinrichtungen, wie
eine Bremse oder ein Gegengewicht notwendig.

@ Der Servoverstarker MR-JE erfillt in Bezug auf die Aussendung von lei-

tungsgebundenen Stérspannungen im Frequenzbereich von 150 kHz bis
30 MHz die EMV-Anforderungen fiir drehzahlverénderbare elektrische
Antriebe entsprechend der Norm DIN EN 61800, Teil 3.

GEFAHR

® Um Fehlfunkti der Sicherh ich durch Mehrfachfeh-
ler auszuschlieBen, sollten Sie an der Anlage den Normvorgaben ent-
sprechend regelmdBige Fehlerpriifungen durchfiihren. Unabhdngig
vom Performance Level sollte die Fehlerpriifung mindestens einmal
im Jahr statt finden.

@ Sind der obere und untere Leistungstransistor der Inverterbriicke gleich-

Aroh

MR-JE-C

4

) - o
LJn_J‘

Nr.

Bezeichnung

Beschreibung

zeitig defekt, macht der Servomotor maximal eine halbe Ui g

GEFAHR

ACHTUNG

Gefahr eines elektrischen Schlags - Beruhren Sie nicht sofort nach dem
Abschalten der Net die Antr it oder die Verdrah
Die Ei it des Kond 's ist mind. 15

Der Servoverstdrker MR-JE erfiillt die EMV-Richtlinie 2014/30/EU und die
relevanten Anforderungen der Norm EN 61800-3 (zweite Umgebung/
PDS-Kategorie ,,C3“). Der Servoverstirker MR-JE ist daher nur fiir den Ein-

satzim industriellen Umfeld und nicht fiir den privaten Gebrauch geeignet.

@ Schutz des Motors vor Ubertemperatur
Der Servoverstérker bietet keine Moglichkeit zur Temperaturiberwa-
chung. Fiir den Motor ist ein separater Temperaturschutz notwendig. Set-
zen Sie eine Schutzschaltung mit einem Thermofuhler ein.

@ Endstromkreisschutz (Branch Circuit Protection)
Bei der Installation in den Vereinigten Staaten muss ein Endstromkreis-
schutz (Branch Circuit Protection) geméB dem National Electrical Code und
unter Beachtung lokal anzuwendender Vorschriften vorgesehen werden.
Bei der Installation in Kanada muss ein Endstromkreisschutz (Branch Circuit
Protection) gemdfl dem Canada Electrical Code und unter Beachtung lokal
anzuwendender Vorschriften vorgesehen werden.

2.4 Generelle Schutzhinweise und SchutzmaBnahmen

2.5 Restrisiken

Der Anlagenbauer ist fiir die Risikobeurteilungen und alle daraus resultieren-
den Restrisiken verantwortlich. Nachfolgend sind alle Restrisiken der Funktion
EMG (NOT-AUS/NOT-HALT) aufgefiihrt. Eine Haftung durch Mitsubishi Electric
firr auftretende Schaden oder Verletzungen, bedingt durch diese Restrisiken,
istin jedem Fall ausgeschlossen.

y ACHTUNG

ACHTUNG

J

[ ] Trennen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktionen von der Ver-
drah der anderen Signale (ISO 13849-1 Tabelle F.1 Nr.1).

@ Schiitzen Sie die Kabel vor Beschddigung (Kabelfiihrungen im Schalt-
schrank, Kabelhiillen usw.).

@ Halten Sie abhdngig von der ver

sprechende Abstande bei der Kabelverlegung ein.

d sp Sianal
g t ent-

Beachten Sie die Hinweise und MaBnahmen!

Beachten Sie fiir einen sachgerechten Einsatz des MELSERVO Servoverstarkers

MR-JE folgende Punkte:

@ Sicherheitseinrichtungen und sicherheitstechnische Uberwachungssysteme
dirfen ausschlieBlich durch sicherheitsgeschulte Personen montiert und
in Betrieb genommen werden.

@ Alle Sicherheitseinrichtungen (Schalter, Relais, SPS, Verdrahtung usw.), der
Schaltschrank und alle Risiko- und Fehlerbeurteilungen miissen die Anfor-
derungen der EN 1S013849-1 und EN ISO 13849-2 erfiillen und mindestens
den fir die Zertifizierung notwendigen Performance Level erreichen.
Beachten Sie die entsprechenden Hinweise und Anforderungen der
Sicherheitsstandards.

@ Beachten Sie bei der Montage, der Installation und dem Betrieb des MELSERVO
Servoverstarkers MR-JE die landestiblichen Standards und Vorschriften.

@ Beachten Sie die Hinweise in den Handblichern zu wahrend des Testbe-
triebs auftretender Gerdusche.

GEFAHR

hedi

@ LesenSie gt vor der M Verdrahtung oder Justierung je-
der Sicherheitseinrichtung sorgfiltig dessen Bedienungsanleitung.

@ Vergewissern Siesich, dass alle verbauten Sicherheitseinrichtungen, wie
Sicherheitsschalter, -relais, -sensoren usw., die geforderten Standards
erfiillen. Alle von bishi Electric g itsk
ten sind vom TUV Rheinland gemdB den Anforderungen der Normen
ENISO 13849-1 Kategorie 3, PL e und IEC 61508 SIL 3 zertifiziert.

i borh,
ten Sicher

@ Sicherheitist nur gegeben, wenn alle Sicherheitseinrich der An-
lage volistindig mont:ert und justiert sind.

@ Fiihren Sie alle Ri b sowie die Ermittl des Perfor-
mance Levels mit der Maschine/Anlage als durch. Es wird emp-

fohlen, die Konformitdt der Anlage iiber ein unabhdngiges Institut,
wie den TUV Rheinland zertifizieren zu lassen.

® Die llation, Inbetriebnahme, Reparatur oder Wartung der Maschi-
ne, in der diese Komponenten verbaut sind, ist nur von qualifiziertem
Personal zuldssig. Nur geschulte Fachkrdifte sollten die Anlage auf-
bauen und betreiben (ISO 13849-1 Tabelle F.1 Nr.5).

2.6 Entsorgung

Entsorgen Sie unbrauchbare oder irreparable Geréte entsprechend den giilti-
gen Abfallentsorgungsbestimmungen lhres Landes (z. B. AVV-Schlssel
gemal der Européischen Abfallverzeichnisverordnung: 16 02 14).

2.7 Transport von Lithium-Batterien

Beachten Sie beim Transport von Lithium-Batterien die geltenden Vorschrif-
ten und Regelungen, wie beispielsweise von den Vereinten Nationen (UN),
den internationalen Organisationen fiir zivile Luftfahrt (ICAO) oder Schifffahrt
(IMO). Die optionalen Batterien (MR-BAT6V1SET-A und MR-BAT6V1) sind aus
der Lithium-Zelle CR17335A zusammengesetzt und unterliegen nicht den
UN-Vorschriften fir geféhrliche Guter (Klasse 9).

3 Produktbeschreibung

3.1 Servoverstiarker MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C

3.1.1 Funktionsbeschreibung

@ Die Ansteuerung des Servoverstarkers MR-JE-A erfolgt iber zwei analoge
Eingange oder einen Impulsketteneingang. Das Steuersignal wird in einen
proportionalen Strom umgesetzt, der den Servomotor antreibt. Als Rege-
lungsart ist die Drehmoment-, Drehzahl- oder Lageregelung méglich.

@ Von einer uUbergeordneten Steuerung erhélt der Servoverstarker MR-JE-B
Uber das synchrone Hochgeschwindigkeitsnetzwerk (SSCNETIII/H) Kom-
mandosignale, die als Strom einen Servomotor antreiben. Der Servomotor
fuhrt daraufhin Bewegungen aus, die proportional zu dem Kommandosig-
nal sind. Das Kommandosignal beinhaltet die zu regelnde Gré3e, wie Dreh-
zahl, Drehmoment oder Position.

@ Der Servoverstarker MR-JE-BF hat die gleiche Funktionalitat, wie der Servo-
verstarker MR-JE-B, verfiigt allerdings tiber die integrierte Funktion STO
(Sicher abgeschaltetes Moment). Diese Funktion schaltet den Servomotor
sicher ab, ohne den Servoverstarker galvanisch von der Spannungsversor-
gung trennen zu missen.

@ Der Servoverstarker MR-JE-C ermdglicht die Drehmoment-, Drehzahl- oder
Lageregelung und unterstitzt den Profilpositions-/Profilgeschwindig-
keits-/Profildrehmomentbetrieb, wobei die Motorsteuerung durch Kom-
munikation mit einer SPS erfolgt. Dazu ist eine Ethernet-Schnittstelle
vorhanden, die zur Steuerung des Motors, zur Uberwachung, zur Parame-
tereinstellung usw. dient und unterschiedliche offene Netzwerke unter-
stlitzt, wie z. B. das CC-Link IEF Basic-Netzwerk und SLMP.

Weitere Informationen zu Konfiguration und Einstellung der Regelungsarten fin-

den Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstarker MR-JE-A, MR-JE-B,

MR-JE-BF und MR-JE-C.

3.1.2 Bedienungselemente
MR-JE-A

MMLML

(MoDE)™ v (SED[]] ¢
N
2| 3

MR-JE-B/MR-JE-BF

Anzeigefeld

Drei-/fiinfstellige 7-Segment-
LED zur Anzeige des Servostatus,

der Alarmcodes und Parameter

Bedientasten

Zum Einstellen der Statusan-
zeige, der Diagnosefunktion,
der Alarmanzeige und der Para-
metereinstellung

AUTO
Codierschalter zur Einstellung
SW1
3] o der Achsennummer des Servo-
N g Achsennummer w
© verstérkers
SW1/SW2: Codierschalter zur Einstellung
(4] Identifikations- der Identifikationsnummer des
nummer Servoverstérkers

3.1.3 LED-Statusanzeige Ethernet (MR-JE-C)

-
T—
Griin (L SPEED)
CN1 H
[T Griin (LINK)
—
LED | Bezeichnung Status Beschreibung
Leuchtet Kommunikation lauft mit
100 MBit/s 100 MBit/s
L SPEED | Kommunikations- Fehler Kommunikations-
status Aus geschwindigkeit oder
Unterbrechung
Leuchtet Verbindung vorhanden
LINK | Verbindungsstatus | Blinkt Wahrend der Daten-
ibertragung
Aus Keine Verbindung vorhanden

HINWEIS

Weitere Einzelheiten zu den angezeigten Daten und den Funktionen der Bedientas-
ten finden Sie in der Bedienungsanleitung der Servoverstdrker MR-JE-A, MR-JE-B,
MR-JE-BF und MR-JE-C.

4 Montage/Demontage

OBEN
Schaltschrank * Schaltschrank
% %
Verkabelungsfreiraum
Servov/erst'arker 80 mm
=10mm /4 /- =10mm Servoverstarker

1

N

UNTEN

NIC SANAT
-

15

2



Einbaurichtung und Absténde

ACHTUNG

ACHTUNG

Die Geriite diirfen nur in der vorgeschriebenen Richtung montiert wer-
den. Andernfalls kann em Fehler auftreten.

Halten Sie die vorgesch Abstdnde vom Servoverstdrker zur
Innenwand des Schaltschranks oder zu anderen Ger:iten ein.
Montieren Sie den Servoverstdrker in der korrekten vertikalen Aus-
richtung in einen Schaltschrank mit der Schutzart IP54, um den Ver-
schmutzungsgrad 2 zu erfiillen.

Installieren Sie keinen Servoverstdrker oder Servomotor, der beschd-
digt ist oder bei dem Teile fehlen.

Verdecken Sie keine Luftein- und -ausldsse an Servoverstdrkern und
Servomotoren, in denen ein Kiihlliifter vorhanden ist.

Montieren Sie Gerdte oder Optionen mit einer hohen Wirmeentwick-
lung, wie z. B. Bremswiderstinde, so, dass der Servoverstdrker von der
ng nicht beeinfl oder geschddigt wird.

oder an CN2 kann zu Fehlfunktionen fiihren.
@ SchlieBen Sie alle L

@ Der Anschluss eines Servomotors von einer anderen Achse an U, V, W

gemdfR den Vorgaben an und ziehen Sie
die Klemmenschrauben mit den entsprechenden Drehmomenten an.
Andernfalls kann der Servomotor ein unerwartetes Verhalten zeigen.

Leistungsklemmen

Montieren Sie den Servoverstirker nur auf einer senkrecht stehends
Flédche und achten Sie auf die korrekte vertikale Ausrichtung.

Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstirker gelangen und
so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

Verhindern Sie den Eintritt von Ol, Wasser, Metallstaub usw. durch die
Liiftungsschlitze des Schaltschranks oder durch einen an dessen Decke
montierten Liifter.

Wird der Schaltschrank in einer Umgebung mit dtzenden Gasen,
Schmutz oder Staub aufgestellt, versorgen Sie den Schaltschrank iiber
ein geschl Rohrleit em von auf3erhalb mit sauberer
Kiihlluft, die im Schaltschrank einen héheren Luftdruck erzeugt, damit
keine Stédube, Gase usw. in den Schaltschrank eindringen kénnen.
Befestigen Sie den Servoverstirker MR-JE mit Schrauben an den dafiir
vorgesehenen oberen und unteren Befestigungsiffnungen der Geriite.

Bezeichnung | Signal

LhL2ts (SSp:annnnuunnggS;’veer::c)r?guunrmgg Leistungskreis ®)
L11, 121 Spannungsversorgung Steuerkreis @

P+ CD Optionaler Bremswiderstand

[VA"A Servomotorausgang

[©) Schutzleiter (PE)

Verdrahtung

GEFAHR

Schalten Sie vor der die Versor p des Servo-
verstdrkers und andere externe Spannungen aus.

Bevor Sie mit der Installation beginnen, halten Sie eine Wartezeit von
mindestens 15 Minuten ein, bis die Anzeigeleuchte ,CHARGE” erloschen
ist. Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Uberprii-
fen Sie immer zuerst, ob die Anzeigeleuchte ,CHARGE” an der Frontseite
des Servoverstdrkers aus ist.

Erden Sie Servoverstdrker und Servomotor vorschriftsmaBig.

ACHTUNG

Betreiben Sie den Servoantrieb nur unter den Umgebungsbedingun-

gen, die in der Bedienungsanleitung des Servoverstirkers aufgefiihrt

sind. Der Servoantrieb darf keinem Staub, Olnebel, keinen dtzenden

oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen ader Schlagen, hohen

Temperaturen und keiner Kond oder Feuch

werden. Sollte das Geriit trotzdem unter diesen unzuldssigen Umge-

bungsbedingungen betrieben werden, so besteht die Gefahr eines

elektrischen Schlags, von Feuer, von Beschddigungen oder einer er-

hohten Alterung der Geriite.

Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdine oder Draht-

reste durch die Liiftungsschlitze in den Servoverstdrker gelangen und

so einen Kurzschluss verursachen kénnen.

Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile des Servoverstdrkers,

wie z. B. die Anschlusskl oder Steckverbind

Beriihren Sie den Servoverstdrker, den Ser oder den op

len Bremswiderstand nicht wihrend oder kurz nach dem Betrieb im
fiihrenden Z d. Die B ile erhitzen sich stark, es be-

sreht Verbrennungsgefahr.

Der MELSERVO Servoverstdrker MR-JE erfiillt die EMV-Anforderungen

fiir drehzahlverinderbare elektrische Antriebe entsprechend der

Norm DIN EN 61800, Teil 3: EMV.

Die Montage muss der Norm EN 50274 entsprechen.

Die elektrische Verdrahtung muss der Norm EN 60204-1 entsprechen.

Die Spannungsversorgung muss in der Lage sein, entsprechend der Norm

EN 60204-1 kurze Spannungsausfille von 20 ms zu puffern.

@ Nur beim MR-JE-BF

Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

Servomotor

NOT-HALT- Fehlfunktion
Taster AUS EIN
R ]
o® =
Servoverstarker
Mmccs H Mc CNPT
- Interner
! QL2 Bremswider-
—x
phasig
200 240 VAC

* Negativ schaltende Logik
** CN3 beim MR-JE-C

Encoder-

[ [}

CN2

1
v

w
€]

Motor

Encoder

Spannungs-  Sofort-
versorgung  Stopp 2* N1
I w2 CN1| 24VDC+10%
Servo EIN - ————— 1 son pocomt———if—
————{oicom ALM Fehlfunktion*
24VDC£10%

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

NOT-HALT-
Taster

Fehlfunktion

EIN mc

AUS

s® = Lu

Servomotor

MCCB H

3-phasit
200-240V AC

* Negativ schaltende Logik

** CN3 beim MR-JE-C Encoder-

CN2

Spannungs-  Sofort-

Y
v
w
€]

| e | e

Motor

Encoder

versorgung  Stopp 2*

o™

T 2

Servo EIN -_————— SON
i«% DICOM

24VDC+10%

N1 | 24VDC£10%

IDOCO RAT
ALM Fehlfunktion*

Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-200A/MR-JE-200C

NOT-HALT- Fehlfunktlon
Taster AUS
P
Sewoverstarker Servomotor
mee ]
—x
—x v Motor
1-phasig \
200-240VAC w
€]
* Negativ schaltende Logik E - d
** CN3 beim MR-JE-C N2 feader Encoder

Iail®)

Spannungs- Sofort-

versorgung  Stopp 2*
S NG v 24VDC +10%
Servo EIN Eﬁ SON [POCOM——— R

24VDC+10%

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C

! Fehlfunktion*

NOT-HALT- Fehlfunktion
Taster AUS EIN
o@ ‘
Sewoverslarker Servomotor
MCCB H
—
—X : u Motor
—x v
3-phasig w
200-240V AC ®
* Negativ schaltende Logik -
CN2 Encoder- Encoder

** CN3 beim MR-JE-C

Spannungs-  Sofort-

| e | O

versorgung Stopp 2*

— ] 2
Servo EIN Eﬁ SON
f————picom

24VDC+10%

24V DC+10%

DOCOM———
RA1
ALM

Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-10B-MR-. JE 100B

Fehlfunktion*

NOT- AUs Alarm
o® &
HALT-Taster
Servoverstarker Servomotor
mccB H mc CNP1
A
- Interner
! 9 L2 Bremswider- u Motor
—x v
1-phasig w
200-240V AC )
D >—_‘
* Negativ =
schaltende -
Logik CNE Enk(a%?r Encoder
Spannungs- Sofort-
versorgung Stopp 2*  |cN3 CN3| 24V DC+10 %
EM2 POCOM RA1| Automatisches
picom MBR Schalten einer
Haltebremse*

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-10B-MR-JE-100B
MC

NOT- Aus  AEM
o® & =
& .
HALT-Taster MC SK
Servoverstérker Servomotor
MCCB H McC CNP1
—x [8]
; Interner
—X L2 Bremswider- U u Motor
Ny 13 stand v v
3-phasig w w
200-240V AC ® )
S] )ﬁ
* Negativ =
schaltende -
Spannungs-  Sofort-
versorgung Stopp2*  [cN3 CN3| 24V DC+10%
— I % @ RA7| Automatisches
f—————{ocom MBR Schalten einer
24VDC10% Haltebremse*
Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-200B
NOT- AUs  Alarm
o® -
HALT-Taster
Servoverstarker Servomotor
mccs H CNP1
—X (R CNP;
4></—I—w1 L2 Tuc U [ Motor
1-phasig [EN Ly v
200240V AC Nichtbelegt | w w
! @
o
[ @
S]
* Negativ =
schaltende Encoder-
Logik CNE] Kabel [] Encoder

Spannungs-
versorgung

E/JE

24V DC+10%

Sofort-

Stopp2*  [cN3 CN3

24V DC+10%

EM2 DO(OM4I|7
o] [ ng

Automatisches
Schalten einer
Haltebremse*

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-200B-| MR JE 300B

NOT- AUs  Alarm
o® =
HALT-Taster
Servoverstarker Servomotor
meee [
— X
X 1 u Motor
—x v
3-phasig w
200-240V AC
®
* Negativ =
schaltende Encoder-
Logik CNE] kabel [] Encoder
Spannungs-  Sofort-
versorgung Stopp 2*  |cN3 CN3| 24VDC£10%

™2 Docom|
Ii—c}i DIcOM MBR

24V DC+10%

e

—

Automatisches
Schalten einer
Haltebremse*




Anschluss 1-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-10BF-MR-JE-200BF

RA1 NOT-  AUS EIN
- o T
Fehlfunktion HALT-Taster MC sk
Servoverstarker Servomotor
MCCB mC
,,,,,

—x s — o Uos U R Motor
1-phasig \
200-240V AC W

€]
c T o=
. D Encoder-
* Negativ CN2 Encoder
schaltende L kabel
Logik 1

Spannungsversorgung  Sofort-
Leistungskreis Stopp 2*

—

24VDC+10%

CN3| 24V DC+10%
Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung

pocou——i——-
A ! Fehlfunktion®
der STO-Funktion)

Anschluss 3-phasig 200-240 V AC fiir MR-JE-10BF-MR-JE-300BF
RA1 NOT-  AUS EIN

o® b
Fehlfunktion HALT-Taster MC SK

Servoverstarker Servomotor

Motor

U

v
3-phasig w
D

200-240VAC !
* Negativ R =
schaltende oD Encoder-
Logik CN2 Encoder

S [ kabel
L21 C

Spannungsversorgung  Sofort-

Leistungskreis Stopp 2* CN3| 24VDC+10%
S pocoMl————
- RA1 .
}7 ALM Fehlfunktion*
24VDC 10 %

Kurzschlussstecker
(Bei Nichtverwendung
der STO-Funktion)

D st der Querschnitt der Anschlussleitungen fiir L11 und L21 kleiner, als far L1, L2
und L3, muss ein gekapselter Leistungsschalter (MCCB) eingesetzt werden.

Y ACHTUNG
@ Bei der 1-phasi Sp sorgung von 200 V bis 240 V AC un-
terscheiden sich die Anschlusskl in Abhdngigkeit vom Modell
des Servoverstdrkers.

@ SchlieBen Sie die 1-phasige Sp gung von 200 V bis 240 V AC
an die Klemmen L1 und L3 an. Bei den Servoverstirkern MR-JE-200A,
MR-JE-200B und MR-JE-200C muss sie an L1 und L2 angeschlossen werden.

@ Bei einem 3-phasi 400-V-Sp hluss kann der Neutral-
punkt zur 1-phasigen 200-V-Spannungsversorgung des Servoverstir-
kers verwendet werden.

@ Alarmkontakt beim MR-JE-B/MR-JE-BF:
Sehen Sie bei der Sp g vor, die den
Leistungsschalter (MCCB) bei Auftreten eines Alarms seitens der Steu-
erung (SPS) abschaltet.

sorgung eine Sch

)

NIC SANAT Begrd r"
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Digitale Schnittstelle in positiver Logik

Falls Sie eine Verdrahtung in positiv schaltender Logik realisieren wollen,
beachten Sie bitte die folgenden Schaltbilder.

@ Digitale Eingédnge DI-1 in positiver Logik (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Servoverstarker

Ca.6,2kQ

Schalter
" DICOM
{F
24V DC+10 %,
300 mA

@ Digitale Ausgange DO-1 in positiver Logik (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Ausgangsnennstrom: <40 mA, maximaler Ausgangsstrom: <50 mA,
Einschaltspitze des Ausgangsstroms: <100 mA

«—
Ca.5mA
VCES < 1,0V
ICEO = 100 pA

Servoverstarker

Falsche Polaritat
der Diode beschadigt
den Servoverstarker

Spannungsab-
fall im Servover-
starker: <2,6 V

24V DC£10 %,

300mA @

@ st der Spannungsabfall zum Betrieb eines Relais zu hoch, kann die Spannung auf
max. 26,4 V erhéht werden.

Klemmenbelegung

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B-MR-JE-100B

MR-JE-10C-MR-JE-40C ‘ MR-JE-70C-MR-JE-100C

CNP1
° PE

CNP1
| PE

n

MR-JE-200B/MR-JE-300B

MR-JE-200C/MR-JE-300C

CNP1 CNP2
L1 [u]
L2l V]
[T

N

1
D]
P+

CNP1
L]

L2

CNP2

HEIEINE|

dh

Ver Servomotoren

MR-JE-10A-MR-JE-40A ‘ MR-JE-70A/MR-JE-100A

NP1
L1

(o)
el
w

CNP2

Servoverstarker Servomotor HG-KN Servomotor HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-408B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 -

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

MR-JE-200A/MR-JE-300A

CNP1
L1]

L2

CNP2

TR

=]

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

— HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B,
MR-JE-200BF,
MR-JE-200C

HG-SN152,
HG-SN202

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-300BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

HINWEIS

Weitere Informationen (iber die Konfiguration und die Verdrahtung kompatibler Ser-

vomotoren finden Sie in den Bedienungsanleitungen der jeweiligen Servomotoren.




6 Signale

6.1 Signalleitungen

6.1.1 MR-JE-A

USB-Anschluss

E/A-Signalanschluss
CN3 CN1

I —

Servoverstarker

1 26

27

3 28

30

29

31

32
33

34
10 43 ||

36
37

=l

13 38

- 14 39
15 40

6 | a1
1 17 [ 4

18 43
19 44

20 45

46
22 47

o

Motor-Encoder-
Anschluss CN2

48

24 49

50

Das Gehéause der Anschliisse CN1 und CN2 ist mit der
PE-Klemme (Erde) (@) des Servoverstarkers verbunden.

—

6.1.2 MR-JE-B

USB-Anschluss CN5
E/A-Signalanschluss
CN3

Servoverstarker ~
1 1
Batterieanschluss 2 12
CN4 ® ®
3 13
4 14
SSCNET III-
I\ﬁﬁtogfnc%dNe;- Anschluss fiir die 5 15
schiuss vorhergehende 6 ocon [ 16 | @
Servoachse
7 17
N SSCNET - 8 18
Anschluss fiir die
folgende 9 19
Servoachse 9@ 2]
—
Das Gehause der Anschliisse
CN2 und CN3 ist mit der ol
PE-Klemme (Erde) (@) des
Servoverstarkers verbunden.
6.1.3 MR-JE-BF
Servoverstérker

STO-E/A-
Signalanschluss CN8

E/A-Signalanschluss
CN3

USB-Anschluss
CN5

— ~
1 1
2| 12
0] 0]
3 13
4 14 Iyer
CN1A [ —
SSCNET III- 5 15
Anschluss fiir die 6 locow| 16 | @
vorhergehende
MotorEncod Servoachse 7 |17 |
lotor-Encoder-
CN1B 8 1
Anschluss CN2 SSCNETIIl-
Anschluss fiir die S 19
folgende 1ol o |12 o
Servoachse
Batteriean- I —
schiuss (N4 |\

Das Gehduse der Anschliisse CN2 und CN3 ist mit der
PE-Klemme (Erde) (@) des Servoverstérkers verbunden.

NIC SANF

Rt g

6.1.4 MR-JE-C Spannungsversorgung
E/A-Signalanschluss = -
CN3 Signal Symbol | Operand Anschluss | Pin
USB-Anschluss CN1 "
CN5 S Pin Dreh- Eingang | Ausgang 5
1 s Lage Drehzahl moment DICOM Bezugspunkt der digitalen Eingdnge
Servoverstarker 20— CN3 10
4 ; . 42 Em2 Em2 Em2 v — DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgange 3
s s 43 Lsp LsP — v — - "
5 SD Abschirmung Gehause
Batterieanschluss 6 |—1 19
oNa ] B » 44 LSN LSN — v —
S e S 48 ALM ALM ALM — v 6.2.3 MR-JE-BF
10 3 49 RD RD RD — v . .
1" 24 Ei
Motor-Encoder- 12 25 1,16-18,
Anschluss CN2 3 2% 22,25,32, — Symbol | Operand Anschluss | Pin
— 2% EM2 | Sofort-Stopp 2
Ethernet- @ Dieser Eingang steht in negativer Logik zur Verfiigung. Werksseitig ist diesem EM1 Sofort-Stopp 1 2
Anschluss N N . h N b, PP
Anschluss keine Funktion zugewiesen. Die Funktionsauswahl erfolgt durch f
® Die Funktionsauswahl erfolgt durch Parameter. CN3 2
. . @ Dieser Eingang steht in positiver Logik zur Verfiigung. Werksseitig ist diesem —-® Keine Funktionszuweisung (sténdig aus) 12
Eﬁfzien'éag,f‘es‘?;’ﬁ‘tsggm“e Anschluss keine Funktion zugewiesen. Die Funktionsauswahl erfolgt durch Parameter. 19
PE-Klemme (Erde) (@) des
Servoverstarkers verbunden. Kommunikation " . R
] Werksseitig ist diesem Anschluss keine Funktion zugewiesen. Die Funktionsaus- Symbol | Operand Anschluss | Pin "
wahl erfolgt durch Parameter. L B Symbol | Operand Anschluss | Pin
Sop 3 MBR® Automatisches Schalten einer Haltebremse 13
N 14
6.2 E/A-Operanden sb ) ) ) . CN3 9
RDP RS422/RS485-Schnittstelle CN1 39 —-® Keine Funktionszuweisung (standig aus) s
6.2.1 MR-JE-A RDN 40
TRE 31 STO-Funktion
Eingangs-/Ausgangssignale
Symbol |Operand Anschluss | Pin
@ Signal Spannungsversorgung I ——
q i
. _ Eingan Ausgan :
Pin Lage Drehzahl mli:te\I;nt 9ang 9ang Symbolly[Opsrand fnschives} BN STO1 STO1 Abschaltsignal 4
20 CN8
5 _ VC VLA v _ DICOM | Bezugspunkt der digitalen Eingénge by STO2 STO2 Abschaltsignal 5
4 LA LA LA — v p A ignal
5 LAR LAR LAR — v DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgénge e TOFB1 Riickmeldesignal des STO1-Status g 6
6 LB LB LB _ v TOFB2 Riickmeldesignal des STO2-Status 7
OPC Spannungsversorgung fiir Open-Collector- N1 12
7 LBR LBR LBR — (4 Ansteuerung in negativer Logik <
P sorgung
Lz Lz Lz —
8 v . 3 ymbol | Op d Anschluss | Pin
9 LZR LZR LZR — v G Bezu'asopunkt fur TLA, TC, VC, VLA, OP, MO1, 28 5
un 2 . —
10 PP @ @ v — Die Pins sind intern verbunden. 30 DICOM Bezugspunkt der digitalen Eingénge o3 10
11 PG — — v —
34 DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgénge 3
13 SDpP SDpP SDpP — v i a
S0 Abschirmung Gehause STOCOM | Bezugspunkt fiir STO1/STO2 N 3
14 SDN SDN SDN — v
TOFCOM | Bezugspunkt fiir TOFB1/TOFB2 8
15 SON SON SON v — 6.2.2 MR-JE-B
SD Abschirmung Gehause
19 RES ST RS2 v — Eingangssignale
23 z5p z5p z5p - v Symbol |Operand Anschluss | Pin 6.2.4 MR-JE-C
24 INP SA — — v
EM2 Sofort-Stopp 2 20 Eingangs-/Ausgangssignale
26 MO1 Mo1 Mo1 _ v EM1 Sofort-Stopp 1 Signal
[©) _ CN3
z TLA TLA Tc v CN3 2 Pin Dreh- Eingang | Ausgang
29 MO2 MO2 MO2 - (4 _06 Keine Funktionszuweisung (standig aus) 12 Lage Drehzahl moment
31 TRE TRE TRE v — 19 1 EM2 EM2 EM2 v —
33 oP oP oP — v n ) . 2 SON SON SON v —
35 NP @ @ v — 3 LSP LSP LSP v —
Symbol | Operand Anschluss | Pin
36 NG — — v — i BS| nschut ! 4 LSN LSN LSN v —
37 PP2 @ @ v — MBR® Automatisches Schalten einer Haltebremse 13 5 Pp ® ® v —
_ CN3 9
38 NP2 @ @ v _06 Keine Funktionszuweisung (standig aus) 7 PG - - v _
39 RDP RDP RDP v — 5 8 RES sT1 RS2 v —
40 RDN RDN RDN v — 9 TLA | TLANVC® C v _
4 R ST2 RS v - ® Die Funktionsauswahl erfolgt durch Parameter.

® Dieser Eingang steht in negativer Logik zur Verfigung. Werksseitig ist diesem
Anschluss keine Funktion zugewiesen. Die Funktionsauswahl erfolgt durch Parameter.



Beachten Sie die folgenden Bedingungen fiir Transport, Lagerung und Betrieb.

N3 Signal G A

Pin Lage Drehzahl m?)ﬁle‘;t R o

1 LA LA LA — v

12 LB LB LB — (4

13 LZ LZ LZ v

14 RD RD RD v

15 ALM ALM ALM (4

16 opP opP opP — v

19 NP @ @ v —

20 NG — — v —

21 CR ST2 RS1 v —

22 INP SA — — v

24 LAR LAR LAR — (4

25 LBR LBR LBR — v

26 LZR LZR LZR — v

Spannungsversorgung
Symbol |Operand Anschluss | Pin
DICOM Bezugspunkt der digitalen Eingénge 5
DOCOM | Bezugspunkt der digitalen Ausgénge 17
orc | spamungeversoung b penCalecor |z | 1g
G Bezugspunkt fiir TLA, TC, VC und OP 10
Die Pins sind intern verbunden. 23

SD Abschirmung Gehéuse

® Dieser Eingang steht in negativer Logik zur Verfugung. Werksseitig ist diesem
Anschluss keine Funktion zugewiesen. Die Funktionsauswahl erfolgt durch Parameter.

7 Wartung und Instandhaltung

7.1 Uberpriifungspunkte

GEFAHR

@ Bevor Sie mit Wartungs- oder | dhal beiten begi hal-
ten Sie eine Wartezeit von mind 15 ein, bis die A
leuchte ,,CHARGE” erloschen ist. Andernfalls besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlages. Uberpriifen Sie immer zuerst, ob die Anzeige-
leuchte ,,CHARGE" an der Frontseite des Servoverstdrkers aus ist.

@ Die Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten diirfen nur von einer an-
erkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheitsstan-
dards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchgefiihrt werden.
Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages. Wenden Sie
sich an Ihr zustdndiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner,

wenn eine Reparatur oder ein A h von Teilen dig ist.

ACHTUNG

@ Mit dem Servoverstirker darf keine I ionspriifung (I
derstand) mit einem Isolationspriifgerdt durchgefiihrt werden, da dies
zu Fehlfunktionen fiihren kann.

@ Fiihren Sie als Anwender an dem Geridt keine Reparaturversuche durch
und/oder zerlegen Sie das Geriit nicht.

Es wird empfohlen, regelméBig folgende Uberpriifungen durchzufiihren:

@ Prifen Sie die Anschlussklemmen fiir die Schutzerde (PE) auf lockere Schrau-
ben. Ziehen Sie lockere Schrauben wieder an.

NIC SANAT r'
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Anzugmomente [Nm] Umgebung Bedingung Merkmal MR-JE-(J ‘ 3001
Servoverstarker -
PE-Klemme Betrieb 0°C bis +55 °C, Spannungsversorgung beim MR-JE-A/B/C
MR-JE-10A-MR-JE-300A 1,2 Klasse 3K3 (IEC/EN 60721-3-3) Spannung/Frequenz \ 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz
Umgebungs- -20 °C bis +65 °C, A
MR-JE-10B-MR-JE-300B 1,2 temperatur Transport ® Klasse 2K4 (IEC/EN 60721-3-2) Spannungsversorgung beim MR-JE-BF
MR-JE-10BF-MR-JE-3008F 12 . ® ~20°C bis +65 °C, Ef’:"u"e“nnzg/ Leistungskreis | 3-phasig 200-240 V AC, 50/60 Hz
MR-JE-10C-MR-JE-300C 1,2 agerung Klasse 1K4 (IEC/EN 60721-3-1) a
@ Prifen Sie am Servomotor die Lager, die Bremse usw. auf ungewahnliche Relative Betrieb, Alle anderen Merkmale stimmen mit vorstehender Tabelle iiberein.
Geréusche. Luftfeuchtigkeit Transport, 5 bis 90 % RH @ Bei einphasiger Spannungsversorgung 200-240V AC darf die Belastung der Servover-
® Prifen Sie Kabel und dhnliches auf Beschadigung und Kabelbriiche. Legen Lagerung starker MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, MR-JE-200BF,
Sie Prufzyklen entsprechend der jeweiligen Beanspruchung fest. Betrieb Klasse 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) MR-JE-100C und MR-JE-200C nur maximal 75% der Nennlast betragen.
@ Priifen Sie alle Steckverbindungen am Servoverstéarker auf festen Sitz. Bestandigkeit gegen
® Priifen Sie die Stecker auf Beschadigung und Zustand der Zugentlastung. chemisch aktive Sub- | Transport © Klasse 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) 9.1.2 MR-JE-BF - Sicherheitsfunktion
(® Priifen Sie den Servoverstarker auf Staubablagerungen. stanzen
@ Priifen Sie den Servoverstarker auf ungewdhnliche Gerdusche. Lagerung ® Klasse 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) Merkmal MR-JE-C] 10BF-300BF
Priifen Sie den Zustand der Motorwelle und der daran gekoppelten Teile. Betrieb Klasse 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) Sicherheitsfunktionen (STO) | EN ISO 13849-1 Kategorie 3 PL e, EN 61508
@® Stellen Sie sicher, dass die NOT-HALT-Funktion ordnungsgemaf funktio- Biologische Umwelt- gemaB EN IEC 61800-5-2 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3, EN 61800-5-2 SIL 3
niert, d. h. dass der Betrieb bei Bet4tigung des NOT-HALT-Tasters unver- bedir? ungen Transport ® Klasse 281 (IEC/EN 60721-3-2) - N -
iglich ddies bschal gung Mittlere Betriebszeiterwar-
ziiglich stoppt und die Spannungsversorgung abschaltet. Lagerung ® Klasse 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) tung bis zum Auftreten eines | MTTFd = 100 [Jahre]
7.2 Lebensdauer 10 Hz bis 57 Hz mit konstantem gefahrlichen Fehlers
* u Hub von 0,075 mm, Zuverlssigkeit der Fehler-
Die folgenden Teile miissen regelmaBig ersetzt werden. Wird ein Teil als defekt Priifwerte 57 Hz bis 150 Hz mit konstanter aufdeckung eines Systems | DC = Mittel, 97,6 [%)]
erkannt, muss es sofort ersetzt werden, auch wenn dessen Lebensdauer noch Beschleunigung von 9,8 m/s? oder Teilsystems
nicht erreicht ist. Die Lebensdauer kann durch extreme Einsatz- und Umge- (1 g) gemaf IEC/EN 61800-5-1 B - B
i i ; il i P, Mittlere Wahrscheinlichkeit
bungsbedingungen verkiirzt sein. Ersatzteile liefert Ihr zustandiges Verkaufs- ibrati igkei Test F IE -2- -
b\'irogoder Ih?Ve?triebspartnerA 9 Vibrationsfestigkeit (Test Fe aus der IEC 60068-2-6) fur das Auftreten PFH = 6,4 x 10°° [1/Stunde]
Betrieb 5,9m/s*(0,6 g) gefihrlicher Fehler
q Lebensdauerrichtwert
Teil (h = Stunden) Transport ® Klasse 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) Gebrauchsdauer Tm = 20 [ahre]
4 @ ® Klasse 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) 5 =8ms
Glattungskondensator 10 Jahre Lagerung Ansprechverzégerung (STO Eingang Aus — Energieabschaltung)
Anzahl der Einschalt-, Sofort-Stopp- Verschmutzungsgrad 2 (IEC/EN 60664-1)
) und Sofort-Stopp-Vorgange der SPS: 1P20 (IEC/EN 60529) 9.2 Abmessungen
Relais 100 000 Schutzart
Anzahl der Ein- und Ausschaltvor- Offene Bauart (UL 50)
énge fiir STO: 1000 000 ® i
99 ) Ee"'eb' Max. 2 000 m tiber NN
Lufter 50 000-70 000 h (7-8 Jahre) Aufstellhéhe agerung
Speicherdauer der Batterie @ Ca.20000 h Transport Max. 10000 m Giber NN M
Batterie ® 5 Jahre ab Herstellungsdatum © In der originalen Transportverpackung
@ Wwird durch Spitzenstrome und Kapazitatsverlust beeinflusst. Die Lebensdauer .
héangt groBtenteils von Umgebungstemperatur und Betriebsbedingungen ab. Die 9 TeChnISChe Daten
o. a. Kondensatorlebensdauer wird bei Betrieb in einer normalen klimatisierten .
Umgebung erreicht. (Maximale Temperatur der umgebenden Luft: 40 °C bei 9.1 Servoverstirker MR-JE
Betrieb bis maximal 1000 m tiber NN und 30 °C bei 1000-2000 m) f— B — T
© Nur beim MR-JE-BF 9.1.1 MR-JE-A/B/BF/C - Allgemeine Daten
@ Bedingung: Spannungsversorgung ausgeschaltet, Umgebungstemperatur 20 °C = =
Die Speicherdauer gilt bei Verwendung von einer Batterie MR-BAT6V1SET-A. Wei- Merkmal ‘ MR-JE-(] ‘ 1001-2000] Servoverstarker B[mm] | H[mm] | T[mm] | Gewicht [kg]
tere. Einzelheiter? auch zu .der speicherdauer ar'\.derer Batterien finden Sie in der Spannungsversorgung beim MR-JE-A/B/C < |MR-JE-10A-40A 50 168 135 08
Bedienungsanleitung des jeweiligen Servoverstarkers. o
® Die Qualitit der Batterien verschlechtert sich mit den Lagerbedingungen. Die Spannung/Frequenz 1- oder 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz @ = MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
Lebensdauer bezieht sich auf das Herstellungsdatum und ist unabhangig davon, 24V DC, £10 % (Stromaufnahme: 300 mA, = [wr JE2
! } i .+ : . -JE-200A/300A 2 168 195 2,1
ob die Batterie angeschlossen war. Schnittstelle (SELV) wenn alle E/A-Signale aktiviert sind)
-JE-10B— ®
Spannungsversorgung beim MR-JE-BF ) MR-JE-108-408 50 168 135@ 08
w
8 Transportund Lagerung Spannung/ | Leistungskreis | 1- oder 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz @ & | MR-JE-708/1008 70 168 | 185 15
AT Frequenz Steuerkreis | 1-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz = | MR-JE-2008/3008 90 168 195 2,1
Schnittstelle (SELV) a‘zxr?acll:éj’/:/gl(st":l’e"aal‘(’;’\‘je*‘r't“jnfj‘)’O mA, w | MR-JE-10BF-408F 50 | 168 135 09
@ Verwenden Sie fiir den Transport die richtigen Heb rich um 9 a
Beschidi beug Sonstige Daten | MR-JE-70BF/100BF 70 168 @ 185 16
@ Stapeln Sie die verpackten Servoverstirker nicht héher als erlaubt. Sinuskommutierte PWM-Regelung/ g ®
@ Heben Sie den Servomotor nicht an den Anschlusskabeln, an der Mo- Steuersystem Stromregelung gelung MR-JE-2008F/300BF 90 168©@ 195 21
torwelle oder am Encoder an.
: ) MR-JE-10C-40C 50 168 038
@ Halten Sie den Servoverstiirker wihrend des Transports nicht an der Uberspannungskategorie ;-p:as!g %gg x ﬁg ::I(lﬁzcc//EE’\r‘\l%%%%ﬁ? ] 135
Fr bdeckung fest. Der Servoverstdrker kénnte fallen. -phasig g o) 2 | MR-JE-70C/100C 70 168 185 1,5
@ Montieren Sie den Servoverstirker an einer tragfihigen Wand ent- Schutzklasse 1 (IEC/EN 61800-5-1) § ®
sprechend den Vorgaben der Bedienungsanleitung. MR-JE-200C/300C 90 168 195® 2,1
@ Klettern oder treten Sie nicht auf die Geriite. Stellen Sie keine schweren étjcré;c)hlussstrombelastung 100 kA
Gegenstdinde auf die Geriite. Ohne montierte Batterie MR-BAT6V1SET-A
@ Angaben iiber Transport und Handhabung der optionalen Batterie fin- Erfillung CE-Kenn- Niederspannungs-Richtlinie: EN 61800-5-1
den Sie in der Bedienungsanleitung des Servoverstirkers MR-JE. globaler zeichnung EMV-Richtlinie: EN 61800-3
Standards UL-Standard | UL 508C MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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MITSUBISHI SERVO AMPLIFIERS & MOTOV ]E

Notice d’installation pour les
servoamplificateurs MR-JE-A,
MR-JE-B, MR-JE-BF et MR-JE-C
Réf.: 288863 FR, version A, 22062018

Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Tous droits réservés. Sous réserve de modifications des informations qui
décrivent les caractéristiques du produit ainsi que celles des caractéristiques
techniques.

Contenu de la livraison

Retirez le produit de son emballage et vérifiez que la plaque signalétique sur le
servoamplificateur correspond aux caractéristiques techniques requises.

Contenu de I'emballage Quantité

Servoamplificateur 1

Notice d'installation pour le fonctionnement sécurisé de la 1

série de servoamplificateurs MELSERVO-JE (cette notice)

Plaque signalétique

AG SERVO
)‘“E"{';%’rﬁ%“ SER. 547001001 N° de série
MODEL MR-JE-10A Désignation du modeéle
POWER : 100W Puissance

Alimentation en tension admissible
Courant de sortie

INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD. IEC/EN61800-5-1_MAN.: IB(NAJ0300194 Standard, n° du manuel

Max. Air Temp.: 55°C Température ambiante

1P20 Degré de protection (code IP)
KCC-REI-MEK-TC300A745G51 Certification KC

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION 2ATE 2“;‘ all

Année et mois de construction
Pays de construction

Désignation du modéle
MR-JE-10A-00

Mitsubishi Electric VideJn,Snouln: |
Servoamplifica- ersls)ll)'l oggglcwe e spéciale
teurs CA série 4 4999)
MELSERVO-JE Vide ou 2 & 5 caractéres alphanumériques :
Version spécifique du matériel
(RJ, ED, PX, RU, RZ etc.)
Code Interface
A E/S générique
B SSCNET llI/H
BF SSCNET llI/H
Avec sécurité fonctionnelle
C Ethernet
Puissance de sortie Puissance de sortie
Code Tkw] Code Tkw]
10 0,1 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 - -

)

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

1 Apropos de ce document

Ce document est la traduction de la version originale anglaise.

1.1 Documentation pour le servoamplificateur
MELSERVO MR-JE

Cette notice décrit I'installation du servoamplificateur MR-JE.
Pour des informations détaillées sur les appareils, reportez-vous aux manuels
suivants :
@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual
(Mode d’emploi pour MR-JE-A), Réf. : SH(NA)030128ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode)
Mode d’emploi pour MR-JE-A (mode positionneur), Réf. : SH(NA)030150ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol)
(Mode d'emploi pour MR-JE-A (protocole RTU Modbus)), Réf.: SH(NA)030177ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-B Servo Amplifier Instruction Manual
(Mode d’emploi pour MR-JE-B), Réf. : SHINA)030152ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual
(Mode d’emploi pour MR-JE-BF), Réf. : SH(NA)030258 ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual
(Mode d'emploi pour MR-JE-BF), Réf. : SH(NA)030257ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(Mode d’emploi pour MR-JE-C (mode profil), Réf. : SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic) (Mode d’emploi pour MR-JE-C (réseau de base CC-Link IEF),
Réf.: SH(NA)030256ENG-*

@® MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (Mode d’emploi

pour servomoteurs HG-KN/HG-SN, Réf. : SH(NA)030135ENG-*

@® MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Troubleshooting)
(Guide de détection des erreurs et de dépannage pour servoamplificateur
MR-JE), Réf. : SH(NA)030166ENG-*

Vous pouvez les télécharger gratuitement depuis notre site Internet

https://eu3a.mitsubishielectric.com

Si vous avez des questions concernant l'installation et la mise en service des

appareils décrits dans cette notice, n'hésitez pas a contacter votre revendeur

ou votre distributeur.

De plus, l'installation d'appareils de sécurité exige des connaissances spéciali-

sées qui ne sont pas décrites dans cette notice.

1.2 Fonction du document

Ce manuel informe les techniciens du constructeur de la machine et/ou I'opéra-
teur de la machine sur l'installation du servoamplificateur MR-JE.

Ils ne remplacent pas les manuels pour I'utilisation de la machine dans laquelle
le systéme de sécurité est intégré ou doit étre intégré. Vous trouverez toutes
les informations a ce propos dans les manuels d'utilisation de la machine.

1.3 Réglementation des termes de sécurité

1.3.1 Fonctions d'arrét selon la norme CEl 61800-5-2

Fonction STO (arrét stir du couple) (cf. CEl 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)

La fonction d‘arrét stir du couple (STO - Safe Torque Off) est intégrée dans le
MR-JE-BF. Cette derniére permet de mettre le servomoteur hors tension et
ainsi d'arréter le moteur de maniére fiable sans devoir couper galvaniquement
le servoamplificateur de la tension d’alimentation.

Cette fonction de sécurité comprend :

- Arrét selon la catégorie 0 de la CEl 60204-1
- Une remise en marche illicite est exclue.

2 Consignes de sécurité

Ce chapitre traite les aspects qui sont importants pour votre sécurité et celle de
votre opérateur. Lisez attentivement ce chapitre avant de commencer ['installation.
Vous trouverez dans le manuel d'installation des consignes importantes pour
une manipulation correcte et sure de I'appareil. Les différentes indications ont
les significations suivants :

2.1 Techniciens formés

Seuls des techniciens formés a cet effet sont autorisés a installer le servoampli-
ficateur MR-JE.
Conditions a remplir par le personnel formé a la sécurité :
@ Participation a une formation appropriée
(Les formations sont proposées par les succursales locales de Mitsubishi
Electric. Pour connaitre leurs dates exactes ainsi que les lieux ou elles sont
proposées, contactez la succursale la plus proche.)
@ |Introduction a l'utilisation de la machine ainsi qu'aux directives de sécurité
en vigueur par l'opérateur responsable de la machine.
Acces a tous les manuels du MR-JE, les avoir lus et compris.
Accés a tous les manuels des dispositifs de sécurité (par ex. les barriéres im-
matérielles) qui sont raccordés au systéme de surveillance. Les manuels
doivent avoir été lus et leur contenu compris.

2.2 Utilisation de I'appareil

Les servoamplificateurs MR-JE respectent les normes suivantes.
L'utilisation se conforme a

@ ['EN 61800-5-1,

@® ['EN61800-3,
@® ['EN 60204-1,
@ |'UL508C.

Les servoamplificateurs MR-JE-BF respectent en outre les normes de sécurité sui-
vantes et peuvent étre utilisés aussi bien avec le module de sécurité MR-J3-D05
qu’avec les modules relais de sécurité certifiés ou API de sécurité.

L'utilisation se conforme a

@ [|'ENISO 13849-1 catégorie 3PLe,

@® |'EN 62061 SILCL 3,

@® |'EN 61800-5-2 (STO).

2.3 Utilisation conforme

Utilisez le servoamplificateur MELSERVO MR-JE qu'avec les valeurs limites au-
torisées (tension, température, etc. ; voir aussi les caractéristiques techniques
ainsi que la plaque 5|gnalet|que surl appareil). Seul un personnel spécialement
formé pour la machine ou le servoamplificateur MR-JE est monté, est autorisé
a utiliser les appareils en respectant les manuels réciproques.

Mitsubishi Electric Co. décline toute responsabilité pour les dommages engen-
drés par toute utilisation non conforme ou modification de I'appareil, méme
lorsque ces derniéres surviennent pendant l'installation et le montage.

@ Exemple de sélection pour un disjoncteur encapsulé (MCCB) et des fusibles
Si le servoamplificateur doit étre protégé par un disjoncteur ou un fusible,
dont la puissance de coupure n'est pas inférieure a 300 A effectif et 240V,
utilisez un fusible avec une caractéristique de déclenchement T ou un
disjoncteur encapsulé (UL489 Listed MCCB) du tableau suivant. Les fusibles
et les disjoncteurs encapsulés ne sont que des exemples qui se basent sur
les données nominales E/S du servoamplificateur. Lors de I'utilisation d'un
servomoteur de moindre puissance, vous pouvez utiliser des fusibles ou
disjoncteurs encapsulés avec un courant nominal inférieur. Trouvez de plus
amples informations sur la sélection d'autres fusibles ou disjoncteurs et sur
les starters moteur type E dans le mode d’emploi du servoamplificateur.

Servoamplificateur Disjoncteur encapsulé Fusible
Type de 200V 240V CA 300V
msj E:;S/MR-J E-20/MR-JE-40/ NF63-SV 3P 6AW 10A
MR-JE-70 @/MR-JE-100 NF63-5V 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20AW 40 A

DANGER

Avant de commencer l'installation, attendez au moins 15 minutes afin
que les condensateurs se déchargent de leur tension apreés une coupure
du courant.

2.3.1 Appareils externes et raccordement de la tension d’alimentation

@ Cablage local
Cablez les appareils uniquement avec des cables en cuivre autorisés pour
une température de 60 °C/75 °C. Le tableau suivant indique la section du
cable (AWGL]) pour 75 °C. Utilisez les douilles correspondantes lors du rac-
cordement des cébles.

Section du cable [mm?]
Servoamplificateur L1/L2/ u/v/w/
e |L1121| PHC | o

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

35 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

DANGER:
A Avertissement d'un danger pour l'utilisateur.
) Le non respect des mesures t{e préventioq ind!‘quées peut
causé des blessures graves voire mortelles a l'utilisateur.

ATTENTION :
A Avertissement d'un danger pour les apparells.
( ) Le non respect des mesures peut

sérieusement I'appareil et autres composants.

@ pg (conducteur neutre) ®
Trouvez ci-apreés les caractéristiques des bornes PE du servoamplificateur.
Taille de vis : M4
Couple de serrage : 1,2 Nm
Cosse recommandée : R2-4 (fabricant JST)
Outil de sertissage : YPT-60-21 (fabricant JST)
@ sglectionnez la section de cable en fonction de la puissance de sortie du servomoteur,
Les valeurs dans le tableau se basent sur la puissance de sortie du servoamplificateur.

® Pour une tension dalimentation monophasée de 200V CA

@ Tension d'alimentation

Ce servoamplificateur peut étre raccordé par une connexion en étoile ou le
conducteur neutre est mis a la terre (catégorie de surtension lIl, selon la
CEI/EN 60664-1 (Catégorie de surtension Il pour servoamplificateur mono-
phasé). Si cependant vous avez besoin du conducteur neutre pour une ten-
sion d’alimentation monophasée, vous devez utiliser une isolation
renforcée afin de raccorder un transformateur. Utilisez les interfaces d'un
bloc secteur externe de 24 V avec isolation renforcée par rapport aux rac-
cordements E/S.

® Misealaterre

Pour la protection contre une électrocution, raccordez le conducteur
neutre (PE) du servoamplificateur (marquage de la borne PE par @) a la
borne de mise a la terre (PE) de I'armoire électrique. Ne raccordez jamais
plus d’un céble de mise a la terre sur une méme borne. Raccordez toujours
les cables de mise a la terre un par un. Ce produit peut présenter un courant
CCdans le conducteur de protection. Lors de I'utilisation d’un interrupteur
différentiel pour la protection contre les électrocutions, le servoamplifica-
teur doit étre mis a la terre sur la borne PE. C6té alimentation, seul un inter-
rupteur différentiel de type B est utilisable pour le produit.

Bornes PE Bornes PE

2.3.2 Conformité aux directives EU

Le servoamplificateur MR-JE a été congu pour se conformer aux standards sui-
vants lors de leur montage, fonctionnement et maintenance périodique :
Directive sur les machines (2006/42/CE), directive CEM (2014/30/EV), la direc-
tive sur la basse tension (2014/35/EU) et directive RoHS (2011/65/EU).
@ Exigences CEM
Le servoamplificateur MR-JE se conforme a la catégorie C3 selon
I'EN 61800-3. Cables de raccordement E/S (longueur max. 10 m) et cdble enco-
deur (longueur max. 50 m) doivent étre blindés et le blindage doit étre misa la
terre. Montez un filtre antiparasite ainsi qu’une protection contre la surcharge
al'entrée. Si la longueur du cable encodeur du MR-JE-70 et MR-JE-100
dépasse 30 m, montez un filtre antiparasite sur I'entrée de I'alimentation
du servoamplificateur (FR-BIF). Trouvez ci-aprés les caractéristiques des
produits recommandés :
- Filtre CEM : Soshin Electric, Série HF3000A-UN
- Protection contre la surtension : Okaya Electric Industries, Série RSPD
- Filtre antiparasite : Mitsubishi Electric FR-BIF
La série MR-JE n’est pas destinée a une utilisation dans les zones résiden-
tielles et commerciales qui sont directement raccordées a un réseau public
basse tension : Des interférences radio peuvent survenir lors de I'utilisation
d’un servoamplificateur dans ces types de zones. Le constructeur du sys-
téme doit fournir des instructions pour l'installation et I'utilisation du sys-
téme, y compris les recommandations concernant les dispositifs
antiparasites recommandés. Afin d'éviter tout risque de diaphonie avec les
rails de signaux, ces instructions recommandent de séparer les cables d'ali-
mentation et les cables de commande. Utilisez uniquement I'alimentation
CC montée avec le servoamplificateur dans I'armoire. Ne branchez aucun
autre appareil a cette alimentation CC.

@ Déclaration de conformité (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B. déclare, que le servoamplificateur se
conforme aux exigences et standards requis (2006/42/CE, 2014/30/EU,
2014/35/EU et 2011/65/EU). Une copie de cette déclaration de conformité
(DoC) peut étre téléchargée depuis notre site Internet.



2.3.3 Conformité avec les directives américaines et canadiennes
(Certificats UL/CSA)

Ce servoamplificateur se conforme aux standards UL 508C et CSA C22.2 n°14.

Vous trouverez des informations détaillées sur le certificat UL/CSA dans le

manuel d'utilisation du servoamplificateur MR-JE.

@ |Installation
La taille de I'armoire électrique doit étre d'au moins 150 % de la taille de
tous les servoamplificateurs MR-JE qui sont montés dedans. De plus,
I'armoire électrique doit étre agencée de maniére a ce que la température
ambiante ne dépasse pas les 55 °C. Les servoamplificateurs doivent étre
montés dans une armoire métallique. De plus, la mise a la terre de I'armoire
électrique doit étre conforme a la norme IEC/EN 60204-1. La condition
environnementale autorise une conception ouverte (UL 50) et la catégorie
de surtension est indiquée dans le tableau de la section 9.1. Le degré de
saleté de 'emplacement ne doit pas dépasser le niveau 2. Utilisez unique-
ment des conducteurs en cuivre.

@ Courant de court-circuit nominal (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Convienta I'utilisation dans un circuit qui ne fournit pas plus de 100 kA rms
de courant symétrique pour 500 V max. Vous trouverez des informations
sur la charge de courant de court-circuit (SCCR) en cas d'utilisation d'un sta-
ter moteur type E dans le mode d'emploi du servoamplificateur respectif.

@ Caractéristique de la protection anti-surtension
Le servoamplificateur MR-JE est doté d’une protection électronique contre la
surtension vers la sortie du servomoteur. Cette derniére réagit a 120 % du
courant nominal de sortie (courant en pleine charge) du servoamplificateur.

@ Déchargement du condensateur

@ La fonction « Arrét sir du couple » (STO - Safe Torque Off) conforme a la

CEI 61800-5-2, sert uniquement a couper l'alimentation électrique du
servomoteur. Elle n'empéche pas que I'arbre moteur continue de tourner
ou de fonctionner sous |'action de forces externes et non voulues. Pour
empécher l'arbre moteur de tourner sous I'action de forces externes, vous
devez mettre en place des dispositifs complémentaires comme un frein ou
un contre-poids.

Le servoamplificateur MR-JE se conforme aux exigences CEM pour les
moteurs électriques a vitesse variable selon la norme DIN EN 61800, partie
3 quant a I'émission de parasites liés aux cables dans une plage de fré-
quence de 150 kHz a 30 MHz.

3.1 Servoampli

ATTENTION

Le servoamplificateur MR-JE se conforme a la directive CEM 2014/30/EU
ainsi qu'aux exigences applicables de la norme EN 61800-3 (deuxiéme
environnement/catégorie PDS « C3 »). Le servoamplificateur MR-JE se
destine exclusi a un envir industriel et ne conviennent
pas pour un usage domestique.

2.5 Restrictions

Le fabricant de l'installation est responsable de I'évaluation des risques ainsi
que des restrictions en découlant. Trouvez ci-aprés tous les risques restants de
la fonction EMG (arrét d'urgence). Mitsubishi Electric décline toute responsabi-
lité quant aux dommages et blessures résultant de ces restrictions.

DANGER

ATTENTION

y

Risque d’électrocution - Ne touchez pas I'unité motrice ou les cdablages
immédiatement apreés la mise hors tension. La durée de déchargement du
condensateur est d'au moins 15 minutes.

@ Protection du moteur contre la surtempérature

Le servoamplificateur ne propose aucune possibilité de surveillance de la
température. Une protection de température séparée est requise pour le
moteur. Utilisez un circuit de protection avec sonde de température.

Protection du circuit terminal (Branch Circuit Protection)

Lors de I'installation aux Etats-Unis, la protection du circuit terminal (Branch
Circuit Protection) doit étre réalisée conformément au code électrique
national et en tenant compte des réglementations locales.

Lors de l'installation au Canada, la protection du circuit terminal (Branch
Circuit Protection) doit étre réalisée conformément au code électrique
national canadien et en tenant compte des réglementations locales.

2.4 Consignes et mesures générales de prévention

@ Séparez le cdblage des fonctions de sécurité de celui des autres signaux
(ISO 13849-1 tableau F.1n°1).

@ Protégez les cdbles contre tout endommagement (guide-cdbles dans
I'armoire, gaines de cables. etc.).

@ En fonction de la tension/du type de signal utilisé, respectez les écarts
correspondants lors de la pose des cdbles.

DANGER

4

@ Avant le montage, le cablage ou I'ali
sécurité, lisez impérati at it le
correspondant.

@ Assurez-vous que tous les dispositifs de sécurité montés comme les in-
terrupteurs, les relais et les capteurs de sécurité, etc, se conforment
aux standards exigés. Tous les composants de sécurité fournis par
Mitsubishi Electric sont certifiés par le service de contréle technique al-

de chaque dispositif de
I d'utilisation

ATTENTION

Respectez les consignes et les mesures !

I d TUV Rheinland et se conforment aux exigences des normes
ENISO 13849-1 catégorie 3, PL e et CEI 61508 SIL 3.

@ Lasécurité est uniquement garantie lorsque tous les dispositifs de sé-
curité de I'i Il sont complé és et aligné:

Tenez compte des points suivants pour le bon fonctionnement du servoampli-
ficateur MELSERVO MR-JE :
@ Seul le personnel spécialement formé est autorisé a monter et et a mettre en ser-

vice les dispositifs de sécurité ainsi que les systemes de sécurité de surveillance.

@ Tous les dispositifs de sécurité (interrupteurs, relais, APl cablage, etc.), I'armoire

électrique ainsi que toutes les évaluations des risques et des erreurs doivent
se conformer aux normes EN ISO13849-1 et EN ISO 13849-2, et atteindre au
moins le « Performance Level » nécessaire aux certificats. Respectez les
consignes et les exigences des standards de sécurité.

Lors du montage, de l'installation et du fonctionnement du servoamplificateur
MELSERVO MR-JE, respectez les standards et les directives nationaux en vigueur.
Reportez-vous aux manuels lors de bruits anormaux pendant le test.

Lors de I'installation, du fonctionnement et de la maintenance périodique
du servoamplificateur MELSERVO MR-JE, respectez les standards et les
directives nationaux en vigueur, et en particulier :

- ladirective Machine 2006/42/CE,

- ladirective CEM 2014/30/EU,

- ladirective Basse tension 2014/35/EU,

- directive RoHS (2011/65/EU) et

- les réglementations sur la prévention des accidents.

Le fabricant et le propriétaire de la machine dans laquelle le servoamplifica-
teur MELSERVO MR-JE fonctionne, sont responsables de I'obtention et du
respect de toutes les réglementations et directives de sécurité en vigueur.
Respectezimpérativement toutes les consignes et en particulier les consig-
nes spécifiques aux tests que vous trouverez dans les manuels.

Seul un personnel spécialisé ou spécialement formé est autorisé a exécuter
les tests. Le rapport et la documentation des tests doivent pouvoir étre a tout
moment reproduits et suivis par une tierce personne.

Réalisez le montage et le cablage en conformité avec les directives de sécurité
s'appliquant a votre cas précis.

[ ] luez tous les risques ainsi que déterminez le « Performance Level »
enc idérant la machine/l'i Il dans son ble. Nous
vous recommandons de faire certifier l'installation par un institut in-
dépendant comme le TUV Rheinland.

@ Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder a l'installation, la
mise en service, la réparation ou la maintenance de la machine oli ces
composants sont montés. Seuls des techniciens sont autorisés a mon-
ter et a utiliser I'installation (ISO 13849-1 tableau F.1 n°5).

@ Pour éviter tout dysfe i des dispositifs de sécurité suite
a des erreurs successives, testez réguliérement I'absence d'anomalie
au niveau de I'ii Il en vous appuyant sur les exigences des dif-
férentes normes. Indépendamment du « Performance Level », vous de-
vez vous assurer de I'absence d'anomalie au moins une fois par an.

@ Si les transistors supérieurs et inférieurs du pont des convertisseurs
sont défectueux en méme temps, le servomoteur n'exécute au maxi-

3 Description du produit

icateurs MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C

3.1.1 Description de la fonction
@® La commande du servoamplificateur MR-JE-A passe par deux entrées analo-

giques ou une entrée de train d'impulsions. Le signal de commande est

converti en un courant proportionnel qui entraine le servomoteur. Le type de

régulation possible est régulation du couple, de la vitesse ou de la position.

@ Leservoamplificateur MR-JE-B regoit les signaux de commande depuis une
commande de niveau supérieur via le réseau synchrone haute vitesse
(SSCNETIII/H) et transmet le courant électrique a un servomoteur. Le
servomoteur exécute ensuite les mouvements proportionnels au signal de
commande. Le signal de commande contient les éléments a réguler
comme la vitesse, le couple ou la position.

@ Le servoamplificateur MR-JE-BF a la méme fonctionnalité que le servoam-
plificateur MR-JE-B mais dispose de la fonction STO intégrée (Arrét str du
couple). Cette derniére permet de couper le servomoteur de maniére fiable
sans devoir couper galvaniquement I'alimentation du servoamplificateur.

@ Le servoamplificateur MR-JE-C permet une régulation du couple, de la
vitesse ou de la position et autorise les modes position de profil/vitesse de
profil/couple de profil avec une commande moteur qui passe par lacommu-
nication avec un API. Une interface Ethernet est fournie a cet effet pour la
commande du moteur, la surveillance, le paramétrage, etc. et elle supporte
divers réseaux ouverts comme par ex. le réseau CC-Link IEF Basic et SLMP.

Vous trouverez d'autres informations sur la configuration et le réglage des

types de régulation dans le manuel d'utilisation des servoamplificateurs

MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF et MR-JE-C.

3.1.2 Organes de commande
MR-JE-A

mooE)r v GED[]
N
2l 3

MR-JE-B/MR-JE-BF

MR-JE-C

3.1.3 Affichage de statut LED Ethernet (MR-JE-C)

-
—
= Vert (L SPEED)
N1 H
Vert (LINK)
—
LED Désignation Statut Description
Statut de Allumé Communication a 100 Mbit/s
L SPEED commupication Eteint Erreur vitesse de
100 Mbit/s communication ou interruption
Allumé Connexion présente
LINK Statut d_e Clignote Transfert de données
connexion
Eteint Pas de connexion présente

NOTE

Trouvez de plus amples détails sur les données affichées et les fonctions des bou-
tons de commande dans le mode demploi des servoamplificateurs MR-JE-A,
MR-JE-B, MR-JE-BF et MR-JE-C.

4 Montage/démontage

HAUT
Armoire de distribution f

%

Armoire de distribution

Espace de cablage

80 mm

Servoamplificateur

BAS

Sens du montage et écarts

ATTENTION

N° | Désignation Description

Montez les appareils que dans la direction prévue afin d'éviter toute erreur.
Respectez les écarts prévus entre le servoamplificateur et la paroi inté-
rieure de I'armoire électrique ou les autres appareils.

Montez le variateur IP54 dans I'alignement vertical correct dans une
armoire avec une protection pour répondre a la pollution de degré 2.
Ne montez jamais des servoamplificateurs et servomoteurs qui sont
défectueux ou dont certaines piéces manquent.

Ne couvrez aucune entrée ou sortie d'air des servoamplificateurs et des
ser qui sont équipés d'un ventilateur.

s,

mum qu'un demi tour.

Ecran LED a 7 segments et 3/5
caractéres pour affichage du
statut servo, des codes d’alarme
et des paramétres

@ | Zone d'affichage

2.6 Mise aurebut

Mettez les appareils inutilisables ou irréparables au rebut conformément aux
réglementations nationales sur I'élimination des déchets en vigueur (par ex.
codes AVV de la directive européennes sur les déchets 16 02 14).

2.7 Transportdes piles lithium

Lors du transport des piles lithium, respectez les réglementations et les direc-
tives en vigueur, comme par ex. celles des Nations Unies (NU), des organisa-
tions internationales pour I'aviation civile (ICAO) ou celles pour la marine
(IMO). Les piles en option (MR-BAT6V1SET-A et MR-BAT6V1) sont a base d'une
cellule de lithium CR17335A et ne sont pas soumises aux réglementations des
Nations Unies pour les produits dangereux (classe 9).

Tableau de commande

Pour le réglage de l'affichage
d'état, fonction de diagnostic,
affichage d'alarme et

paramétrage
SW1: Interrupteur de codage pour le
® Numéro de réglage du numéro de station
station du servoamplificateur
SW1/SW2: Interrupteur de codage pour le
(4] Numéro réglage du numéro d'identifica-

d'identification tion du servoamplificateur

M les appareils ou les op une forte chaleur comme
les résistances de freinage, de maniére a ce que la chaleur dégagée
n'agisse pas sur le servoamplificateur.

@® Montez le servoamplificateur uniquement verticalement et assurez-

vous de son bon alignement.

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau

ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

@ Evitez toute infiltration d'huile, eau, poussiére métallique, etc. par les

ouies d'aération de I'armoire électrique ou par les ventilateurs montés
sur la paroi supérieure.

@ Sivous placez I'armoire électrique dans un environnement avec des gaz

o bl

delap
térieur dans I'armoire électrique par un

ére ou de la saleté, amenez de I'air frais de I'ex-
de conduites fermées.

@ Fixez le servoamplificateur MR-JE aux ouvertures supérieurq jiafeé-

w.nicsanal.com

rieures prévues sur I'appareil a I'aidi

021-87700210
T

NIC SANM r'
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5 Cablage

DANGER

@ Avantl'i Il coupez| électrique du servoamplifi-
cateur ainsi que taute autre tensmn externe.

@ Avantdec er ' Il aumoins 15 jusqu'a
ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne. Vous risquez dans le cas contraire
une électrocution. Vérifiez toujours avant de commencer que le voyant
« CHARGE » sur la face avant du servoamplificateur est bien éteint.

@ Mettezle servoamplificateur et le servomoteur a la terre comme prévu
par les réglementations.

ATTENTION

@ Utilisez uniquement le servomoteur dans les conditions ambiantes indi-
quées dans le manuel du servoamplificateur. Le servomoteur ne doit pas
étre soumis a la poussiére, aux brouillards d'huile ou autres gaz inflam-
mables, aux fortes vibrations ou chocs, aux fortes températures et a au-
cune condensation ou humidité. Si malgré tout, vous utilisez I'appareil
dans de telles conditions ambiantes, vous risquez une électrocution, des
incendies, des dommages sérieux ou une plus grande usure de I'appareil.

@ Lors du montage, assurez-vous qu' aucun reste de fil ni aucun copeau
ne sorte par les ouies d'aération du servoamplificateur. Cela pourrait
causer un court-circuit.

@ Ne touchez aucune piéce conductrice du servoamplificateur comme
les bornes de raccordement ou les connecteurs.

@ Ne touchez pas le servoamplificateur, le servomoteur ou la résistance de
freinage (en option) pendant ou juste apres leur fonctionnement sous ten-
sion. Les composants s'échauffent fortement et sont source de brilure.

@ Leservoamplificateur MELSERVO MR-JE se conforme aux exigences CEM

pour les moteurs électriques a puissance variable selon la norme

EN 61800, partie 3 : CEM.

Le montage doit se conformer a la norme EN 50274.

Le cablage electrlque do:f se conformer a la norme EN 60204-1.

La d' doit p ir couvrir de bréves coupures de

tension de 20 ms comme le prévoit la norme EN 60204-1.

d’un ser d’un autre axe a U, V, W ou CN2

peut entrainer des dysfonctionnements.

Branchez tous les cdbles conformément aux directives et serrez les vis

de borne aux couples corresp s. Le ser peut sinon pré-

senter un comportement inattendu.

Le racc

Bornes d'énergie

Désignation | Signal

Alimentation électrique
L112,13 (Tension d'alimentatcilon du circuit de charge ®)
L11,L21 @ Tension d'alimentation du circuit de commande
P+ CD Résistance de freinage (en option)
[SA"A Sortie du servomoteur
€} Conducteur neutre (PE)

@ seulement pour MR-JE-BF

@ i la section des cables de raccordement pour L11 et L21 est inférieure a celle de
L1, L2 et L3, utilisez un disjoncteur encapsulé (MCCB).

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

Bouton d'arrét __Anomalie MC
d'urgence  ARRET MARCHE
o® = L T /J
Al mcC SK
Servoamplificateur Servomoteur
MCCB MC CNP1
,,,,,,,,,,,,,,,,,,
- Résistance
' QL2 defreinage U ¢ U RMoteur
X | interne v
Monophasé w
200-240V CA
R A O <)
@ l
* Logique négative CéTbIe au
#* CN3 pour MR-JE-C CNE codeur Codeur
Tension Arrét

d'alimentation immédiat 2* |cN1™
CN1| 24VCC+10%

— I w2
Servo . T IDOCOM———| A
MARCHE = A 1} Anomalie*

24VCC+10%

Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C
Bouton d'arrét
d'urgence  ARRET

Anomalie
MARCHE

RA1 mC

Servoamplificateur Servomoteur
MCCB NPT
% .
Résistance

X ¢ L2 defreinage u hMoteur

X inteme v
Triphasé w
200-240V CA ® ®

N

* Logique négative Cable du
** CN3 pour MR-JE-C CN2 Codeur
Tension Arrét

[] codeur []
d'alimentation immédiat 2* [cnt™*
T CN1| 24VCC£10%
Servo -~
MARCHE SN pocom————— 2 )
————oicom ALM Anomalie*

24V CC£10%

Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-JE-200A/MR-JE-200C

Bouton d'arrét Anomalie
d'urgence  ARRET MARCHE
® =
Servoampllﬁcateur Servomoteur
meee ||

—

X U KMoteur
Monophasé v
200-240V CA w

€]
* Logique négative i
Cable d
** CN3 pour MR-JE-C CNE codeuru Codeur
Tension Arrét
d'alimentation immédiat 2* |cN1**
I SO g CN1| 24V CC£10%
Servo - SON IDOCOM——— "AT
MARCHE f———Joicom ALM Anomalie*
24V CC£10%

Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C
Bouton d'arrét Anomalie
d'urgence  ARRET MARCHE

RAl

Servomoteur

} Servoampllﬁcateur

Triphasé
200-240V CA

* Logique négative hT
** CN3 pour MRJE-C nz|  Cabledu Codeur

[] codeur []
Tension Arrét

d'alimentation immédiat 2* |cN1**
CN1| 24VCC£10%

e *
Servo - Tson IpocoM—— Y
MARCHE  Tocom ALM Anomalie*

24VCC£10%

Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-JE-10B-MR-JE-100B

o Alarme MC
Bouton d'arrét ARRET
darrét AR MARCHE
o® = L T
d'urgence — MC SK
Servoamplificateur Servomoteur
mccs H mcC CNPT
I ERnntt
f Résistance
' ¢ L2 defreinage u_KMoteur
Ny & 5 inteme v
Monophasé w
200-240V CA ® )
€] >—_‘
* Logique négative =
Cable du
CNE codeur Codeur

Tension Arrét
d'alimentation immédiat 2* |cn3 CN3| 24VCC£10%
— DOCOM“ERM Déclenchement
L e MBR automatique du
24V CC+10% frein de parking*

Raccordement triph., 200-240 V CA pour OMR-JE-10B-| MR JE-10B

Bouton darrét ARRET" 'S
u
arret AR MARCHE
o® & L /j
d'urgence MC
Servoamplificateur Servomoteur
MCCB MC NPT
A
- Résistance
—X O L2 defreinage U o u KMoteur
NG o3 interne v
Triphasé w
200-240VCA ®© )
@ l
* Logique négative =
N[ Cabledu Codeur
[] codeur [] :
Tension Arrét
d'alimentation immédiat 2* |cN3 CN3| 24VCC£10%
= — DOCOM;‘}W Déclenchement
p—— MBR ﬂ automatique du
24VCC+10% frein de parking*

Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-JE- ZOOB

Alarme
Bouton d'arrét  ARRET MARCHE

durgence
Servoamplificateur Servomoteur
MCCB H
—x
X U hMoteur
Monophasé v
200-240V CA w
)
* Logique négative C ;I P
able du

Tension Arrét
d'alimentation immédiat 2* CN3| 24VCC+10%
T Déclenchement
I automatique du
24VCC£10% -gm frein de parking*

Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-JE-200B-MR-JE-300B
Bouton d'arrét  ARRET Alarme

MARCHE
d'urgence /i MC SK
Servoamplificateur Servomoteur
mccB H mC
—x —
—X U KMoteur
—x B v
Triphasé Inutilisé W
200-240V CA c ! ®
o
[ @
€]
* Logique négative =
CNE Cfobd':gr“ Codeur

Tension Arrét
d'alimentation immédiat 2* |cN3 CN3| 24VCC+10%
| pocom|——————— Déclenchement
MBR automatique du
24VCC+10% frein de parking*

Raccordement monoph., 200-240 V CA pour MR-JE-10BF-MR-JE-200BF
RA1 Boutondlarrét ARRET MARCHE ~ MC

o
Anomalie d'urgence MC SK

Servoamplificateur Servomoteur

Moteur

Monophasé
200-240V CA

®|=|<|<

* Logique Cable du Codeur

négative oL [ codeur C
0 121,

Tension d'alimentation  Arrét

du circuit de charge immédiat 2* |cN3 CN3| 24VCC+10%
_— [pocomf——————
- RA1
I_—‘ ALM Anomalie*

24V CC£10%

CN8
Connecteur de court-circuit

(lors de la non utilisation de (]
la fonction STO)




Raccordement triph., 200-240 V CA pour MR-JE-10BF-MR-JE-300BF
RAT Boutondarrét ARRET MARCHE ~ MC

Anomalie d‘urgencz MC SK

Servoamplificateur Servomoteur

Moteur

Triphasé ,
200-240VCA |

o|=]<|c

* Logique =
négative oD Cable du Codeur

S codeur
L21

Tension d'alimentation  Arrét

du circuit de charge immédiat 2* CN3| 24V CC+10%
— pocoMl————
|7—”7 ALM RA1 Anomalie*
24VCC+10%

la fonction STO)

Connecteur de court-circuit
(lors de la non utilisation de

D s a section des cables de raccordement pour L11 et L21 est inférieure a celle de
L1, L2 et L3, utilisez un disjoncteur encapsulé (MCCB).

Affectation des bornes

MR-JE-10A-MR-JE-40A

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF ‘

MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

Servomoteurs a utiliser

HG-KN | Ser HG-SN

Ser plificateur Ser

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 .

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 .

MR-JE-40A,
MR-JE-408B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

ATTENTION

@ Pour I'alimentation monophasée de 200 V a 240 V CA, les bornes de
raccordement se différencient selon le modéle du servoamplificateur.

@ Branchez I'alimentation monophasée de 200 V a 240 V CA aux bornes
L1 et L3. Pour les servoamplificateurs MR-JE-200A, MR-JE-200B et
MR-JE-200C, elle doit étre branchée a L1 et L2.

@ Pourunraccord d triphasée 400V, il est possible d'uti-
liser le point neutre vers I'alimentation monophasée 200 V du servo-
amplificateur.

@ Contact d’alarme pour MR-JE-B/MR-JE-BF :
Pour I'alimentation, prévoyez un circuit qui coupe le disjoncteur (MCCB)
en cas de présence d'une alarme c6té commande (API).

PE

CNP1
el
L2)

CNP2

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-100BF,
MR-JE-100C

— HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B,
MR-JE-200BF,
MR-JE-200C

HG-SN152,
HG-SN202

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-300BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

NOTE

Vous trouverez de plus amples informations sur la configuration et le cablage
des servomoteurs compatibles dans les manuels d'utilisation des servomoteurs
respectifs.

MR-JE-10B-MR-JE-40B

Entrée numérique en logique positive

Si vous souhaitez réaliser un cablage en logique positive, reportez-vous aux
schémas de connexion suivants.

@ Entrées numériques DI-1 en logique positive (CN3 (MR-JE-A : CN1))

Servoamplificateur

Env. 6,2 kQ

Interrupteur
N DICOM
it
24V CC£10%,
300mA

@ Sorties numériques DO-1 en logique positive (CN3 (MR-JE-A : CN1))
Courant nominal de sortie : <40 mA, Courant de sortie maximal : <50 mA,
Courant de sortie d'appel : < 100 mA

-«
Env.5 mA
Vces=1,0V
ICEO =< 100 pA

Servoamplificateur

Une
mauvaise polarité
dela diode endommage
le servoamplificateur,

Charge

Chute de tension
dans le servoam-
plificateur: 2,6 V

24V CC£10%,

300 mA®

@ i la chute de tension est trop élevée pour faire fonctionner un relais, augmentez la
tension a 26,4V maxi.

2 CNP1
L]
g L2
3]
P+
- = 3
Kl
V|
cnpt (W) | oNP1 CNP1
y PE |SIPE PE Pt
MR-JE-200B/MR-JE-300B
CNP1  CNP2 CNP1  CNP2
m m
2 2
L3 L3
C| C |
D 1D
P P

6 Signaux
6.1 Cables de signaux

6.1.1 MR-JE-A

CN3 (Port USB) Connexion du signal E/S
Servoamplificateur CN1
——

1 26
2 27
3 28
4 29
5 30
6 a1 |
7 [ 32
8 33
9 [ =
0 |1 35
1 1 [ 3
12 | a7 ||
Raccordement du ' 13 I 38
codeur du moteur CN2 _~" —
15 [ 40
6 |1 a4 |
1 17 [ #
18 |— 1 43
19 44
20 45
21 46
2 | | a7
23 [ 48
24 49
25 [ 50

Le boitier des connecteurs CN1 et CN2 est relié avec la
borne du neutre (PE) (@) du servoamplificateur.
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6.1.2 MR-JE-B 6.2 OpérandesE/S Alimentation Fonction STO

CNS5 (Port USB) -
(Port USB) Connexion dussignal E/S Symbole | Opérande Raccordement| Br. Symbole | Opérande Raccordement| Br.
CN3 6.2.1 MR-JE-A
i 20 i fentré
Servoamplificateur 1 ) DICOM Point de référence des entrées numériques Elanavxdientice
Raccordement N 2] Signaux d’entrée/sortie 21 STO1 Signal de coupure STO1 g 4
de la pile CN4 © o) = 46 "
NIA ry - 7y — CN1 Signal Entrée Sortie DOCOM | Point de référence des sorties numériques 5702 Signal de coupure STO?
Raccordement Broche | Position | Vitesse Couple 47 Signaux de sortie
Raccordement du SSCNET Il pour 51\l -
codeur du moteur CN2 Faresens 5 foen [ 16 2 — vC VLA v — oPC Alimentation pour commande Open- N1 12 TOFB1 | Signal retour de Itat STO1 6
précédent o Collector en logique négative - CN8
1B 7 7] 4 LA LA LA — v 3 TOFB2 Signal retour de |'état STO2 7
Raccordement 8 18
SSCNET i pour h - 5 LAR LAR LAR - v Point de référence pour TLA, TC, VC, VLA, 28 Alimentation
taxeseno 0 ) 6 LB LB LB — v LG OP, MOT1 et MO2
o o 7 LBR LBR LBR — v Les broches sont raccordées en interne. zi Symbole | Opérande Raccordement| Br.
Le boitier des connecteurs —— 8 Lz Lz Lz — v D Blindage Bottiers DICOM | Point de référence des entrées numériques
CN2 et CN3 est relié avec la 9 LZR LZR R — v g CN3 10
?:rrvn:alrinup?ig‘cj;eeﬁa @ du DOCOM | Point de référence des sorties numériques 3
: 10 PP @ @ v — 6.2.2 MR-JE-B
STOCOM | Point de référence pour STO1/STO2 3
6.1.3 MR-JE-BF n PG - - v - N8
o " Signaux d'entrée TOFCOM | Point de référence pour TOFB1/TOFB2 8
Connexion du signal Servoamplificateur Connexion dusignal E/S 13 SDP SDpP SDpP — 4 sD Blind Boiti
é indage oitiers
E/SSTO CN8 N5 (Port USB) N3 12 SON SON SON — v Symbole | Opérande Raccordement| Br. g
sniEE) 15 SON SON SON v — EM2 _|Arétimmédiat 2 2 6.2.4 MR-JE-C
% % 19 RES ST1 RS2 v — EM1 Arrétimmédiat 1
3 13 CN3 2 Signaux d’entrée/sortie
am 4 14 [ uer 23 5P 5P 5P — v NG) Pas d'attribution de fonction 12 Sianal
=1\ 24 INP SA — — v (arrét permanent) GE d Entrée Sortie
?S(NH I pour 6 Jocou| 16 | @ 2 MO1 MO1 MO1 _ v 19 Broche | Position | Vitesse Couple
axe servo
écédent — —
Raccordement du e T AT 27 TLA TLA® TC v _ Signaux de sortie 1 EM2 EM2 EM2 v
codeur du moteur CN2 Raccordement 2 SON SON SON 4 —
SSCNET il pour 9 19 29 MO2 MO2 MO2 — v Symbole | Opérande Raccordement| Br.
Paresens 0 P 3 LsP LsP LsP v
axe servo -
suivant i oy I 31 TRE TRE TRE v — ® | Déclenchement automatique du frein
MBR de parking 13 4 LSN LSN LSN v —
563;0;%6;"&"; | — = 33 op opP op — v N3
e —
35 NP @ @ v — NG Pas d'attribution de fonction 9 6 PP 2 2 v
Le boitier des connecteurs CN2 et CN3 est relié avec la (arrét permanent) 15 7 PG — — v —
borne du neutre (PE) (®) du servoamplificateur. 36 NG — — v — 8 RES ST1 RS2 v
37 PP2 ® ® v _ .
6.1.4 MR-JE-C 38 NP2 ® ® v — Alimentation 9 TLA | TLANC TC v —
Connexioncdu signal /S 39 RDP RDP RDP v _ Symbole | Opérande Raccordement|  Br. n LA LA LA — v
N3
CNS5 (Port USB) — 5 12 LB LB LB — v
40 RDN RDN RDN v DICOM Point de référence des entrées numériques ] 3z Lz 3z v
Servoamplificateu 41 CR sT2 R1 v — N3 10 >
42 EM2 EM2 EM2 v _ DOCOM | Point de référence des sorties numériques 3 14 RD RD RD v
43 LSP LSP _ v _ SD Blindage Boitiers 15 ALM ALM ALM — v
Raccordement N 44 LSN LSN _ v _ 16 oP oP oP — v
delapile CN4 6.2.3 MR-JE-BF 0 NP ) ) v _
48 ALM ALM ALM — v
49 RD RD RD — v Signaux d'entrée 20 NG — — v —
Raccordement du 1,16-18, Symbole | Opérande Raccordement| Br. 21 CR sT2 RS1 v -
codeur du moteur CN2 2225 32 _ 22 INP A — v
"‘5 5'0 ! EM2 Arrét immédiat 2 2 -
Raccordement EM1 Arrétimmédiat 1 24 LAR LAR LAR - v
Ethemet (K1 @ Cette entrée est disponible en logique négative. Par défaut, aucune fonction n'est 25 LBR LBR LBR — v
attribuée a ce raccordement. La sélection de la fonction passe par les paramétres. T ) CN3 2
® P . N ® Pas d'attribution de fonction 26 LZR LZR LZR — v
La sélection de la fonction passe par les paramétres. — (arrét permanent) 12
Le boitier des connecteurs @ Cette entrée est disponible en logique positive. Par défaut, aucune fonction n'est 19 Al
CN2 et CN3 est relié avec la attribuée a ce raccordement. La sélection de la fonction passe par les paramétres.
borne du neutre (PE) (@) du a
servoamplificateur. L Signaux de sortie Symbole | Opérande Raccordement| Br.
[0) . . I . Communication e 7 DICOM Point de référence des entrées numériques 5
Par défaut, aucune fonction n'est attribuée a ce raccordement. La sélection de la Symbole | Opérande Raccordement]Br y Opérande Raccordement| Br. bocom Tp de réf q 7
) R y . oint de référence des sorties numériques
fonction passe par les paramétres. ® Déclenchement automatique du frein de 13 - - il
SDP 13 MBR parking opC Alimentation pour commande Open- N3 18
SDN 14 CN3 Collector en logique négative
® Pas d'attribution de fonction 9 3 . 10
RDP Interface RS422/RS485 CN1 39 - (arrét permanent) 15 G Point de référence pour TLA, TC, VC et OP
Les broches sont raccordées en interne. 23
?RDEN :? ® La sélection de la fonction passe par les paramétres. D Blindage Boitiers

® La s¢lection de la fonction passe par les paramétres.

@ Cette entrée est disponible en logique négative. Par défaut, aucune fonction n'est
@ attribuée a ce raccordement. La sélection de la fonction passe par les paramétres.
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7 Maintenance et inspection 8 Transport et stockage 9 Caractéristiques techniques 9.1.2 MR-JE-BF - Fonction de sécurité

MR-JE-(J 10BF-300BF
7.1 Points a controler y ATTENTION 9.1 Servoamplificateur MR-JE Fonctions de sécurité selon Em ?ﬁ,&é’i‘l‘fg‘ Eﬁfi%gf;fkfg
A\ ® Utili di itifde I dapté P fin d'évi e L. L la CEI 61800-5-2 (STO) EN 61800 25'"_3 !
DANGER tilisez un dispositif de levage adapté pour le transport afin d'éviter tout 9.1.1 MR-JE-A/B/BF/C - Caractéristiques générales 1800-5-
d?mm.age. = . , L e TN =000 Durée moyenne de fonction-
@ Avant de commencer la maintenance et linspection, attendez au moins o N empl{ez pas les servoamplificateurs emballés plus haut quautorise. HERETE IS ‘ -JE ‘ 10117200 nement jusqu‘a I'apparition | MTTFd = 100 [Années]
15 minutes jusqu'a ce que le voyant « CHARGE » s'éteigne. Vous risquez dans le ® Ne pas le ser par les cdbles de raccor par Ali pour MR-JE-A/B/C d'une erreur
cas contraire une électrocution. Vérifiez toujours avant de commencer que le I'arbre moteur ou par le codeur. 3 . N . ® Fiabilité de détection des
voyant « CHARGE » sur la face avant du servoamplificateur est bien éteint. ® Ne tenez pas le servoamplificateur par la face avant pendant son Tension/Fréquence Monoph. ou triphasé 200-240V CA, 50/60 Hz erreurs sur lensemble ou CC = moyen, 97,6 [%]
@ La maintenance ou l'inspection sont réservés uniquement aux électriciens transport. Le SE'V"""?R”ﬁ““e"’ risque de tomber. L Connecteur 24V CC, 10 % (consommation : 300 mA, une partie d’un systéme = moyen 2re e
spécialisés qui ont suivi une formation reconnue par I'état et qui se sont fami- @ Montez le servoamplificateur sur un mur stable comme indiqué dans de l'interface (SELV) quand tous les signaux d’E/S sont activés) —
liarisés avec les standards de sécurité de I'automatisation. Vous risquez dans le manuel. Alimentation pour MR-JE-BF F:‘roba b.'l,'te moyenne pour 9
le cas contraire une électrocution. Contactez votre distributeur agréé ou @ Ne montez pas sur les appatreils et n'y cognez pas dessus. Ne posez au- |daPPa"'t'°n d'une erreur PFH=6,4x 107 [1/heure]
votre revendeur si vous devez faire réparer ou remplacer des composants. cun objet lourd sur les appareils. Tensi Circuit de charge | Monoph. ou triphasé 200-240V CA, 50/60 Hz ® angereuse
@ Vous trouverez plus d'infor surle port et le dela Fepsmn/ Circuitde Durée d'utilisation T =20 [Années]
pile optionnelle dans le manuel d'utilisation du servoamplificateur MR-JE. requence commande Monoph. 200-240V CA, 50/60 Hz —8ms
Temporisation de la réponse |- . . .
ATTENTION Respectez les conditions suivantes pour le transport, le stockage et le fonctionnement. Connecteur 24V CC, +10 % (consommation : 300 mA, (Entrée STO inactive — coupure du courant)
i i ____ __ _ __ — Envir Condition de l'interface (S'E.LV.) quand tous les signaux d'E/S sont activés) 9.2 Dimensions
@ Ne procédez a aucune vérification de | ( d ) a l'aide 0°C5+55°C Autres caractéristiques
d unapparyell«lzdapteav’eclesen{oampllﬂca’teurcal:celaengendreraltde{erreurs. Service Classe 3K3 (CEI/EN 60721-3-3) Régulation par modulation d'impulsion en
@ Entant qu'opérateur, n'essayez jamais de réparer I'appareil et/ou de le démonter. Systeme d d \ Jréqulation d N
Température @ -20°C 365 cc, ysteme e commande grgegr reg_u altlon u courant a commuta-
ambiante Transport Classe 2K4 (CEI/EN 60721-3-2) tion sinusoidale
Nous vous recommandons d'effectuer réguliérement les contréles suivants : 20°C165°C Catégorie d ] Monoph. 200V CA : Il (CEI/EN 60664-1)
(0} Con'frc‘)leRz queles \llis dgs t')orlnes de? raccordement de terre (PE) soient bien Stockage ® Classe 1aK4 (CEI/lEN 60721-3-1) atégorie de surtension Triph. 200V CA : Ill (CEI/EN 60664-1) H
serrées. Resserrez les vis si nécessaire. Service Classe de protection I (CEI/EN 61800-5-1)
Couple de serrage [Nm] Humidité relative | Transport 5290 % RH C d circui
s lificat port, a o ourant de court-circuit
ervoamplificateur Borne PE Stockage nominal (SCCR) 100kA
MR-JE-10A-MR-JE-300A 1.2 Service Classe 3C2 (CEI/EN 60721-3-3) Respect Directive basse tension : EN 61800-5-1
Tenue aux agents d Marquage CE | 5;1c tive CEM : EN 61800-3 f— L —i 4
MR-JE-10B-MR-JE-300B 1,2 chimicues a%tifs Transport ® Classe 2C2 (CEI/EN 60721-3-2) N ”‘(’j’,mles
mondiales | Norme UL UL 508C
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 1,2
Stockage ® Classe 1C2 (CEI/EN 60721-3-1) Servoamplificateur L[mm] | Hlmm] | P[mm] Poids [kg]
MR-JE-10C-MR-JE-300C 1,2 -
Conditi Service Classe 3B1 (CEI/EN 60721-3-3) o — T D‘ 30000 < | MR-JE-10A-40A 50 168 135 038
Vérifiez sur le servomoteur si le palier, 'unité de freinage etc. produisent onditions arac q -JE-| w
@ des bruits anormaux. i 9 P ambiantes Transport ® Classe 2B1 (CEI/EN 60721-3-2) o on pour MR-JE-A/B/C = |MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
Vérifiez si les cables sont endommagés ou coupés. Ajustez les intervalles de biologiques 3. = | MR-JE-200A/300A 90 168 195 2,1
@ Vérifiezsiles cables sont endommag pes-A Stockage @ Classe 181 (CEVEN 60721-3-1) Tension/Fréquence | Triph. 200-240V CA, 50/60 Hz 5
@ Veérifiez que tous les branchements enfichables du servoamplificateur tiennent bien. 10 Hz & 57 Hz avec un avance- Alimentation pour MR-JE-BF :ﬂ MR-JE-108-408 50 168 135 08
(® Vérifiez 'absence de dommage des connecteurs ainsi que I'état de la traction. g;e;;golnsséag; g\?e%%?er::;éléra Tension/ de ch h § ; MR-JE-70B/100B 70 168 185@ 15
arifi 400 P i 4 - . Circuit de charge | Triph. 200-240V CA, 50/60 Hz
® x?r!gez :Iesbdepotsddebpo.ussmre surle serVQampI::lflcateur. " Valeurs testées tion constante de 9,8 m/s? (1 g) Fréquence 9 P = [ MRJE-2008/3008 20 168 195@ 2
@ Verifiez absence de bruits anormaux au niveau du servoamplificateur. selon la CEI/EN 61800-5-1 Toutes les autres caractéristiques sont id a celles indi
Vérifiez I'état de I'arbre moteur ainsi que des composants accouplés. Tenue aux vibrations (test Fc selon la CEl 60068-2-6) dans le tableau précédent. & | MR-JE-10BF-40BF 50 168 @ 135 09
(©® Assurez-vous que la fonction d’ARRET D'URGENCE fonctionne correctement, Servi 5om/2 (06 # @
cela signifie que le fonctionnement s'arréte immédiatement lorsque vous ervice 9 m/s"(069) ® Pour alimentation monophasée 200-240 V CA, la charge du servoamplificateur = MR-JE-70BF/1008F 70 168 185 1,6
appuyez sur le bouton d'ARRET D'URGENCE et que |'alimentation est coupée. Transport ® Classe 2M3 (CEI/EN 60721-3-2) MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, MR-JE-200BF, = | MR-JE-200BF/300BF 90 168 @ 195 21
MR-JE-100C et MR-JE-200C ne doit pas dépasser 75 % de la charge nominale.
® cl M2 (CEVEN ) @
. . Stockage asse TM2 60721-3-2, MR-JE-10C-40C 50 168 135 08
7.2 Durée devie e ’
Degré d leté 2 (CEI/EN 60664-1 m
Les composants suivants doivent étre controlés réguliérement : Si un composant est egre de salete ( (/ ) ) ; MR-JE-70C/100C 70 168 185@ 1.5
défectueux, remplacez-le immédiatement méme s'il n'a pas encore atteint sa durée ) . P20 (CEI/EN 60529 =
de vie. La durée de vie est fonction de I'utilisation et des conditions ambiantes. Pour Degré de protection Construction ouverte (UL 50) MR-JE-200C/300C 90 168 195 @ 21
toute piéce de rechange, contactez votre revendeur ou distributeur. @ . .
2000 m maxi au dessus du sans batterie MR-BAT6V1SET-A montée
Composant Durée de vie moyenne (h = heures) Service, Stockage niveau de la mer
' i Altitude
Condensateur d'amortissement 10ans @ Transoort 10 000 m maxi au dessus du
Nombre de processus d'allumage, d'arrét p niveau de la mer

immédiat et d'arrét immédiat par

Relais controleur de 'API : 100 000
Nombre de cycles de manceuvre;
modifiable via les paramétres 1 000 000 @
Ventilateur 50 000-70 000 h (7-8 ans)

Env. 20 000 h
5ans a compter de la date de fabrication

Durée de sauvegarde de la pile ®
pile @

O] Dépend des crétes de courant et des pertes de capacité. La durée de vie dépend for-
tement de la température ambiante ainsi que des conditions de service. La durée de
vie indiquée ci-dessus pour les condensateurs est atteinte dans des conditions
ambiantes normalement climatisées (40 °C en fonctionnement jusqu'a max. 1000 m
daltitude au-dessus du niveau de la mer et 30 °C & 1000-2000 m).

@ seulement pour MR-JE-BF

@ Condition : 'alimentation électrique est hors tension, température ambiante 20 °C
La durée de sauvegarde s'applique lorsque le servoamplificateur est hors tension
pour 1 pile MR-BAT6V1SET-A. Trouvez de plus amples détails sur la durée de sauve-

® Dans I'emballage d'origine

garde d'autres piles dans le mode d'emploi des servoamplificateurs correspondants.
@ |5 qualité des piles se détériore en fonction des conditions de stockage. La durée de vie
se référe a la date de fabrication et ne dépend pas du raccordement ou non de la pile.

M|TSUB|SH| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
ELECTRIC ~ Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Manuale d'installazione per servoamplificatori
MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF e MR-JE-C

Art. no.: 288863 IT, Versione A, 22062018
Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Tutti i diritti riservati. Non garantiamo la correttezza delle informazioni, che
descrivono le proprieta del prodotto, e le specifiche tecniche.

Oggetto di fornitura

Disimballare il prodotto e assicurarsi che il servoamplificato risponda alle spe-
cifiche tecniche richieste verificando i dati riportati sulla targhetta di modello.

C della confezi Qta

Servoamplificatore 1

Manuale d'installazione per il sicuro impiego della serie di

servoamplificatori MELSERVO-JE (questo manuale) !

Targhetta di modello

AC SERVO o
MR SER. S4Y001001 Numero di serie
MODEL MR-JE-10A Modello
POWER 100W Potenza

Tensione di alimentazione ammessa
Corrente nominale di uscita

INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A.

STD.. IEC/EN61800-5-1_MAN.: IB(NAJ0300194 Standard, codice manuale
Max Air Temp.: 55°C Temperatura ambiente
1P20 Protezione IP
KCC-REI-MEK-TC300A745G51 Certificazione KC
MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION 2ATE: an il

Anno e mese di produzione
Paese di origine

Denominazione di modello
MR-JE-10A-00
L Vuoto, Jn, Sno Un:

Versione speciale del software
(n=00-999)

Vuoto o 2-5 segni alfanumerici
Versione hardware specifica
(RJ, ED, PX, RU, RZ ecc.)

Mitsubishi Electric
Servoamplificatori
AC Serie
MELSERVO-JE

Simbolo Interfaccia
A 1/0 generali
B SSCNET lli/H
BF SSCNET lII/H
Con sicurezza
C Ethernet
Codice Potenﬁvﬁl’i]uscita Codice Pntenz[:vt;l’i] uscita
10 0,1 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 — —
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1 Note sul presente documento

Questo documento & la traduzione del manuale di installazione originale in
lingua inglese.

1.1 Documentazione per il servoamplificatore
MELSERVO MR-JE

Questo manuale descrive 'installazione del servoamplificatore MR-JE.

Informazioni pit dettagliate relative ai dispositivi sono reperibili nei seguenti

manuali:

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Manuale d'uso per
servoamplificatori MELSERVO MR-JE-A), Art. no.: SH(NA)030128ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode)
(Manuale d'uso per servoamplificatori MELSERVO MR-JE-A (modalita di
posizionamento)), Art. no.: SH(NA)030150ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol)
(Manuale d'uso per servoamplificatori MELSERVO MR-JE-A (Protocollo
Modbus-RTU)), Art. no.: SH(NA)030177ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-B Servo Amplifier Instruction Manual (Manuale d'uso per
servoamplificatori MELSERVO MR-JE-B), Art. no.: SH(NA)030152ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual (Manuale d'uso
per servoamplificatori MELSERVO MR-JE-BF), Art. no.: SH(NA)030258 ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Manuale d'uso per
servoamplificatori MELSERVO MR-JE-C), Art. no.: SH(NA)030257ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(Manuale d'uso per servoamplificatori MELSERVO MR-JE-C (Modalita profilo)),
Art. no.: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic), (Manuale d'uso per servoamplificatori MELSERVO MR-JE-C
(CC-Link IE Field Network Basic))Art. no.: SH(NA)030256ENG-*

@ MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (Manuale d'uso
per servomotori MELSERVO HG-KN/HG-SN), Art. no.: SH(NA)030135ENG-*

@® MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)
(Manuale per I'identificazione e risoluzione degli errori per servoamplifica-
tore MELSERVO-JE), Art. no.: SH(NA)030166ENG-*

I manuali possono essere scaricati gratuitamente dal nostro sito Internet

https://eu3a.mitsubishielectric.com.

In caso di domande relative alle operazioni di installazione e funzionamento dei

dispositivi descritti in questo manuale d'installazione, non esitate a contattare

I'ufficio vendite di vostra competenza o uno dei vostri partner commerciali.

L'installazione di dispositivi tecnici di sicurezza presuppone inoltre una partico-

lare competenza specialistica, che non é descritta nel presente documento.

1.2 Funzione del documento

Questo manuale istruisce il personale tecnico del costruttore della macchina
e/ol'operatore della macchina in merito all'installazione in sicurezza del servo-
amplificatore MR-JE.

Esso non contiene manuali per |'uso della macchina, nella quale il sistema tec-
nico di sicurezza & integrato o deve essere integrato. Queste informazioni sono
disponibili nei manuali d'uso della macchina.

1.3 Definizione terminologica di sicurezza

1.3.1 Funzioni di arresto a norma IEC 61800-5-2

Funzione STO (vedi IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
Nel MR-JE-BF ¢ integrata la funzione "Disattivazione coppia in sicurezza" (STO —
Safe Torque Off). La funzione toglie potenza al servomotore senza bisogno di
interrompere galvanicamente I'alimentazione elettrica del servoamplificatore.
Questa funzione di sicurezza comprende:

- Arresto secondo la categoria 0 della IEC 60204-1

- Esclusione di un riavvio improvviso

2 Avvertenze per la sicurezza

Questo capitolo tratta aspetti rilevanti per la vostra sicurezza e per la sicurezza
dell'operatore addetto al sistema. Leggere con attenzione e interamente que-
sto capitolo, prima di iniziare l'installazione.

Nel presente manuale d'installazione si riportano indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione del dispositivo. | simboli hanno il seguente significato:

2.1 Personale tecnico qualificato

L'installazione del servoamplificatore MR-JE va affidata solo a personale tec-

nico qualificato. Le condizioni, che le persone addestrate alla sicurezza devono

soddisfare, sono le seguenti...

@ partecipazione ad un corrispondente corso di addestramento,
(I corsi di addestramento vengono offerti presso le filiali locali della Mitsubishi
Electric. Per conoscere le esatte date ed i luoghi dei corsi rivolgersi alla nostra
filiale di zona.)

@ addestramento all'uso della macchina e sulle norme di sicurezza al
momento vigenti da parte dell'operatore responsabile della macchina,

@ accesso a tutti i manuali del MR-JE, la loro lettura e completa conoscenza
del loro contenuto e

@ accesso a tutti i manuali per i dispositivi di sicurezza (ad es. barriera fotoe-
lettrica), che sono collegati al sistema di sorveglianza tecnico di sicurezza,
la loro lettura e completa conoscenza del loro contenuto.

2.2 Uso del dispositivo

| servoamplificatori MR-JE soddisfano gli standard seguenti.

L'impiego avviene in osservanza delle seguenti condizioni:

@® EN61800-5-1

@® EN61800-3

@ EN 60204-1

@® UL508C

I servoamplificatori MR-JE-BF soddisfano i seguenti standard di sicurezza supple-
mentari e possono essere utilizzati sia con il modulo di sicurezza MR-J3-D05, sia
con moduli relé di sicurezza certificati o con PLC di sicurezza.

L'impiego avviene in osservanza delle seguenti condizioni:

@ ENISO 13849-1 categoria 3 PLe

@® EN62061SILCL3

@® EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Usoregolare

Impiegare il servoamplificatore MELSERVO MR-JE solo entro i valori limite con-
sentiti (tensione, temperatura ecc., vedi anche le specifiche tecniche nonché la
targhetta di modello sul dispositivo). L'uso dei dispositivi &€ consentito solo
a personale qualificato e solo sulla macchina su cui i servoamplificatori sono
stati montati e inizialmente collaudati da personale tecnico qualificato in
osservanza del manuale per I'uso del servoamplificatore MELSERVO MR-JE.

In caso di impiego inappropriato o di modifiche apportate al dispositivo,
Mitsubishi Electric Co. declina qualsiasi richiesta d'indennizzo, anche se riguarda
il montaggio o l'installazione.

@ Esempio di selezione per interruttori di potenza incapsulati (MCCB) e fusibili.
Se il servoampilificatore deve essere protetto con un fusibile o un interruttore
di potenza con una capacita di rottura non inferiore a 300 A effettivi e mas-
simo 240V, utilizzare un fusibile con caratteristica di intervento T o un inter-
ruttore di potenza scatolato (UL489 Listed MCCB) scelto dalla seguente
tabella. | fusibili e interruttori di potenza incapsulati indicati in tabella sono
esempi che si basano sui dati nominali I/O del servoamplificatore. Utiliz-
zando un servomotore a basse prestazioni € anche possibile utilizzare fusibili
o interruttori di potenza incapsulati con corrente nominale inferiore. Per
ulteriori informazioni sulla scelta di altri fusibili o interruttori di potenza
e sugli avviatori tipo E consultare il manuale d'uso del servoamplificatore.

Servoamplificatori Interr:::;esﬂli aﬁztenza Fusibile
200V 240V AC 300V
mjg: ; g/MR-JE-ZO/MR»JE-40/ NE63-SV 3P 6AW 10A
MR-JE-70 ©/MR-JE-100 NF63-5V 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20AW 40 A

PERICOLO

Prima d'iniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di almeno
15 minuti, affinché i cond i, dopo la disii i della i di
rete, possano scaricarsi fino ad un valore di tensione non pericoloso.

2.3.1 Dispositivi periferici e allacciamento elettrico

@ Cablaggio locale
Effettuare il cablaggio dei dispositivi solo con cavi in rame previsti per tem-
perature da 60 °C/75 °C. La seguente tabella visualizza le sezioni dei condut-
tori (AWGL) a 75 °C. Applicare sui conduttori bussole terminali appropriate.

Sezione del conduttore [mm?]

Servoamplificatori L1/L2/ U/V/W/
L3/PE® L11/L21| P+C | bt 0®

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 2

35 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

PERICOLO:
A Indica unrischio per l'utilizzatore.
) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo cre-

are un pericolo per la vita o la salute dell'utilizzatore.

ATTENZIONE:

A Indica un rischio per le apparecchiature.

( ) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate pué com-
portare gravi danni per I'apparecchio o altri beni materiali.

@ pe (Collegamento a terra) ®
Siriportano qui di seguito i dati del morsetto PE del servoamplificatore.
Dimensioni della vite: M4
Coppia di serraggio: 1,2 Nm
Capocorda ad anello consigliato: R2-4 (produttore JST)
Pinza a crimpare: YPT-60-21 (produttore JST)

@ Scegliere la sezione del conduttore in base alla potenza di uscita del servomotore.
I valori nella tabella si riferiscono alla potenza di uscita del servoamplificatore.

@ Pper alimentazione elettrica 200 V AC monofase

@ Alimentazione
Questo servoamplificatore & collegabile a stella con punto neutro messo
a terra (categoria di sovratensione lll, (categoria di sovratensione Il per servo-
amplificatori monofase) a norma IEC/EN 60664-1). Volendo invece utilizzare
il punto neutro per un‘alimentazione elettrica monofase, l'allacciamento
richiede un trasformatore con isolamento rinforzato. Per alimentare elettri-
camente le interfacce & possibile ricorrere ad un alimentatore a 24 V esterno
con isolamento rinforzato rispetto ai terminali /0.

® Messaaterra
Per prevenire una scossa elettrica, collegare il conduttore di protezione
(PE) del servoamplificatore (morsetto contrassegnato con @) al conduttore
di protezione (PE) dell'armadio elettrico. Evitare in tal caso di collegare due
otre cavi di messa a terra alla vite del morsetto. Collegare i cavi di terra sem-
pre con schema uno-per-uno. Nel conduttore di messa terra di questo pro-
dotto pud manifestarsi una corrente DC. Utilizzando un interruttore di
protezione per correnti di guasto per prevenire una scossa elettrica, met-
tere a terra il servoamplificatore collegandolo al morsetto di terra (PE). L'ali-
mentazione elettrica del prodotto prevede I'uso di un solo interruttore di
protezione per correnti di guasto di tipo B.

Morsetti
diterra

Morsetti
diterra

2.3.2 Conformita con le direttive UE

| servoamplificatori MR-JE sono concepiti in termini di installazione, esercizio e

manutenzione periodica conformemente ai seguenti standard:

Direttiva macchine (2006/42/CE), Direttiva EMC (2014/30/EV), Direttiva bassa

tensione (2014/35/EU) e Direttiva RoHS (2011/65/EU).

@ Requisiti EMC
| servoamplificatori MR-JE rispondono alla categoria C3 conformemente
alla norma EN 61800-3. Linee di collegamento I/O (max. lunghezza 10 m)
e cavi dell'encoder (max. lunghezza 50 m) devono essere schermati e colle-
gati alla messa a terra della schermatura. Montare sul terminale d'ingresso
un filtro antidisturbo e una protezione contro le sovratensioni. Tuttavia se
la lunghezza del cavo dell’encoder dell’MR-JE-70 e dell’MR-JE-100 supera
30 m, montare un filtro antiradiodisturbi (FR-BIF) all'ingresso della tensione
di alimentazione del servoamplificatore. Qui di seguito si riportano i dati
dei prodotti consigliati:
- Filtro EMC: Soshin Electric, serie HF3000A-UN
- Protezione contro le sovratensioni: Okaya Electric Industries, serie RSPD
- Filtro antiradiodisturbi: Mitsubishi Electric FR-BIF
La serie MR-JE non é prevista per I'impiego in aree residenziali e commer-
ciali, che sono collegate direttamente ad una rete pubblica a bassa ten-
sione: il funzionamento di un simile servoamplificatore in queste aree puo
causare interferenze radio. Il costruttore dell'impianto deve fornire un
manuale per l'installazione e il funzionamento dell'impianto, che com-
prenda anche i dispositivi antiradiodisturbo consigliati. Per evitare il cros-
stalk su cavi di segnali, questo manuale deve prescrivere la posa separata
dei cavi per la tensione di alimentazione e dei cavi di segnali. Utilizzare solo
I'alimentatore DC montato nel quadro elettrico con il servoamplificatore.
Non collegare altri dispositivi a questo alimentatore DC.

@ Dichiarazione di conformita (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V., dichiara che i servoamplificatori sono con-
formi ai requisiti e standard richiesti (2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU
e2011/65/EU). Una copia di questa dichiarazione di conformita (DoC) puo
essere scaricata dal nostro sito web.



2.3.3 Conformita con le direttive USA/Canada

(Certificazione UL/CSA)

Questo servoamplificatore & stato progettato conformemente agli standard
UL 508C e CSA C22.2 N° 14. Ulteriori dettagli sulla certificazione UL/CSA sono
riportati nel manuale per |'uso del servoamplificatore MR-JE.

Montaggio

L'armadio elettrico dovrebbe essere dimensionato in modo da corrispon-
dere a minimo il 150 % di tutti i servoamplificatori MR-JE in esso installati. La
configurazione dell'armadio elettrico dovrebbe inoltre essere tale da mante-
nere una temperatura ambiente all'interno dell’armadio mai superiore
a 55 °C.1servoamplificatori vanno montati in un armadio elettrico in metallo.
Inoltre la messa a terra del quadro elettrico deve essere collegata corretta-
mente, secondo lo standard IEC/EN 60204-1. Come condizioni ambiente
& ammesso un modello aperto (UL 50) e la categoria di sovratensione & con-
forme alla tabella nella sezione 9.1. L'ambiente in cui montare I'armadio non
deve superare il livello di inquinamento 2. Utilizzare solo cavi in rame.

Corrente nominale di cortocircuito (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Idonei all'uso in un circuito elettrico con una perdita di corrente simmetrica
non superiore a 100 kA rms con max. 500 V. Indicazioni sul carico di cor-
rente di cortocircuito (SCCR) nell'impiego di un avviatore di tipo E sono
riportate nel manuale d'uso del rispettivo servoamplificatore.

Requisiti di protezione da sovraccarico

| servoamplificatori MR-JE sono dotati di protezione da sovraccarico elet-
tronica dell'uscita del servomotore, concepita per il 120 % della corrente di
uscita nominale (corrente a pieno carico) del servoamplificatore.

Scarica del condensatore

@ |l montaggio ed il cablaggio devono essere eseguiti conformemente alle
norme di sicurezza valide per il caso singolo specifico.

@ La funzione "Disattivazione coppia in sicurezza" (STO - Safe Torque Off),
conformemente alla norma IEC 61800-5-2, ha solo lo scopo di separare con
certezza il servomotore dalla tensione di funzionamento. Essa non impedi-
sce che l'albero motore continui a girare oppure si riavvii a causa di una
forza esterna ed imprevista. Se si vuole impedire con certezza la rotazione
dell'albero motore a causa di una forza esterna, sono necessari dispositivi
supplementari, come ad esempio un freno oppure un contrappeso.

@ Con riferimento all'emissione di tensioni d'interferenza propagate via cavo
nel campo di frequenza da 150 kHz a 30 MHz, i servoamplificatori MR-JE soddi-
sfano i requisiti EMC per azionamenti elettrici a velocita variabile conforme-
mente alla norma DIN EN 61800, parte 3: EMC.

ATTENZIONE

I servoamplificatori MR-JE soddisfano la Direttiva EMC 2014/30/EU ed i
requisiti rilevanti della norma EN 61800-3 (secondo ambiente/categoria
PDS "C3").1 servoamplificatori MR-JE sono pertanto idonei solo per
l'impiego in ambiente industriale e non sono idonei per I'uso privato.

PERICOLO

)

2.5 Rischio residuo

Il costruttore dell'impianto & responsabile delle valutazioni di rischio e di qualsi-
asi rischio residuo da esse risultante. Si riportano qui di seguito tutti i rischi resi-
dui relativi alla funzione EMG (SPEGNIMENTO DI EMERGENZA/ARRESTO DI
EMERGENZA). Si esclude in ogni caso una responsabilita della Mitsubishi Electric
per il verificarsi di danni o lesioni personali originati da questi rischi residui.

Pericolo di scossa elettrica - Non toccare subito dopo il disii
dell’alimentazione elettrica I'unita motrice o il cablaggio. Il tempo di sca-
rica del condensatore equivale a min. 15 minuti.

ATTENZIONE

y

® Interrompere il cablaggio delle funzioni di sicurezza prima di proce-
dere al cablaggm degli altri segnali (ISO 13849-1 tabella F.1 n.1).

Protezione del motore da sovratemperatura

Il servoamplificatore & privo della possibilita di monitoraggio della tempe-
ratura. Per il motore & necessaria una protezione termica separata. Utiliz-
zare a tal fine un circuito di protezione con un sensore termico.

Protezione del circuito terminale (Branch Circuit Protection)

In sede di installazione negli Stati Uniti va prevista una protezione del cir-
cuito terminale (Branch Circuit Protection) conformemente all’Electrical
Code e in osservanza delle norme locali applicabili.

L'installazione in Canada richiede una protezione del circuito terminale
(Branch Circuit Protection) conformemente al Canada Electrical Code e in
osservanza delle norme locali applicabili.

2.4 Avvertenzediprotezione e misure di protezione generali

Proteggere i cavi da possibili danni (canaline interne all’armadio elet-
trico, guaine per cavo ecc.).
@ Osservare durante i Iavorl dl posa e crlmpagglo le dovute distanze

confor a

tipo di

PERICOLO

ATTENZIONE

Osservare le avvertenze e le misure di protezione!

Per un impiego appropriato del servoamplificatore MR-JE osservare i punti seguenti:

| dispositivi di sicurezza ed i sistemi di sorveglianza tecnici di sicurezza
devono essere montati e messi in funzione esclusivamente da persone
autorizzate addestrate in termini di sicurezza.

Tutti i dispositivi di sicurezza (interruttori, relé, PLC, cablaggio ecc.), il quadro
elettrico e tutte le valutazioni di rischio e di guasto devono soddisfare
i requisiti della norma EN ISO 13849-1 e della norma EN ISO 13849-2 e devono
raggiungere almeno il livello di sicurezza necessario per la certificazione.
Osservare le corrispondenti avvertenze e requisiti degli standard di sicurezza.
Nel montaggio, installazione e funzionamento del servoamplificatore
MR-JE osservare gli standard e le norme nazionali vigenti.

Attenersi in caso di rumori inconsueti durante l'esercizio di prova alle
rispettive indicazioni riportate nei manuali.

Con riferimento all'installazione, funzionamento ed alla manutenzione
periodica del servoamplificatore MR-JE, osservare le norme e disposizioni
nazionali, e specialmente

- la Direttiva macchine 2006/42/EC,

- la Direttiva EMC 2014/30/EU,

- la Direttiva bassa tensione 2014/35/EU,

- Direttiva RoHS (2011/65/EU) e

- le norme per la sicurezza sul lavoro/legge per la sicurezza sul lavoro.

Il costruttore ed il proprietario della macchina, nella quale viene incorpo-
rato il servoamplificatore MELSERVO MR-JE, sono responsabili della acqui-
sizione e osservanza di tutte le norme applicabili e disposizioni rilevanti per
la sicurezza.

Osservare assolutamente tutte le avvertenze, ed in particolare le avvertenze
speciali sul funzionamento in prova nei manuali.

Il funzionamento in prova deve essere eseguito esclusivamente da personale
specializzato o appositamente addestrato ed autorizzato. La registrazione e la
documentazione del funzionamento in prova devono essere svolte in modo
che in qualsiasi momento possano essere ricostruite e comprese da terzi.

@ Primadel montaggio, cablaggio o messaa punto dl ogni dlsposmvo disicu-
rezza leggere I con le ioni per I'uso.

@ Accertarsi che tuttii dispositivi di sicurezza montati, come interruttori di
sicurezza, relé di sicurezza, sensori di sicurezza ecc., soddisfino gli stan-
dard richiesti. Tutti i componenti di sicurezza forniti dalla Mitsubishi
Electric sono certificati dal TUV conformemente ai requisiti delle norme
EN ISO 13849-1 categoria 3, PLe e IEC 61508 SIL 3.

@ Lasicurezza é garantita solo se tutti i dispositivi di sicurezza dell'im-
pianto sono completamente montati e messi a punto.

@ Procedere a tutte le valutazioni di rlschlo ed altresi all' accertamento del
livello di sicurezza della macchii iderando la stessa come
un tutt' uno nei riguardi della sicurezza. Si consrglm di fare certificare la
conformita dell'impianto da un Istituto indipendente simile al TUV.

@ Affidare i lavori di installazione, collaudo, riparazione o manutenzio-
ne della macchina, dei rispettivi componenti solo a personale tecnico
qualificato. Il rispettivo assemblaggio ed esercizio va riservato unica-
mente a personale tecnico appositamente addestrato (ISO 13849-1
tabellaF.1n.5).

® Per esdudere I i i dei disp i di sicurezza a causa di
errori multipli, guire sull'impi regolari controlli di errori con-
formemente a quanto prescritto delle norme. Indipendentemente dal

3 Descrizione del prodotto

3.1 Servoamplificatori MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C

3.1.1 Descrizione funzionale
@ |l controllo del servoamplificatore MR-JE-A avviene tramite due ingressi ana-

logici o uningresso a treno diimpulsi. Il segnale di comando viene convertito
in una corrente proporzionale, che aziona il servomotore. Le modalita di con-
trollo possibili sono il controllo di coppia, di velocita o di posizione.

Da un sistema di controllo superiore il servoamplificatore MR-JE-B, attraverso
la rete veloce sincrona (SSCNETIII/H), riceve segnali di comando, che in forma
di corrente azionano un servomotore. Il servomotore esegue di conseguenza
movimenti proporzionali al segnale di comando. Il segnale di comando rap-
presenta la grandezza da regolare, come velocita, coppia o posizione.

Il servoamplificatore MR-JE-BF ha la stessa funzionalita del servoamplifica-
tore MR-JE-B, tuttavia dispone anche della funzione STO (Disattivazione
coppia in sicurezza - Safe Torque Off) integrata. Questa funzione consente
uno spegnimento sicuro del servomotore, senza bisogno di separare il ser-
vomotore galvanicamente dall'alimentazione elettrica.

Il servoamplificatore MR-JE-C permette il controllo di coppia, velocita
o posizione e supporta la modalita di posizione profilo/velocita profilo/
coppia profilo, mentre il controllo del motore avviene mediante comunica-
zione con un PLC. A tal fine & disponibile una interfaccia Ethernet, che serve
per il controllo del motore, per il monitoraggio, per lI'impostazione dei
parametri ecc. e supporta diverse reti aperte, come ad es. la CC-Link IE Field
Network Basic e SLMP.

Per ulteriori informazioni sulla configurazione e il set-up delle funzioni di con-
trollo consultare il manuale d'uso dei servoamplificatori MR-JE-A, MR-JE-B,
MR-JE-BF e MR-JE-C.

3.1.2 Elementi di comando

MR-JE-A

oo v GED[]
N
2| 3

MR-JE-B/MR-JE-BF

MR-JE-C

U

Un_l‘ o

3.1.3 LED di visualizzazione stato Ethernet (MR-JE-C)

-
—
= Verde (L SPEED)
N1 H
Verde (LINK)
—
LED | Denominazione | Stato Descrizione
| Acceso Comunicazione a 100 Mbps
LsPEeD | 100 Mbps stato di —
comunicazione off Errore \{elo‘ata di ) i
comunicazione o interruzione
Acceso Connessione disponibile
LINK Stato di Lampeggia | Durante la trasmissione dati
connessione N
Nessuna connessione
Off N o
disponibile
NOTA

Per ulteriori dettagli sui dati visualizzati e sulle posizioni degli interruttori consultare
il manuale per 'uso dei servoamplificatori MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF e MR-JE-C.

=10mm 27

Direzione di ioe

4 Montaggio/smontaggio

ALTO

Quadro elettrico Quadro elettrico

Y Yy

Spazio per il cablaggio

Servoamp/llﬂcatore 80 mm

2 =10mm Servoamplificatore

7

BASSO

ATTENZIONE

livello di sicurezza del sistema, il controllo errori deve essere
almeno una volta all'anno.

N° | Denominazione Descrizione

® | di itivi de essere i solo nella posizione prescritta.
In caso contrario pud verificarsi un guasto.

@ Rispettare le distanze prescritte fra servoamplificatore e interno pare-
te del quadro elettrico o altri dispositivi.

@ Perrispondere al grado di inqui 2, e il servoamplifica-
tore nella giusta posizione verticale all’interno di un armadio elettrico
con protezione IP54.

@ Nonmontare servoamplificatori e servomotori difettosi o con partimancanti.

@ Non ostruire le aperture di ingresso e di uscita dei servoamplificatori
e servomotori, che sono dotati di una ventola di raffreddamento.
M e le unita o le opzioni che sviluppano molto calore, come ad es.

@ Nel caso di guasto ad entrambi i t i di leep nel
ponte raddrizzatore, il ser e compira al mezzo giro.

2.6 Smaltimento

LED a 7 segmenti a tre/cinque
cifre per la visualizzazione dello
stato del servo, del codice di
allarme e dei parametri.

© | Display

Smaltire le apparecchiature inservibili o non riparabili conformemente alle
vigenti norme di smaltimento dei rifiuti del proprio paese (ad es. codice
secondo il decreto per il Catalogo europeo dei rifiuti: 16 02 14).

2.7 Trasporto di batterie al litio
Osservare durante il trasporto di batterie al litio le norme e disposizioni appli-

Tasti di comando

Per impostare visualizzazione di
stato, funzione di diagnosi,

cabili, come per es. quelle delle Nazioni Unite (ONU), delle organizzazioni inter-
nazionali per l'aviazione civile (ICAO) o l'organizzazione marittima
internazionale (IMO). Le batterie opzionali (MR-BAT6V1SET-A e MR-BAT6V1)

sono composte da una cella al litio CR17335A e non sono soggette alle norme,

2] indicazione di allarme e
impostazione parametri.

SW1: Selettore di codifica per

3] Numero l'impostazione del numero di
diasse asse del servoamplificatore
SW1/SW2: Selettore di codifica per I'impo-

(4] Numero d'iden- | stazione del numero d'identifi-
tificazione cazione del servoamplificatore

resistenze di frenatura, in modo che il calore non influenzi o danneggi
il servoamplificatore.

@ Montare il servoamplificatore solo su una superficie verticale e presta-
re attenzione alla corretta direzione verticale.

@ All'atto del io, prestare ione affinché trucioli di foratu-
ra o residui dirame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione provocando cosi cortocircuito.

® Impedire l'ingresso di olio, acqua, polvere di metallo ecc. attraverso le
fessure di aerazione del quadro elettrico oppure attraverso una vento-
la di raffreddamento installam sul tetto.

@ Seil quadro elettrico é i llato in un ambii da gas cor-
rosivi, sporcizia o polvere, inmettere nel quadro elettrico aria pura
dall'esterno attraverso un sistema di tubi chiuso, che crei nell'interno
del quadro elettrico una p i che impedisca la penetrazio-
ne nel quadro elettrico di polvere, gas ecc.

@ Fissare il servoamplificatore MR-JE con viti alle previste aperture su-
periori ed inferiori di fissaggio dei dispositivi.

ONU per merci pericolose (classe 9).
@‘
.éh_u.‘!
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ulf wite)




5 Cablaggio

PERICOLO

)

Prima dell'ii ire la ione di ali ione del
servoamplificatore ed altre tensioni esterne.

Prima di iniziare l'installazione, osservare un tempo di attesa di alme-
no 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si é spento. Altrimenti sussiste
pericolo di una scarica elettrica. Controllare prima sempre che il led
"CHARGE" sul lato frontale del servoamplificatore si sia spento.

@ Collegareregolarmente a terra il servoamplificatore ed il servomotore.

ATTENZIONE

@ Usare il servoazionamento solo nelle condizioni ambientali descritte
nel manuale d'uso del servoamplificatore. Il servoazionamento non
deve essere esposto a polvere, nebbia d'olio, gas corrosivi o infiamma-
bili, forti wbrazmm o urti, tempemture elevate, condensa o um:dn‘a.
Se ia l'unita in queste il li condi-
zioni ambientali, sussiste il pericolo di una scarica elettrica, di incen-
dio, danni o di un rapido deterioramento.

@ All'atto del io prestare at affinché trucioli di foratu-
ra o residui dirame non penetrino nel servoamplificatore attraverso le
fessure di aerazione pmvocando cosi un cortocircuito.

@ Non toccare comp cond i di del servoamplificato-
re, quali ad esempio i morsetti di collegamento o i connettori.

@ Non toccare il servoamplificatore, il servomotore o la resistenza di frena-
tura opzionale durante o subito dopo il funzit sotto
Icomp i si riscaldano /[l pericolo di ustioni.

@ | servoamplificatori MELSERVO MR-JE sodd:sfano i requisiti EMC per

gli azionamenti elettrici a velocita variabile secondo la norma

DIN EN 61800, parte 3: EMC.

n ggio deve essere confc allanorma EN 50274.

Il cablaggio elettrico deve essere conforme alla norma EN 60204-1.

Conformemente alla norma EN 60204-1, la tensione di alimentazione

deve essere in condizione di sopportare brevi cadute di tensione di 20 ms.

Lac i di un ser e di un altro asse a U, V, W oppure

a CN2 pud causare malfunzionamenti.

Collegare tuttii cavi secondo le specifiche e stringere le viti dei morset-

ti con la coppia corrispond Altrimenti il ser e puo avere

un comportamento imprevisto.

Morsetti di potenza

Denominazione | Segnale

LLLLs E:rf:::edt;:II?:::;:IZ?;:e circuito di potenza @)
L11,L21 0] Tensione di alimentazione circuito di comando
P+ CD Resistenza di frenatura opzionale

[VA"A Morsetti lato servomotore

[©) Linea di terra (PE)

D solo per MR-JE-BF
@ Quando la sezione delle linee di allacciamento per L11 e L21 & inferiore rispetto

alle sezioni di L1, L2 e L3 & necessario prevedere un interruttore di potenza incap-
sulato (MCCB).

NIC SANAT Begrd r"
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Collegamento 1~, 200-240 V AC per MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

Tasto Malfunzionamento MC
ARRESTO  OFF ON

pl @ =
EMERGENZA RAT

McC SK

Servoamplificatore Servomotore
MCCB NP1
—X oL Resist
esistenza
k 0 L2 difrenatura U ¢ u | Motore
—X o113 interna v
monofase w
200-240V AC ®
1
* Logica negativa N
Cavo
** CN3 per MR-JE-C CNE encoder Encoder
Tensione di Sto

P
alimentazione  immediato 2* |[CN1**

v N1 | 24VDC£10%
Ipocom————
——oicom namento*

24VDC+10%

Servo ON

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

Tasto Malfunzmnamento
ARRESTO  OFF
i S |
o® =
EMERGENZA RA1 ﬁ
Servoampllflca(ore Servomotore
mccs H mc Jener T
5/‘ ! Resistenza
—x U R Motore|
Ny v
trifase W
200-240 V AC - €] €}
@ l
* Logica negativa (‘Zavo Encod
** CN3 per MR-JE-C CNE] encoder [ o
Tensione di Sto

alimentazione  immediato 2* [CN1 ™"

——Tr CN1| 24VDC+10%
. ——————1son lpocom|————
A RA1] Malfunziona-
p————oicom mento*

24VDC+10%

Servo ON

Collegamento 1~, 200-240 V AC per MR-JE-200A/MR-JE-200C
Tasto Malfunzionamento MC
ARRESTO  OFF N

Moo L1 <
EMERGENZA RAT———MC K
Servoamplificatore Servomotore
MccB H MC
—x
D S Motore
— x. m
v
monofase
200-240V AC w
@
p R ®
®
* Logica negativa C-avo
** CN3 per MR-JE-C CNﬁ encoder Encoder
Tensione di Stop
alimentazione  immediato 2% |CNT**
- — w2 CN1| 24VDC+10%
Servo ON E ——————————{ son IpocoMf——— AT
ALM Malfunziona-
F———{oxom mento*
24VDC£10%

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-JE-200A-MR-. JE-SOOAIMR-JE-ZOOC—MR-JE-SOOC

Tasto Malfunzmnamento
ARRESTO OFF
o@
EMERGENZA RAT—
H Servoampllﬁcatore Servomotore
MCCB
—
—
—X B
trifase
200-240V AC
* Logica negativa Cavo
** CN3 per MR-JE-C CNE encoder Encoder
Tensione di Sto

alimentazione  immediato 2* |CN1**

CNT| 24VDC+10%

- — ™2
Servo ON ——— SON IDOCOM{———— e .
ALM Malfunziona-
——owom mento*

24VDC+10%

Collegamento 1~, 200-240 V AC per MR-JE-1 OB—MR—JE—1 00B
AIIarme

Tasto
RR STO DI
EMERGENZA
Servoamplificatore Servomotore
mcce H mc CNP1
—x [}
i Resistenza

' U RMotore

— X | v

monofase 1 w

200-240V AC C @ ]

@ l
* Logica negativa =
N2 Cavo Encoder
[] encoder [
Tensione di Stop
alimentazione immediato 2% CN3| 24V DC+10%
/—‘1 —| DO(OM4"7
- Comando

— MBR automatico di un
24V DC+10% freno di arresto®

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-JE-10B-MR-JE-100B

Tasto  OFF Allarme ON mcC
T
o® L <
ARRESTO DI .
EMERGENZA mC SK
Servoamplificatore Servomotore
MCcB H LT < —
—x —
T Resistenza
— i Y _NMotore
—X v
trifase w
200-240VAC )
@
* Logica negativa .
9 9 CN2 Cavo Encoder
[] encoder [] :

Tensione di Sto|
alimentazione  immediato 2* CN3| 24VDC+10%
— T POCOM RA7| Comando
MBR automatico di un

24VDC+10% freno di arresto*®

Collegamento 1~, 200-240V AC per MR-JE-200B

Tasto  OFF Allarme
>®
ARRESTO DI
EMERGENZA
Servoamplificatore Servomotore
MCCB H
—
%
monofase
200-240V AC

* Logica negativa R
N2 Cavo Encoder

[] encoder [H

Tensione di Stop
alimentazione  immediato 2* CN3| 24V DC+10%
- = DOCOM RA1 Comando
[ e — MBR automatico di un
24V DC+10% freno di arresto’

Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-JE-200B-MR-JE-300B
Tasto  OFF AllaMe gy mc

S
ARRESTS D [ = /J
EMERGENZA MC K

Servoamplificatore Servomotore
MCCB H
o
; u [Motore
— v
trifase w
200-240V AC @
* Logica negativa -
N2 Cavo Encoder
[j encoder [] :

Tensione di Stop
alimentazione immediato 2* CN3| 24V DC£10%
- - pocom A7 | Comando
f—— MBR automatic diun
24VDC +10% reno di arresto’

Collegamento 1~,200-240 V AC per MR JE-1OBF MR-. JE 200BF
Ma'f””z"" ARRESTO Bl

RA] Tasto
namento  EMERGENZA %

Servoampllf“catore

Servomotore

monofase
200-240V AC

N2 Cavo

[] encoder [:H)

* Logica Encoder

negativa

Tensione di

alimentazione Sto)
circuito di potenza immediato 2*

U N

CN3| 24VDC+10%
[DOCOMP————
RA1 .
ALM Malfunziona-

24VDC£10% mento*

Connettore di cortocircuito
(non utilizzando

la funzione STO)




Collegamento 3~, 200-240 V AC per MR-JE-10BF-| MR JE 300BF
Tasto ARRESTO  OFF

M1
Malfunzio- yeyncin j—@T

Servoamplificatore

Servomotore

MCCB
N Motore
—X w012 | | UQ~ u
—x v
trifase w
200-240V AC €]
L PE
cnp2 1@
QP+ e
* Logica negativa c T =
QP CN2 Cavo Encoder
S [ encoder
121 C
Tensione di B
alimentazione Stop
circuito di potenza  immediato 2* |[CN3 CN3| 24VDC+10%
T IDOCOM|———| .
24VDC+10%
. L CN8
Connettore di cortocircuito
(non utilizzando
la funzione STO)

® Quando la sezione delle linee di allacciamento per L11 e L21 & inferiore rispetto
alle sezioni di L1, L2 e L3 & necessario prevedere un interruttore di potenza incap-
sulato (MCCB).

Layout dei morsetti

Servomotori utilizzabili

MR-JE-10A-MR-JE-40A

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF

MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

CNP1
PE

Servoamplificatore Ser e HG-KN Ser e HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-40B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

VAN ATTENZIONE
@ Sesiutilizzala i di alii i fase da 200 V a 240 V AC,
imorsetti di collegamento differiscono in funzione del modello del servo-
amplificatore.
@ Collegare la i di alii i fase da 200V a 240 V AC

ai morsetti L1 e L3. Per i servoamplificatori MR-JE-200A, MR-JE-200B
e MR-JE-200C deve essere collegataalLlel2.

@ In caso di un collegamento di tensione tnfase a 400 Vil neutro puo es-
sere utilizzato per la i di alii fase a 200 V del
servoamplificatore.

@ Contatto di allarme per I'MR-JE-B/MR-JE-BF:

Prevedere nell’alimentazione elettrica un circuito che disinserisce I'interrut-
tore di potenza (MCCB) in caso di un alle da parte del c llore (PLC).

CNP1  CNP2

o [U
[V

PE

L3
/
C |
D
P+

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

- HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B,
MR-JE-2008BF,
MR-JE-200C

HG-SN152,
HG-SN202

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

NOTA

Per maggiori informazioni sulla configurazione e il cablaggio compatibile di
servomotori consultare il manuale d’uso del rispettivo servomotore.

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B-MR-JE-100B

Interfaccia digitale a logica positiva
Se si vuole realizzare un cablaggio in logica positiva, osservare gli schemi seguenti.
@ Ingressi digitali DI-1 in logica positiva (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Interruttore
DICOM

Ca. SmA 24VDC+10%
VCes=1,0V 300 mA

IcEO = 100 pA

Servoamplificatore

Ca.6,2kQ

@ Uscite digitali DO-1 in logica positiva (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Corrente nominale di uscita: = 40 mA, max. corrente di output: =< 50 mA,
Picco d'inserimento corrente di output: < 100 mA

Servoamplificatore

Linversione

di polarita del diodo

danneggia il servo-
amplificatore.

Carico

Cadutaditensione
nel servoampli-
ficatore: = 2,6 V

24V DC 10 %,

300mA®@

@ | caso la caduta di tensione & troppo alta per consentire l'esercizio di un relé, la
tensione & aumentabile a max. 26,4 V.

PE

CNP1

6 Segnali

6.1 Significato e layout dei segnali

6.1.1 MR-JE-A
Collegamento Collegamento segnale
Servoamplificatore USB CN3 /O CN1

88E58)

26

MR-JE-200B/MR-JE-300B

CNP1  CNP2
L1]
L2
Lzs
IC|
D
P

CNP1

el
L2)
L3

/]
c]
D]
P

CNP2

2 | 1o
3 28
4 12
1 5 [ |3
6 31
1 7 [ 32
8 33
1 9 [ |3
10 |—1 35
1" 36
2 lar ||
Collegamento 13 38
encoder motore CN2 - 14 L | 39
N 15 40
nm S 16 |— 41
= 1 17 42
EE 1 1 44
i 20 45

22 47

24 | {49 | |

L'involucro dei connettori CN1 e CN2 & collegato con il
morsetto PE (terra) (@) del servoamplificatore.

NIC SANAT Begrd r"
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6.1.2 MR-JE-B 6.2 Ingressi/Uscite Digitali e Analogici Tensione di alimentazione Funzione STO
Coll USB CN5
ollegamento Collegamento segnale Simbolo | Operando Connettore| Pin Simbolo | Operando Connettore| Pin
§ /ol 6.2.1 MR-JE-A g
Servoamplificatore . o 20 Segnali di ingresso
1 ) DICOM Comune degli ingressi digitali - -
Collegamento Z 2 Segnali di ingresso/uscita 21 STO1 STO1 segnale di spegnimento Ng 4
batieria CN4 OO CN1 Segnale 46 STO2 STO2 segnale di spegnimento
RO n 7 9 Ingresso Uscita DOCOM | Comune delle uscite digitali —
Collegamento Connettore i Pin Posizione | Regime Coppia 47 Segnali di uscita
encoder motore CN2 ﬁiﬁ'ﬁa‘ﬂ;’*’ 5 o 5 _ vC VLA v _ Tensione di alimentazione per controllo TOFB1 Segnale di risposta dello stato STO1 6
precedente e B0 OpC open-collector in logica negativa CNT 2 CN8
1 — TOFB2 Segnale di risposta dello stato STO2 7
N1B 7 17 4 LA LA LA v
3
Connettore 8 18
SSCUET I per 5 = > LAR LAR LAR — v Punto di riferimento per TLA, TC, VC, VLA, OP, 28 Tensione di alimentazione
seauene Yoo 6 8 8 8 — v te Mor, e Moz 30 Simbolo | Operando Connettore| Pin
P LBR LBR LBR — v | pin sono collegati internamente. - ;
— 8 Lz Lz Lz v DICOM Comune degli ingressi digitali
L'involucro dei connettori -
CN2 e CN3 & collegato con il 5 R R R v sD Schermatura Involucro CN3 10
morsetto PE (terra) (&) del — DOCOM | Comune delle uscite digitali 3
servoamplificatore. 10 PP ® ® v — 6.2.2 MR-JE-B
Lo B STOCOM | Punto di riferimento per STO1/STO2 e 3
1 PG — — (4 —
6.1.3 MR-JE-BF Segnali di ingresso TOFCOM | Punto di riferimento per TOFB1/TOFB2 8
Coll t le Servoamplificatore 13 SDP SDP SDP — v
o eg'lai(r)n-le/notésﬁsgna e Collegamento c°||egaIT§Et'\(l>35egnale 2 DN DN DN — ”; Simbolo | Operando Connettore| Pin SD Schermatura Involucro
USB CN5
— = 15 SON SON SON v — EM2 Arresto forzato 2 20 6.2.4 MR-JE-C
2] 2 19 RES ST1 RS2 v — EM1 Arresto forzato 1 S Dt it
egnali di ingresso/uscita
T 23 zsP zsP zsP — v ® N3 2 9 g
Emmm N 2% INP SA — — v — Funzione non assegnata (sempre off) 12 (;l;l: — iegl?ale — Ing e
osizione egime oppia
ﬁiﬁ%}ﬂiﬁ“ § oo T8 26 MO1 MO1 MO1 — v © : Ell:llz E?Vllz E;‘:‘ ~
precedente = —
Collegamento - — 27 TLA TLA® TC v — Segnali di uscita
encoder?notore CN2 Eyr}réenove £ 8 9 2 SON SON SON v —
%SCNET il per 5 = 29 MO2 MO2 MO2 — 4 Simbolo | Operando Connettore| Pin 3 Lsp Lsp Lsp v —
il servoasse 0 20
sequente o B 31 TRE TRE TRE v - MBR® | Comando automatico di un freno di arresto 13 4 1SN 1SN 1SN v —
N4 e — 33 oP oP opP — v CN3 9
ﬁ‘;‘t‘é%i‘a“‘*"“ ——— 35 NP ® ® v _ _6 Funzione non assegnata (sempre off) 6 i @ @ v —
vi ! . R 15 7 PG — — v _
involucro dei connettori CN2 e CN3 & collegato con 36 NG _ _ v _
il morsetto PE (terra) (@) del servoamplificatore. 8 RES ST1 RS2 v —
37 PP2 @ @ v _ Tensione di alimentazione
® _
6.1.4 MR-JE-C 38 NP2 @ @ v _ Simbolo | Operando Connettore| Pin o TLA TLANVC TC v
Collegamento segnale 39 RDP RDP RDP v — 5 1 LA LA LA — 4
Collegamento /O CN3 DICOM | Comune degli ingressi digitali N3 o 12 B B B — v
USB CN5 — 40 RDN RDN RDN (4 —
’ ! 1 41 CR ST2 RS1 v _ DOCOM | Comune delle uscite digitali 3 3 Lz Lz Lz v
Servoamplificatore 2 15 14 RD RD RD v
i 42 EM2 EM2 EM2 v _ SD Schermatura Involucro
col s e 3 Lsp Lsp — v — 15 ALM ALM ALM — v
ollegamento 6 |— 19 6.2.3 MR-JE-BF 6 oP OoP OoP v
batteriaCN4 7 20 44 LSN LSN — v — o ! -
8 2 S li di ingresso —
B 2 48 ALM ALM ALM — v = = 19 NP ° ° v
Si Operando Connettore| Pin 2 N — — —
A oy H 49 RD RD RD — v B 0 G v
Collegamento 2 25 1,16-18, EM2 Arresto forzato 2 2 21 CR ST2 RS1 v —
encoder motore CN2 3 26 22,25,32, — EM1 Arresto forzato 1 22 INP SA — — v
C°""e"°'e% - N3 2 24 LAR LAR LAR - v
Ethernet @ Questo ingresso & disponibile in logica negativa. A questo connettore di default non _ 6 Funzione non assegnata (sempre off) 12 25 LBR LBR LBR _ v
CN1 & assegnata una funzione. La scelta della funzione avviene mediante parametri.
@ La scelta della funzione avviene mediante parametri. 19 26 LZR LZR LZR 7 v
® Questo ingresso & disponibile in logica positiva. A questo connettore di default non
Linvol i i ’ i di usci i i ali i
c'ﬁ,}"g Eﬁ?ﬁf&ﬁg;?ﬁ;‘f&. il & assegnata una funzione. La scelta della funzione avviene mediante parametri. Segnali di uscita Tensione di alimentazione
';?Jf,:‘,‘nopﬁﬁgigfe)_(@) del Comunicazione Simbolo | Operando Connettore| Pin Simbolo | Operando Connettore| Pin
o " N N MBR® Comando automatico di un freno di arresto 13 DICOM Comune degli ingressi digitali 5
A questo connettore di default non & assegnata una funzione. La scelta della fun- Simbolo | Operando Connettore| Pin
zione avviene mediante parametri. P CN3 9 DOCOM | Comune delle uscite digitali 17
SDP 13 -6 Funzione non assegnata (sempre off) - . N
15 oPC Tensione di alimentazione per controllo N3 18
SDN 14 open-collector in logica negativa
) ® La scelta della funzione avviene mediante parametri.
RDP Interfaccia RS422/RS485 CN1 39 G Punto di riferimento per TLA, TC, VC e OP. 10
RDN 40 | pin sono collegati internamente. 23
TRE 31 SD Schermatura Involucro

)
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® |a scelta della funzione avviene mediante parametri.

@ Questo ingresso & disponibile in logica negativa. A questo connettore di default non
& assegnata una funzione. La scelta della funzione avviene mediante parametri.



7 Cura e manutenzione

7.1 Puntidi controllo

PERICOLO

® Prima d'iniziare i lavori di i o d'isp ire la
tensione di alimentazione del servoamplificatore MR-JE e osservare
un tempo di attesa di almeno 15 minuti, finché il led "CHARGE" non si
éspento. Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. Control-
lare prima sempre che il led "CHARGE" sul lato frontale del servoampli-
ficatore si sia spento.

® /lavoridi ione o di ispezit di essere eseguiti solo da
un elettricista specializzato qualificato, autorizzato, che abbia piena
competenza degli standard di sicurezza della tecnica di automazione.
Altrimenti sussiste pericolo di una scarica elettrica. In caso di ripara-
Zzione o sostituzione necessarie, rivolgersi al proprio ufficio vendita
competente o ad uno dei propri interlocutori di vendita.

8 Trasporto e stoccaggio

ATTENZIONE

y

@ Alfinedievitare danni, usare per il trasporto i dispositivi di sollevamen-
to corretti.

® Non accatastare i servoamplificatori imballati in pile piu alte di quan-
to é consentito.

@ Nonsoll il ser edaicavidic

tore o dall'encoder.

@ Durante il trasporto non usare il coperchio frontale per spostare il ser-
[ ]

[ ]

[ ]

dall'albero mo-

voamplificatore. Il servoamplificatore potrebbe cadere.
Montare il servoamplificatore su supporto avente una portata ade-
guata, conformemente a quanto prescritto nel manuale d'uso.

Ip li. Non appoggiare oggetti pe-

Non salire sui disp
santi sui dispositivi.
Per informazioni sul trasporto e manipolazione della batteria opziona-

ivi, né c

Y ATTENZIONE
@® Non eseguire prove di i (della resi: d'isol ) con
un tester sul servoamplificatore, poiché questo pué comportare difetti

di funzionamento.
@ Non aprire e/o cercare diriparare il dispositivo.

Si consiglia di eseguire regolarmente i seguenti controlli:

(@ Controllare eventuali viti allentate dei morsetti di collegamento della
messa a terra di protezione (PE). Stringere di nuovo le viti allentate.

. Coppie di serraggio [Nm]
Servoamplificatore
Morsetto PE
MR-JE-10A-MR-JE-300A 12
MR-JE-10B-MR-JE-300B 1,2
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 12
MR-JE-10C-MR-JE-300C 12

(@ Controllare che i cuscinetti, il freno ecc. del servomotore non emettano
rumori insoliti.

® Controllare che il cavo e simili non presentino danni o interruzioni. Stabilire
i cicli di controllo conformemente alle rispettive condizioni operative.

@ Controllare che tuttii connettori siano saldamente in sede sul servoamplificatore.

(® Controllare eventuali danni ai connettori.

(® Controllare la presenza di depositi di polvere sul servoamplificatore.

@ Controllare che il servoamplificatore non emetta rumori insoliti.

Controllare lo stato dell'albero motore e delle parti ad esso accoppiate.

® Accertarsi del regolare funzionamento della funzione ARRESTO DI EMER-
GENZA, vale a dire che il servizio deve interrompersi immediatamente
all'attivazione del tasto ARRESTO DI EMERGENZA e la tensione di alimenta-
zione deve disinserisi.

7.2 Durata utile

Le parti seguenti devono essere sostituite regolarmente. Una parte trovata
difettosa deve essere immediatamente sostituita, anche se la sua durata utile
non é stata ancora raggiunta. Condizioni d'impiego ed ambientali estreme
possono abbreviare il ciclo di vita. Per i ricambi rivolgersi al proprio ufficio ven-
dita o interlocutore di vendita competente.

le consultare il manuale per l'uso del servoamplificatore MR-JE.

Osservare le condizioni seguenti per lo stoccaggio ed il funzionamento.

Ambiente Condizione
Funzionamento da0°Ca+55°C,
classe 3K3 (IEC/EN 60721-3-3)
Temperatura T 0® da-20a65°C,
ambiente rasporto classe 2K4 (IEC/EN 60721-3-2)

da-20°Ca+65°C,

i0®
Stoccaggio classe 1K4 (IEC/EN 60721-3-1)

9 Specifiche tecniche
9.1 Servoamplificatori MR-JE

9.1.1 MR-JE-A/B/BF/C - Dati generali

Caratteristica|  MR-JE-DI| 100-2000]

Tensione di alimentazione per MR-JE-A/B/C

Tensione/frequenza monofase o trifase 200-240V AC, 50/60 Hz ©®

24V DC, +10 % (assorbimento: 300 mA,

Interfaccia (SELV) se tutti i segnali I/0 sono attivati)

Tensione di alimentazione per MR-JE-BF

Circuito di .
Tensione/ | potenza monofase o trifase 200-240V AC, 50/60 Hz ©
frequenza | Circuito di

q Circuito di monofase 200-240V AC, 50/60 Hz
comando
. 24V DC, +10 % (assorbimento: 300 mA,

Interfaccia (SELV) se tutti i segnali I/0 sono attivati)
Altri dati

Regolazione PWM a commutazione

Sistema di comando ) N . X
sinusoidale/regolazione di corrente

monofase 200V AC: Il (IEC/EN 60664-1)

Categoria disovraccarico | ieace 200V AC: ll (IEC/EN 60664-1)

Umidita atmosferica Funzionamento,

relativa ammessa trasporto, da5a90%RH
stoccaggio
o Funzionamento | classe 3C2 (IEC/EN 60721-3-3)
1Za contro

sostanze chimiche | Trasporto ® classe 2C2 (IEC/EN 60721-3-2)
attive Stoccaggio® | classe 1C2 (IEC/EN 60721-3-1)

A Funzionamento | classe 3B1 (IEC/EN 60721-3-3)
Condizioni
ambientali Trasporto ® classe 2B1 (IEC/EN 60721-3-2)
biologiche

Stoccaggio ® classe 1B1 (IEC/EN 60721-3-1)

10 Hz-57 Hz con corsa costante
di 0,075 mm,

57 Hz-150 Hz con accelerazione
costante di 9,8 m/s’ (1 g) a norma
IEC/EN 61800-5-1 (test Fc tratto
da IEC 60068-2-6)

Valori di prova

Resistenza alle
vibrazioni

Funzionamento | 5,9 m/s*(0,6 g)

Trasporto ® classe 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)

Stoccaggio @ classe 1M2 (IEC/EN 60721-3-2)

Grado di inquinamento 2 (IEC/EN 60664-1)

1P20 (IEC/EN 60529)

Protezione IP
Modello aperto (UL 50)

Parte Valore orientativo di durata

Condensatore di livellamento 10 anni @

Numero di processi di accensione, di
arresti forzati e arresti forzati del PLC:
Rele 100 000

Numero di inserimenti/
disinserimenti per STO: 1 000 000 @

Funzionamento,

. Max. 2000 m s.l.m.
stoccaggio

Altitudine
d'installazione

Trasporto Max. 10 000 m s.l.m.

Ventola 50 000-70 000 ore (7-8 anni)

Durata di back-up della batteria © ca. 20 000 ore

Batteria @ 5 anni dalla data di produzione

D E influenzato da correnti di picco e perdite di capacita. La durata utile dipende in
gran parte da temperatura ambiente e condizioni di funzionamento. La durata del
condensatore sopra indicata si raggiunge con il funzionamento in un ambiente
normale climatizzato (massima temperatura dell'aria ambiente: 40 °C per il funzio-
namento fino a massimo 1000 s.l.m. e 30 °C a 1000-2000 m).

@ 50lo per MR-JE-BF
Condizione: alimentazione di tensione disinserita, temperatura ambiente 20 °C.
La durata di back-up si riferisce all'uso di una batteria MR-BAT6V1SET-A. Nel manuale
d'uso del rispettivo servoamplificatore si riportano ulteriori dettagli anche sulla
durata di back-up di altre batterie.

@ La qualita delle batterie peggiora con lo stoccaggio. La durata utile si riferisce alla
data di produzione ed & valida indipendentemente se la batteria & stata inserita
ed utilizzata 0 meno.

® Nella confezione di trasporto originale

9.1.2 Funzione di sicurezza MR-JE-BF

Caratteristica MR-JE-(J 10BF-300BF

EN ISO 13849-1 categoria 3 PL e,
EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3,
EN 61800-5-2 SIL 3

Funzioni di sicurezza a norma
EN IEC 61800-5-2 (STO)

Previsione di durata media di
funzionamento fino alla
comparsa di un guasto
pericoloso

MTTFd =100 [anni]

Affidabilita di rilevamento di
un guasto di un sistema
o sottosistema

DC = media, 97,6 [%]

Probabilita media di guasti

pericolosi PFH = 6,4 x 10 [1/ora]

Durata utile Ty = 20 [anni]

= 8 ms (STO ingresso disinserito

Tempo di risposta — disinserimento energia)

9.2 Dimensioni

A
Protezione I (IEC/EN 61800-5-1)
Corrente nominale di
cortocircuito (SCCR) 100 kA
Confor- . Direttiva bassa tensione: EN 61800-5-1
mitaagli | Marchio CE Direttiva EMC: EN 61800-3 R >
standard
globali Standard UL UL 508C
Servoamplificatore Limm] | A[mm] | P[mm] Peso [kg]
Caratteristica MR-JE-OI ‘ 3000] < | MR-JE-10A-40A 50 168 135 038
w
Tensione di alimentazione per MR-JE-A/B/C ; MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
Tensione/frequenza ‘ trifase 200-240V AC, 50/60 Hz = | MR-JE-200A/300A 90 168 195 21
Tensione di alimentazione per MR-JE-BF @ | MR-JE-10B-40B 50 168 135@ 038
w
Tensione/ | Circuito di N _ = | MR-JE-70B/100B 70 168 185 @ 1,5
frequenza | potenza trifase 200-240V AC, 50/60 Hz g
— — . MR-JE-200B/300B 90 168 195@ 2,1
Tutti gli altri requisiti sono conformi alla precedente tabella.
_JE- . @
® In caso di alimentazione monofase 200-240 V AC il carico dei servoamplifi- $ MR-JE-10BF-40BF 50 168 135 i
catori MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, ﬂl MR-JE-70BF/100BF 70 168 @ 185 1,6
MR-JE-200BF, MR-JE-100C e MR-JE-200C puo raggiungere al massimo solo <
i1 75 % del carico hominale. = | MR-JE-200BF/300BF 90 168 @ 195 2,1
u | MR-JE-10C-40C 50 168 135@ 038
5 MR-JE-70C/100C 70 168 185 @ 15
= | MR-JE-200C/300C 90 168 195@ 2,1

NIC SANAT r'
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@ senza batteria MR-BAT6V1SET-A montata
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Instrucciones de instalacion para servoamplifi-
cadores MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF y MR-JE-C

N° de art.: 288863 ES, version A, 22062018
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Reservados todos los derechos. No garantizamos la correccion de las informa-

ciones que describen las caracteristicas del producto ni los datos técnicos.

Material incluido

Saque el producto del embalaje y compruebe la placa de caracteristicas del
servoamplificador para asegurarse de que concuerda con las especificaciones

solicitadas.
Contenido Cantidad
Servoamplificador 1

Instrucciones de instalacion para el empleo seguro de la serie

de servoamplificadores MELSERVO-JE (estas instrucciones) !

Placa de caracteristicas

W SER éﬁ’%%ﬁ;ﬁ? Numero de serie
MODEL MR-JE-10A Denominacion de modelo
POWER : 100W. Potencia "
INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz Alimentaci6n permitida
OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A Corriente nominal de salida
STD.. IEC/EN61800-5-1_MAN.: IB(NAJ0300194 Estandar, n° del manual de instrucciones
Max. Air Temp.: 55°C Temperatura ambiente:
P20 Clase de proteccion (codigo IP)
KCC-REI-MEK-TC300A745G51 Certificacion KC

ECTRIC CORPORATION o872 27511
b s '

Aoy mes de fabricacion
Pais de origen

Denominacion de modelo
MR-JE-10A-00
LVacl’o,Jn,Sn oUn:

Serie de servo- Version especial de software
amplificadores AC (n=00 hasta 999)

MELSERVO-JE Vacio o entre 2 y 5 caracteres alfanuméricos:
Version especial de hardware
(RJ, ED, PX, RU, RZ etc.)

Mitsubishi Electric

Simbolo Interface
A E/S de propésito general
B SSCNET lli/H
. SSCNETII/H
Con seguridad funcional
C Ethernet
codigo | Toientew; | Codiso | Saletew;
10 0,1 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 - -

NIC SANAT Begrd r"
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1 Acercade este documento

Este documento es una traduccion de la version original inglesa.

1.1 Documentacion para el servoamplificador
MELSERVO MR-JE

Estas instrucciones describen la instalacion del servoamplificador MR-JE.
Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:

@® MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Manual de instruc-
ciones para MELSERVO MR-JE-A), n° de art.: SH(NA)030128ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Positioning Mode)
(Manual de instrucciones para MELSERVO MR-JE-A (modo de posicionamiento)),
n°de art.: SH(NA)030150ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Modbus-RTU Protocol)
(Manual de instrucciones para MELSERVO MR-JE-A (protocolo Modbus-RTU)),
n°de art.: SH(NA)030177ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-B servo amplifier Instruction manual (Manual de instruc-
ciones para MELSERVO MR-JE-B), n° de art.: SH(NA)030152ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-BF servo amplifier Instruction manual (Manual de instruc-
ciones para MELSERVO MR-JE-BF), n° de art.: SH(NA)030258 ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C servo amplifier Instruction manual (Manual de instruc-
ciones para MELSERVO MR-JE-C), n° de art.: SH(NA)030257ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(Manual de instrucciones para MELSERVO MR-JE-C (modo de perfil)),
n°de art.: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic), (Manual de instrucciones para MELSERVO MR-JE-C (red
CC-Link IEF Basic)) n° de art.: SH(NA)030256ENG-*

@ MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (Manual de instruccio-
nes para servomotores MELSERVO HG-KN/HG-SN), n° de art.: SH(NA)030135ENG-*

@® MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)
(Instrucciones para el reconocimiento y eliminacion de errores para servo-
amplificadores MELSERVO-JE), n.° de art.: SH(NA)030166ENG-*

Esos manuales estan a su disposicién gratuitamente como descarga en nuestra
pégina web https://eu3a.mitsubishielectric.com.

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion y la operacién de los equi-
pos descritos en estas instrucciones, no dude en ponerse en contacto con su ofi-
cina de ventas o con su vendedor autorizado.

Por lo demas, la instalacion de dispositivos técnicos de seguridad requiere
conocimientos especiales no descritos en esta documentacion.

1.2 Funcion de la documentacién

La funcién de esta documentacién consiste en instruir a los técnicos del fabri-
cante de la maquina y/o al operador de la méquina acerca de cémo instalar de
forma segura servoamplificador MR-JE.

La documentacion no incluye manuales para el manejo de la maquina en la
que esta integrado o en la que va a ser integrado el sistema técnico de seguri-
dad. Esainformacion la encontrara en los manuales de operacién de la méaquina.

1.3 Términos relacionados con la seguridad

1.3.1 Funcion de parada de la norma IEC 61800-5-2

Funcién STO (ver IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
En el MR-JE-BF estd integrada la funcion de "Desconexion de par segura” (STO -
Safe Torque Off). Esta funcién desconecta de forma segura la corriente del servo-
motor sin necesidad de separarlo galvanicamente de la fuente de alimentacion.
Esta funcion de seguridad incluye:

- Parada no controlada conforme a la categoria 0 de IEC 60204-1

- Seevita un reinicio inesperado

2 Indicaciones de seguridad

Este capitulo trata aspectos relevantes para su seguridad y para la seguridad
del operador de la maquina. Antes de empezar con la instalacién es necesario
leer atentamente este capitulo.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

2.1 Profesional capacitado

El servoamplificador MR-JE tiene que ser instalado exclusivamente por profe-

sionales con la formacion debida. Las condiciones que tienen que cumplir las

personas instruidas en la seguridad son:

@ haber participado en un curso correspondiente,
(Los cursos son ofrecidos en las delegaciones locales de Mitsubishi Electric.
Para mas informacion acerca de las fechas y los lugares exactos, péngase en
contacto con nuestra delegacién mds proxima.)
haber recibido instrucciones por parte del operador responsable de la
maquina acerca del manejo de la maquina de la mismay acerca de las nor-
mas de seguridad actualmente vigentes,

@ tener acceso a todos los manuales del MR-JE, haberlos leido y estar familia-
rizado con su contenido y

@ tener acceso a todos los manuales de los dispositivos de seguridad (p. ej.
barrera fotoeléctrica) que estan conectados al sistema de supervision téc-
nico de seguridad, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido.

2.2 Empleo de la unidad

Los servoamplificadores MR-JE cumplen con los estandares siguientes.
Puede emplearse...

@ en conformidad con EN 61800-5-1

@ en conformidad con EN 61800-3

@ en conformidad con EN 60204-1

@ en conformidad con UL 508C

Los servoamplificadores MR-JE-BF satisfacen ademas los estandares de seguri-
dad que se detallan a continuaciéon y pueden emplearse tanto con el médulo
de seguridad MR-J3-D05 como con mddulos de relé de seguridad certificados
o con PLCs de seguridad.

Puede emplearse...

@ en conformidad con EN ISO 13849-1 categoria3 PLe
@ en conformidad con EN 62061 SIL CL 3
@ en conformidad con EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Empleo reglamentario

El servoamplificador MELSERVO MR-JE tiene que ser empleado siempre s6lo
dentro de los limites permitidos (tension, temperatura etc., ver a este respecto
las especificaciones técnicas y la placa de caracteristicas en la unidad). Los
equipos pueden ser manipulados exclusivamente por personal con la debida
formacion y sélo en lamaquina en la que han sido montados y puestos en fun-
cionamiento originalmente por personal con formacion especial tomando en
consideracion el manual de instrucciones del servoamplificador MR-JE.

En caso de un empleo inadecuado o no reglamentario o de modificaciones en
la unidad, Mitsubishi Electric Co. no aceptara reclamaciones de dafios y perjui-
cios de ninguin tipo, tampoco en el caso de que tengan que ver con el montaje
o lainstalacion.

@ Ejemplo de seleccion de interruptores automaticos de caja moldeada (MCCB)
y fusibles
Si el servoamplificador va a ser protegido por medio de un fusible o un inte-
rruptor automatico cuya capacidad de interrupciéon no es menor de 300 A
de valor efectivo y un maximo de 240 V, emplee un fusible con caracteris-
tica de disparo T o un interruptor automatico encapsulado (UL489 Listed
MCCB) de la tabla siguiente. Los fusibles y los interruptores autométicos de
caja moldeada aducidos en la tabla son ejemplos basados en los datos
nominales de E/S del servoamplificador. Si se emplea un servomotor con
una potencia menor es posible emplear también fusibles o interruptores
automaticos de caja moldeada con una corriente nominal menor. En el
manual de instrucciones del servoamplificador encontrard mas informa-
cion acerca de la seleccion de otros fusibles u otros interruptores automa-
ticos de caja moldeada y de los arrancadores de motor del tipo E.

Servoamplificador I"tf‘::l:j:’;ao'::‘:'::;ko Fusible
200V 240V AC 300V
m:j E:;g/MR-J E-20/MR-JE-40/ NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-JE-70 @/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20AW 40 A

PELIGRO
Antes de c con la i lacion hay que esperar como minimo
15 minutos después de desconectar la tension de red con objeto de que los
cond dores teng iempo de descargarse a un valor de tensién no

peligroso.

2.3.1 Dispositivos externosy conexion de la fuente de alimentacion

@ Cableado local
Emplee para el cableado tinicamente cables de cobre homologados para tem-
peraturas de 60 °C/75 °C. La tabla siguiente muestra las secciones de cable
(AWGD) con 75 °C. Emplee para la conexion de los cables las virolas adecuadas.

PELIGRO:

Advierte de un peligro para el usuario

La no observacién de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

Seccién de conductor [mm?]
Servoamplificador L1/L2/ U/V/W/
L3/PE® L11/L21| P+C | bt 0®

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 2

35 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

ATENCION:

Advierte de un peligro para el equipo

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves daiios en el equipo
o0 en otros bienes materiales.

B

@ PE (Puesta a tierra) [©]
A continuacion se indican los datos del borne PE del servoamplificador.
Tamafrio de tornillo: M4
Par de apriete: 1,2 Nm
Terminal de cable anular recomendado : R2-4 (fabricante JST)
Herramienta de engaste : YPT-60-21 (fabricante JST)
@ seleccione las secciones de los conductores en conformidad con la potencia de
salida del servomotor. Los valores de la tabla se basan en la potencia de salida del
servoamplificador.

@ Con una alimentacién monofasica de 200V AC

@ Alimentacién
Este servoamplificador puede conectarse en estrella poniendo a tierra el
punto neutro (categoria de sobretension Ill (categoria de sobretension Il
para servoamplificadores monofésicos), conforme a IEC/EN 60664-1). Sin
embargo, si desea emplear el punto neutro para una alimentacion de ten-
sién monofasica, para la conexién se requiere un transformador con aisla-
miento reforzado. Emplee para la alimentacién de tension de las interfaces
una fuente de alimentacion externa de 24 V con aislamiento reforzado
frente a las conexiones de E/S.

@ Puestaatierra

Para proteger contra una descarga eléctrica, conecte la puesta a tierra de
proteccion (PE) del servoamplificador (identificacién del borne con @) alos
bornes de puesta a tierra (PE) del armario eléctrico. No se deben conectar
dos o mas cables de puesta a tierra a un mismo borne de tornillo. Conecte
los cables de puesta a tierra siempre uno con uno. Con este producto
puede presentarse una corriente DC en el conductor de proteccion. Si se
emplea un interruptor diferencial para proteger contra la descarga eléc-
trica, hay que poner a tierra el servoamplificador con el borne de puesta
a tierra (PE). Del lado de la fuente de alimentacion para el producto puede
emplearse sélo un interruptor diferencial del tipo B.

Oy

PEND S
‘ ‘ Bornes de
puesta a tierra

Bornes de
puesta a tierra

2.3.2 Conformidad con las directivas comunitarias

En todo lo relativo a la instalacién, al funcionamiento y al mantenimiento
periédico, el servoamplificador MR-JE ha sido concebido en conformidad con
los estandares siguientes:
Directiva de Maquinas (2006/42/CE), Directiva CEM (2014/30/EU), Directiva de
Baja Tension (2014/35/EU) y Directiva RoHS (2011/65/EU).
@ Requisitos CEM
El servoamplificador MR-JE se corresponde con la categoria C3 en confor-
midad con EN 61800-3. Los cables de conexién de E/S (longitud max. 10 m)
y de encoder (longitud méx. 50 m) tienen que estar blindados y puestos
a tierra en el blindaje. Monte un filtro antiparasitario y una proteccién con-
tra la sobretension en la entrada. Si la longitud del cable del encoder en
MR-JE-70 y en MR-JE-100 excede los 30 m, monte un filtro antiparasitario
(FR-BIF) en la entrada de la fuente de alimentacion del servoamplificador.
A continuacion se detallan los datos de los productos recomendados:
- Filtro CEM: Soshin Electric, serie HF3000A-UN
- Proteccion contra sobretension: Okaya Electric Industries, serie RSPD
- Filtro antiparasitario: Mitsubishi Electric FR-BIF
La serie MR-JE no ha sido disefiada para el empleo en areas residenciales ni
comerciales conectadas directamente a una red publica de baja tension: Si
se opera el servoamplificador en tales areas es posible que se presenten
interferencias de radiofrecuencia. El instalador tiene que proporcionar
unas instrucciones de instalacion y de funcionamiento de la instalacion
que contengan también indicaciones acerca de los dispositivos recomen-
dados para la supresion de interferencias. Para evitar la diafonia en los
cables de seniales, las instrucciones tienen que recomendar que se tiendan
por separado los cables para la alimentacién de tensién y para las sefales
de control. Emplee sélo la unidad de alimentacion DC que estd montada
dentro del armario de mando junto con el servoamplificador. No conecte
ningun otro dispositivo a esta unidad de alimentacién DC.



@ Declaracion de conformidad (DoC - Declaration of Conformance)
Por la presente, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. declara que los servoam-
plificadores cumplen con los requisitos y estandares necesarios (2006/42/EC,
2014/30/EU, 2014/35/EU'y 2011/65/EU). En nuestra pagina web esta dispo-
nible para la descarga una copia de esta Declaracion de Conformidad (DoC).

2.3.3 Conformidad con las directivas de EE.UU./Canada
(Certificacion UL/CSA)

Este servoamplificador ha sido disefiado para satisfacer los estandares UL 508C

y CSA C22.2 n° 14. Para mas detalles relativos a la certificacion UL/CSA, con-

sulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-JE.

@ |Instalacion
El armario eléctrico tiene que tener como minimo un tamano del 150 % del
servoamplificador MR-JE que ha de montarse en su interior. Ademas, el
armario eléctrico tiene que estar disefiado de manera que la temperatura
ambiente dentro del mismo no ascienda nunca por encima de los 55 °C.
Los servoamplificadores tienen que montarse dentro de un armario eléc-
trico de metal. Ademéds, la tierra de proteccion del armario de mando tiene
que estar conectada correctamente conforme al estandar I[EC/EN 60204-1.
Como entorno se permite un tipo abierto (UL50) y la categoria de sobretension
es conforme a la tabla de la seccién 9.1. El lugar de montaje no debe exceder
el grado de ensuciamiento 2. Emplee exclusivamente conductores de cobre.

@ Corriente nominal de cortocircuito (SCCR - Short-Circuit Current Rating)
Apropiado para el empleo en un circuito con no més de 100 kA rms de
amperios simétricos con un maximo de 500 V. Para la corriente nominal de
cortocircuito (SCCR) al emplear un arrancador de motor de tipo E, consulte
el manual de instrucciones del servoamplificador correspondiente.

@ Caracteristica de proteccion contra sobretension
El servoamplificador MR-JE tiene una proteccion electrénica contra sobre-
tension de la salida del motor sobre la base del 120 % de la corriente nomi-
nal de salida (carga completa) del servoamplificador.

@ Descarga de condensador

@ En todo lo relativo a la instalacion, la operacion y el mantenimiento perid-
dico del servoamplificador MELSERVO MR-JE hay que observar las normas
y prescripciones nacionales, especialmente:
- la Directiva de Maquinas 2006/42/EC,
- la Directiva de Compatibilidad Electromagnética 2014/30/EU,
- la Directiva de Baja Tension 2014/35/EU,
- Directiva RoHS (2011/65/EU) y
- las prescripciones para la proteccion en el trabajo/la ley para la seguri-

dad en el trabajo.

@ Elfabricantey el propietario de la méaquina en la que se opera el servoampli-
ficador MELSERVO MR-JE son responsables de la adquisicion y observacion
de todas las normas y directivas aplicables relevantes para la seguridad.

@ Es estrictamente necesario observar todas las indicaciones, y especialmente

las indicaciones para el funcionamiento de comprobacién en los manuales.

@ El funcionamiento de comprobacion tiene que ser ejecutado exclusiva-

mente por especialistas o por personas con una formacion especial y que
cuenten con la debida autorizacion. El registro y la documentacion del fun-
cionamiento de comprobacion tienen que ser llevados a cabo de tal manera
que puedan ser entendidos y reconstruidos en todo momento por terceras
personas.

@ Elmontajey el cableado tienen que ser llevados a cabo en conformidad con las

normas de seguridad especificas vélidas para el caso concreto de aplicacion.

@ La funcion de "Desconexion de par segura” (STO - Safe Torque Off) sirve se-

gun IEC 61800-5-2 esclusivamente para separar de forma segura el servomo-
tor de la fuente de alimentacién. Ella no garantiza que el eje del motor no
vaya a girar por efecto de fuerzas externas o imprevistas. Si se desea evitar de
forma segura el giro del eje del motor por efecto de fuerzas externas, es ne-
cesario recurrir a dispositivos adicionales, como un freno o un contrapeso.

@ Porlo que respecta a las emisiones de interferencias conducidas en el rango
de frecuencia de 150 kHz hasta 30 MHz, el servoamplificador MR-JE satisface
los requerimientos CEM para sistemas eléctricos de velocidad regulable
seguin la norma DIN EN 61800, parte 3: CEM.

PELIGRO

@ Paraevitar disfunciones de los dispositivos de seguridad debidos a errores
muiltiples, es conveniente realizar reqularmente comprobaciones de
fallos en la instalacion en conformidad con los estdndares de seguridad
aplicables. Independientemente del Performance Level, la comproba-
cion de fallos deberia realizarse como minimo una vez al aiio.

@ Sihan fallado simultd eltr de potencia superior y el
inferior, el ser giracomo media vuelta.

MR-JE-C
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N° | Denominacion Descripciéon

ATENCION

PELIGRO

Peligro de descarga electrlca No toque nunca la unidad de acciona-
miento o el cabl de desconectar la tension
de alimentacion. El tiempo de descarga del cond. dores de 15 mi
como minimo.

iof,

El servoamplificador MR-JE e los requeri de la directiva
CEM 2014/30/EU y de la norma EN 61800-3 do entorno/ ia
PDS "C3"). Por ello, el servoamplificador MR-JE es apropiado exclusiva-

mente para el empleo en un entorno industrial y no para el uso privado.

@ Proteccion del motor contra el exceso de temperatura
El servoamplificador no ofrece ninguna posibilidad para la monitorizacion
de la temperatura. Para el motor es necesaria una proteccién térmica sepa-
rada. Emplee un circuito de proteccién con un sensor térmico.

@ Proteccion de circuito derivado (Branch Circuit Protection)
Si la instalacion se lleva a cabo en los EEUU., hay que emplear una protec-
cién de circuito derivado (Branch Circuit Protection) en conformidad con el
National Electrical Code y observando las normas locales aplicables.
Silainstalacion se lleva a cabo en Canadd, hay que emplear una proteccién
de circuito derivado (Branch Circuit Protection) en conformidad con el
Canada Electrical Code y observando las normas locales aplicables.

2.4 Indicaciones de proteccion y medidas
de proteccion generales

ATENCION

iEs necesario observar las indicaciones y las medidas!

Para un empleo adecuado del servoamplificador MELSERVO MR-JE es

necesario observar los siguientes puntos:

@ Dispositivos de seguridad y sistemas de supervision relacionados con la
técnica de seguridad tienen que ser montados y puestos en funciona-
miento exclusivamente por personas debidamente cualificadas y experi-
mentadas.

@ Todos los dispositivos de seguridad (interruptores, relés, PLC, cableado etc.),
el armario de control y todas las evaluaciones de riesgo y de fallo tienen
que cumplir con los requerimientos de las normas EN 1SO 13849-1
y ENISO 13849-2 y alcanzar como minimo el PL (Performance Level, nivel
de rendimiento) necesario para la certificacion. Observe las indicaciones
y requerimientos correspondientes de las normas de seguridad.

@ Parael montaje, la instalacion y la operacion del servoamplificador MELSERVO
MR-JE hay que observar los estandares y las normas corrientes del pais.

@ Observe las indicaciones de los manuales relativas a los ruidos que se produ-
cen durante el funcionamiento.

2.5 Riesgos residuales

El constructor de la maquina es responsable de la evaluacion de riesgos y de
todos los riesgos residuales asociados. A continuacion se aducen los riesgos
residuales asociados con la funcién EMG (DESCONEXION/PARO DE EMERGEN-
CIA). Mitsubishi Electric no asume ninguna responsabilidad por dafos o lesio-
nes que pudieran producirse como resultado de estos riesgos residuales.

ATENCION

y

@ Separe el cableado de las funciones de seguridad del cableado de
otras senales (ISO 13849-1 tabla F.1 n°1).

@ Proteja los cables contra posible darios (pasos de cables en el armario
eléctrico, guardacables, etc.).

@ Alii lar los cables,
ciondela ion/tipo de senial

las distancias correspondientes en fun-

PELIGRO

@ Es estrictamente necesario leer detenindamente el manual de instruc-
ciones correspondi antes del ije, el cableado o el ajuste de
todos y cada uno de los dispositivos de seguridad.

@ Aseglrese de que todos los dispositivos de seguridad montados, como
interruptores iticos, relés y de seguridad etc., satisfa-
cen Ios requerimientos necesarlas. Todos los componentes de segundad

ados por i Electric estdn certificados por TUV Rhein-
land conforme a los requerimientos de las normas EN ISO 13849-1 cate-
goria3,PLeyIlEC61508 SIL 3.

@ Laseguridad no queda garantizada hasta que no estén completamen-
te montados y ajustados todos los dispositivos de seguridad.

@ Lleve a cabo todas las evaluaclones de nesgo y la determinacion del
Performance Level con la q iderada como to-
talldad Se recomienda encargar la cemf:cac:an de la instalacién a un

ind die como por ejemplo el TUV Rheinland.

® La mstalac:on, la puesta en funcionamiento, la reparacion y el mante-
nimiento de la mdquina en la que estdn il lados estos c
tiene que ser llevada a cabo excli por personal capacitado.
Lail lacion puede ser i lada y operada exclusii por pro-
fesi les debid dos (ISO 13849-1 tablaF.1n°5).

P

2.6 Eliminacion

Las unidades inservibles o irreparables hay que eliminarlas en conformidad
con las prescripciones locales para la eliminacién de residuos (p. ej. codigo LER
segun la Lista Europea de Residuos: 16 02 14).

2.7 Transporte de baterias de litio

Al transportar baterias de litio hay que observar las normativas y regulaciones
vigentes, como por ejemplo de las Naciones Unidas (ONU), de la Organizacion
de Aviacion Civil Internacional (OACI) o la Organizacién Maritima Internacional
(OMI). Las baterias opcionales (MR-BAT6V1SET-A y MR-BAT6V1) estan com-
puestas de la bateria de litio CR17335A y no estan sujetas a las recomendacio-
nes de las Naciones Unidas para sustancias peligrosas (clase 9).

3 Descripcion del producto

3.1 Servoamplificadores MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/

MR-JE-C

3.1.1 Descripcion de las funciones

@ El control del servoamplificador MR-JE-A tiene lugar a través de dos entradas

analdgicas o de una entrada de tren de pulsos. La sefial de control es conver-
tida a una corriente eléctrica proporcional para accionar el servomotor. Son
posibles los tipos de regulacion de par de giro, de velocidad y de posicion.

@ El servoamplificador MR-JE-B reciben a través de la red sincrona de alta

velocidad (SSCNETIII/H) sefales de comando de un controlador jerarquica-
mente superior, que accionan a un servomotor como corriente eléctrica.
Como consecuencia, el servomotor se mueve con velocidad variable en
conformidad con la sefial de comando recibida. La sefial de comando con-
tiene las magnitudes por regular, como velocidad, par de giro o posicion.

@ El servoamplificador MR-JE-BF tiene la misma funcionalidad que MR-JE-B,

pero tiene la funcién integrada STO (desconexion de par segura). Esta fun-
cion desconecta el servomotor de forma segura sin necesidad de separarlo
galvénicamente de la fuente de alimentacion.

@ Elservoamplificador MR-JE-C permite la regulacién de par de giro, de veloci-

dad o de posicion y soporta el modo de posicion de perfil, de velocidad de
perfil y de par de giro de perfil, y el control del motor tiene lugar mediante la
comunicacion con un PLC. Para ello hay una interface Ethernet que sirve para
el control del motor, para la monitorizacion, para el ajuste de parametros etc.,
y que soporta redes abiertas como p.ej. CC-Link IEF Basic y SLMP.

Para mas detalles relativos a la configuracion y al ajuste de los tipos de regula-
cion, consulte el manual de instrucciones de los servoamplificadores MR-JE-A,
MR-JE-B,MR-JE-BF y MR-JE-C.

3.1.2 Elementos de mando

MR-JE-A

moDE)r v GED[]
N
2l 3

MR-JE-B/MR-JE-BF

LED de 7 segmentos de tres/cinco
posiciones para la visualizacion
del estado servo, de los codigos
de alarma y de los pardmetros

@ | Panel de visualizacion

Teclas de maneJo

Para ajustar la visualizacion de
estado, la funcion de

(2] diagndstico, la indicacion de
alarmay los pardmetros
. Interruptor de codificacion para
SW1: R . .
3] . . | el ajuste del nimero de eje del
Numero de eje o
servoamplificador
SW1/SW2: Interruptor de codificacion para
(4] Numero de el ajuste del numero de identifi-
identificacion | cacién del servoamplificador

3.1.3 Indicacion de estado LED Ethernet (MR-JE-C)

==
=" Verde (L SPEED)
Nt [‘
= Verde (LINK)
-
LED Denominacion Estado Descripcion
Seilumina Comunicacién activa con
L speepD | 100 Mbps estado 100 Mbps
de comunicacién OFF Error de velocidad de comuni-
cacion o interrupcion
Seilumina | Conexién disponible
Estado de .
LINK conexién Parpadea | Durante la transmision de datos
OFF Ninguna conexién disponible

INDICACION

Para mds detalles relativos a los datos visualizados y a las funciones de las
teclas, consulte el manual de instrucciones de los servoamplificadores MR-JE-A,

MR-JE-B, MR-JE-BF y MR-JE-C.

4 Montaje/desmontaje

ARRIBA
Armario de control * Armario de control
V% W
Espacio libre de cableado
Servoampllflcador 80 mm
=10mm / Z-=10mm Servoamplificador
7.
ABAJO

HO}

e

NIC SHNF‘T
-



Direccion de montaje y distancias

ATENCION

ATENCION

Los equipos tienen que ser montados en la direccion prescrita. En caso
contrario pueden producirse fallos.

Hay que respetar las distancias prescritas entre el servoamplificador
y la pared interior del armario de control u otros equipos.

Monte el servoamplificador siempre en la direccion vertical correcta
dentro de un armario eléctrico con el grado de proteccion IP54 para
cumplir con el grado de polucion 2.

No monte ningtin servoamplificador o ser
o alos que les falten piezas.

No tape las entradas y salidas de aire de los servoamplificadores y ser-
vomotores en los que hay montado un ventilador de refrigeracion.
Los equipos u opciones que generen una cantidad considerable de ca-
lor, por ejemplo resistencias de frenado, hay que montarlos de mane-
ra que su radiacién térmica no afecte o darie al servoamplificador.

El servoamplificador hay que montarlo exclusivamente a una pared per-
pendicular en la direccién vertical correcta.

Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser-
voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala-
drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito.
Evite la entrada de aceite, agua, polvo metdlico etc. a través de las ra-
nuras de ventilacion del armario de control o de un ventilador de refri-
geracion montado en su parte superior.

Si el armario de control se monta en un entorno con gases corrosivos,
suciedad o polvo, hay que proporcionar aire fresco al armario de dis-
tribucion desde el exterior por medio de un sistema cerrado de tube-
rias. Este sistema tiene que generar una presion de aire mayor dentro
del armario de control con objeto de que el polvo, los gases etc. no
puedan penetrar al interior del mismo.

Fije el servoamplificador MR-JE con tornillos por las aperturas de fija-
cién superiores e inferiores para ello previstas de los equipos.

e

que estén dan

@ La conexion de un servomotor de otro eje a U, V, W 6 a CN2 puede dar
lugar a disfunciones.

@ Conecte todos los cables conforme a lo especificado y apriete los torni-
llos de los bornes con el par de apriete correspondiente. En caso contra-

rio es posible que el ser tenga un comportami ;perado.

Bornes de potencial

Denominacién | Senal

L1.12,13 CAHIEeen:::;?énnieette::sl?énn circuito de potencia @)
L1, 21 Alimentacién de tensién circuito de control @
P+C,D Resistencia de frenado opcional

[VAA'Y Salida del servomotor

[©) Conductor de puesta a tierra (PE)

Cableado

PELIGRO

@ s6lo con MR-JE-BF

Conexién monofasica, 200-240 V AC para MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

Disfuncié
PulsadordePARD o 0 mc
o® = =
DE EMERGENCIA RAT——MC sk
H Servoamplificador Servomotor
MCCB CNP1
s
3 Motor
—
monofasica
200-240V AC

@ Antes de empezar con la instalacion hay que desconectar la tension de * Légica negativa (sink) =

alimentacion del servoamplificadory otras posibles tensiones externas. ** CN3 con MR-JE-C o Cable de Encoder
@ Antes de c con la i ion hay que esperar un minimo de encoder

15 minutos hasta que se apague la Iampara "CHARGE". En caso con- [HH

trario existe peligro de electrocucion. Primero siempre hay que asegu- Alimentacién  Parada .

rarse de que estd apagada la ldimpara "CHARGE" de la parte frontal del de tension inmediata 2* sz oNi1| 24vDC£10%

servoamp.llflcador. . ) Servo ON o bocom!
@ Ponga atierra el servoamplificador y el servomotor como es debido. P AV RA bisfuncién®

24VDC+10%
ATENCION
C trifasica, 200-240 V AC para MR-JE-10A/10C-MR-JE-100A/100C

@ Opere el servoaccionamiento sélo bajo las condiciones ambientales Disfuncion

que se especifican en las instrucciones del servoamplificador. El ser- Pulsador de PARO - o S

voacci no debe exp se al polvo, a niebla de aceite, a ga- o & L l /J

ses corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, asi como DE EMERGENCIA RAT— - MC SK

tampoco a altas temperaturas, a cond ionoah dad. Si el Servoamplificador Servomotor

equipo se pone en funci bajo alg de esas condiciones MCCB H

ambientales no permitidas, existe peligro de descarga eléctrica, de in- X

cendio, de darios o de un envejecimiento prematuro de los equipos. — X% Motor
@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del ser- — %

voamplificador a través de las ranuras de ventilacion virutas de tala- ;r(i)fgfiz(:o VAC

drado o restos de cables que podrian provocar después un cortocircuito. -
@ No toque ninguna parte del servoamplificador que esté sometida a ten-

sion, como p. ej. los bornes de conexion o las conexiones de enchufe.
@ Notoque el servoamplificador, el servomotor o laresistencia de frena- . o S >—_|_

do opcional durante o poco di és del funci i do so- Logica negativa (sink) =

- ** CN3 con MR-JE-C
idosa ion. Los c se calic mucho y existe peligro N2 Cabledi? Encoder

de quemaduras. [HK}

@ Elservoamplificador MELSERVO MR-JE cumple con los requerimientos . »
. Py . . Alimentacién  Parada

CEM para sistemas eléctricos de velocidad regulable en conformidad de tension inmediata2*  |cn1**

con lanorma DIN EN 61800, parte 3: CEM. o ew CN1| 24VDC+10%
@ Elmontaje tiene que ser llevado en conformidad con la norma EN 50274. Servo ON % SON pocom————i
@ Elcableado eléctrico tiene que corresponderse con norma EN 60204. orcom ALM
@ La alimentacién de tension tiene que ser inmune a cortes breves de 24VDC£10%

tensién de 20 ms en conformidad con la norma EN 60204-1.

Conexién monofasica, 200-240 V AC para MR-JE-200A/MR-JE-200C

Servomotor

Disfuncion
Pulsador de PARO  OFF ON mc
o® = Z
DE EMERGENCIA RAT —  — MC SK
Servoamplificador
MCCB H
—x
— X
monofasica
200-240V AC

*  Légica negativa (sink)
** CN3 con MR-JE-C

Alimentacion  Parada
de tension inmediata 2*  |CN1**
- —h— CN1
Servo ON Eﬁ SON POCoM
j————oicom ALM

24VDC+10%

Conexion trifasica, 200-240 V AC para MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C

Pulsador de PARO

Disfuncion
OFF

Cable de

Motor

u
v

w
€]

Encoder

] encoder []

24V DC+10%

—
RA1

o
DE EMERGENCIA

ON MC
i S
RA1L’ /JMC ng;'SK—‘

trifasica
200-240V AC

* Légica negativa (sink)
** CN3 con MR-JE-C

Servoamplificador

Alimentacion  Parada ”
de tension inmediata 2* [CN1
EM2 CN1
Servo ON —fsoN pocowm|
DICOM ALM

24V DC+10%

Disfuncion*

Servomotor

Cable de

] encoder [] :

Motor

®|=|<|<

Encoder

24VDC£10%
—
RA1

Disfuncion*

Conexién monofasica, 200-240 V AC para MR-JE-10B-MR-JE-100B

Pulsador de PARO

OFf Alarma oy

mC
S|

<®
DE EMERGENCIA
mccB H mC
—
X
monofasica
200-240V AC

* Légica negativa
(sink)

Alimentacion  Parada
de tension inmediata 2*

24V DC+10%

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

Servoamplificador
CNP1

¢ 11 Resistencia

: frenado
QL3

CN3

DICOM

o L2internade U o

Servomotor

1

Cable de

Encoder

] encoder [] :

24V DC+10%

RA1

Conmutacién
automaticade
un freno de
parada

Conexion trifasica, 200-240 V AC para MR-JE-10B-MR-JE-100B

Servomotor

Encoder

Conmutaciéon
automaticade
un freno de

Pulsador de PAR) OFF Alarma oy mc
o® = i
DE EMERGENCIA MC SK.
Servoamplificador
mCCB H CNP1
.l ! Resistencia
—x
.
trifasica
200-240V AC
B A oF
* Légica negativa €] ﬁ
(sink) L
N2 Cable de
[] encoder [] :
Alimentacion  Parada
de tension inmediata 2* |CN3 CN3| 24VDC=£10%
in EM2 IDOCOM{——|
DICOM MBR RA1
24VDC 10 %

Conexion monofasica, 200-240 V AC para MR-JE-200B

PulsadordePARD  OFF  Alarma gy

mC

S L
o® = L Z
DE EMERGENCIA

mC SK

monofasica
200-240V AC

* Ldgica negativa
(sink) CN2

1

CN3

Alimentacién  Parada

de tension inmediata 2*  [CN3

o

24V DC+10%

T2 pocomi———|
}— DICOM MBR

parada

Servomotor

Cable de

Motor

u
v

w
®

Encoder

] encoder [] :

24VDC+10%
RA1

Conmutacién
automatica
de un freno
de parada

Conexién trifasica, 200-240 V AC para MR-JE-200B-MR-JE-300B

PulsadordePARD OFF Al2M2 oy

mC

@ = | =
DE EMERGENCIA

mccs H

-

>
!
trifasica
200-240V AC

* Ldgica negativa

(sink)
CN2
Alimentacion  Parada
de tension inmediata 2  [CN3 CN3
I: T DoCOM|
p————{oicom MBR
24VDC+10%

Servomotor
U Motor
\
w
@
Cable de Encoder
encoder
24V DC+10%

RA1

Conmutacién
automaticade
un freno de
parada



Conexion monofasica, 200-240 V AC para MR-JE-10BF-MR-JE-200BF
RA1  PulsadordePARD OFF ON Mc

Disfuncion o0 = =
DE EMERGENCIA mc SK
Servoamplificador Servomotor
mcee W[ MC o |CNPI
—X
—x Motor
monofasica
200-240VAC |
* Légica
negativa
(sink) Lo B
C =
o CN2 Cable de Encoder
IRt encoder
121 [ C
Alimentacion de T
tension circuito  Parada
de potencia inmediata 2*  |CN3 CN3| 24VDC=£10%
T IDOCOMf———| RA
L& ALM ! Disfuncién*
24VDC£10%
CN8
Conector de cortocircuito
(Sino se emplea la funciéon STO)
Conexion trifasica, 200-240 V AC para MR-JE-10BF-MR-JE-300BF
RA7  PulsadordePARD Off ON mc
Disfuncio o® W o
isfuncion pe eyepgencia mc K
Servoamplificador Servomotor
MCCB
,,,,,
—x Motor

trifasica o
200-240VAC

* Logica
negativa

(sink) ¢ T F

CN2 Cable de Encoder

L [ encoder

121 C
Alimentacion de T
tension circuito  Parada

de potencia inmediata 2* CN3| 24V DC£10%
lbocomf———
- RAT oo
ALM Disfuncion
24VDC£10%

Conector de cortocircuito
(Si no se emplea la funcion STO).

@ sila seccién de los cables de conexién para L11y L21 es menor que la seccion de
los cables para L1, L2 y L3, hay que emplear un interruptor automatico de caja
moldeada (MCCB).

Interface digital en légica positiva
Sidesea un cableado en |6gica positiva (source) observe los diagramas siguientes.

@ Entradas digitales DI-1 en l6gica positiva (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Interruptores
| DICOM
It

24V DC£10 %,
Vs =1,0V 300 mA

aprox. 5 mA
ICEO = 100 pA

Servoamplificador

aprox. 6,2 kQ

@ Salidas digitales DO-1 en I6gica positiva (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Corriente nominal de salida: <40 mA, Corriente maxima de salida: < 50 mA,
Irrupcién corriente de salida: < 100 mA

Sila polaridad de
los diodos esta invertida, el
servoamplificador resultarg

Carga
i S
L

Servoamplificador
24V DC+10 %,

ALM
X Xet
l‘
]E_L Y
300mA®@

@ i la caida de tensién para la operacion de un relé es excesiva, es posible aumentar
la tension a un max. de 26,4 V.

Caida de tension
en el servoampli-
ficador: < 2,6 V

Asignacion de bornes

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B-MR-JE-100B

MR-JE-10C-MR-JE-40C ‘ MR-JE-70C-MR-JE-100C

- —_
CNP1
° PE

CNP1
| PE

n

MR-JE-200B/MR-JE-300B

MR-JE-200C/MR-JE-300C

CNP1 CNP2
L1]
L2|
[E

N

1
D]
P+

MR-JE-10A-MR-JE-40A ‘ MR-JE-70A/MR-JE-100A

Ser es

Servoamplificador Ser HG-KN Ser HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-408B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

\ .
Vi ATENCION
@ Con la alii ion de fdsica de 200 V hasta 240 V AC,
los bornes de conexion se diferencian en funcion del modelo del ser-
voamplificador.
@ Conectelaali ion de fdsica de 200 V hasta 240 VAC

a los bornes L1y L3. Con los servoamplificadores MR-JE-200A, MR-JE-
200B y MR-JE-200C tiene que conectarse a los bornes L1y L2.

@ Con una conexion de tension trifdsica de 400 V, el punto neutro puede

pelarse para la alii i6n de i6 fdsica de 200 V del

servoamplificador.

@ Contacto de alarma con MR-JE-B/MR-JE-BF:
Prevea una circuito en la alimentacion de tension que desconecte el in-
terruptor automdtico (MCCB) si se presenta una alarma de parte del
control (PLC).

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

02167700210 @
NIC SANAT r
Calus S0,

CNP1  CNP2

TR

e

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-100BF,
MR-JE-100C

— HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B,
MR-JE-200BF,
MR-JE-200C

HG-SN152,
HG-SN202

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

INDICACION

En el manual de instrucciones de los servomotores correspondientes podrd
encontrar mds informacion acerca de la configuracién y el cableado de servo-
motores compatibles.




6 Senales 6.1.4 MR-JE-C Fuente de alimentacién
Conexion CN3 de sefial E/S CN1 Seal Salid Simbolo | Operando Cableado | Pin
. ~ CN5 N E d alida
6.1 Lineas de senal (conexion USB) Pin Posicién | Velocidad | Par de giro bicom | Entrada de alimentacion de las entradas 5
6.1.1 MR-JE-A Servoamplificador 42 EM2 EM2 EM2 v _ digitales s 10
. Conexion CN1 de 43 LSP LSP _ v — DOCOM E?tirta;‘il:sde alimentacion de las salidas 3
Servoamplificador (conexion USB) senal E/S N4 24 LSN LSN — v — 9 -
Conexion — “\_| SD Blindaje Carcasa
] - dela bateria 48 ALM ALM ALM — v
2 27 49 RD RD RD — v 6.2.3 MR-JE-BF
3 28
4 29 | 1,16-18, "
/‘—/ N I R Conexion CN2 del 22,25,32, — Senales de entrada
der del mot
mEamE encoder ce’ motor 45,50 Simbolo | Operando Cableado | Pin
\‘\ 9 a » @ Esta entrada esta disponible en légica negativa. Esta conexién no tiene asignada EM2 Parada inmediata 2
0| |as || CETEX"’" ninguna funcién de fabrica. La seleccion de funciones se lleva a cabo mediante - - 20
. - — thernet pardmetros EM1 Parada inmediata 1
=) 12 a7 N )
. = @ Laseleccién de funciones se lleva a cabo mediante pardametros. CN3 2
Conexién CN2 del 13 38 @ . . . - ) " ) - - ) :
encoderdelmotor ~ __~ 14 39 iadel iones C Esta entrada estd disponible en légica positiva. Esta conexién no tiene asignada _06 Sin asignacion de funciones (siempre OFF) 12
15 40 Lac?\‘aéa € las conexiones CN2 ninguna funcién de fabrica. La seleccién de funciones se lleva a cabo mediante
16 m y estd unida con el borne 2 19
|| || de puesta a tierra (PE) (@) del parametros.
18 7 ™ 42 servoamplificador.
19 44 ® » ) . . » . - Comunicaciéon Senales de salida
20 45 Esta conexion no tiene asignada ninguna funcion de fébrica. La seleccién de fun- - "
21 4 ciones se lleva a cabo mediante parametros. Simbolo | Operando Cableado | Pin Simbolo | Operando Cableado | Pin
2 4 C tacion automética de un freno d
” " SoP 3 MBR® p(aagg: acion automatica de un freno de 13
24 49
25 50 6.2 Operandos E/S SDN 4 ® . - . . N3 9
La caja de las conexiones CN1y CN2 estd unida con el borne de RDP Interface RS422/RS485 CN1 39 - Sin asignacion de funciones (siempre OFF) 15
puesta a tierra (PE) (@) del servoamplificador. % 6.2.1 MR-JE-A p— 0
TRE 31 Sefal STO (Safe Torque Off)
6.1.2 MR-JE-B Senales de entrada/salida - -
» Simbolo | Operando Cableado | Pin
CN5 (conexién USB) Conexién CN3 de CN Senal li i6
sefial E/S . ! — - " Ei d Salida Fuente de alimentacidn Senales de entrada
N Servoamplificador — _ Pin Posicién | Velocidad | Par de giro Simbolo | Operando Cableado | Pin STO1 Senal de desconexién STO1 ng 4
1 11 A io
Qoneden 2 N2 2 — Ve VLA v — Dicom | Entrada de alimentacion de las entradas 20 ST02 Sefial de desconexién STO2
3 ) 4 LA LA LA — v digitales 21 Sefales de salida
4 14 -
Conexién CN2 del EEI::xidn | - 5 LAR LAR LAR v DOCOM Entrada de alimentacion de las salidas digi- 46 TOF81 Senal de respuesta del estado STO1 CN8 6
encoder del motor SSONETII parael 4 5 - 15 6 LB LB LB — v tales 47 TOFB2 Senal de respuesta del estado STO2 7
servoeje previo o
o 7 7 | 7 LBR LBR LBR - v oPC Alimentacion de tension para el control de N1 12 Fuente de alimentacién
Conexién 8 18 8 Lz Lz Lz _ v colector abierto en légica negativa
SSCNETIII para el Simbolo | Operando Cableado | Pin
servoeje siguiente = 9 % 19 9 LZR LZR LZR — v 3 p
1 — Punto de referencia para TLA, TC, VC, VLA, 28 Entrada de alimentacién de las entradas
i I 0 PP @ @ v LG OP, MO1y MO2. 30 picom digitales N3 10
. " 1 PG — — v — Los pines estan conectados internamente.
La caja de las conexiones CN2 — N e N
y CN3 esté unida con el borne 5 SOP o e v 34 DOCOM Eptyada de alimentacion de las salidas 3
de puesta a tierra (PE) (@) del 9| - digitales
lificador. i i
servoamplificador. 14 SDN SDN SDN - v L1y Blindaje Carcasa STOCOM | Punto de referencia para STO1/STO2 o 3
15 SON SON SON v — i
6.1.3 MR-JE-BF = s = - s 6.2.2 MR-JE-B TOFCOM | Punto de referencia para TOFB1/TOFB2 8
Conexion CNg e Servoamplificador - - SD Blindaje Carcasa
sehal E/S STO CNs Conexién CN3 de 23 zsP zsP zsp — v Sefales de entrada
(conexién USB) sefal /S
i _ 24 INP SA — — v Simbolo | Operando Cableado | Pin 6.2.4 MR-JE-C
1 1
=] 12 26 MO1 MO1 MO1 — (4 EM2 Parada inmediata 2 2 SeRales de entrada/salida
. 3 — 'E) 27 TLA TLA® TC v — EM1 Parada inmediata 1 N3 SeRal Entrada Salida
am NS 29 Mo2 Mo2 Mo2 - v CN3 2 Pin Posicién | Velocidad | Par de giro
Conexion 6 [ocow | 16 31 TRE TRE TRE v — -6 Sin asignacion de funciones (siempre OFF) 12 1 EM2 EM2 EM2 v —
SSCNETII para el —
Conexién CN2 del servoeje previo - 7 = 17 33 oP OoP OoP — v 19 2 SON SON SON v _
encoder del motor N1B _
Conexitn - = 35 NP @ @ v Senales de salida 3 LsP LsP LsP v —
SSCNETII para el 0 20 36 NG — — v — —
servogjesiguiente | = [ Simbolo | Operando Cableado | Pin 4 LSN LSN LSN v
i 37 PP2 @ @ v — — " 6 PP ® ® v —
N4 ——— ® | Conmutacién automética de un freno de
Conexion 38 NP2 ® ® v — MBR parada 13 7 PG — — v —
dela bateria N3
I(_ja cajadelas conexionescgzlycm estd :indzcon elborne 39 RDP RDP RDP v _ ® Si . i6n de funci si OFF) 9 8 RES ST1 RS2 v —
e puesta a tierra (PE) (@) del servoamplificador. —_ in asignacion de funciones (siempre
40 RDN RDN RDN v — 15 9 TLA TLANC® TC v —
41 CR ST2 RS1 (4 —
® La seleccion de funciones se lleva a cabo mediante parametros.

NIC SANAT Begrd r"
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® Esta entrada esta disponible en légica negativa. Esta conexién no tiene asignada

ninguna funcion de fabrica. La seleccion de funciones se lleva a cabo mediante

parametros.




Para el almacenamiento y la operacion hay que observar las siguientes condiciones.

Fuente de alimentacion

CN3 Senal Par de apriete [Nm] icié
. — - - Entrada Salida Servoamplificador B ENtoImo Condicion

Pin Posicion | Velocidad | Par de giro Borne PE Funcionamiento 0°C hasta +55 °C, Clase 3K3

1 LA LA LA — v MR-JE-10A-MR-JE-300A 12 (IEC/EN 60721-3-3)

13 Lz LZ LZ (4 MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 12 o o

Almacenamiento ® | 720 °C hasta +65 °C, Clase 1k4

14 RD RD RD v MR-JE-10C-MR-JE-300C 12 (IEC/EN 60721-3-1)

15 ALM ALM ALM — (4 (@ Compruebe en el servomotor si los cojinetes, el freno etc. producen ruidos Humedad Funcionamiento,

6 op op op — v inusuales. relativa del aire Transporte, ) 5 hasta 90 % RH
® Compruebe los cablesy partes similares por si presentaran dafios o roturas. Almacenamiento

19 NP ® ® v — Estaglezca los ‘[l:ltervalos de comprobacién en conformidad con las condicio- Resistencia contra | FUncionamiento Clase 3C2 (IEC/EN 60721-3-3)

20 NG _ _ v _ nes de operacion. ! plh ® Y
@ Compruebe que sientan bien todas las conexiones del servoamplificador. Zgﬁiﬁi:;gwg' Transporte Clase 2C2 (IEC/EN 60721-3-2)

21 CR ST2 RS1 v - (® Compruebe el conector por si presentara dafios y asegurese de que no esta Almacenamiento® | Clase 1C2 (IEC/EN 60721-3-1)

22 INP SA — — v sometido a traccion. Condici Funcionamiento | Clase 3B1 (IEC/EN 60721-3-3)
(® Compruebe la acumulacién de polvo en el servoamplificador. ondiciones ®

24 LAR LAR LAR — v @ Compruebe que el servoamplificador no produce ruidos desacostumbrados. blolt?glctasl Transporte Clase 2B1 (IEC/EN 60721-3-2)

25 LBR LBR LBR — v Compruebe el estado del eje del motor y de las partes a él acopladas. ambientales Almacenamiento ® | Clase 1B1 (IEC/EN 60721-3-1)

26 7R 7R 7R — v ©® Asegurese de que funciona co_r(ectamen_te la funcién de PARO DE_ EMER- 10 Hz hasta 57 Hz con desviacién

GENCIA, es decir que la operacion se detiene y se desconecta la alimenta-

cion de tension de inmediato en cuanto se acciona el pulsador de PARO DE
EMERGENCIA.

7.2 Periodo de vida util

Hay que recambiar regularmente las partes siguientes. Cuando se descubra que
un componente esta dafado, hay que recambiarlo de inmediato, también en el
caso de que no haya transcurrido su periodo de vida util. La vida atil puede
resultar acortada debido al empleo bajo duras condiciones de operacion. Para
piezas de repuesto, dirijase a su oficina de ventas o a su representante de ventas.

constante de 0,075 mm,

57 Hz hasta 150 Hz con acelera-
cién constante de 9,8 m/s* (1 g)
conforme a I[EC/EN 61800-5-1
(Prueba Fc de IEC 60068-2-6)

Valores de
comprobacion
Resistencia a las
vibraciones

Funcionamiento 5,9 m/s? (0,6 g)

Transporte ® Clase 2M3 (IEC/EN 60721-3-2)

Almacenamiento ® | Clase 1M2 (IEC/EN 60721-3-2)

Grado de polucién 2 (IEC/EN 60664-1)

Valor orientativo de vida util

Parte (h = horas)

Condensador de filtrado 10 afos @

IP20 (IEC/EN 60529)

Caracteristica MR-JE-CI ‘ 3001
Alimentacion de tension de MR-JE-A/B/C
| trifasica 200-240V AC, 50/60 Hz

Alimentacién de tensién de MR-JE-BF

Tensién/frecuencia

Circuito
de potencia

Tension/

frecuencia trifésica 200-240 V AC, 50/60 Hz

Todas las caracteristicas restantes concuerdan con la tabla anterior.

@ Al emplear una alimentacion de tensién monofasica de 200-240V AC, la carga del
servoamplificador MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF,
MR-JE-200BF, MR-JE-100C y MR-JE-200C sélo puede ser del 75 % de la carga nominal
como méximo.

9.1.2 MR-JE-BF - Funcion de seguridad

MR-JE-OJ 10BF-300BF

EN ISO 13849-1 categoria 3PL e,

Funciones de seguridad (STO)
EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3,
conforme a EN |EC 61800-5-2 EN 61800-5-2 SIL 3

Caracteristica

Tiempo medio esperado
hasta un fallo peligroso

Fiabilidad de la deteccion de
errores en un sistema o en
un subsistema

MTTFd = 100 [afos]

DC = medio, 97,5 [%]

Probabilidad media de que se

_ -9
produzcan errores peligrosos | PTH =6/4x 107 [1/hora]

Duracién de empleo Tm = 20 [afios]

<8ms
(entrada STO OFF — desconexién de energia)

Demora de respuesta

Proteccion - -
Tipo abierto (UL50)

Simbolo | Operando Cableado | Pin
Entrada de alimentacion de las entradas
Dicom digitales 20
DOCOM Eptrada de alimentacion de las salidas 46
digitales
oPC Alimentacion de tension para el control de 12
colector abierto en l6gica negativa CN1
3
Punto de referencia para TLA, TC,VCy OP. 28
LG " 2 A
Los pines estan conectados internamente. 30
34
SD Blindaje Carcasa

@ Esta entrada esta disponible en légica negativa. Esta conexion no tiene asignada
ninguna funcion de fabrica. La seleccion de funciones se lleva a cabo mediante
parémetros.

7 Mantenimiento y servicio

7.1 Puntos de comprobacion

Numero de procesos de conexion, de
paro inmediato y de paro inmediato del
Relé PLC: 100 000

Numero de conexiones/ _
desconexiones para STO: 1 000 000 ®

Funcionamiento,

Almacenamiento Max. 2 000 m sobre el nivel del mar

Altitud de

emplazamiento

Transporte Max. 10 000 m sobre el nivel del mar|

Ventilador 50 000-70 000 h (7-8 afos)

Tiempo de backup de la bateria @ | aprox. 20000 h

Bateria ® 5 anos a partir de la fecha de fabricacion

PELIGRO

)

@ Antes de comenzar con los trabajos de mantenimiento o de inspec-
cion, desconecte la tension de alimentacion del servoamplificador
MR-JE y espere un minimo de 15 minutos hasta que se apague la ldm-
para "CHARGE". En caso contrario existe peligro de electrocucion. Pri-
mero siempre hay que asegurarse de que estd apagada la Idmpara
"CHARGE" de la parte frontal del servoamplificador.

@ Los trabajos de mantenimiento y de inspeccién tienen que ser llevados
a cabo exclusivamente por un electricista profesional reconocido que
esté familiarizado con los estdndares de seguridad de la tecnologia de
automatizacion. En caso contrario existe peligro de electrocucion. Pon-
gase en contacto con su oficina de ventas o con su representante de ven-
tas cuando sea necesaria una reparacion o el recambio de componentes.

@ Resulta afectada por corrientes punta y por pérdida de capacidad. La vida util
depende en gran medida de la temperatura ambiente y de las condiciones de
funcionamiento. La vida Util del condensador indicada arriba se alcanza cuando la
operacion tiene lugar en un entorno normal climatizado. (Temperatura maxima
del aire circundante: 40 °C con operacién hasta méx. 1000 m sobre el nivel del mar
y 30 °Ca 1000-2000 m)

® S6lo con MR-JE-BF

@ Condicion: Alimentacién de tensién desconectada, temperatura ambiente de 20 °C
El tiempo de backup vale para el empleo con una bateria MR-BAT6V1SET-A.
Encontrara mas detalles acerca de tiempo de backup de otras baterias en el manual
de instrucciones del servoamplificador correspondiente.

® La calidad de las pilas empeora con las condiciones de almacenaje. La vida de las
pilas es de 5 afos a partir de la fecha de fabricacién y es independiente de si han
estado conectadas o no.

8 Transporte y almacenamiento

® Enel embalaje de transporte original

9 Datos técnicos

9.1 Servoamplificador MR-JE

9.1.1 MR-JE-A/B/BF/C - Datos generales

)

NIC SANAT r'
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Caracteristica ‘ MR-JE-CI ‘ 1000-2000]

Alimentacion de tension de MR-JE-A/B/C

Tension/frecuencia monofésica 6 trifasica 200-240V AC, 50/60 Hz @

24V DC £10 % (consumo de corriente:

Interface (MBTS) 300 mA, con todas las sefiales E/S activadas)

Alimentacion de tension de MR-JE-BF

ATENCION

)

@ Con el servoamplificador no debe realizarse ningtin ensayo de aisla-
iento (resi ia de aisl ) con un equipo comprobador del
aislamiento, ya que ello puede dar lugar a disfunciones.
@ En cuanto usuario, no lleve a cabo ningtin intento de reparacion en el
equipo ni intente desmontarlo.

Se recomienda realizar periédicamente las siguientes comprobaciones:

(@ Compruebe los bornes de conexidn para la tierra de proteccion (PE) por si
los tornillos estuvieran flojos. Reapretar los tornillos flojos.

ATENCION

Circuito monofasica 6 trifésica 200-240V AC, 50/60 Hz @
Tension/ | de potencia
frecuencia | cjrcui
g'efccl(‘)';‘t’rol monofasica 200-240V AC, 50/60 Hz
24V DC £10 % (consumo de corriente:
Interface (MBTS) 300 mA, con todas las sefiales E/S activadas)
Otros datos

Emplee para el transporte los dispositivos de elevacién correctos con
objeto de prevenir daiios.

No apile los servoamplificadores a una altura mayor de la permitida.
No levante el motor cogiéndolo por los cables de conexién, por el eje o por
el encoder.

Durante el transporte, no agarre el servoamplificador por la cubierta
frontal. El servoamplificador podria caer al suelo.

Monte el servoamplificador en una pared con la capacidad de carga sufi-
ciente en conformidad con las indicaciones del manual de instrucciones.
No se suba en los equipos ni los pise. No coloque objetos pesados sobre
los equipos.

Para mds detalles relativos al teyal 2jo de la bateria opcio-
nal, consulte el manual de instrucciones del servoamplificador MR-JE.

Sistema de control Regulacion sinusoidal PWM/de corriente

monofasica 200V AC: Il (IEC/EN 60664-1)

Categoria de sobretension | jexie2 200 AC: Il (IEC/EN 60664-1)

Clase de proteccion I (IEC/EN 61800-5-1)

Corriente nominal de

cortocircuito (SCCR) 100 kA

Cumpli- Directiva de Baja Tension: EN 61800-5-1
mientode | Marcaje CE Directiva de Compatibilidad Electromagnética:
estandares EN 61800-3

globales | EstandarUL | UL 508C

9.2 Dimensiones

Alto

Ancho

Largo

Servoamplificador Ancho Alto Largo Peso
P [mm] | [mm] | [mm] [kgl
< |MR-JE-10A-40A 50 168 135 038
E MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
= | MR-JE-200A/300A 90 168 195 2,1
@ | MR-JE-10B-408 50 168 | 135® 038
i
2 | MR-JE-708/1008 70 168 185® 15
= | MR-JE-2008/3008 90 168 195@® 2,1
uw | MR-JE-10BF-40BF 50 168 ® 135 09
2 | MR-JE-70BF/100BF 70 168® 185 16
(-4
= | MR-JE-200BF/300BF 90 168 ® 195 2,1
o | MR-JE-10C-40C 50 168 135® 08
w
2 |MRJE-70C/100C 70 168 185® 15
= | MR-JE-200C/300C 90 168 | 105@ 21

Sin bateria montada MR-BAT6V1SET-A
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S MITSUBISHI ELECTRIC

MHCTpyKLnA No ycTaHOBKe cepBoycunmnTeneii
MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF n MR-JE-C

ApT. N: 288863 RUS, Bepcua A, 22062018

Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

CoxpaHsem 3a coboi Bce npasa. [paBuibHOCTb MHbOPMaLMK, ONMCbIBAKOLEN
CBOWCTBA npoAyKunn, N TEXHNYECKNX AaHHbIX He rapaHTUpyeTCA.
061bem nocTaBKn

PacnaKyﬁTe cepBoycunuTenb U NpoBepbTe AaHHbIE Ha ero Tabnnuke, YTobbI
y6euvm>c;| B TOM, YTO NOCTaBNeH I'IpaEW'IbeIVI cepBoycunnTenb.

CopiepXaHue ynakoBKu Kon-so

Cepsoycunutenb 1

PyKoBOACTBO MO MOHTaXy 1 6e30MacHOM SKCrnlyaTalummn cepso-

ycunuteneii cepun MELSERVO-JE (gaHHOe pykoBOACTBO) !

Tabnnuka AaHHbIX

AG SERVO
s SER. S4Y001001 CepuitHbiii HOMep
MODEL MR-JE-10A Mopenb
POWER : 100W MouwHocTtb

BapI/IaHTbI NOAKNIOYEHUA NUTaHUA
HomuHanbHas BbIXOIHaA MOLHOCTb
CranpapT, N2 pykoBoacTBa
Temnepatypa oKkpyalolLeil cpeapl
CreneHb 3awwmTbl (kog IP)

Homep ceptudukara KC

INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.: IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300194
Max. ling Air Temp.: 55°C

1P20

KCC-REI-MEK-TC300A745G51

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION OATE 201611

BI
TOKYO 100-5310, JAPAN MADE I JAPAN

o v Mecsy U3roToBHUA
CTpaHa-usrotosurtent
0O603HaueHune moaenn

MR-JE-lgA—DD
Lnycro,]n,Sn vam Un:

Cepsoycunurenn ¢ 5
Mitsubishi Electric new|. BepCuA NPOrpaMmHoro obecnedeHns
(n =00 po 999)

obLwero HazHaue-
HUWA nep. T. cepumn nycTo Unu 2 10 5 6yKBEHHO-LMGPOBbIE 3HAKM:

MELSERVO-JE Cneu. Bepcua annapaTHoro obecneyeHns
(RJ,ED, PX,RU,RZuT.1.)
CumBonbl WnTepdeiic
A YHuBepcanbHble BXOfbl/BbIXOAbI
B SSCNET lli/H
BF SSCNET Ili/H
Cd " 6€30MacHOCTbIO
C Ethernet
Koa BbiX. MOWHOCTb Koa BbiX. MOWHOCTb
10 0.1 100 1
20 0.2 200 2
40 0.4 300 3
70 0.75 — —

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

1 O paHHOM fOKYMeHTe

3t0T AOKYMEHT ABMAETCA NepeBOAOM C OpUrnHana Ha AHINNIACKOM A3bIKE.

1.1 JokKymeHTauus Ha cepsoycunutenb MR-JE

B 3701 MHCTPYKLMM ONcaH MOHTaX 1 NofKntoyeHne cepsoycunutens MR-JE.

Mpouyio NHPOPMaLIMIO, OTHOCALLYIOCA K STOMY 060PYyA0BaHUIO, MOXHO HANTN

B C/IeAyIoLLVX PYKOBOACTBAX:

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (PykosoacTso no
akcnnyataumn MELSERVO MR-JE-A), apTukyn: SH(NA)030128ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode)

(PykoBopacTBO no skcnnyataynm MELSERVO MR-JE-A (pexum nosunumoHmn-

poBaHus)), aptukyn: SH(NA)030150ENG-*

MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol)

(PykoBopacTBO Mo 3kcnnyatayu MELSERVO MR-JE-A (npotokon Modbus-RTU)),

apTukyn: SH(NA)030177ENG-*

MELSERVO MR-JE-B Servo Amplifier Instruction Manual (PykoBogcTso no

akcnnyataum MELSERVO MR-JE-B), aptukyn: SH(NA)030152ENG-*

MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual (PykoBoacTso no

akcnnyataumn MELSERVO MR-JE-BF), aptukyn: SH(NA)030258 ENG-*

MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (PykoBogcTso no

akcnnyataumu MELSERVO MR-JE-C), aptukyn: SH(NA)030257ENG-*

MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)

(PykoBoacTBO no skcnnyataumn MELSERVO MR-JE-C (npodunbHbiii pexum)),

aptukyn: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field Network
Basic), (PykoBoacTBo no 3kcnnyatauum MELSERVO MR-JE-C (cetb CC-Link IEF
Basic)), aptukyn: SH(NA)030256ENG-*

@ MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual
(PykoBoacTBO no 3Kcnnyatauumu cepsogsurateneit MELSERVO HG-KN/HG-SN),
apTukyn: SH(NA)030135ENG-*

@® MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)
(PyKoBOACTBO MO ANArHOCTUKE U YCTPAHEHUIO OWKNGOK CepBOYyCUNUTENsA
MELSERVO-JE, aptukyn: SH(NA)030166ENG-*

3T1 pyKOBOACTBA MOXHO 6eCnnaTHO CKayaTb C Hallero caiTa

https://eu3a.mitsubishielectric.com.

Ecnuy Bac MeloTCA BOMPOChI MO MOHTaXy 1 SKCMlyaTaLmm Nprbopos, onucbl-

BaembixX B 3TON "MIHCTPYKLMM NO yCTaHOBKE", ob6paTnTech B pernoHanbHoe

TOProBoe NpeACTaBUTENbCTBO UAN K PErMOHaNbHOMY TOProBOMy NapTHepy

Mitsubishi Electric.

Kpome Toro, AnA MOHTaxa 3aLUTHO-TEXHNYECKON annapaTypbl HyXHbl 0CObble,

crevuanbHble 3HaHWA, He N3NI0XKEHHbIE B STOM JOKYMEHTe.

1.2 HasHauyeHne fOKyMeHTa

TOT JOKYMEHT NpefjHa3HaueH ANA TEXHUYECKNX COTPYAHUKOB U3roToBUTeNA
W/Vnn NoNb3oBaTeNA MaLVHbI N COAEPXUT MHOPMALIVIO O 6e30MaCHOM MOH-
Taxe cepBoycunutena MR-JE.

B Hem HeT NHCTPYKUWiA NO yNpaBNeHWIo MalMHON, B KOTOPYIO BCTPanBaeTca
3aWMUTHO-TEXHUYECKaA cucTeMa. ITy MHPOPMaLMIO Bbl HailleTe B pyKOBOJ-
CTBax No 3KCnyaTaLyu MallHbI.

1.3 Pa3sbsAcHeHNe TePMUHOB, OTHOCALUUXCA K 6e3onacHoCTN

1.3.1 ®yHKuyuun ocraHoBa no craHpapty IEC 61800-5-2

OyHkumAa STO (cm. IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)

B MR-JE-BF BcTpoeHa ¢yHKUMA "Be3onacHoe oTKNloYeHUe KpyTALLero
momeHTa" (STO - Safe Torque Off). 3ta PpyHKUMA HafexXHO obecToumBaeT cep-
BOABUraTeNb 63 HeOGXOAMMOCTY FaNbBaHNUYECKOTO OTAENEHA CePBOYCUNN-
TeNA OT UCTOYHWKA NUTaHUA.

JTa 3aWmTHaA GYHKLMA BKNIOYaET B ceba cneayiomne noadpyHKumnmn:

— ocTaHoB no Kateropum 0 ctaHaapta IEC 60204-1
— npepoTepalleHne HeOXNAaHHOro NOBTOPHOrO 3anycka

2 YKasaHuA no 6esonacHocTn

1ot pa3fen nocesdleH acnekrtam Balen 6930I'IBCHOCTI/I, a Takxe 6esonac-
HOCTW Nonb3oBaTena CUCTeEMbI. I'Ipem,qe Yem NpuUCTynatb K MOHTaXxy, BHUMa-
TeNbHO NPOYTUTE 3TOT pa3fen.
B 3TOM MHCTPYKLMM MO YCTaHOBKE BCTPEUAIOTCA YKasaHUsA, BaxkHble AR npa-
BUIbHOTO 1 6e30MacHoro obpalleHus ¢ annapatypoit. OTAenbHbIe yKasaHus
MMEIOT CriefyloLLiee 3HaueHe:

2.1 KBanVId)IIIlWIpOBaHHbIe cneynanuctbl

MoHTupoBaTtb cepsoycunutens MR-JE paspelsaerca TonbKo KBanuduum-

|POBaHHbIM CMeLaniicTam, KOTOpbIe AOMKHbI OTBEUATb ClIeAYIOLLMM TPe6OBaHNAM:

@ yuacTve B COOTBETCTBYIOLEM OOyUeHNH,
(YuebHble Kypcbl NpeanaratloTca B pernoHanbHbix ¢unvanax Mitsubishi
Electric. TOuHble CPOKM 1 MeCTa NPOBEAEHNA MOXHO Y3HaTb B 6nvKaiiuem
K Bam dunuane.)

@ VIHCTPYKTaX Mo ynpaBieHio MaLLHON 1 1eACTBYIOLM NPaBUIam TEXHUKN
6€30MacHOCTY, NPOBE/IEHHDIN OTBETCTBEHHBIM MO/b30BaTeNIeM MaLLUUHbI,

@ [oCTyn Ko BCem pykoBoAcTBaM MR-JE, npouTeHue v 3HaHUe copepaHus
3TVX PYKOBOACTB,

@ [0CTyn KO BCeM PYKOBOACTBaM MO yCTPoONCTBaM (Hanpumep, doTopeneit-
HbIM 6apbepam), OTHOCAWMUMCA K 6€30MacHOCTU U NOAKIUYEHHbIM
K 3alLNTHO-TEXHUYECKON KOHTPONVpYIOLLeil CUCTeMe, MPOUTEHNE 1 3Ha-
HUe coaepXaHnaA STUX PYKOBOACTB.

2.2 MpumeHeHune npubopa

Cepsoycunutenv MR-JE oTBevaloT cnefyowmm ctaHaapTam.

OH moXeT NPUMEHATbCA B COOTBETCTBUM CO CTaHAApPTaMN. ..

@® EN61800-5-1

@® EN61800-3

@ EN60204-1

@® UL508C

Kpowme Toro, cepsoycunutenn MR-JE-BF oTBevatoT cniefiylowym cTaHaapTam 6es-
OMacHOCT N MOTYT UCMONB30BaTLCA Kak ¢ Mopynem 6esonacHoctn MR-J3-D05,
TaK 1 C UHbIMMN CepPTUGULIMPOB; penei moay 6e3onacHoCTU
WU KOHTPO/NIEpaMn 6e30MacHOCTH.

OH MOXeT MPUMEHATLCA B COOTBETCTBIN CO CTaHAAPTaMM. ..

@ ENISO 13849-1 kateropua 3PLe

@® EN62061SILCL3

@® EN61800-5-2 (STO)

2.3 YcnosusA sKcnayaTauumn

Jkcnnyatupyiite cepsoycunuten MR-JE TonbKo B AONYCTUMbIX Npeaenax
(HanpaXeHuA, TemnepaTtypbl U T. M.), CM. TakxKe "TexHUYyeckne paHHble"
1 TabnnuKy AaHHbIX Ha camom npubope. SKcnnyaTMpoBaTb NPUGOpPbI paspe-
WaeTcA TONbKO CMeuunanbHo 06y4YeHHOMY NMepcoHany U TONbKO Ha ToM
MaLUVHe, Ha KOTOPOU OHU BbiNI CMOHTMPOBaHbI 1 BBEAIEHDI B SKCMyaTaLio
cneyuanbHO 06yYeHHbIM NePCOHANOM € CObMI0AeHEM PYKOBOACTBA MO SKCM-
nyatauumn cepsoycunutenein MR-JE.

B cnyyae HekBannouLUMPOBAHHOTO NPUMEHEHNA WU BHeCeHUs B Npubop
n3meHeHuit Mitsubishi Electric Co. He NpyHUMaeT NpeTeH3nn Ha BO3MelLeHne
yuiep6a, Aaxe ecnn 3T NPETEH3MM OTHOCATCA K MOHTaXy WiN NOAKNIOYEHMIO.

OMNACHOCTb
Mpexde yem npucmyname K Y, C Hanps-
XKeHue u 0 Kak ym 15 muHym, 61 P
ycnenu pasp A 00 HOU 8e/TUYUHbI

2.3.1 BHewHAA annapaTypa 1 NOAKNA0YeHNe NnTaHua

@ JlokanbHas NPoBoAKa
A coepvHNTENbHON NPOBOAKM NCMOMb3YiiTe TONIbKO MefjHble MPOBOAa,
[onyuieHHble Ana Temnepatypbl 60 °C/75 °C. B cnepytoweit Tabnuue yka-
3aHbl ceyeHua nposofos (AWG I) npm 75 °C. 1na noacoefMHEHVsA NPOBO-
0B UCMONb3YyTe NOAXOAALLME OKOHLIOBOYUHbIE MMb3bl.

OMACHOCTb:
/&\ Yzpo3a 0ns xu3Hu unu 300posbs nonbzoeamens
\ A,

lec mep n| C
Y P
co3dame yaposy ONA XKU3HU unu SBDPOBbH nosesoeamens.

MonepeuHoe ceueHue [Mm?]
CepBoycunurtenu L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe@ |1 +C | pe0®@

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

3.5 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

\ BHUMAHME:
/'\ Onacxocme dns annapamypet.
® \ Hec

mep n|
npueecmu K cep p P
UHO20 uMywecmea.

mu

ypbl unu

@ PE (3a3emneHue) €]
Huxe npuBefeHbl AaHHble Knemmbl "PE" cepoycunutensa.
Pasmep BuHTa: M4
MowmeHT 3aTtsaxKu: 1.2 Hm
PekomeHayeMbiii KOnbLieBOW KabenbHblii HaKOHeUHMK: R2-4 (n3rotoBuTens JST)
OGXMMHOI MHCTPYMeHT: YPT-60-21 (n3rotoButens JST)

@ Ceuennsl NpOBOROB BHIGEPHITE B 3aBUICMMOCTIA OT HOMMHAITEHOM MOWHOCTU CEPBOABU-
raTens. 3HayeHus B TabnLie OCHOBbIBAIOTCA Ha BbIXOHO MOLLIHOCTY CEPBOYCUINTENA.

@ lpumep BbibOpa 3aKancCiONMPOBaHHbIX CUMOBbIX BbiKloyaTenei (MCCB)
1 npepoxpaHuTenen
Ecnu cepBoycunutens TpebyeTca 3aWuTuTb NpefoXpaHnTeNem Unn CUNoBbIM
BbIK/l0YaTenem, OTK/IoYaloLLas CNoCOBHOCTb KOTOPOTo COCTaBNAET He MeHee
300 A 3¢¢. npy makc. 240 B, To ans 3Tvx Lenen cnepyet Bbi6paTth Npeao-
XpaHWUTeNb C XapaKTepPUCTUKOW cpabaTbiBaHua "T" unu 3akancionuposaH-
Hbil1 cMnoBoi Bbikmtoyatens (UL489 Listed MCCB) 3 cnepytoeit Tabnmuibl.
YKasaHHble B 3TOVi TabnuLe npefoxpaHUTENy 1 BbiKNloYaTeny ABNAITCA
npriMepamm, OCHOBbIBAKLYMMMUCA HA HOMUHAMbHbBIX BXO[HbIX 11 BbIXOAHbIX
[laHHbIX cepoycunuTens. Ecin K ceppoycnnmTenio nofKoyaeTca cepso-
[iBUraTeslb MeHblLUe MOLHOCTU, MOXHO NPUMEHNTb NPEAOXPAHNTENN UK
BbIK/IOYATENIN C MEHBLWUM HOMUHaNIbHLIM TOKOM. [lononHuTensbHas
nHbopMaLA ANA BbIGOPaA UHBIX NPEAOXPaHNTENEl, CUNOBbIX BbIKMoYaTe-
neii 1 nyckatenen ABuratensa Tuna "E" umeeTca B pyKoBOACTBE M0 IKCMya-
Tauuy cepBOyCUnnTENA.

CepBoycunurenu 3aKanc!o BLIPRELLL D Mpepoxp
CMNOBOM BbiK/lOYaTenb

Tun 200 B 240 B nep.T. 300B

mjgz ; g/MR-JE-ZO/MR»JE-40/ NE63-SV 3P 6AW 10A

MR-JE-70 @/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A

MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A

MR-JE-300 NF63-SV 3P 20A W 40A

® npu ogHo$a30BOM HanpsxeHnn nutaHua 200 B nep. T.

@ HanpsaxeHne nutaHua
JTOT CepBOYCUNUTENb MOXHO MOAKNIOYUTL NO cxeme "3Be3fa”
C 3a3eM/IeHHO HeliTpanblo (kaTeropva nepeHanpaxexus Il (kateropua
nepeHanpsxeHna |l 4na ongHodasHbIX CepBOYCUNNTENEIR), B COOTBETCTBIN
c IEC/EN 60664-1). OaHaKo ecnv Bbl XOTWUTE NCMONb30BaTb HelTpanb Ans
ofiHO(a3HOro NUTaHKA, TO ANA NOAKMI0YEHNA Heo06X0ANM TpaHcPopmaTop
C ycuneHHon nsonauveir. Ana nutaHna nHTepdencoB NCNonb3yinTe BHeLU-
HWIA 24-BONbTHbI 670K CETEBOTO NUTAHWA C YCUNIEHHON U30NALMEN OTHO-
CUTENbHO BXOAHBIX U BbIXOAHbIX COEANHEHNIA.

@ 3azemnenue
JInA 3aWwmTbl OT yapa TOKOM MOAKIounTe 3aluTHoe 3a3emreHue (PE) cepso-
ycunutensa (knemmy, 0603HaueHHyto cumsonom @) K Knemme 3asemieHus
(PE) pacnpegenutenbHoro wkada. Mpw 3ToM K OfHOMY BUHTY KNeMMbl Hefb3s
noaKmioyaTh ABa Unu Gonee 3asemnalWux nposoaa. Beceraa nopkniovaiite
3asemnaiolme NPoBoa TONbKO NO NPUHLKNY "OfUH NPOBOA K OAHOMN
Knemme". B 3aUTHOM NPOBOJiE 3TOro NPOJyKTa MOXEeT BO3HMKaTb NOCTOAH-
Hblll TOK. NPy NCNONb30BaHMM YCTPOICTBA 3aWUTHOrO oTKNloueHnA (Y30)
cepBoycHnnTENb AOMKEH ObiTb 3a3eMneH Yepes Knemmy 3asemnenus (PE). Co
CTOPOHbI MUTaHWA /1A annaparta MOXHO NPUMEeHATb Tonbko Y30 tuna "B".

Knemmbt
3a3emneHus

Knemmbi
3a3emneHus

2.3.2 CooTBeTcTBUe AanpekTuBam EBponeiickoro Colosa

B OTHOLLEHUM MOHTaXa, SKCMyaTaLumn 1 Neprofnyeckoro Texo6cyKusaHms
KoHuenuua cepeoycunutens MR-JE oTBeuaeT cneaytolumm ctaHgapTam:
AvpekTrBa "MawmHbl" (2006/42/EC), anpeKTrBa "InekTpomMarH1THasa coBme-
ctumocTb (AMC)" (2014/30/EV), avpeKTuBa 06 yCTaHOBKAX HU3KOTO HanpsiKe-
HuA (2014/35/EU) n pupekTrea RoHS (2011/65/EU).
@® TpebosaHua no SMC
Cepsoycunutens MR-JE cooTBeTcTByeT KaTeropum C3 ctangapta EN 61800-3.
MpoBoaKa BXOAOB 1 BbIXOAOB (MaKC. AnnHa 10m) 1 Kabenb aHKogepa (Makc.
[nnHa 50 M) JOMKHbI GbITb SKPaHMPOBaHbI, 1 X SKpaH 3a3emneH. C BXOHO
CTOPOHbI YCTaHOBUTE NMOMEXONOAABNAIWMIA GUALTP U YCTPONCTBO 3alLTbl
OT nepeHanpsaxeHuin. OgHako ecnu B cnyyae MR-JE-70 n MR-JE-100 anvHa
kabena sHKoaepa nNpesbilwaeT 30M, yCTaHOBUTE Ha BXO/E NUTaHA CepBOyCH-
nuTens nomexonopaasnsowmint dpunbTp (FR-BIF). Huxe nepeuncneHsl peko-
MeHlyemble yCTpONCTBa:
- Momexonopasnatowmii punbTp: Soshin Electric, cepusa HF3000A-UN
- 3awwura ot nepeHanpsxerui: Okaya Electric Industries, cepvsa RSPD
- TMomexonopasnstowmii dpunbTp: Mitsubishi Electric FR-BIF
Cepusa MR-JE He paccuMTaHa Ha NPYMEHEHNe B XWUNbIX 1 KOMMEPYeCKUX
30HaX, HeNnoCcpPeACTBEHHO NOAKMNIOYEHHbIX K 0OLIECTBEHHOI HU3KOBONLTHOMN
CeTu: NPU SKCMyaTaLmumn CepBOYCUNNTENA B TaKMX 30HaX MOTYT BO3HMKaTb
papvionomexw. 3rotosrTenb yCTaHOBKM AOMKEH NPeOCTaBUTb NOMb30Ba-
Teno pyKoBOACTBO MO MOHTaXy W IKCMyaTaLuy yCTaHOBKY, BKNOYaloLLee
B ceb peKoMeHAaLVy Mo YCTPOCTBaM ANA nofaBneHuns nomex. Bo nsbexa-
HUe NepeKPeCTHbIX HABOAOK Ha CUTHanbHble Kabenu PyKoBOACTBO NO MOH-
Taxy [IOMKHO CoflepXaTb yKasaHune O TOM, 4TO NuTakoLime Kabenm JomKHbI
6bITb NPONOXKEHbI OTAENLHO OT YNPaBAALIMX CUTHaANoB. Mcnonb3yiTe
TONbKO 610K NUTaHNA NOCTOAHHOIO TOKa, CMOHTUPOBAHHbIN BMECTe C cep-
BOYCUNUTENEM B pacnpefenvTensHom Wwkady. He noakntovaiite K sTomy
610Ky NITaHUA HYKaKKe Hble YCTPOIiCTBa.



® [leknapauus o cooteeTctum (DoC - Declaration of Conformance)
Hactoawum MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. geknapupyert, 4to
CepBOYCUIITENN COOTBETCTBYIOT HEOGXOAVIMbBIM TPEGOBAHMAM U CTaHAap-
Tam (2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU n 2011/65/EU). Konuio "[lekna-
paumu o cootBeTcTBUM" (DOC) MOXKHO 3arpy3unTb C Halero canTa.

2.3.3 CootBeTcTBue npeanucaHnam CLUA un Kanagbi
(Ceptudukauus UL/CSA)

TOT CepBOYCUNUTENb CKOHCTPYMPOBaH B COOTBETCTBUM CO CTaHAapTamu
UL 508C 1 CSA C22.2 N214. Mpouve noapo6bHOCTY, Kacalowwmecs ceptudmkaumm
UL/CSA, MOXHO HaiiTy B pyKOBOACTBE MO 3KCNyaTaLumn cepsoycunutens MR-JE.
@® MoHTax
O6bem pacnpefenuTenbHOro Wkada A0MKeH COOTBETCTBOBATb Kak MUHU-
MyM 150 % o6bema BCex pa3melleHHbiX B Hem cepoycunutens MR-JE.
Kpome Toro, wkad AomKeH 6biTb YCTPOEH Tak, uToObl TeMnepaTypa Bo3fyxa
BHYTPU WKada HMKorAa He npesbiwana 55 °C. Cepsoycunureny Heobxo-
ZIVIMO yCTaHOBWTb B METaIMYECKOM LiKady. Kpome Toro, 3alynTHoe 3asem-
neHue pacnpefenuTenbHOro wkada AONKHO 6biTb NPaBUNbHO
NOAKNIOYEHO B COOTBETCTBUM cO cTaHAaapTom I[EC/EN 60204-1. B kauecTe
OKpY>KaloLLMX YCNOBWI AONYCKaeTCA OTKpbIToe ncnonHeHue (UL 50) n kate-
ropva nepeHanpaXeHNa B COOTBETCTBIM C Tabnuuen u3 paspaena 9.1. Ha
MecTe MOHTaXa He [JoO/KHa NPeBbIWaTbCA CTeNeHb 3arpA3HeHHOCTH 2.
Mcnonb3yitte TONbKO MeHble NPOBOAa.

@ HarpyaemMoCTb TOKOM KOPOTKOrO 3aMblKaHUA
(SCCR - Short-Circuit Current Rating)
MpurogeH AnA NpUMeHEHNA B SNEKTPNYECKO Lienu, CnocobHO nocTas-
NATb CUMMETPUYHbIV TOK He 6onee 100 KA (3¢¢.) npu makc. 500 B. Ykasa-
HUWA MO Harpy>eHuo TOKOM KOpoTKoro 3ambikanua (SCCR) B cnyuae
npymeHeHus nyckatens asuratens Tuna "E" nmetotca B pykoBoacTse no
SKCMyaTaLum COOTBETCTBYIOLEro CepBOYCUNUTENA.

@ XapaKTepucTuKa 3aluTbl OT Neperpysku
Cepsoycunutenb MR-JE ocHalleH 3N1eKTPOHHO 3alnTOol OT neperpysKu
BbIXO/Jja ANA CePBO/ABMUraTeNsA, PaCcCYMTaHHON Ha 120 % HOMUHANLHOIO BbIXOA-
HOrO TOKa (TOKa MOJIHOW Harpy3Ku) CepBOyCUnUTens.

@ Paspagka KoHAeHcaTopa

@ B OTHOLIEHNN MOHTaXa, 3Kcnnyatayum n nepnognyeckoro TeXO6CJ1y>KI/lBaHI/lﬂ

cepsoycunutensa MR-JE cobniofaiite HaLmoHanbHble NPeAnMcaHnA 1 Nono-
KEHUS, B YaCTHOCTU:
- AvipekTuBy "MalumHbl 1 MexaHu3mbl" 2006/42/EC,
- AupekTusy no SMC 2014/30/EU,
— [MPEeKTUBY MO yCTaHOBKaM HI3KOro HanpsxeHua 2014/35/EU,
- pupektuBa RoHS (2011/65/EU) n
npeAnncaHnA 1 3akoHbl Mo OXpaHe Tpypaa.

@ l3rotoBuTeNb U BRajeneL MaluHbl, B KOTOpOVI 3KCNNyaTUPyoTCA CepBo-

ycunutens MR-JE, oTBeuaet 3a nprobpeTeHne 1 cobniogeHvie BCex npume-
HUMBIX NPEANCaHNIA 1 NONOXKEHNIA, UMEIOLLINX OTHOLLIEHVe K 6e30MacHOCTY.

@ O6a3aTenbHo cobntopaiiTe BCe ykasaHUA PyKOBOACTB, B YaCTHOCTY, 0CObble

yKa3aHuA Mo TeCTOBOMY PeXUMY.

@ Vicnonb3oBatb TECTOBbIN pexum paspeLlaeTca TONbKOo cneunanuctam nnm cne-

unanbHo OGyHeHHbIM 1 yNO/THOMOYEHHbIM finLam. TecToBblt pexnm aonxeH
obs3aTenbHoO perncTpnpoBaTbCA N AOKYMEHTUPOBATbLCA — Tak, 4TO6bI Brocnea-
CTBUW €ro MOrnn BOCNPOU3BECTU U NPOaHaNn3npoBaTb TPeTbY NnLa.

@ MoHTaX 1 BbINONHEHNe SNEeKTPONPOBOAKN [OMXHbI OTBEYaTb npeanuca-

HUAM MO TEXHNKe 6e30I'IaCHOCTI/I, OTHOCALNMCA K COOTBETCTBYOLWEMY CIy-
4alo NpUMeHeHuA.

@ B cootsetctum ¢ IEC 61800-5-2, pyHKLUMA "Be3onacHoe oTKIoueHne KpyTa-

wero momeHTa" (STO - Safe Torque Off) cnyuT TonbKo AnA TOro, YTo6b!
HaJleXHO OTAeNATb CepBofBUraTesib OT pabouero HanpsxeHuA. OHa He npe-
[OTBpALLAeT AanbHelillee BpaLLeHVe Bana ABUraTeis noj AefiCTBIEM BHeLL-
HNX U HeMpeayCMOTPEHHbIX CVA UAK Havano Takoro BpauleHus. Ecnn
LOMKHO 6bITb HafieXHO NPEeAOTBPALLEHO BpaLLeHe Bana ABUraTesns nog
NeNCTBYEM BHELWHNX CUJI, HEOBXOAVNMbI JONONHNTENbHbIE YCTPONCTBA
(HanpYMep, TOPMO3 WU MPOTUBOBEC).

@ B oTHOWweHun Bblpa6OTKI/l HaI'IpFI)KEHVIVI KOHAYKTUBHbIX NOMEX B inanasoHe

YactoTbl oT 150 KI'y ao 30 My cepsoycunutens MR-JE oTBeuaeT Tpebosa-
Huam no SMC, npepbi#asnaembim ctaHgapTom DIN EN 61800, vactb 3: "SMC",
K 3/1eKTPONPUBO/JAM C U3MEHAEMOI YacTOTON BpaLLeHus.

OMNACHOCTb
@® Ymobbr uc ¢y p ycmpoiicme 6e3o-
nackocmu scnedcmeue MHOXec Ha yc cnedy
p Ha 8c ‘meuu
cmp Hopm. H cumo omypoeHsa nokazameneli (Performance
Level), A KaK. pas e 200.
@ Ecnu 0dHosp Heucnp PXHUI U i i mp
mocma pmepa, cep P maxkcumym P

BHUMAHUE

Cepeoycunumens MR-JE omeeyaem mpe6osaHuam dupekmussl "dnek-
mpomazHumHan coemecmumocms" 2014/30/EU u cyujecmeeHHbIM mpe-

ONACHOCTb 60eaHuam cmandapma EN 61800-3 (emopas okpyxatowas cpeda/
) kamezopus PDS "C3"). Takum ob6pasom, cepeoycunumens MR-JE npu-
" S OHbI ona 8 uHenpu-
OnacHocme ydapa —-Hedomp 600 np 6noka 2o v g e
unu nposo, aKu cpasy nocne om c o P 200HbI 07151 YACMHO20 UCNONbL308AHUS.
Bpems pasp pa coc He 15 munym.

@ 3awurTa fBuratens ot neperpesa
B cepBoycunuTene He NpefycMOTPEHa BO3MOXHOCTb KOHTPONA TeMnepa-
Typbl. [lBuratento HeobxoAnma oTaenbHas Tepmosalumra. Mcnonb3syiite
OTAENbHYIO 3aLLNTHYI0 CXeMY C TEPMOJATUNKOM.

@ 3awmTa oKoHeuHoro Kackaga (Branch Circuit Protection)
Mpu ycraHoske B CLLIA gomkHa GbiTb NPeAyCMOTPEHa 3alLmTa OKOHEYHOTO
kackapa (Branch Circuit Protection) B COOTBETCTBUM C NPaBUNamMu S1eKTPo-
ycraHoBok "National Electrical Code" v npumeHUMbIMW MeCTHbIMY Npeany-
caHuAMM.
Mpu ycraHoBKe B KaHage fo/mKHa GbiTb NpeaycMOTPeHa 3alyMTa OKOHeY-
Horo Kackafa (Branch Circuit Protection) B COOTBETCTBUM C KaHaACKUMN

2.5 OcraTouHble pUCKN

M3rotoBuUTENb YCTAHOBKM OTBEYAET 3a aHa/3 PUCKOB 1 BCe obpasylowjyeca
B pe3yfibTaTe 3TOr0 OCTaTOUHbIe PUCKN. HiKe nepeuncieHbl Bce 0cTaTouHble
puckn dyHKUMn EMG (aBapuitHoe BbiKloueHne/aBapuiiHbIi ocTaHoB). OTBeT-
cTBeHHOCTb Mitsubishi Electric 3a nospexaeHuna nnu TpaBmbl, 06ycnoBneHHble
3TUMM OCTaTOUHBIMM PUCKaMK, B JIOGOM Cllyyae UCKIoueHa.

BHUMAHUE

Py Y n 6

HOoCcmu

® [lpocmpaHcmeeHHO
om npoeoaku UHbIX CU2HAN08 (ISO 13849- 1, maﬁnuua F.1Ne1).

npaswnamu snekTpoycraHoBok (Canada Electrical Code) n npi
MECTHBIMU NpeANNcaHnAMM.

2.4 O6wwue yKa3saHUA NO 3aliUTe N Mepbl 3aLUTbl

om pexo (uci p
wue onsa i 8 wkagy, um.n.).
® [llpunp 0 i Ct daiime ¢ pac-

CMosAHUA 8 3aeucumocmu om umunac

BHUMAHUE

amu u mepsbi!

OMNACHOCTb

[ina npaBunbHOro NpumeHeHua cepsoycunutena MR-JE Heobxoanmo cobnto-

[iaTb cneflyloLmne NyHKTbI:

@ MoHTMpoBaTb ¥ BBOAUTL B SKCMAyaTaLyio yCTpoiicTBa 6e3onacHoCTv
1 3aLNTHO-TEXHUYECKINE KOHTPONMPYIOLLME CCTEMbI Pa3peLLAeTCa TONbKO
crneumanicTam no ycTponcTeam 6e3onacHoCTu.

@ Bce yCTpoWiCTBa, CBA3aHHbIE C 6E@30NACHOCTbIO (BbIKTIOYaTENY, pene, Npor-
pamMmUpyemble KOHTPOMIEPbI, SNEKTPONPOBO/AKA U T. N.), pacnpeaenuTenb-
HbIN WKad, a TakXKe BCe aHaNN3bl PUCKOB 1 OWNMBOK [JOMXKHbI OTBEYaThb
TpeboBaHuam ctaHgapTos EN 1SO 13849-1 1 EN 1SO 13849-2 1 no meHbLueii
Mepe [0CTUraTh YPOBHs NokasaTenei, Heo6xoaNMOro Ansa cepTupuKaLmmn.
CobniopaiiTe COOTBETCTBYIOLLME YKa3aHWA 1 TpeGoBaHUA CTaHAApPTOB 6e30-
nacHoCTU.

@ [lpyv MOHTaxe, NOAKIIOUEHN 1 SKCNyaTaummn cepsoycunutens MR-JE cobnto-
[faiiTe CTaHAAPTDI Y NPeANUCaHNA, AeNCTBYIOLIME B CTPAHE SKCTlyaTaLuy.

@ B OTHOLLEHUN LLIYMOB, BO3HMKAIOLLMX BO BPEMA TECTOBOIO PeXnMa, CleayiTe
yKa3aH1AM PyKOBOACTB.

@ [leped P uroc
ycmpolicmea
me pyKo8odcmeo no 3Kcnayamayuu 3mozo ycmpoticmea.

@ Y6edumecb 8 MOM, YMO 6Ce CMOHMUPOBAHHbIE ycmpolicmea 6esonac-

Hocmu P pene, um.n.)
Bce 6e30-
nacuocmu, nocmaenemlble Mltsublshl Electrlc, cepmucpuyuposaHsl uH-
u TUV Rheinland e c meuu ¢
cmauaapmoa ENISO 13849-1, kamezopus 3, PLe u IEC 6 1508 SIL 3.
@ besonacHocmb obec ] mom ciy4ae, ecnu 8ce ycmpoiicmea
6esonacHocmu yc 10 C uomaiocmup
® Ip O ace pucKoe u yp i (Perform-
ance Level) (yc ) kak F A nopy-
4yume cepmuc coor 16us yc umomy
UHC ymy, Hanpumep, TUV Rhei
. M 8800 8 3KC P u KOe 00C
K ecmp A3mu pasp A
duyup 1y nepcoHany. MoHmuposams
U 3KC 0 u 1)

uupoaannbm nepcouan (ISO 13849-1, mabnuyaF.1 N2 5)

2.6 Ytunusauums

anILLIeF[LIJI/Ie B HErogHoCTb Unn Heoﬁpammo noBpeXxaeHHble I'Ipl/l60pb| aon-
3KHbI 6bITb YyTunn3oBaHbl B COOTBETCTBUW C NpeAnnucaHnAMN no ytunnsauymn
OTXO/10B, AENCTBYIOWMMM B CTPaHe SKCMlyaTaunn (Hanpumep, B COOTBETC-
TBUU ¢ EBpONeickoil ANPEKTUBOI O KnacCupuKauum oTxo[0B Nprubopbl
MMEIOT KnaccudpuKaLMoHHbI Koa oTxoaos 16 02 14).

2.7 TpaHcnopTupoBKa nMTUEBbIX 6aTapeek

Mpy TpaHCNopTUPOBKe NNTHEBbIX 6aTapeek cobnioaanTe AeNCTBYOWME Npea-
nucaxHua 1 npasuna, Hanpumep, Hopmbl OOH (UN), npaBuna mexayHapoaHbix
opraHusauui rpaxaaHckoit asuaumm (ICAO) unu cypoxopctsa (IMO). Onuuo-
HasbHble 6aTtapeiikn (MR-BAT6V1SET-A n MR-BAT6V1) npeactaensAioT coboi
nutnesbi snemeHT CR17335A, Ha KoTopbil npeanucaHna OOH no onacHbiM
rpysam (Knacc 9) He pacnpPOCTPaHAKTCA.

3 OnwucaHue npopyKra
3.1 Cepsoycunutenn MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C

3.1.1 MpuHyun pa6oTbi

@ YnpasneHue cepsoycunutenem MR-JE-A ocyujectBnaeTca yepes aBa aHano-
rOBbIX BXOJ]a UM BXOJ, CEPUM MMNYNbCOB. YNPaBAAIOWWiA cUrHan npeobpa-
3yeTcA B NPOMNOPLUMUOHANbHBIN TOK, NPUBOAAWMII BO BpalleHne
cepBogBuraTenb. B kauecTse TMNa perynmpoBaHna MOXHO BbibpaTh perynu-
poBaHVe KPYTALLEro MOMEHTA, YaCTOTbl BPALLEHNA UMM MONIOXKEHUA.

@ Cepsoycnnutenb MR-JE-B nonyyaeT KomaHaHble CUrHasbl OT BbiLIECTOALLE
CMCTeMbl YNIPaBfieHNA NO CUHXPOHHOI BbICOKOCKOPOCTHO ceT (SSCNETIN/H)
1 BblAaeT TOK, BpallualoLii cepeofsuratens. CepBofBuratens coBepluaet
[IBUXKEHWA, NPONOPLMOHaNbHbIE KOMaHAHOMY CurHany. KomaHaHbIi curHan
COAEPXUT Perynunpyemyto BENMUNHY (4acToTy BpaLLEHNS, KPYTALNA MOMEHT
WIn No3nymio).

@ OyHKUMOHanbHOCTL cepBoycunutena MR-JE-BF aHanornuHa cepsoycunu-
Tento MR-JE-B, ogHako MR-JE-BF umeeTt BcTpoeHHyto pyHKumio STO (Beso-
nacHoe OTKoYeHne KpyTAllero MomeHTa). 3Ta GpyHKUNA HafleXHO
OTK/IIOYAET cepBoaBUraTesb 63 HeOGXOAMMOCTU ranbBaHNYeCKOro oTaene-
HUA CEPBOYCUNNTENA OT UCTOYHIKA NUTaHNA.

@ Cepsoycunutens MR-JE-C no3sonseT perynnposatb KPyTALMIA MOMEHT,
YacToTy BpaLEHNA UKW NONOXKEHME U NOAAEPKUBAET pexum npoduna
nosnuum, NPoGuNA CKOPOCTY 1 NPodUNA KPYTALLEro MoMeHTa. Mpu 3Tom
ynpae/ieHue Buratenem NpoMCXoAnT Ha OCHOBE KOMMYHMKALIMM C KOH-
Tponnepom. ina 3Toro nmeetca untepdeinc Ethernet, ncnonbsyembiii ana
yNpaBneHya BuraTenem, KOHTPONA, HACTPOIKM NapameTpoB 1 T. M. 1 NOA-
[lepXK1BaloLLNiA pa3fnyHble OTKPbITbIE KOMMYHWKALIMOHHbIE CeTU, Hanpu-
mep, CC-Link IEF Basic u SLMP.

[lononHuTenbHaa nHGOpMaLUa 0 KOHGUrypUPOBaHUU 1 Bbibope TUNa pery-

NMPOBaHUA UMeeTCA B PYKOBOACTBE MO SKCMyaTauum cepBoycunutenei

MR-JE-A, MR-JE-B,MR-JE-BF und MR-JE-C.

3.1.23.
MR-JE-A

Tbl ynp

MR-JE-B/MR-JE-BF

MR-JE-C

u

) o ‘ o

N2 | O6o3HaueHue

Onucanne

@ | Mone vHpankaumm

Tpex- unn NATUpaspAaHbLINA
7-CErMeHTHbIN CBETOANOLHbIN
[vcnneit Ana nHanKauun
COCTOAHWA CePBONPUBOfa,
KOAOB aBapuUNHOW
CUTHanU3aLymn 1 NapameTpoB.

KHonku ynpasnexua

Wcnonb3ytoTca ana onepauuii
OTO6paKeHNA COCTOAHUS,
[INArHOCTVKK, CUTHanNM3aunum
1 HaCTPOWKM NapameTpoB

SW1:

3) Bbi6op
HoMepa ocu

KoaoBbiin nepekntoyatens Ans
HaCTPOIIKI HOMepa ocu
cepsoycunuTens

SW1/SW2:

o Npertnduka-
LIMOHHBbIN

Homep

KopoBbiit nepeknioyatens Ans
HaCTPOWKM NAEHTUPNKALMOH-
HOro Homepa cepsoycunuTens

3.1.3 CeeToanoaHaa uHAUKauma cocroaHua Ethernet (MR-JE-C)

-
—
= 3eneHbiii (L SPEED)
Nt H
3eneHbin (LINK)
—
Ceeto-
Avon 0O603HaueHne Cocrosnue | Onncanmne
KommyHukauma nponcxoamt
CocrosHue fopur Ha ckopocTn 100 M6uT/c
L SPEED | kommy uuu
100 M6uT/c He roput OwmbKa ckopocTn
KOMMYHUKaLWu unu o6pbis
Toput CBA3b MeeTca
LINK Coctoanne Mwuraet Bo Bpemsa nepegaun aaHHbIX
coeaiviHeHna
He roput CBA3b He yCTaHOBNIEHa

MPUMEYAHUE

pouyto nodpobHyto uHpopmauuto 06 omobpaxaembix OaHHbIX U HACMPOUKAX
nepeksniodamerneli MOXHO Halimu 8 pykosodcmae NO 3KCNyamayuu cepeo-
ycunumeneli MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF u MR-JE-C.
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6pOCOK BbIXoAHOrO ToKa: < 100 MA

CepBoycunurens

npuén. 6.2 KOm

npv|6n 5mA
Vcesm 1.0 B
IcCEO m 100 MKA

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B/MR-JE-100B

MR-JE-10C-MR-JE-40C ‘ MR-JE-70C/MR-JE-100C

° PE

CNP1

CNP1
| PE

n

MR-JE-200B/MR-JE-300B

MR-JE-200C/MR-JE-300C

CepBoycunutenb
i

NONAPHOCTb AWOAA

[PUBOZMT K NOBPEXCHYIK),
Harpyska

HBAEHME HanpAxeHna

} B CepBoycunuTene:

A <268

_
24 B noct. 1. £10 %,
300 A @

@ Ecnn npoucxonuT cnuikom 6onbliIoe NajeHe HanpsAXeHnA AnA paboTsl pene,
HanpsaXeHne MOXXHO MOBbICUTb 10 MaKc. 26.4 B.

Pa3Boaka knemm

CNP1  CNP2
L] [Y]
2l V]
L3l W]
C

D] PE
NI

CNP1  CNP2

MPUMEYAHUE

norxa 7 N MR-JE-10A-MR-JE-40A \ MR-JE-70A/MR-JE-100A MR-JE-10BF-MR-JE-40BF \ MR-JE-70BF/MR-JE-1008F] I cep arenm
o CN2 3HE02253 SHKopep CepBoycunurenu Cep atenb HG-KN | Cey atenb HG-SN
o [H:H) CNP1 CNP2 MR-JE-10A,
Mutarne I IR MR-JE-108, ! _
CHNOBOFO Hemenne;rblm ons| 248 nocr. 7. £10% —1 MR-JE-10BF, HGKN13
KOHTypa ~ OCTaHoB o TE L2 MR-JE-10C
o - — A FAY Henonawa® L3 MR-JE-20A,
nocT. T. & — MR-JE-20B,
KOpOTKOBaMbIl:;IOLLMI?I N8 CNP3 MR-JE-20BF, HG-KN23 —
wrekep (ecnn pyHKUmMA 1 -JE-
STO He MCnOﬂbZ);eTCR) (—‘ U MR-JE-20C
0} Ecnu ceuenne nposofos Ana L11 1 L21 meHblue ceveHna nposogos ana L1, L2 n L3, \ mjgjgé
HEeo6XOANMO MCMOsb30BaTh 3aKaNCINNPOBaHHbI CUNOBON BbiKnloyaTenb (MCCB). W MR»JE-40B'F, HG-KN43 —
CNP1 — MR-JE-40C
— PE
) BHUMAHUE PE MR-JE-70A,
) — MR-JE-70B,
HG-KN73 HG-SN52
= MR-JE-70BF,
@ B cn1yyae 1-¢pazHoz0 numanua 200-240 B nep. m. MR-JE-70C
Knemmbl pasnuuaemcn 8 3a6UCUMOCIMU OM MOode/Iu cepeoycunumens.
1 200-240B nep. m. kknemmam L1 uL3. MR-JE-100A,
B cnyuae cepeoycunumeneti MR-JE-200A, MR-JE-200B u MR-JE-200C ezo MR:JE; 2008 K/ MR:JE, SCOBE MR-JE-1008B, _ HG-SN102
Heo6xodumo nodkmoyume KL1u L2, MR-JE-100BF,
@ Bcayuae 3-¢ 400 B e2o0 Helimp MOYKY MOX- CNP1 MR-JE-100C
1-db c —_—
Konn o i cus yMR?—'?BB/;;;:'zBF' CNP1 CNP2 L m’ﬁ?gg’é’ HG-SN152
npeaycmompume e uenﬂx cxemy, pas npu L1 [ﬁf Li MR-JE-200BF, - HG-SN202
eeHuu p Hac p pa om- — MR-JE-200C
cunosod (mMcca). L2 _, 3]
— MR-JE-300A,
L3 CNP3 MR-JE-3008, — HG-SN302
U MR-JE-3008F,
2 T MR-JE-300C
c W]
D —
P+

NIC SBNHT
ulf wite)

JlononHumeneHas UHGHOPMAayus o KOH@U2ypUpOBaHUU U NOOCOeOUHeHUU
coemecmuMmbix cepsodsuzamerneli COOepXUmcs 8 pykosodcmeax no coom-

semcmasayowum cepsoaeuzamenﬂm.




6 Cwurnanbi

6.1 CurHanbHble npoBoAa

6.1.1 MR-JE-A

Pa3bem BxogHoOro/

CN3
Cepsoycunurens (USB-nopr)  BbIXOAHOTO curHana CN1

X

o

Pazbvem 3HKOAepa
asuratens CN2

j

Kopnyc pasbemos CN'1 v CN2 coepuHeH ¢ knemmoi "PE"
(3emn1s) (@) cepsoycunuTens.

6.1.2 MR-JE-B
CN5 (USB-nopr)

CepBoycunutens

Pasbem gns
noakntoueHs 6atapuun
CN4

(N1A

Pazbem SSCNET Il
LNA npeblayueii
cepBoocn

Pa3bem 3HKofiepa
Asuratena CN2

(N1B

Pazbem SSCNET Il
ANA aienyloLei
cepBoocu

Kopnyc pasbemos CN? nCN3

coevHeH c knemmoi "PE"
(3emns1) (@) cepBoycunuTens.

6.1.3 MR-JE-BF

Pasbem CN8 BxogHoro/ Cepsoycunutens
BbIXOAHOrO curHana STO

CN5
(USB-nopT)

(N1A

Pasvem SSCNETIII
AnAnpenbIAyLiei
(epBooCH

Pazbem sHKogepa
nasuratens CN2

N1B

Pazbem SSCNET Il
Ana aiepylowueit
epBooCH

(N4

Pa3vem ana noa-
Knlouens barapum

Kopnyc pasbemos CN2 1 CN3 coeanHeH
c knemmoit "PE" (3emns) (@) cepsoycunutena.

NIC SANAT Begrd r"
[ulf ST}

26
27

28

30

29

31

32
33

34
10 43 ||
" 36
37

38
39

40
16 L 41
17 42
43

a4

20 45

21 46

22 47

23 48

24 49

25 50

—

Pa3bem BxogHoro/

BbIXOAHOTO curHana CN3

X\
1 11
2 12
[0} [0}
3 13
4 14
5 7
6 _|oicom | 16 0}
7 7
5 78
9 19
10 20 [0}

Pa3zbem BxogHoro/

BbIXOAHOrO crHana CN3

(N

1 1
2 12

3 13
7 14

5 15
6 |oicom [ 16

7 17
8 18

9 19
10 20

6.1.4 MR-JE-C Nutanne
sufgﬂkg'rwoﬂgﬁ@”a%raoéNs CN1 CurHan Cumeonbl | OnepaHpabl Paszbem |KoHTakT
CN5 (USB-nopT) Kon-Bo | KpyTawmii Bxop Bbixop 5
KoutakT | Mosuuma o6opoToB l‘:lim::ﬁ' DICOM OnOpHbIii NoTeHUMan undpoBbIX BXOAOB
CepBoycunutens 2 2 M2 V2 Py v CN3 10
B 3 1 16 - DOCOM OnopHblIi NoTeHUMan LrppoBbIX BbIXOA0B 3
1 43 LSP LSP — (4 —
Pasbem ans 5 18 SD JKpaH Kopnyc
noaKMoueHs \ o " 44 LSN LSN — v —
6atapun CN4 7 20
: 8 2 48 ALM ALM ALM — (4 6.2.3 MR-JE-BF
[P I P 49 RD RD RD — v -
curHanbi
" * 1,16-18,
Pilﬁer“;,z:??ﬁga " " ® M 22, 25,32, _ Cumsonbi | OnepaHab! Pasbem |KonTakT|
— 45,50 EM2 HemepaneHHbIil octaHoB 2 2
He3go @ 3TOT BXOJ UCMOMb3yeTCA NpW OTpMLUATeNbHOW CxeMHOW noruke. Ha 3aBoge-u3ro- EM1 HeMepaneHHbI ocTaHOB 1
Ethernet CN1 TOBUTENE STOMY KOHTaKTY He MpUCBOeHa HUKakaa GyHKLuA. Bbibop dyHKLMM ocy-
LWeCTBAACTCA C MOMOLLbIO NapaMeTpa. CN3 2
@ Buiboy DYHKLMM OCYLLECTBAAETCA C NOMOLLbIO NapameTpa ® Hukakas dyHKUWA He npucsoeHa 12
P GyHKLU YU "“ P pa. - (NOCTOSAAHHO BbIK/IOUEH)
@ 3101 BXOf} CMONb3yeTCA NPY NONOXMUTENbHO CXeMHO noruke. Ha 3aBoge-usro- 19
CK;’E:V)I':::?;?;;?WEE%PME"CN3 TOBUTENE STOMY KOHTaKTY He NPUCBOEHa HIMKaKaa GpyHKUMA. Bbibop GyHKLMM ocy-
(3emns) (@) cepBoycunuTens. WeCTBAETCA C NOMOLLbIO NapameTpa. BbIXOAHbIe P——
@ Ha 3aBojge-M3roToBNTENE STOMY KOHTAKTY HE MPUCBOEHA HUKaKaR GyHKUMA. KommyHunkauus CumBonbl | OnepaHabi Pasbem |KoHTaKT|
Bbi6Op dyHKLNM OCYILECTBAAETCA C NOMOLLbIO NapameTpa.
Cumsonbi | OnepaHabi Pasbem |KoHTakT MBR@ ABTOMaTU4ECKOE NepeKnoYeHne 13
b 3N1eKTPOMarHMTHOro TOpMO3a
6.2 OnepaHpbl BBOAA-BbIBOAA sD! 3 N3 5
Hukakas ¢pyHKUMA He NprucBOeHa
SDN 14 _®
(MOCTOAHHO BbIK/MIOYEH) 15
6.2.1 MR-JE-A RDP WhTtepdeitc RS422/RS485 CN1 39
BxogfHble/BbIXOAHbIE CUTHaNDI RDN 40 OyHkuua STO
TRE 31
ot @D C ‘ Oney Paszbem |KoHTakT
= Bxo, e CUrHa.
KoHTakT | Mosmyns | KO7BO | Kpyrawwmii Bxon BEbCH Nutanne — .
060pOTOB | MOMEHT STO1 Otkniovatowmin curHan STO1 4
C Onep Pasbem (KoHTakT CN8
2 — VC VLA v — 2 STO2 OTKntoyarowmn curHan STO2 5
4 LA LA LA — v DICOM OnopHbIi NoTeHUMan LndpPOBbIX BXOAOB n B curHanbl
5 LAR LAR LAR — v TOFB1 CurHan obpatHoii cBA3M 0 cocTosHNM STO1 ng [
46
6 LB LB LB — v DOCOM | OnopHbii noTeHuMan LMdpPOBbIX BbIXOAOB P TOFB2 CurHan obpaTHoii CBA3M 0 cocToAHNM STO2 7
7 LBR LBR LBR — (4
opPC MuTtaHne ANnA BbIXOAOB TUNa "OTKPbITbIN KO- N1 12 Murtanne
8 Lz Lz Lz — 4 neKTop" B OTPULIATENbHO CXEMHOI NIOrMKe
C Oney Pasbem |KoHTaKT|
9 LZR LZR LZR — (4 3
. 5
10 PP @ @ v — OnopHbIi noteHumnan ana TLA, TC, VC, VLA, 28 DICOM OnopHbIi NOTeHUMan LMGPOBbIX BXOAOB
LG OP, MO1n MO2. CN3 10
1" PG — — (4 — TN KOHTaKTbl CORANHEHBI BHYTPU. 30 5 3
DOCOM NOPHbIV NOTeHLMan LUnppoBbIX BbIXOAO0B
13 sDP SDP SDP — v 34 P an undp A
STOCOM | OnopHbiit noteHuyuan ana STO1/STO2 3
14 SDN SDN SDN — v SD KpaH Kopnyc CN8
TOFCOM | OnopHbIit noTeHuman ana TOFB1/TOFB2 8
15 SON SON SON (4 —
2. -JE- SD Jkpa Ko C
19 RES ST RS2 v — 6-2.2 MR-JE-B Kb P
23 ZSP ZSP ZSP — 4 BxopHble cmrHanbi 6.2.4 MR-JE-C
24 INP SA — — v [« Oneg Pazbem |KOHTaKT| ;
B cnrHanbl
26 Mo1 Mo1 Mo1 - v EM2 HemepneHHbI ocTaHOB 2 2 G
urHan
27 TLA TA® TC v - EM1 HeMe/neHHbIit OCTaHOB 1 CN3 I Bx Boix
29 MO2 MO2 MO2 v KoHTaKT | Mozmuyus Kon-so | Kpyrawwuii on bIXOA
— CN3 2 060pOTOB | MOMEHT
31 TRE TRE TRE v — Hukakaa (I)yHKLll/lﬂ He NpucBoeHa
-©® (NOCTOAHHO BbIKAOYEH) 12 1 EM2 EM2 EM2 v _
33 op op op - v 19 2 SON SON SON v —
> N @ @ v — BbixofHble curHanbi 3 LsP LsP LsP v —
36 NG - - v - 4 LSN LSN LSN v —
37 PP2 ® ® v _ Cumsonbl | OnepaHabi Pasbem (KoHTakT o op ® ® v
ABTOMaTUYeCKOe NepeKnioyeHmne snek-
38 NP2 v —
® ® MBR® TPOMArHMTHOrO TOpMO3a 13 7 PG — — v —
39 RDP RDP RDP v — CN3 —
® Hukakasa ¢pyHKLMA He NpucBOeHa 9 8 RES ST RS2 v
40 RDN RDN RDN v _ - (NOCTOAHHO BbIK/IOYEH) 15 9 TLA TLANC ® TC v —
41 CR ST2 RS1 v —

® BiGop dyHKUMN OCYLLECTBIAETCA C NOMOLbIO NapaMeTpa.

® 3101 BXOR MCMONb3YETCA NPU OTPULATENBHOI CXeMHOIA NorvKe. Ha 3aBope-3ro-
TOBUTENE STOMY KOHTaKTY He NpUCBOeHa HUKaKaa yHKLMA. Bbibop dyHKLMM ocy-
LWeCTBNACTCA C MOMOLLbIO NapameTpa.



COﬁJ’IIO,anITE cnepyoLyme ycioBma TpAaHCMOPTUPOBKIY, XPaHEHWA 1 SKCnyaTaunn.

aE Curnan @ EIET MomeHTbi 3aTaXKu [Hm] OkKpyxalowan cpega Ycnosue CsoincrBa MR-JE-] ‘ 3000]
Kowraxt | Moswumn Kon-so | KpyTawmii Bxop Bbixop Knemma "PE" SxcnnyaTauma 8;8%?\‘ 2%57 ;?, ;n?’a)cc 3K3 Mutanne gna MR-JE-A/B/C
GLIEES || LIELIE MR-JE-10A-MR-JE-300A 1.2 T 207065 °C >Ka HanpsxeHne/vactoTa ‘ 3-dasHoe 200-240 B nep. 7., 50/60 Ny
11 LA LA LA — MR-JE-10B-MR-JE- 1.2 emneparypa ® |~20no , Knacc
: MR jE 1ng MRJ JEB(S)(())(‘?BF 12 OKpYX. Cpefibl TPaHCNOPTMPOBKA ™ | (EC/EN 60721-3-2) Muranme gns MR-JE-BF
12 L8 L8 L8 — - Ypanerme ® —20°C o +65 °C, knacc 1K4 HanpsixeHue/ | Cunosas 3-asHoe 200-240 B nep. T, 50/60
13 Lz Lz Lz — v MR-JE-10C-MR-JE-300C 12 P (IEC/EN 60721-3-1) yacTota Lenb oe ep- T, H
14 RD RD RD _ v @ Het nu HeobbiuHbIX LWYMOB B 06ACTV MOAWMUMHUKOB CEPBOABUraTens, [Llonycr. oTH. SkcnnyaTauus, Bee np < cnp yieii o
TOpMO3a U T. N. BNAXHOCTb TpaHcrnopTupoBKa, |5 [0 90 % RH
15 ALM ALM ALM — v ® Het v noBpexpaeHuit v 06pbIBOB Kabenen. VIHTepBanbl IPOBEPOK AOMKHbI BO3AyXa XpaHeHue @ Mpu opHodasHom nuTaHmn 200-240 B nep. T. Harpyska cepoycunvTeneir
16 OoP OoP OoP — v COOTBETCTBOBATb Harpyske. CTONKOCTD SKcnnyaTauvis knacc 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, MB-JE-ZOOBF,
@ HapexHo nu coeanHeHbl Bce pa3bembl Ha cepBoycunuTene. K XMMUYECKN = MR-JE-100C 1 MR-JE-200C He fonHa npeBblwath 75% OT HOMUHANbHOW Harpy3Ku.
19 NP o o v - (® LlenoctHoCTb pa3bemoB 1 COCTOAHME YCTPOWCTB, BOCIPUHUMAIOLNX TAHY- aKTUBHBIM Tpancriopruposka © | knacc 2C2 (IEC/EN 60721-3-2)
=
2 ne — — v — ® ﬁzre::gi;omenmﬁ MbIN Ha CepBoycunmTene, periecTeam Xpawerune ® kmacc 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) 9.1.2 MR-JE-BF - ®yHKuua 6esonacHocTi
21 R ST2 RST v — @ He ncxopuT nn HEOBbIYHDBIX LLYMOB OT cepBoy;:vaTenﬂ. Buonornueckmne Kcnnyarauua _ Knacc 381 (IEC/EN 60721-3-3) CBoiicTBa ‘ MR-JE-[] 10BF-300BF
22 INP SA — — v COCTOAHME Bana ABUraTeNs 1 COEAMHEHHbIX C HAM AeTaneil. YCnoBusA oKpysato- | TpaHcnopTpoBka © | knacc 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) ° 6 EN 1SO 13849-1 3PL
HaXaTuwn KHOMKN aBapI/IIhHOI'O 0OCTaHOBa NMpuBOA AOMXKEH Cpa3y OoCTaHaB- EN IEC 61800-5-2 EN 61800-5-2 S'IL 3 '
25 LBR LBR LBR - v NMBATLCA 1 3MIEKTPONUTAHNE OTKIOUATbCA. (1)%7557“”'—';1 € MOCTOAHHBIM XO/IOM AapTom -5~ -5~
26 LZR LZR LZR — v WcnbitatenbHble 57...150 4 € NOCTOAHHBIM Cpepriee Bpem 40 noss/e- MTTFd =100 [neT]
7.2 CpoK cnyx6bl 3HaueHuA yckopeHuem 9.8 M/’ (1 g) HWA ONAcHOro oTkasa
NuTanne , 8 coots. C [EC/EN 61800-5-1 SddEKTUBHOCTb BbIABNEHIA
oo T o So S oy e | PoPocTOMOCTE (rect e’ u3 EC 60068-2:6) HencrpaHoCTel & cucreme | DC = cpeanas, 97,6 %]
Cumeonbl | OnepaHabl Pasbem (KoHTakT| 4 2 VAN 4acTU CUCTEMbI
(L CpoK ee cny*6bl ewe He uctek. CPoK cyK6bl MOXKET OKa3aTbCA Kopoye Skcnnyatauma 59m/c’(0.69)
DICOM OnopHbIi NoTeHuMan UndpPOBbIX BXOAOB 5 B CBA3M C 0COOEHHOCTAMM NPUMEHEHNA U YPe3BbIYaNHBIMN OKPYKaoLWMMMN TpaHcnopTupoeka ® | knacc 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) CpenHAs BEpPOATHOCTb NOAB- PFH = 6,4 x 1021/
- YCNOBUAMM. 3aNyacTii NOCTaBNAET PernoHanbHoe TOproBoe NpeAcTaBuTeNb- ® NeHNA OMacHOro OTKa3a B uac =04X [1/vac]
DOCOM | OnopHBbIf NOTeHUMan LudpoBbiX BbIXOAOB 17 CTBO UM Anrep. XpaHeHne © knacc TM2 (IEC/EN 60721-3-2) p T =20 (ner]
. = Cpok cy6bl M= 20 [ner]
orc  |Mmaesmwonos o cnumror | oy | g | [Rerams Opmernposowmm cponaywem | [Crenesssarpnavern 2 (EC/EN 606641 s
- ; 1P20 (IEC/EN 60529) 3apepxka cpabatbigatma | o MC
CrnaxmBaloLnii KOHJEHCaTO| &}
o OnopHsi noTeHuman ana TLA, TC, VC 1 OP. 10 Ly il P 10 net CreneHb 3awmThbl (kop, IP) OmepaToe weromerme (UL50) (BbIKN. BXOA@ STO — OTKAIOUEHME SHeprum)
DTN KOHTaKTbl COEAVHEHDbI BHYTPU. 23 Konnuectso npoLieccos BKNOYEHNS, P
COGCTBEHHOTO HEMEIEHHOTO OCTa- SKcnnyatauus, 9.2 Pasmepbl
SD JKpaH Kopnyc HOBa M HEMEAIEHHOrO OCTaHOBa, SE'TCaOH?BKM XpaHeHwve Maxc. 2000 m Hap yposHem mops P
@ 301 BXOJ, MCMOMb3yeTCA NP OTpULATENbHON CXeMHOI norvke. Ha 3aBoge-usro- Pene ?ngggloposaHHoro KOHTPONNEpOM: TpaHcnopTvpoBsKa Makc. 10 000 M Hap ypOBHEM MOPst
TOBWTENE STOMY KOHTaKTy He NPUCBOeHa Hikakaa GpyHKLUMA. Bbibop dyHKLmm ocy- KONMYECTBO NPOLIECCOB BKIIOHEHMS ® .
B OpUrnHanbHOW ynakoBke
ecTsnAeTCA C NOMOLLbIO NapameTpa 1 BIKTIIOYEHIA ANs STO: 1 000 000 @ P! Y
BeHtunatop 50 000-70 000 uyacos (7-8 ner) 8
7 TexHuuyeckoe OGCJ'Iy)KI/IBaHI/Ie N pemMOHTe Bpems yiepaHIA faHHbIX 9 TexHnuyeckmne AaHHbIe
L@ Mpu6n. 20 000 Yacos
6atapenkon ‘¥
7.1 MposepkKn Batapes ® 5 f1eT ¢ AaTbl BbINyCKa 9.1 Cepsoycunurenu MR-JE

@ Ha 5T0T CPOK BAUAIOT MUKOBbIE TOKU 11 NOTEPA eMKOCTU. CPOK CIyGbi 3aBUCHT,
OIMNACHOCTb B OCHOBHOM, OT TemrepaTypbl OKPYXaloLLEro Bo3dyxa 1 YC/IOBUIl SKCMyaTauum. 9.1.1 MR-JE-A/B/BF/C - O6wue naHHble f— W — a
BbilLeyKa3aHHbIil CPOK CTy6bl KOHAEHCATOPOB OCTUFAETCA NPU SKCMITyaTaLuu =
i i i CsoiicTBa MR-JE-(] 1000-200C]
@ [Ipexde yem npuc K KoMy 06¢/ unu pe- B HOpManbHOW, KOHAMLIMOHNPYemon ?KF' cpepe. (Makc Tem- ‘ ‘ CepBoycunurtennb Wmm] | Blmm] | A[mm] Bec [kr]
MR-JE nepatypa oKpyxaiollero Bosayxa: 40 °C npu akcnnyataumm Ha Bbicote 4o 1000 M Mutaune ana MR-JE-A/B/C
i Cepeoy Hapa yposHem Mopa 1 30 °C npu 1000-2000 m) < | MR-JE-10A-40A 50 168 135 0.8
u Kak ym 15 lym, noKa He nozacHem cu2HanbHasa ® Toneko y MR-JE-BF / 1-¢pasHoe nnu 3-pasHoe 200-240 B nep. T., w
namna "CHARGE". Uaye umeemcs onacHocms ydapa mokom. lpexode . Hanpsxenne/uactota 50/60 'y @ = | MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
Ycnosue: aneKTponuTaHyie BbIKNOUEHO, TeMnepaTypa OKpy»atoLero Bosayxa 20 °C u [
gcezo " ST v nozacna nu cuzHanbHas namna YKazaHHOe Bpems yaepaHuA AaHHbIX [eNCTBUTENbHO B Clydae NpuUMeHeHua 24 B noct. T, £10 % (noTpe6nsembiit TOK: = | MR-JE-200A/300A 90 168 195 21
'CHARGE" c nep cmop cepeoyc 1 6atapeiikn MR-BAT6V1SET-A. Mpouyto noapobHyto nHGpopmaLmio, B TOM yncne UnTepdeiic (SELV) 300 MA, eIl BCe BXOAHBIE U BbIXORHbIE
@ TexHuyeckoe 06¢ up p p A 0 BpPeMeH yAepKaHna NHGopMaLn Apyrmm G6atapesmm, MOXKHO HailTh B pyKo- cmHam"l aKTMBMPOBaHbI) @ MR-JE-10B-40B 50 168 135 08
IPUKy np 7] 3Ha- BO/CTBE M0 KCMyaTaLn COOTBETCTBYIOLIErO CePBOYCUNTENA. ol - IE-
rowjemy ¢ P 64 HOCMU 6 4 Ha KauectBO 6aTapeek MOryT HeraTvBHO BAMATbL YCNOBWA XpaHeHuAa. CPok Muranue gna MR-JE-BF < MR-JE-708/1008 70 168 185 s
UHaye umeemcs onacHocms nop P ‘meom. Ecniu He- CHX)K6I>I OTHOCMTCA K flaTe M3rOTOBNIEHUS U He 3aBUCUT OT Toro, 6bina nu Gata- Hanpsske- 1-bazHoe wnn 3-pazHoe 200-240 B nep. 7. = MR-JE-2008/3008 90 168 195 21
P unu i, 06p b 8 HALWE pe2uo- peiika noaKnioyeHa. / CunoBas uenb 50/60 T @
P hedc 80 unu K OBHOMY uS HAWUX Hme, u w | MR-JE-10BF-40BF 50 168 135 09
pezuonanbm:lxnapm;epoe no c6eimy. “acTota | Koutyp ynpasn. | 1-dasHoe 200-240 B nep. T., 50/60 Iy ﬁ MRJE-7OBF/1008F - s s
8 TpchnopTMPOBKa n XpaHeHVIe 24 B nocT. T, £10 % (noTpebnsembiii TOK: Z el 168 i}
UHTepdeiic (SELV) 300 MA, ecnivt BCe BXOJHbIE 1 BbIXOAHbIE = | MR-JE-200BF/300BF 920 168 195 2.1
BHUMAHUE CUrHanbl aKTUBMPOBaHbI) ®
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Instrukcja instalowania serwowzmacniaczy
MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF i MR-JE-C

Nr art.: 288863 PL, wersja A, 22062018
Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany

Wszelkie prawa zastrzezone. Wtasciwosci wymienionych produktéw oraz dane
techniczne nie oznaczaja deklaracji udzielenia gwarangji.

Zawartos¢ opakowania

Rozpakowac produkt i sprawdzi¢ tabliczke znamionowa, aby upewnic¢ sie, czy
dostarczony serwowzmacniacz jest zgodny z zaméwieniem.

Zawartosc Liczba

Wzmacniacz serwo 1

Instrukgcja instalowania w celu bezpiecznego uzywania 1

serwonapeddéw AC (niniejsza instrukcja)

Tabliczka znamionowa

AC SERVO )
MITSUBiSHI SER. S4Y001001 Numer seryjny
MODEL MR-JE-I0A Model
POWER : 100W Moc

Wiasciwe napigcie zasllajace
Znamionowy prad wyjéciowy
Norma, numer instrukcji
Temperatura otoczenia
Stopien ochrony |l

Numer certyfikatu KC

INPUT JAC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD IEC/EN61800-5-1 MAN IB NA)0300194
Air Temp.:

EK-TC300A745G51

ECTRIC CORPORATION DATE21eTT
btk i )
————— [

Rok i miesigc produkcji
Kraj pochodzenia

Kod modelu
MR-JE-10A-0O0
Ser L Puste, Jn, S, lub Un:

wzmacniacz AC
Mitsubishi Electric
o0golnego zasto-

sowania z serii

Specjalna wersja oprogramowania
(n=00-999)

Puste lub od 2 do 5 znakoéw alfanumerycznych:
Specjalna wersja sprzetowa

MELSERVO-JE (RJ, ED, PX, RU, RZ itp.)
Oznacz. Interfejs
A Ogdlnego stosowania
B SSCNET llI/H
BF ~ SSCNET lI/H
Zbezpieczeristwem funkcjonalnym
C Ethernet
Oznacze- Znamionowamoc| Oznacze- i
nie wyjsciowa [kW] nie wyjsciowa [kW]
10 0,1 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 - -

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

1 O niniejszym dokumencie

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej, angielskiej wersji.

1.1 Dokumentacja serwowzmacniaczy MR-JE

Niniejsza instrukcja opisuje montaz serwowzmacniaczy MR-JE.

Dodatkowe informacje na temat tych urzadzen, zawarte sg w nastepujacych

podrecznikach:

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Instrukcja obstugi
serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-A), Nr art.: SH(NA)030128ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode)
(Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-A (Tryb pozycjo-
nowania)), Nr art.: SH(NA)030150ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol)
(Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-A (Protokét Modbus-
RTU)), Nr art.: SH(NA)030177ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-B Servo Amplifier Instruction Manual (Instrukcja obstugi
serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-B), Nr art.: SH(NA)030152ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual (Instrukcja obstugi
serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-BF), Nr art.: SH(NA)030258 ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Instrukcja obstugi
serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-C), Nr art.: SH(NA)030257ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-C (Tryb profilu)),
Nr art.: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic), (Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MELSERVO MR-JE-C
(Podstawy sieci CC-Link IE Field)) Nr art.: SH(NA)030256ENG-*

@® MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (Instrukcja obstugi
serwosilnikow MELSERVO HG-KN/HG-SN), Nr art.: SH(NA)030135ENG-*

@ MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)
(Instrukcja obstugi serwowzmacniacza MELSERVO-JE (Rozwiazywanie pro-
bleméw)), Nr art.: SH(NA)-030166ENG-*

Mozna je bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej

https://eu3a.mitsubishielectric.com

Jesli w zwigzku z programowaniem lub dziataniem sprzetu opisanego w tej

instrukcji majg Panstwo jakiekolwiek pytania, prosimy o kontakt z wlasciwym

biurem handlowym lub oddziatem Mitsubishi Electric.

Ponadto, montowanie urzadzen ochronnych réwniez wymaga szczegdlnych umie-

jetnosci technicznych, ktére w tym dokumencie nie zostaty szczegétowo opisane.

1.2 Funkcje tego dokumentu

Niniejszy dokument instruuje personel techniczny producenta maszyn i/lub
operatora maszyny, jak bezpiecznie obstugiwac¢ serwowzmacniacze MR-JE.
Niniejszy dokument nie stanowi instrukcji obstugi maszyny, z ktora system
serwo bezpieczenstwa jest lub bedzie zintegrowany. Tego rodzaju informacje
mozna znalez¢ w podrecznikach obstugi maszyny.

1.3 Okreslenia zwigzane z bezpieczeristwem
1.3.1 Funkcja zatrzymania zgodnie z IEC 61800-5-2

Funkgja STO (odsytamy do IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
Funkcja "Bezpieczne Wytaczenie Momentu" (STO - Safe Torque Off) jest zinte-
growana z MR-JE-BF. Serwowzmacniacze MR-JE-BF elektronicznie odtaczaja
wyjscie mocy serwowzmacniacza od silnika serwo.
Przeznaczenie tej funkgji bezpieczeristwa jest nastepujace:
- Niekontrolowane zatrzymanie zgodnie z kategorig zatrzymania 0 wg. [EC 60204-1
- Przewidziana do zapobiegania przed nieoczekiwanym uruchomieniem

2 Instrukcje zwigzane z bezpieczeristwem

Ten rozdziat poswigcony jest Twojemu witasnemu bezpieczeristwu oraz bez-
pieczenstwu operatoréw sprzetu. Przed rozpoczeciem prac montazowych
prosimy ten rozdziat uwaznie przeczytac.

Wystepujace w niniejszej |nstrukCJ| speqalne ostrzezenia, ktore s wazne dla
poprawnego i bezpiecznego uzywania produktéw, sa wyraznie wyréznione
w nastepujacy sposob:

2.1 Wykwalifikowany inzynier

Serwowzmacniacze MR-JE mogg by¢ instalowane tylko przez wykwalifikowa-

nych inzynieréw. Za osoby zaznajomione z zagadnieniami bezpieczenstwa

uznaje sie osoby, ktdre:

@ odbyly stosowne szkolenia techniczne. Prosimy zwréci¢ uwage na odpowied-
nie szkolenie techniczne, prowadzone w lokalnym biurze Mitsubishi Electric.
W celu ustalenia terminu i miejsca szkolenia nalezy skontaktowac sie z lokal-
nym przedstawicielem Mitsubishi Electric.

@ zostaly przeszkolone przez odpowiedzialnych operatoréw maszyn w zakre-
sie obstugi maszyny i aktualnie obowigzujacych zasad bezpieczenstwa i

@ maja dostep do instrukgji obstugi serwowzmacniaczy MR-JE, przeczytaty te
podreczniki i zaznajomity sie z nimi,

@® maja dostep do instrukcji obstugi urzadzen bezpieczenstwa (na przyktad
Swietlnych barier bezpieczeristwa), podtaczanych do systemu sterowania bez-
pieczerstwem i zapoznaly sie z trescig tych dokumentéw.

2.2 Zastosowania urzadzenia

Serwowzmacniacze MR-JE spetniaja ponizsze normy.
Moga by¢ uzywane...

@ zgodnie z EN 61800-5-1

@® zgodnie z EN 61800-3

@® zgodnie z EN 60204-1

@® zgodnie z UL 508C

Dodatkowo serwowzmacniacze MR-JE-BF spetniajg ponizsze normy bezpie-
czenstwa i moga by¢ uzywane zaréwno z logicznym modutem bezpieczen-
stwa MR-J3-D05, z certyfikowanymi przekaznikami bezpieczenstwa jak
i sterownikami PLC bezpieczenstwa.

Moga by¢ uzywane...

@ zgodnie z EN ISO 13849-1 Kategoria 3PL e

@ zgodnie zEN 62061 SILCL 3

@ zgodnie z EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Prawidlowe zastosowanie

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-JE moga by¢ uzywane tylko w obrebie okre-
$lonych parametrow eksploatacyjnych (napiecie, temperatura, itp.; sprawdz
w instrukcji obstugi rozdziat "Dane techniczne"). Moga by¢ uzywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel i tylko z maszyna, do ktérej zostaty zamonto-
wane oraz pierwotnie oddane do uzytku przez wykwalifikowany personel,
zgodnie z instrukcja obstugi serwowzmacniaczy MELSERVO MR-JE.

Mitsubishi Electric Co. nie akceptuje roszczen o odpowiedzialnos¢, jesli sprzet
uzywany jest w jakikolwiek inny sposéb, lub, jesli zostaty zrobione modyfikacje
urzadzenia nawet zwigzane z montazem i instalacja.

NIEBEZPIECZENSTWO

Po wquczemu nap:gaa zas:lama nalezy odczekac przynajmme] 15minut,
zanim rozpocznie sig c Zy i zwiq z Przez jakis
czas po wylqczeniu ia, kond jest y do niebez-

piecznie wysokiego napiecia.

2.3.1 Urzadzenie peryferyjne oraz polaczenia obwodu mocy

@ Pofaczenia lokalne
Nalezy uzywac tylko przewodéw miedzianych o dopuszczalnych tempera-
turach pracy 60 °C/75 °C. Ponizsza tabela zawiera przekroje przewodéw
(AWGD), przeznaczonych do pracy przy temperaturze 75 °C. Do podtacze-
nia przewodoéw nalezy zastosowad whasciwe koncowki zaciskowe.

\ NIEBEZPIECZENSTWO!
A\ Ostrzezenia dotyczqce zdrowia i obrazer personelu.
Nieprzestrzeganie opisanych tutaj srodkéw ostroznosci

moze doprowadzi¢ do powaznych obrazern i utraty zdrowia.

Przekréj przewodu [mm?]
Wzmacniacz serwo L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe®@ | L1/ +C | pg0@

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

3,5 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

UWAGA:

A Ostrzezenia dotyczqce uszkodzenia sprzetu i mienia.

( )] N:eprzestrzegame oplsanych tutaj srodkaw ostroznosci
moze dopr ¢dop lub
innej wtasnosci.

g Prz¢

@ pe (Uziemienie ochronne) @
Ponizej przedstawiono dane techniczne zacisku PE serwowzmacniacza.
Rozmiar $ruby: M4
Moment dokrecenia: 1,2 [Nm]
Zalecane koricowki kablowe zaciskane: R2-4 (produkowane przez JST)
Narzedzie do zaciskania: YPT-60-21 (produkowane przez JST)
@ Przekrdj przewodéw nalezy dobra¢ w zaleznosci od mocy wyjsciowej serwosilni-
koéw. Wartosci podane w tabeli bazuja na mocy wyjsciowej serwowzmacniaczy.

@ Przyktad doboru wytacznika MCCB i bezpiecznika

Gdy do zabezpieczenia serwowzmacniaczy zastosowane s3 bezpieczniki
klasy T lub wytaczniki o zdoInosci roztaczeniowej nie nizszej niz wartosé sku-
teczna pradu 300 A i maksymalne napiecie 240 V, nalezy zastosowac bez-
pieczniki klasy T lub wytgczniki kompaktowe MCCB (zgodne z norma UL 489)
zgodhnie z tabelg ponizej. Wymienione w tabeli bezpieczniki klasy T i wytacz-
niki MCCB sa przyktadowo dobrane na podstawie danych znamionowych ser-
wowzmacniaczy. Gdy do serwowzmacniacza podigczony jest serwosilnik
0 mniejszej mocy, mozna zastosowa¢ mniejsze bezpieczniki klasy T lub bez-
pieczniki MCCB, niz podane w tabeli. Wiecej informacji na temat wyboru
innych bezpiecznikéw niz klasy T lub wytgcznikéw kompaktowych i sterowni-
kow silnika typu E, mozna znalez¢ w instrukgji obstugi serwowzmacniaczy.

Wzmacniacz serwo Wquczni:\(nlé%r;paktowy Bezpiecznik
200V 240V AC 300V
e /IR 20/MR-JE- NF63-SV 3P 6AW 10A
MR-JE-70 ©/MR-JE-100 NF63-5V 3P T0AW 15A
MR-JE-200 NF63-5V 3P T6AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20A W 40 A

Ow przypadku zasilania jednofazowego 200V AC

@ Zasilanie
Te serwowzmacniacze moga by¢ zasilane z sieci zasilajgcej potaczonej
w gwiazde, z uziemionym punktem neutralnym o kategorii przepigciowej
1l (Il kategoria przepiec dla jednofazowych wzmacniaczy serwo) (zgodnie
zIEC/EN 60664-1). Jesli jednak przewdd neutralny jest uzywany do zasila-
nia serwowzmacniacza napieciem jednofazowym, wymagane jest zasto-
sowanie transformatora o wzmocnionej izolacji. Do zasilania obwodow
sterujgcych nalezy zastosowac zewnetrzny zasilacz 24 V DC o wzmocnionej
izolacji na zaciskac wejs¢/wyjsc.

@ Uziemienie
Aby zapobiec porazeniu pradem elektrycznym, ochronny zacisk uziemia-
jacy serwowzmacniacza (PE - oznaczony symbolem ®) zawsze nalezy pod-
taczy¢ do zacisku uziemienia (PE) szafy sterowniczej. Do jednego zacisku
uziemienia (PE) nalezy podtaczy¢ tyko jeden przewdd uziemiajacy. Zaciski
uziemiajace zawsze nalezy taczy¢ za pomoca jednego kabla. Produkt ten
moze spowodowac przeptyw pradu statego przez przewéd uziemienia
ochronnego. Jesli stosowany jest wytgcznik réznicowopradowy, wéwczas,
aby zapobiec porazeniu pragdem elektrycznym, nalezy zawsze uziemiac¢
zacisk PE serwowzmacniacza. Po stronie zasilania serwowzmacniacza
mozna zastosowac tylko wytacznik réznicowopradowy typu B.

Zaciski PE Zaciski PE

2.3.2 Dyrektywy EU

Serwowzmacniacze MR-JE zostaty zaprojektowane zgodnie z wymaganiami
dotyczacymi montazu, eksploatacji i przegladow okresowych, okreslonych w:
Dyrektywie Maszynowej (2006/42/EC), Dyrektywie EMC (2014/30/EU), Dyrek-
tywie Niskonapigciowej (2014/35/EU) oraz Dyrektywie RoHs (2011/65/EU).
@ Serwowzmaczniacze
MR-JE spetniaja wymagania EMC kategorii C3 zgodnie z norma EN 61800-3.
Jesli chodzi o przewody we/wy (maks. dtugos¢ 10 m) i kable do enkodera
(maks. dtugos¢ 50 m), nalezy uzy¢ przewodéw ekranowanych, a ekrany pod-
faczy¢ do uziemienia. Po stronie zasilania nalezy zastosowac filtr EMC oraz
ochrone przeciwprzepieciowa. Jesli jednak dtugos¢ kabla do enkodera
w MR-JE-70 i MR-JE-100 jest wigksza niz 30 m, na wejsciu zasilania serwo-
wzmacniacza nalezy zainstalowac filtr szuméw radiowych (FR-BIF).
Ponizej przedstawiono zalecane produkty.
- Filtr EMC: Seria Soshin Electric HF3000A-UN
- Ochronnik przepieciowy: Seria Okaya Electric Industries RSPD
- Filtr szuméw radiowych: Mitsubishi Electric FR-BIF
Urzadzenia serii MR-JE nie sg przeznaczone do uzytku w sieci publicznej
niskiego napiecia, ktora zasila lokale mieszkalne; jesli beda uzywane w takiej
sieci, mogg wystapic¢ zaktocenia o czestotliwosci radiowej. Instalator urza-
dzenia jest zobowigzany przekaza¢ instrukcje dotyczace instalowania
i obstugi, w tym takze informacje na temat urzadzen umozliwiajacych mini-
malizacje zaktécen. Aby uniknac ryzyka przestuchu do kabli sygnatowych,
w instrukcji instalacji powinno znalez¢ sie zalecenia, aby kabel interfejsu zasi-
lania byt oddzielony od kabli sygnatowych. Uzyj zasilacza pradu statego zain-
stalowanego wraz ze wzmacniaczami w tej samej szafce sterowniczej. Do
zasilacza pradu statego nie podfaczaj innych urzadzen elektrycznych.

@ Deklaracja zgodnosci
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. deklaruje, ze serwowzmacniacze sg zgodne
ze stosownymi wymaganiami i normami 2006/42/EC, 2014/30/EU,2014/35/EU
i 2011/65/EU. Kopie Deklaracji Zgodnosci mozna znalez¢ na naszej stronie
internetowej.



2.3.3 Zgodnos¢ z normami, obowigzujacymi w USA i Kanadzie
(do zastosowan UL/CSA)

Ten serwowzmacniacz zostat zaprojektowany zgodnie ze standardowa normg

UL 508C oraz CSA C22.2 No.14. Po dalsze szczegdty dotyczace zgodnosci

znorma UL/CSA odsytamy do instrukgji obstugi serwowzmacniaczy MR-JE.

@ |Instalacja
Minimalny rozmiar szafy sterowniczej jest okreslony jako 150 % wielkosci
wszystkich zamontowanych serwowzmacniaczy MR-JE. Przy projektowaniu
szafy sterowniczej nalezy réwniez uwzgledni¢ wymaog zapewnienia maksy-
malnej temperatury otoczenia 55 °C. Serwowzmacniacze nalezy instalowac
w metalowych szafach sterowniczych. Dodatkowo serwowzmacniacz
zamontuj w szafce, ktéra ma poprawnie podtaczone uziemienie ochronne
zgodnie z norma IEC/EN 60204-1. Srodowisko jest typu otwartego (UL 50),
a kategoria przepieciowa jest zgodna z tabelg w dziale 9.1. Serwowzmacnia-
cze nalezy instalowac¢ w srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 2. Do podta-
czenia nalezy uzywac tylko miedzianych przewodéw.

@® Wytrzymatos¢ zwarciowa (SCCR)
Mozna stosowac w obwodach o skutecznej wartosci symetrycznego pradu
zwarciowego nie wyzszej niz 100 kA, przy napieciu maks. 500 V. Informacje
na temat pradu zwarcia (SCCR) podczas korzystania ze sterownika silnika
typu E, znajduja sie w instrukcji obstugi danego serwowzmacniacza.

@ Charakterystyki zabezpieczenia przeciagzeniowego
Serwowzmacniacze MR-JE posiadaja wbudowane elektroniczne zabezpiecze-
nie przecigzeniowe silnika serwo. Warto$¢ zadziatania tego zabezpieczenia
jest ustawiona na poziomie 120 % pradu znamionowego serwowzmacniacza.

@ Rozladowanie kondensatora

Instalacja i okablowanie réwniez muszg by¢ w zgodzie z zatozonymi nor-
mami bezpieczerstwa.

Funkcja "Bezpieczne Wytaczenie Momentu" (STO - Safe Torque Off) zgod-
nie z I[EC 61800-5-2 stuzy wytacznie do bezpiecznego odfaczania serwomo-
toru od napiecia roboczego. Nie gwarantuje, ze wskutek zewnetrznych lub
nieprzewidzianych sit, watek serwosilnika nie bedzie sie obracat. Jesli na o$
napedu dziata zewnetrzna sita, nalezy zastosowac¢ dodatkowe $rodki bez-
pieczenstwa, jak hamulce lub przeciwwagi.

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-JE spetniajg wymagania odnosnie emisji
przewodzonych w potaczeniach sieci zasilajacej, w zakresie czestotliwosci od
150 kHz do 30 MHz. (Podstawy do obliczer: Norma produktu EN 61800, elek-
tryczne systemy napedowe mocy o regulowanej predkosci, Czes¢ 3: EMC)

UWAGA

Serwowzmacniacze MELSERVO MR-JE spetniajq wymagania dyrektywy
2014/30/EU i odpowiednie wymagama normy EN 61800-3: 2004 (Srodo-
wisko drugie/ sy
niacze MR-JE sq p
przemystowym, a nie do uzytku prywatnego.

ia "C3"). Dlatego serwowzmac-

1czone do ia wytqcznie w Srodowisku

2.5 Pozostale zagrozenia

Konstruktorzy maszyn sa odpowiedzialni za catkowitg ocene ryzyka i wszystkich
zwigzanych z tym zagrozen. Ponizej znajduja sie pozostate zagrozenia zwigzane
z funkcja EMG. Mitsubishi Electric nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
uszkodzenia lub urazy spowodowane przez pozostate zagrozenia.

NIEBEZPIECZENSTWO
= UWAGA
Nlebezpleczenstwo porazenia prqdem elektrycznym - zaraz po wqucze— — — — — - -
niu napiecia zasilania zabromone jest dotykanie przewodéw i serwo- ®F 1y o f}"’k‘l’ zen. twa nalezy parowac od
wzmacniacza. Czasr w wynosi okofo 15 minut. P lych p yg rych (ISO 13849-1 Tabela F.1 Nr 1).
® P dy nalezy zabezpieczy¢ w odpowiedni sposéb, pr dzqc je
@ Zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem w szafach ster ych, uzywajqc oston kablowych itp.

3 Opis produktu

3.1

Serwowzmacniacze MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C

3.1.1 Opis funkgji

Sterowanie wzmacniaczem serwo MR-JE-A zapewniaja wbudowane dwa
wejscia analogowe i wejécie impulsowe. Sygnat sterujacy przetwarzany
jest na proporcjonalny prad, ktéry napedza serwosilnik. Dostepne tryby
pracy MR-JE-A to sterowanie predkoscia, pozycja i momentem.

Poprzez synchroniczna, szybka sie¢ SSCNET IlI/H, serwowzmacniacz MR-JE-B
odbiera sygnat sterujacy z uktadu sterowania i przekazuje do serwosilnika
prad w celu wytworzenia ruchu proporcjonalnego do sygnatu sterujgcego.
Sygnat polecenia przedstawia zagdang predkos¢, moment lub pozycje.
Serwowzmacniacz MR-JE-BF ma te sama funkcjonalnos¢, co serwowzmac-
niacz MR-JE-B, ale ma wbudowang funkcje Bezpiecznego wytaczania
momentu (STO). Funkcja STO bezpiecznie pozbawia silnik doptywu ener-
gii, bez galwanicznego odfaczania serwowzmacniacza od zZrédta zasilania.
Serwowzmacniacz MR-JE-C posiada tryby sterowania potozeniem, predkoscig
i momentem obrotowym oraz obstuguje tryby profilu pozycji, predkosci
imomentu obrotowego, ktére napedzaja silniki za pomocg komunikacji ze
sterownikiem. Dlatego do napedu silnikéw, monitorowania, ustawiania para-
metréw itp. posiada port Ethernet i obstuguje rézne otwarte sieci, takie jak na
przyktad podstawowa sie¢ CC-Link IE Field oraz SLMP.

Po szczegdtowe informacje dotyczace konfiguracji i ustawienia tych funkgji
sterujacych, odsytamy do instrukcji obstugi serwowzmacniaczy MR-JE-A,
MR-JE-B, MR-JE-BF i MR-JE-C.

3.1.2 Elementy sterujace

MR-JE-A

[BBEBE — o

3.1.3 Wskaznik LED stanu Ethernet (MR-JE-C)

-
—
[ =21 Zielony (L SPEED)
N1 H
Zielony (LINK)
—
LED |Nazwa ?ta.n E Opis
Swiecenia
Status Swieci Podczas komunikacji 100 Mbit/s
L SPEED | komunikacji Btad predkosci komunikacji lub
100 Mbit/s Wyt roztaczenie
Swieci Nawiazywanie potaczenia
LINK | Status pofaczenia Migotanie | Podczas przesytania danych
Wyt Po’chzen‘le nie zostato
ustanowione
UWAGA

Dalsze informacje zwiqzane ze wskazaniami wyswietlacza serwowzmacnia-
cza oraz ustawieniem przetqcznikéw, mozna znalez¢ w instrukcji obstugi ser-
wowzmacniaczy MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF i MR-JE-C.

4 Montowanie/demontaz

Szafka sterownicza

Z

40 mm
lub wigcej

Wzmacniacz serwo
Y

7

10 mm
lub wigcej

40 mm

GORA

/- 10mm

lub wigcej

Szafka sterownicza

%

Dodatkowy odstep na przewody

80 mm

Wzmacniacz
serwo

Naped nie wykrywa przekroczenia temperatury silnika. Zapewnij obwéd @ Podczas uktadania przewodéw nalezy zachowaé wymagangq odlegtosé, ~
zabezpieczajacy z czujnikiem termicznym. zaleznq od zastosowanego napiecia.
@ Zabezpieczenie obwodu obciazenia
W przypadku instalacji w USA wymagane jest zastosowanie zabezpiecze- v S| C
nia obwodu obciazenia, spetniajacego wymagania norm NEC oraz stosow- ) NIEBEZPIECZENSTWO @ N
nych przepiséw lokalnych. ¢ =l 3
W przypadku instalacji w Kanadzie wymagane jest zastosowanie zabezpie- ® Weelu wyk Pp lacji, okabl y, na- MR-JE-B/MR-JE-BF
czenia ObWOdlj' obciazenia, spelniajqcegolwymagania norm obowigzuja- Iezy gr:n:awnle ;rze;zymc instrukcje do poszczegolnych elementow
cych w Kanadzie oraz stosownych przepiséw lokalnych. h z bezpieczeristwem.
. o " .z . L Nalezy P i¢, aby ki iq go z bezpi i wy-
2.4 Ogolne uwagi zwigzane z ochrong i Srodki Iqczniki, przekazniki, czujniki, itp., spetniaty wy normy bez-
zapobiegawcze pieczeristwa. Wspomniane w ni j instrukcji el y Mitsubishi
Electric, ktore zwigq. sq z bezpieczeristwem, majq p dczenie
TUV Rheinland o di i EN ISO 13849-1 Katego-
UWAGA ria 3, PL e oraz IEC 61508 SILs.
@ Bezpieczeristwo nie jest zap ione dopdki el y zwiq 2z bezpie- MR-JE-C
Nalezy przestrzegac uwag dotyczqcych ochrony i Srodkéw zapobiegawczych! czeristwem nie q catkowicie zail I lub i
Przepr dzi¢ ocene Iki uzngmz'eriicertyﬁkacjepoziomubezpie-
Celem zapewnienia prawidtowego uzywania serwowzmacniaczy MELSERVO . y lub jako catosci. Zaleca sie, aby zewnetrzne
MR-JE, prosimy o przestrzeganie ponizszych zalecen. ciato zarzqdznjqce, ]ak np. TUV Rheinland, nadzorowato ostatecznq
@ Elementy i systemy bezpieczefistwa moga by¢ instalowane i oddawane do uzytku certyfikacje bezpieczeristwa systemu.
jedynie przez wykwalifikowany personel i doswiadczonych inzynieréw. ® Do instalowania, uruchamiania, ""P’"WY'SB'W'SDW"""’ maszyn, w kté-
@ Wszystkie elementy zwigzane z bezpieczenstwem (wytaczniki, przekazniki, rych J' tesqzain wvar y jest tylko personel
sterowniki PLC, okablowanie, itp.), szafka sterownicza oraz uwzglednianie WYkW"!’f ny. instalo ! ge tych urzq mozna po- =
i wykluczenie usterek, musza spetnia¢ wymagania norm EN 1SO 13849-1 ;'_’;2’:’);?3;”’\"‘:5) P Pr ym inZynierom (ISO 13849-1 Nr | Nazwa Opis
i EN ISO 13849-2, az do minimalnego zamierzonego poziomu certyfikacji. Po . . y ~ : o
dodatkowe informacje i wymagan?a odsytamy clognoem bezpieczeyrgstwja. @ Aby zapobiec nagromadzeniu sie wielokrotnych awarii, nalezy w regular- ;;{:;‘:gﬁycxf;;ﬁi’tf;gﬁ%
@ Podczas montazu, instalacji i uzytkowania serwowzmacniaczy MELSERVO nych odstgpach czasu (uznanychza komeczneprzgz wlfzsawq norme bez- © | Wyswietlacz pokazuje status serwonapedu
MR-JE nalezy przestrzega¢ standardéw i norm obowiazujacych w Twoim kraju. piec bl " L E usterek. odp o i numer alarmu.
@ Nalezy zapoznac sie zuwagami zawartymi w podrecznikach, ktére odnosz: bezpleczenstwa usterekp byéprzepr
y Zap € 9 Y podre , q ) N
sie do hatasé d . . przyna[mme] fﬂZW!OkU. Czesc dotyczqca 0b5lug|
€ dO hatasow podczas tEStOWEgO uruchamiania serwowzmacniaczy. Y JESIIWHIOSH(H eénie L idoln
@ Nalezy spetni¢ wymagania krajowych przepiséw i uregulowar odnosza- gérny Y Wykorzystywane do ustawiania

cych sie do instalacji, uzywania i okresowych przegladéw technicznych ser-

wowzmacniaczy MELSERVO MR-JE, a w szczegdlnosci:

- Dyrektywa Maszynowa 2006/42/EC,

- Dyrektywa EMC 2014/30/EU,

- Dyrektywa Niskonapigeciowa 2014/35/EU,

- Dyrektywa RoHS (2011/65/EU) i

- Uregulowan dotyczacych bezpieczeristwa pracy/zasad bezpieczeristwa.
@ Producenci i wlasciciele maszyny, w ktérej uzywane sg serwowzmacniacze

MELSERVO MR-JE, zobowigzani sa do uzyskania i przestrzegania wszystkich

obowigzujacych norm i zasad dotyczacych bezpieczerstwa.
@ Koniecznie musza by¢ przestrzegane wszelkie uwagi zawarte w instruk-
cjach, w szczegdlnosci uwagi dotyczace trybu recznego.
Testy musza by¢ przeprowadzane przez wyspecjalizowany lub specjalnie
upowazniony i autoryzowany personel oraz musza byc rejestrowane i doku-
mentowane, zapewniajac innym osobom mozliwo$¢ zrekonstruowania
i odtworzenia testéw w dowolnym czasie.

tranzystor mocy, serwos:lmk moze pomszyc sie najwyzej o 0,5 obrotu.

2.6 Usuwanie
Nieuzywane lub uszkodzone urzadzenie nalezy zawsze usuwac zgodnie z obo-

wigzujacymi krajowymi przepisami o usuwaniu odpadéw (np. Europejski kod
odpadu 16 02 14).

2.7 Transport baterii

itowych

Podczas transportowania baterii litowych nalezy spetni¢ wymagania instrukcji
i przepiséw ONZ, Organizacji Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego (ICAO)
oraz Miedzynarodowej Organizacji Morskiej (IMO).

Baterie (MR-BAT6V1SET-A i MR-BAT6V 1) sktadaja sie ze zmontowanych baterii
litowych CR17335A, ktdre zgodnie z zaleceniami ONZ nie stanowia niebezpie-
czenstwa (Klasa 9).

statusu wyswietlacza, operacji

o diagnostycznych, alarmow
i parametrow

SWi: Uzywany do ustawienia numeru

(3] Przetacznik obro- ywany X
.| osi serwowzmacniacza.

towy wyboru osi

SW1/SW2:

Przetaczniki obro- | Uzywany do ustawienia numeru
(4] towy do ustawia- | identyfikacyjnego serwo-

nia numeru wzmacniacza.

identyfikacyjnego

DOL
Kierunki montowania i odstepy
VAN UWAGA
@ Sprzet musibyc y w okreslonym kierunku. W przeciwnym

razie moze wystqpic awaria.
® Pomiedzy wzmacniaczem serwo i sc:ankaml wewngqtrz szafki sterow-

mcze; lubii innym

nalezy

¢ wy odstgpy.

nalezy i

¢ w prawidtowej pozycji piono-

wej, w szafie st

@ Nie wolno i

iczej majqcej
stopien zameczyszczema 2.

i ochrony IP54, co zapewni

Inika, kt6-

go ser

ry byt uszkod.

lub brak

7y

@® Niewolno blokowacé drogiwlotuiwylotu p
niacza i serwosilnika, ktéry ma wentylator chfodzqcy.

w nim ji

® Gdyuzy

nia dynamicznego, nalezy go

wygenerowane cieplo, tak, aby nie wptywato na serwowzmacmacz.
® Wzmacniacz serwo nalezy zainstalowaé na pionowej scianie w kierun-

ku do niej prostopadtym.
® Podczas instalowania urzqdzenia w szafce sterowniczej nie wolno

y jest sprzet wyt 1jq

y cieplo, jak np. modulhamowa-

[ icie

dopuscic, aby
wzmacniacza serwo.

wiory i fr

9

p déw dostaly sie do

@ Nie dopuscic do sytuacji, aby przez otwory w szafce sterowniczej lub
wentylator chfodzqcy zainstalowany w suficie dostat sie do wzmacnia-
cza serwo olej, woda, pyt metalowy, itp.

NIC SANAT
ulf wite)



UWAGA

)

@ Jesliszafka sterownicza instalowana jest w miejscu, w ktérym znajduje
sie duzo gazéw toksycznych, brudu i pytu, wéwczas, chcqc nie dopusci¢
do przedostania sie takich materiatéw do szafki sterowniczej, nalezy
doprowadzi¢ do niej oczyszczone powietrze. (Wymusié¢ przeptyw czy-
stego powietrza z zewnqtrz do srodka szafki sterowniczej, doprowa-
dzajqc do wyz. cisnienia niz jest na qtrz szafki).

@ Przytwierdzi¢ serwowzmacniacz typu MR-JE za pomocq srub mocujq-
cych, umieszczonych w gérnych i dolnych otworach montazowych
tych urzqdzen.

5 Instalacja elektryczna i okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

@ Aby nie dopuscic do porazenia elektrycznego lub zniszczenia produk-
tu, nalezy przed rozpoczgc:em lub przed okabl
roziqczyé na '} kie fazy e.

@ Przed montazem instalacji elektrycznej nalezy wylqczyc zasilanie i odcze-
kaé przynajmniej 15 minut, dopdki nie zgasnie lampka wskaznika natado-
wania. W przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia prqdem elektrycz-
nym. W dodatku, zawsze nalezy P! ¢ z przodu ser
czyl tad jest wquczona, czy tez me.

[ ) Wzmacmacz isilnik serwo nalezy p ib nie ic.

niacza,

UWAGA

@® Wzmacniaczy serwo nalezy uzywaé w warunkach otoczenia zawar-
tych w ogolnych danych technicznych, opisanych w instrukcji obstugi
wzmacniacza serwo. Nie wolno uzywac produktu w obszarach zapylo-
nych, oparach oleju, pytach przewodzqcych zrqcych lub palnych ga-
zach, narazaé na drgania lub udi wy tanie wyso-
kiej temperatury, pary skroplonej lub wiatru i deszczu. Jesli produkt
uzywany jest w takich miejscach, jak opisane wyzej, moze to spowo-
dowacé porazenie elektryczne, pozar, nieprawidtowe dziatanie, uszko-
dzenie lub pogorszenie wiasciwosci.

@ Nie wolno dopuscic do tego, aby podczas wiercenia otworéw pod wkre-

ty lub okablowania, wiéry lub obcinane koricowki przewodéw dostaty

sie szczelinami wentylacy[nyml do srodka wzmacniacza. Takl przypa-
dek moze sp di ¢ pozar, dzenie lub wadliwe dziat

Bezposrednio nie dotyka¢ przewodzqcych czesci produktu.

Gdy wiqczone jest zasilanie, lub przez jakis po jego wytqczeniu, nie na-

lezy dotykac¢ wzmacniacza serwo, silnika serwo lub dodatkowej jed-

nostki hamujqcej, poniewaz sq gorqce i mozna ulec poparzeniu.

@ Serwowzmacniacze MELSERVO MR-JE spetniajq wymagania EMC

zgodnie ze normq produktu EN61800 "Elektryczne uktady napedowe

mocy o regulowane; predkosci, ngsc3 EMC".
zwymag inormy EN 50274
cja elekfryczna godnie znormq EN 60204-1
Napiqae zasilajqce to urzqdzenie musi by¢ zdolne do buforowania krétkich,

20 ms zanikéw napiecia sieci gcej, co okresla norma EN 60204-1.
Podtqczenie serwosilnika z mne] os: do U, V, w Iub CN2 serwowzmac-
niacza moze sp d iwe d.

Podtqcz ystkie p. dy dnie ze specyfikacjq i dokre¢ sruby

zaciskowe z odpowiednim momen tem. W przeciwnym razie silnik ser-
wo moze dziataé w sposob nieoczekiwany.

Zaciski mocy

Oznaczenie Sygnat

L1,L2,13 Zasilanie (Zasilanie obwodu gtéwnego ®)
L11,121@ Zasilanie obwodu sterujacego

P+ C,D Zewnetrzne rezystory hamowania

U v,w Wyjscie do silnika serwo

[@) Uziemienie ochronne

o Wytacznie dla MR-JE-BF
@ Gdy przewody podtaczone do zaciskéw L11iL21 maja mniejszy przekrdj niz przewody
podtaczone do zaciskéw L1, L2 i L3, nalezy zastosowac wytacznik kompaktowy MCCB.

21-B7700210 @
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Zasilanie obwodu Wymuszone
gtéwnego zatrzymanie 2*|CN3 CN3| 24VDC+10%
T EM2
bicow A Y Wadliwe
24VDC10% dziatanie*
CN8

jest uzywana funkcja STO)

Wtyczka ze zworka (gdy nie (




3-fazowe 200-240 V AC dla MR-JE-10BF-MR-JE-300BF
RA1 Wyl.stop WYt  ZAL. Mc

Wadliwe =@ <
dziatanie _awaryjny mMC SK

Wzmacniacz serwo Silnik serwo

MCCB
_
Y [N S SRS R 5. Silnik
—% v
3-fazowy w
200-240V AC
D
* Logika "Sink" -
1° CN2 Kabel Enkoder
oL enkodera
L21 [ O
Zasilanie T
obwodu Wymuszone
gtéwnego zatrzymanie 2*|CN3 CN3| 24VDC£10%
T bocomf————
I;' ALM RA1 Wadliwe
24VDC£10% dziatanie*
CN8
Wtyczka ze zworka (gdy nie
jest uzywana funkcja STO)

® Gdy przewody podtaczone do zaciskéw L11iL21 maja mniejszy przekroj niz prze-
wody podtgczone do zaciskéw L1, L2 i L3, nalezy zastosowac wytacznik kompak-
towy MCCB.

Rozmieszczenie zaciskow sygnatow

Kombinacja silnikéw serwo

MR-JE-10A-MR-JE-40A

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF

MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

Wzmacniacz serwo Silnik serwo HG-KN Silnik serwo HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-40B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

A\
A UWAGA
® W przypadk ilania 1-f go 200 V do 240 V AC, zaciski rozniq

sie w zaleznosci od modelu wzmacniacza serwo.

@ Dozaciskéw L1iL3 podiqcz 1-fazowe napiecie zasilania 200 V do 240 V AC.
W przypadku wzmacniaczy serwo MR-JE-200A, MR-JE-200B i MR-JE-200C,
napiecie zasilania musi by¢ podtqczonedo L1iL2.

® Wceludopr dzenia 1-fc ilania 200 V AC do wzmacniacza
serwo, mozna Iny 3-fe go napiecia zasi-
lajqcego 400 V AC.

@ Przelqcznik alarmowy dla MR-JE-B/MR-JE-BF:
Skonfiguruj obwdd zasilania, ktéry po wystqpi
nika wytqcza stycznik mocy.

g
¢ punkt

iu alarmu ze sterow-

PE

CNP1  CNP2
L1]
L2|
L3

N

)
il
P+

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

- HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B, HG-SN152,
MR-JE-2008BF, HG-SN202
MR-JE-200C

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

UWAGA

Szczegbtowe informacje odnosnie konfiguragji i podtqczania kompatybilnych

silnikéw serwo mozna znaleZ¢ w dokumentacji tych silnikéw.

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B-MR-JE-100B

Przytacze wejs¢ cyfrowych typu source

W przypadku uzycia logiki source, prosimy skorzystac z ponizszego schematu
potaczen.

@ Ztacze DI-1 (CN3 (MR-JE-A: CN1)) z wejsciem cyfrowym typu source

1)

-
Okoto 5 mA
VCes=1,0V
ICEO = 100 pA

Wzmacniacz serwo

@ Ztacze DO-1 (CN3 (MR-JE-A: CN1)) z wyjsciem cyfrowym typu source
Znamionowy prad wyjsciowy: <40 mA, maksymalny prad wyjsciowy: <50 mA,
wyjsciowy prad rozruchowy: < 100 mA

Wzmacniacz serwo

Jedli polaryzacja
diody jest odwrotna,
wzmacniacz sewo
ulegnie awaril,

Obciazenie

Spadek napiecia
we wzmacniaczu
serwo: = 2,6V

24V DC£10 %,

300mA®@

@ Jesli w przypadku sterowania przekaznikiem spadek napiecia jest zbyt wysoki,
nalezy zwiekszy¢ wartos$¢ napiegcia zasilania maksymalnie do 26,4 V.

CNP1
PE

MR-JE-200B/MR-JE-300B

CNP1  CNP2

CNP1  CNP2

6 Sygnaly
6.1 Rozmieszczenie sygnatéow

6.1.1 MR-JE-A
Ziacze USB Ztacze CN1 sygnatow

Wzmacniaczserwo N3 we/wy
——

1

26
27

3 28

29

30
31—
32
33 |
34
10 o 35 |

JX

12 37

=i

Zfacze CN2 13 38

theet 14 39

enkodera silnika /

N 15 [ 40

. 16 |— 41
1 17 [ #2

b 18 || a3
19 a4

(VD] e 20 45

21 46
22 47

23 48

24

25

Korpusy ztacz CN1 i CN2 podtaczone sa do zacisku
PE (uziemienie) (@) serwowzmacniacza.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,



6.1.2 MR-JE-B 6.2 Urzadzenia we/wy Zasilanie Funkcja STO

Ztacze USB CN5
“ Zacze CNS sygnatow Ozna- |, adzenie Ztacze | Styk Ozna- |, adzenie Ztacze | Styk
we/wy 6.2.1 MR-JE-A czenie A A 4 czenie A a 4
Wzmacniacz serwo T 2 5 ly wejsci
CN: 1 i ., naly wejsciowe
ZOq‘c‘ze baterii 2 P Sygnaly wejé¢/wyjsc DICOM | Wejscie zasilania interfejsu cyfrowego g L
o N0 | S N 21 STO1 Sygnat wylaczenia STO1 Ng 4
3 13 CN1 nal .
(N1A 4 14 — y9 — Wejsciow | Wyjsciow . , . . 46 STO2 Sygnat wytaczenia STO2
Thaae SSONET I Styk | Pok Predl M DOCOM | Zacisk wspéliny cyfrowego interfejsu —
Zlgcze CN2 i . =NEE 47 Sygnaty wyjsciowe
enkodera silnika 0 serwor T 2 _ Vs VLA v _
;V:;";e(g,‘:;ﬁﬂ 2 opPC Wejscie zasilania interfejsu typu sink N1 12 TOFB1 Sygnat monitorowania stanu STO1 6
QN - N 4 LA LA LA — v zotwartym kolektorem TOFB2 Sygnat monitorowania stanu STO2 cns 7
TageSSONETIL | | 12 S 5 LAR LAR LAR v 3
i 9 19
nastepnej osi Tl oy ) 6 LB LB LB (4 Zacisk wspolny TLA, TC, VC, VLA, OP, MO1 28 Zasilanie
[ponf—{eve] 7 LBR LBR LBR v 16 oraz MO2 o
——— Styki s3 wewnetrznie potaczone. 30 p zze’:lai; Urzadzenie Ztacze | Styk
Korpusy ztacz CN2 i CN3 8 Lz Lz Lz - v 34
podtaczone sa do zacisku 5
PE (uziemienie) (®) 2 LZR LZR LZR v SD Ekran Obudowa DICOM | Wejscie zasilania interfejsu cyfrowego s p
serwowzmacniacza
10 PP @ @ v —
_ _ _ 6.2.2 MR-JE-B DOCOM | Zacisk wspdlny cyfrowego interfejsu 3
6.1.3 MR-JE-BF - e v STOCOM | STO1/STO2 wspéln 3
Ziacze CN8 sygnatow Wzmacniacz serwo 7t s 6 13 SDpP SDpP SDP v Sygnaly wejéciowe pony CN8
we/wy $TO 2 acze (N2 Sygnalow TOFCOM | TOFB1/TOFB2 wspolny 8
qcczrﬁSUSB Fvw* 14 SDN SDN SDN — v Ozna- K
— 15 SON SON SON v — e Urzadzenie Ztacze Styk SD Ekran Obudowa
% h % h 19 RES ST RS2 v — EM2 Wymuszone zatrzymanie 2 2 6.2.4 MR-JE-C
7 73 . 23 ZSP ZSP ZSP — v EM1 Wymuszone zatrzymanie 1
Egg\essmmu 51\ 24 INP SA — - v CN3 2 Sygnaly wejse/wyjsé
d - oicom . . "
v.,‘;smemﬁma & & 3 26 MO1 MO1 MO1 (4 -6 Brak przypisanej funkgji (zawsze wytaczony) 12 CN3 Sygnat Wejéciow | Wyjéciow
g osi bolozeni M
Ziacze CN2 P T AT 27 TLA TLA® TC v - 19 Styk | F Predk
enkodera silnika Thacze SSCNETII 2 MO2 MO2 MO2 v EM2 EM2 EM2 v —
doserwo- = 19 Sygnaly wyjsciowe
wzmacniacza 10l o [20] @ 31 TRE TRE TRE v 2 SON SON SON v —
nastepnej osi - Ozna-
1 = A Urzadzenie Zlacze Styk 3 LSP LSP LSP v -
N4
S bt | = 33 oP oP oP v czenie P’ SN SN SN v —
35 NP @ @ v - ® | Blokada hamulca elektromagnetycznego 13
Korpusy ztacz CN2 i CN3 podtaczone sa do zacisku MBR gnety 9 6 PP @ @ v
PE (uziemienie) (@) serwowzmacniacza. 36 NG — — v — CN3 9 7 PG _ _ v —
_® Brak przypisanej funkcji (zawsze wyfaczony)
6.1.8 MRJE-C 37 pp2 ® ® v - 15 8 RES ST1 RS2 v —
- ) 38 NP2 ® ® v —
Ztacze CN3 sygnatow Zasilanie 9 TLA TLANC @ TC v —
Ziacze USB ,—% 39 RDP RDP RDP v — 1 A A A — v
s 40 RDN RDN RDN v — Ozna- i
Wzmacniacz serwo czenie Urzadzenie Ztacze Styk 12 LB LB LB — v
41 CR ST2 RS1 v —_ 13 \z \z \z v
5 _
o 42 EM2 EM2 EM2 4 — DICOM | Wejscie zasilania interfejsu cyfrowego N3 0 14 RD RD RD — v
Ziacze 43 LSP LSP — v —
baq(erii ”; DOCOM | Zacisk wspolny cyfrowego interfejsu 3 15 ALM ALM ALM — v
44 LSN LSN —_ —_ —
SD Ekran Obudowa 16 op op op v
48 ALM ALM ALM — v 19 NP @ @ v —
Ztacze CN2 49 RD RD RD — v 6.2.3 MR-JE-BF 20 NG — — v —
enkodera silnika 1,16-18, . 21 R ST2 RS1 v —
22,25,32, — Sygnaly wejsciowe 22 INP SA — — v
45,50
e — —— . — — Ozna- |, 2 dzenie Ztacze | Styk 24 LAR LAR LAR — v
N1 SR wejécie dostepne jest jako interfejs typu sink. DomysInie zadne urzadzenie nie czenie
jest przypisane do tego styku. Mozna go wybrac za pomoca parametréw. EM2 Wymuszone zatrzymanie 2 25 LBR LBR LBR - v
® Mozna go wybraé za pomoca parametrow. - 20 26 LZR LZR LZR — v
Korpusy zlacz CN2 i CN3 @ e o . g s X EM1 Wymuszone zatrzymanie 1
poditaczone sa do zacisku To wejécie dostepne jest jako interfejs typu source. Domyslinie zadne urzadzenie
PE (uziemienie) (@) nie jest przypisane do tego styku. Mozna go wybrac za pomoca parametréw. CN3 2 Zasilanie
serwowzmacniacza.
_® i j ji b
Komunikacja Brak przypisanej funkcji (zawsze wytaczony) 12 Ozna. Urzadzenie Ziacze styk
® Domyslnie zadne urzadzenie nie jest przypisane do tego styku. Mozna go wybra¢ 19 Czenie
za pomoca parametrow. q(:)zze’:i_e Urzadzenie Ztacze styk DICOM | Wejscie zasilania interfejsu cyfrowego 5
op Sygnaly wyjéciowe DOCOM | Zacisk wspéiny cyfrowego interfejsu 17
13
Ozna- q Wejscie zasilania interfejsu typu sink
SDN 14 czenie Drzadzenie i Sox OpC z otwartym kolektorem N3 18
RDP Interfejsu RS422 /RS485 CN1 39 MBR® | Blokada hamulca elektromagnetycznego 13 G Zacisk wsp6lny TLA, TC, VC oraz OP 10
RDN 40 CN3 9 Styki s3 wewnetrznie potaczone. 23
TRE 3 _06 Brak przypisanej funkgji (zawsze wytaczony) s D Ekran Obudowa
® Mozna go wybrac za pomoca parametréw ® Mozna go wybrac za pomoca parametrow.
@10 wejscie dostepne jest jako interfejs typu sink. Domysinie zadne urzadzenie nie

NIC SANAT r" jest przypisane do tego styku. Mozna go wybra¢ za pomoca parametréw.
o= Ak



7 Konserwacja i serwis

7.1 Przeglady

8 Transportiprzechowywanie

UWAGA

y

9 Dane techniczne

9.1 Serwowzmacniacze MR-JE

9.1.2 MR-JE-BF - Funkcja bezpieczenistwa

Parametry MR-JE-(J 10BF-300BF

EN ISO 13849-1 kategoria 3 PL e,

Funkdje bezpieczefistwa | g\ 61508 113, EN 62061 SIL CL 3,

NIEBEZPIECZENSTWO @ Produkty nalezy transportowac wilasciwie, stosownie do ich ciezaru. 9.1.1 MR-JE A/B/BF/C - OgéIne dane zgodne z EN 61800-5-2 EN 61800-5-2 SIL 3
) @ Niedozwolone jest uktadanie w stosy, w ilosciach przekraczajqcych okre- Przewidywany éredni czas
@ Przed rozpoczeciem konserwacji i/lub przeglqdu, nalez‘y wquczyc’ za- ° slonq ",CZbQ p rodukfoull. ik Kabl fek lub enkod Parametry ‘ MR-JE-L] ‘ 100)-2000] do wystapienia MTTFd =100 [lat]
silanie serwowzmacniaczy MR-JE i odczeka¢ przynajmniej 15 minut, Nie wolno przenosic silnika serwo za kable, walek lub enko er. Napiecie zasilania MR-JE-A/B/C niebezpiecznej awarii
dopdki nie . W przeciwnym ® Podczas pr ser niacza nie trzy zap qPpo- » . -
razie moze dojs¢ do pomzema prqdem elektrycznym. Wdodatku za- kry we. Sert wowzmacmacz moze spasc. Napiecie/czestotliwosé 1-fazowe lub 3-fazowe 200-240V AC, Skutecznos¢ monitorowania ‘ . o
wsze nalezy sprawdzac¢ z przodu ser niacza, czy I k ® Ser T nalezy I ¢ w miejscu, ktore jest konstruk- 50/60 Hz ® UStsfkl systemu lub DC = srednia, 97,6 [%]
zsk;z’nikabnal;:dowznia iest;i wyl;[czona, clz;:’ tez nie. b y zq nosnqdla " izgodni zmstrull(’qq b 'N » 24V DC, £10 % (wymagana wydajnoéé po! sy-stemu _
@ Kazda osoba, ktéra bierze udzial w przeglq izie, powinna by¢ w petni @ Niewspinac sie ub stawac na urzqdzeniach serwo. Nie ktas¢ na sprze- Interfejsu (SELV) pradowa: 300 mA, gdy uzywane sa wszystkie Srednie prawdopodobieri- .
P do wyk tej pracy. W przeciwnym razie moze dojs¢ cie clgz{(lch ol.uektow. ) o . sygnat we/wy) stwo wystapienia nlebez-_ PFH=6,4x 10 [1/godz]
do porazenia prqdem eIektrycznym. Wspraw:e naprawyl wymiany @ Szczegotowe informacje dotyczqce transpor iobstugi dodatk — — piecznych awarii na godzine
czesci, prosimy sk k ¢z przed icielem handlowym. wej baterii znajdujq sie w instrukcji obstugi serwowzmacniaczy MR-JE. Napigcie zasilania MR-JE-BF " . - _
Zywotnos¢ eksploatacyjna | Ty =20 [lat]
3 , ) , N , I ) ) 1-fazowe lub 3-fazowe 200-240V AC,
Podczas przechowywania lub uzywania tych urzadzen, powinny by¢ spetnione Napiecie/ | Obwdd gtowny 50/60 Hz ® Czas odpowiedzi =< 8 ms (wejécie STO wylaczone —
UWAGA ponizsze warunki srodowiskowe. czestotli- - odtaczenie energii na wyjsciu)
$Srodowis} Warunek wosc g:x‘?dc 1-fazowe 200-240V AC, 50/60 Hz
@ Wzmacniacza serwo nie wolno testowac miernikiem opornosci izolacji, 0°C do +55 °C, Klasy 3K3 Jacy 9.2 Wymi ary
poniewaz moze zostac uszkodziony. Praca (IEC/E?I 20721 '3 g)sy 24V DC, +10 % (wymagana wydajnos¢
@ Nie rozmontowywac i/lub naprawiac sprzetu we wtasnym zakresie. il Interfejsu (SELV) pradowa: 300 mA, gdy uzywane sa wszystkie
Wilgotnos¢ ® |~20do65 °C, klasy 2K4 sygnat we/wy)
Zaleca sie okresowe wykonanie nastepujacych przegladow: otoczenia Transportowanie (IEC/EN 60721-3-2) Rézne dane
@ Sprawdz luzne Sruby na zacisku uziemienia ochronnego (PE). Ponownie dokre- 220°C do +65 °C, klasy 1K4 — -
ci¢ wszystkie poluzowane $ruby. Przechowywanie ® (EC/EN 600;2173!1) sy System sterowania Sterowanie sinusoidalne PWM/
system sterowania pradu w
w; i fitomentdekiecen(alNm] Wil Praca 1 200V AC: Il (IEC/EN 60664-1)
'Zmacniacz serwo " " ilgotnos¢ ! . . - -fazowe H -
Listwa zaciskowa PE wzgledna grazr:ci%fvtx,v‘:g'::z 5do 50 % RH Kategoria przepieciowa 3-fazowe 200V AC: IIl (IEC/EN 60664-1)
MR-JE-T0A-MR-JE-300A 12 Stopien ochrony I (IEC/EN 61800-5-1)
MR-JE-10B—MR-JE-3008 12 substanci Praca Klasy 3C2 (IEC/EN 60721-3-3)
’ ubstancje Wytrzymatos¢ zwarciowa —
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 1,2 aktywne Transportowanie ® | Klasy 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) (sgcrz))/ 100 kA s G
_JE-10C—MR-JE- chemicznie
MR-JE-10C-MR-JE-300C 1.2 Przechowywanie ® | Klasy 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) Zgodnos¢ ) LVD: EN 61800-5-1
s o ) . N . Oznaczenie CE
@ Sprawdzi¢ tozyska w serwosilniku, obwéd hamowania, itp., czy nie wytwa- P ze $wiato- EMC: EN 61800-3 Wzmacniacz serwo S[mm] | W[mm] | G[mm] | Ciezar [kg]
A L raca Klasy 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) . -
rzaja nienormalnego dzwieku. Biologiczne wymi stan Standard UL UL 508C
® Sprawdzi¢ przewody i temu podobne, czy nie s zadrapane lub pekniete. warunki Transportowanie© Klasy 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) dardami andart < MR-JE-10A-40A 50 168 135 0,8
Przeprowadzac okresowe przeglady stosownie do warunkow eksploatacji. otoczenia = MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
@ Sprawdzi¢, czy zlacze jest pewnie podtaczone do wzmacniacza serwo. Przechowywanie © | Kiasy 1B1 (IEC/EN 60721-3-1) "E" ’
® Sprawdzic, czy przewody nie wychodza ze zlacza. ‘ 10 Hz do 57 Hz 7e stalq amplituda Parametry MR-JE- | 3000J MR-JE-200A/300A 2 168 195 2,1
(® Sprawdzi¢ stan nagromadzenia sie kurzu na serwowzmacniaczu. 0,075 mm, Napiecie zasilania MR-JE-A/B/C MR-JE-10B—40B 50 168 135@ 08
@ Sprawdzi¢, czy ze wzmacniacza serwo nie wydobywa sie niecodzienny dzwiek. Warunki testu 57 Hz do 150 Hz przy statym Napiecie/ P ‘ Py 200-240V AC. 50/60 H @ X
Sprawdzi¢ nieosiowe ustawienie watka serwosilnika i sprzegta. przy$pieszeniu 9,8 m/s’ (1 g) apigcie/czestotiiwosc azowe S90- 4 z S | MR-JE-70B/1008 70 168 185@ 1,5
® Upewnij sie, ze obwod zatrzymania awaryjnego dziata prawidtowo, tak, ze seni ~ zgodnie z [EC/EN 61800-5-1 Napiecie zasilania MR-JE-BF «<
oo Ny . . X . " Obciazenie dyna dni =
po naciénieciu przycisku wytacznika awaryjnego operacja moze zostac miczne (drgania) (Test Fc zgodnie z IEC 60068-2-6) Napiecie/ MR-JE-200B/300B 90 168 195@ 2,1
natychmiast zatrzymana, a zasilanie jest wytaczone. Praca 5,9 m/s? (0,6 - . . g _
- ) (0,69) sfgzéotll Obwadd gtéwny | 3-fazowe 200-240V AC, 50/60 Hz o | MRJE-10BF-408F 50 168@ 135 09
L . . . . Transportowanie Klasy 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) ey
7.2 Czeiciz okreslonymi czasami przegladu o Wszystkie pozostate parametry majq takie same wartosci jak S | MR-JE-70BF/100BF 70 168D 185 1.6
Ponizej wymienione zostaty czesci, ktére muszg byc okresowo zmieniane. Jesli Przechowywanie Klasy 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) w poprzedniej tabeli. g MRJE-200BF/3008F % ) 195 n
stwierdzono uszkodzenie JaklejkoIW|ek czesci, musi ona byc natychmlast o R R B - -JE- 168 )
wymieniona, nawet wtedy, gdy nie osiaggneta jeszcze swojego czasu zycia, Stopieri zanieczyszczenia 2 (IEC/EN 60664-1) ® Serwowzmacniacze MR—J.E—100A, MR—JE—Z.OOA, MRTJEf1OOIB, MR-JE-200B, MR-JE-1008BF,
ktdry zalezy od sposobu eksploatacji i warunkéw otoczenia. W sprawie 1P20 (IEC/EN 60529) MR-JE-200BF, MR-JE-100C i MR-JE-200C zasilane napieciem jednofazowym 200-240 V AC, o MR-JE-10C-40C 50 168 135@ 0,8
wymiany czesci, prosimy skontaktowac z przedstawicielem handlowym. Stopien ochrony IP nalezy eksploatowac przy obciazeniu nieprzekraczajacym 75% wartosci obcigze- &b
— — — Typ otwarty (UL 50) nia nominalnego. 3 | MR-JE-70C/100C 70 168 185 @ 15
Nazwa czesci Wskazowki dotyczace czasu zycia Praca, przechowy g
; @ i " | Maks. 2000 m n.p.m. MR-JE-200C/300C 90 168 @ 2,1
Kondensator wygtadzajacy 10 lat Wysokos¢ wanie p. / 195

Liczba wiaczen zasilania, wymuszo-
nych zatrzyman oraz wymuszonych

Transportowanie Maks. 10 000 m n.p.m.

Przekaznik zatrzyman sterownika: 100 000 razy
Liczba zat. i wyt, dla STO:
1000 000 razy

Wentylator chtodzacy 50 000 do 70 000 godzin (7-8 lat)

Czas podtrzymania baterii ® Okoto 20 000 godzin

Bateria ® 5 lat od daty produkgji

® Spowodowane przez prady tetnien, itp. oraz pogorszenie charakterystyki. Czas
Zzycia kondensatora zalezy gtéwnie od temperatury otoczenia i warunkéw eksplo-
atacji. W normalnym, klimatyzowanym srodowisku, kondensator osiagnie koniec
Zzycia po 10 latach ciagtej pracy (maksymalna temperatura otaczajacego powietrza
40 °C przy pracy na wysokosci do 1000 m nad poziomem morza i 30 °C na wyso-
kosci 1000 m do 2000 m).

@ Wylacznie dla MR-JE-BF

@ Warunki: wylaczone napiecie zasilana urzadzenia, temperatura otoczenia 20 °C
Czas podtrzymywania danych przy uzyciu baterii MRBAT6V1SET-A. Szczegdtowe
informacje i czasy podtrzymania innych akumulatoréw mozna znalez¢ w instruk-
cji obstugi kazdego wzmacniacza serwo.
Podczas przechowywania jako$¢ baterii ulega obnizeniu. Zywotno$¢ baterii wynosi
5 lat od daty produkgji, niezaleznie od faktu, czy bateria jest uzywana, czy tez nie.

® w oryginalnym opakowaniu transportowym

NIC SANAT r'
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@ Montowany bez baterii MR-BAT6V1SET-A
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Telepitési utmutaté MR-JE-A, MR-JE-B,
MR-JE-BF és MR-JE-C szervoerositokhoz
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Rend. sz.: 288863 HUN, A verzio, 22062018
Mitsubishi Electric Corporation

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V. E"‘_l
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Germany '
Minden jog fenntartva. A termékek tulajdonsagait és a miszaki adatokat érinté
informaciok helyességéért nem vallalunk garanciat.
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Szallitasi terjedelem

Vegye ki a terméket a csomagolasabdl, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a szer-
voerdsitd tipustablajan szerepl6é adatok megegyeznek a rendeléskor mega-
dott adatokkal.

A csomag tartalma Mennyiség

Szervoer6sitd 1

Telepitési Utmutaté a MELSERVO-JE szervoerdsité-sorozat

biztonsagos lizemeltetéséhez (jelen kiadvany) L

Tipustabla

AC SERVO
SER. $4Y001001

W Sorozatszam
MODEL MR-JE-10A Tipusjelolés
POWER > 100W Teljesitmény

INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz
OUTPUT: 3PH170V 0-360Hz 1.1A

STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN.: IB(NA)0300194
Max. Air Temp.: 55°C

Megengedett aramellatas

Kimeneti aram

Standard, a kezelési itmutaté szama
Kérnyezeti hémérséklet

Védelmi fokozat (IP-kod)

KC azonositd

1P20
KCC-REI-MEK-TC300A745G51

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION OATE 201611
TOKYO 100-8310, JAPAN WADE IN JAPAN Gyértasi év és honap

[ P <
Gyart6 orszag
Tipusjelolés

MR-JE-10A-00

Mitsubishi Electric Ures, Jn, Sn, vagy Un: .

AC szervoerdsito, Specialis szoftver verzié
MELSERVO-JE - (n=00-999)
terméksorozat Ures vagy 2-5 alfanumerikus karakter:

Specialis hardververzid
(RJ, ED, PX, RU, RZ stb.)
Interfész
A Univerzalis
B SSCNET lli/H
BF SSCNET lli/H
Funkcionalis biztonsaggal
C Ethernet
. Kimené teljesit- . Kimené teljesit-
Kéd mény [kW] L) mény [kW]
10 01 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 — —

NIC SANAT Begrd r"
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1 El6szé a dokumentumhoz

Ez a dokumentum az eredeti angol valtozat magyar nyelvii forditasa.

1.1 Dokumentacié a MELSERVO MR-JE szervoerésitokhoz
Jelen Utmutatoé az MR-JE szervoerdsitok telepitését ismerteti.

A kovetkezo kézikonyvekben tovabbi informaciok talalhatok a késziilékekkel

kapcsolatban:

@® MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual
(Kezelési ttmutaté MELSERVO MR-JE-A), cikksz.: SH(NA)030128ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Positioning Mode)
(Kezelési utmutaté MELSERVO MR-JE-A (pozicionalasi izemmad)),
cikksz.: SH(NA)030150ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Modbus-RTU Protocol)
(Kezelési utmutaté MELSERVO MR-JE-A (Modbus-RTU protokoll)),
cikksz.: SH(NA)030177ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-B servo amplifier Instruction manual
(Kezelési utmutaté MELSERVO MR-JE-B), cikksz.: SH(NA)030152ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-BF servo amplifier Instruction manual
(Kezelési ttmutaté MELSERVO MR-JE-BF), cikksz.: SH(NA)030258 ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C servo amplifier Instruction manual
(Kezelési utmutaté MELSERVO MR-JE-C), cikksz.: SH(NA)030257ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(Kezelési utmutaté MELSERVO MR-JE-C (profil izemmad)),
cikksz.: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic), (Kezelési utmutaté MELSERVO MR-JE-C (CC-Link IE Field
Network Basic)) cikksz.: SH(NA)030256ENG-*

@ MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (Kezelési Gtmutatd
szervomotorokhoz MELSERVO HG-KN/HG-SN ), cikksz.: SH(NA)030135ENG-*

@ MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)

(Kezelési itmutaté MELSERVO-JE (Hibaelharitas)); cikksz.: SH(NA)-030166ENG-*

A fenti dokumentumok dijmentesen let6lthet6k internetes oldalunkrél, amely-
nek cime: https://eu3a.mitsubishielectric.com.

Amennyiben kérdése volna a jelen telepitési Gitmutatdban ismertetett késztilé-
kek telepitésével és izemeltetésével kapcsolatban, kérjik, forduljon az 6nh6z
legkozelebbi kereskedelmi kirendeltségilinkh6z vagy viszonteladonkhoz.

A biztonsagtechnikai késziilékek telepitése speciélis szaktudast feltételez,
amelyre a jelen dokumentum nem tér ki.

1.2 A dokumentum célja

Jelen dokumentum a gépgyarto, illetve mdszaki munkatarsai, valamint a gép-
kezel6k szamédra ismerteti az MR-JE szervoerdsitk biztonsagos telepitését.

A dokumentumokhoz nem tartoznak a biztonsagtechnikai rendszerbe integ-
ralt vagy integralandd gépek kezelésérél sz6l6 kézikonyvek. Ezen informaciok
a gép kezelési kézikonyveiben talalhaték meg.

1.3 Abiztonsaggal kapcsolatos fogalmak meghatarozasa

1.3.1 Az IEC 61800-5-2 szabvany leallitasi funkcioi

STO funkcié (lasd IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
Az MR-JE-BF egység ,Biztonsagos nyomaték kikapcsolas” (STO - Safe Torque
Off) funkciéval van ellatva. A funkcié anélkil dramtalanitja és kapcsolja le a szer-
vomotort, hogy a szervoerdsit6 aramellatasat galvanikusan le kellene valasztani.
A biztonsagi funkcio a kovetkezéket foglalja magéaban:

- Ledllitas az IEC 60204-1 szabvany 0. kategériaja szerint

- Varatlan Gjrainduléssal szembeni védelem

2 Biztonsagi tudnivaléok

Jelen fejezet az On és a rendszert kezel személyek biztonsaga szempontjabdl
fontos tényezoket ismerteti. Olvassa el figyelmesen a jelen fejezetet, miel6tt hoz-
zéfog a telepitéshez.

A telepitési utmutato a késziilék szakszer( és biztonsagos hasznélata szempon-
tjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkezo:

2.1 Képzett szakember

Az MR-JE szervoerGsit6t csakis képzett szakemberek telepithetik:

@ részvétel a megfelel6 képzésben,
(A képzéseket a Mitsubishi Electric helyi kirendeltségei szervezik. A képzé-
sek idépontjairdl és helyérél az 65nhoz kirendeltségeinken érdeklédhet.)

@ a gép kezeléséért felel6 személy ltali ismertetd a gép kezelésérél és az aktud-
lisan érvényes biztonsagi rendelkezésérdl,

@ az MR-JE egységek valamennyi kézikonyvének elolvasésa és a benniik leir-
tak megértése, tovabba

@ a biztonsagtechnikai felligyeleti rendszerhez csatlakoztatott védelmi
berendezések (pl. fényfliggony) kézikonyveinek elolvaséasa és a benniik
leirtak megértése.

2.2 Akésziilék alkalmazasa

Az MR-JE szervoerdsiték igazodnak a kdvetkez6 szabvanyokhoz.
Az alkalmazas a kdvetkezd szabvéanyokkal 6sszhangban torténik:
@® EN61800-5-1

@® EN61800-3

@ EN 60204-1

@® UL508C

Az MR-JE-BF szervoer6siték tovabba megfelelnek a kbvetkezd biztonsagi szab-
vanyoknak, és az MR-J3-DO05 biztonsagi modullal, illetve bevizsgalt biztonsagi
relémodulokkal vagy biztonsagi PLC-kkel tizemeltethet6k.

Az alkalmazas a kovetkez6 szabvanyokkal 6sszhangban torténik:

@ ENISO 13849-1 kategéria3 PLe
@® EN62061SILCL3
@® EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Rendeltetésszerii hasznalat

A MELSERVO MR-JE szervoerdsitoket kizarolag a megengedett hatéarértékek
(feszultség, hémérséklet stb., lasd még a muiszaki adatoknal és a gépen elhe-
lyezett tipustablan) kozott Uzemeltesse. A készulékeket csak szakképzett sze-
mély Uzemeltetheti, kizarélag azon a gépen, amelyre a szakképzett személy
azt az MR-JE szervoerdsit6k kezelési utmutatéjanak figyelembe vételével ere-
detileg felszerelte és lizembe helyezte.

A késziilék szakszertitlen hasznalata, illetve atalakitasa esetén a Mitsubishi Electric
Co. mindennemti karigényt elutasit akkor is, ha az a felszereléssel vagy a telepi-
téssel kapcsolatos.
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VESZELY
Atelepité kezdése elétt vdrjon legaldbb 15 percet, hogy a kondenzd-
torok fesziiltsége a hdlézati tdpelldtds lekapcsoldsa utdn veszélytelen
értékre csokkenjen.

2.3.1 Kiils6 késziilékek és az aramellatas csatlakozasa

@ Helyi vezetékezés
A késziilékek huzalozésahoz csakis 60 °C/75 °C hasznélatra jovahagyott réz
vezetékeket hasznéljon. A kdvetkezé tablazatban a vezeték-keresztmet-
szetek (AWGI) lathatdk 75°C-on. Hasznaljon megfelelé érvéghlvelyt
a vezeték csatlakoztatdsahoz.

Vezeték-keresztmetszet [mm?]

Szervoerdsité L1/L2/ u/v/w/
LR ®|L11L21| PHE | e

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

35 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

VESZELY:

/’l\ Afelh syre figyel

{ ) A megad 6 ézkedések be nem tar-
tdsa il6 életére és égére.

/\ VIGYAZAT:
'  Akésziiléket fe . slyre figyell
2\ A d Y igi Svintézkedések be nem tar-

g t 9.
tdsa a késziilék vagl]y mds anyagi javak stlyos kdrosoddsdt
okozhatja.

@ PE (védofdldelés) @
A kévetkezékben a szervoerdsité PE kapcsara vonatkozo specifikaciok leirdsa talalhatd.
Csavar mérete: M4
Meghuzonyomaték: 1,2 Nm
Javasolt krimpelhet6 érintkezok: R2-4 (gyarto: JST)
Krimpeld fogé: YPT-60-21 (gyarté: JST)

@ A vezetékek keresztmetszeteit a szervomotor kimend teljesitménye alapjan vélassza
meg. A tablazatban szerepl6 értékek a szervoerésitd kimend teljesitményén alapulnak.

@ Kivalasztasi példa tokozott megszakitora (MCCB) és biztositékokra

Ha egy szervoerdsitd késleltetett (lomha) jelleggorbéjii biztositékokkal vagy
legaldbb a kovetkezé névleges lekapcsolasi teljesitménnyel rendelkezé
aramkor megszakitokkal van levédve effektiv érték 300 A és maximum 240V,
hasznéljon lomha jelleggorbéjii biztositékokat vagy (UL489 szabvany sze-
rinti) miianyaghéazas megszakitokat a kovetkezé tablazat alapjan.
A tablazatban szerepld biztositékok és tokozott megszakitok a szervoer6sité
névleges bemeneti és kimeneti értékein alapuld példak. Alacsonyabb telje-
sitmény(i szervomotor hasznélata esetén kisebb névleges aramu biztosité-
kot vagy megszakitdt is hasznalhat. A lenti T osztélyu biztositékoktol és
muanyaghazas megszakitoktl eltéré modellek valamint E tipusi motorindi-
tok kivélasztasaval kapcsolatban tovabbi informaciok a szervoerdsité keze-
lési itmutatdjaban taldlhatok.

Szervoerosito Tok kit Bi: itél
200V 240V AC 300V
msj E:;g/MR-J E-20/MR-JE-40/ NF63-5V 3P 6A W 10A
MR-JE-70 ©/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20A W 40 A

® Egyfazisi 200 V AC dramellatasnal

@ Aramellatas
Ezek a szervoer6sitdk csillag kapcsolassal csatlakoztathatdk, ahol a nullapont
foldelendé (IEC/EN 60664-1 szerinti lll-as tulfesziltség-kategoria (egyfazisu
szervoerdsitékre vonatkozo Il-es tulfesziltség kategoria)). Ha azonban egyfa-
zist dramellatashoz kivanja hasznélni a nullapontot, megerdsitett szigetelés(i
transzformatort kell csatlakoztatnia. Az interfészek dramellatasahoz kiilsé
24 V-o0s, megerdsitett szigetelés(i I/0-csatlakozos tapegységet hasznéljon.

® Foldelés
Az dramlités elleni védelemhez csatlakoztassa a szervoerésitd védofoldelé-
sét (PE) (kapocs jel6lése: @) a kapcsoloszekrény foldel6kapcsara (PE).
A miivelet soran tigyeljen arra, hogy egynél tobb foldkabelt nem szabad egy
csavaros kapocsra csatlakoztatni. A foldkabelt mindig csak egyesével csatla-
koztassa. Ezen termék esetében egyenaram jelenhet meg a védévezetéken.
Ha hibadram-védékapcsolét hasznél az aramiités elleni védelemre, a szer-
voerdsitét a foldel6kapcson (PE) kell foldelni. Az aramellatas fel6li oldalon
csak egy B tipusu hibadram-véddkapcsol6 hasznalhaté a késziilékhez.

Foldels-
kapcsok

Foldels-
kapcsok

2.3.2 Megfelelés az EU-iranyelveknek

A telepités, az lizemeltetés és az rendszeres karbantartas tekintetében az

MR-JE szervoerésitét a kovetkezd szabvényok szerint tervezték:

Gépekre vonatkoz6 irdnyelv (2006/42/EC), Elektromagneses 6sszeférhetéségre

vonatkoz6 (EMC) iranyelv (2014/30/EUV), Kisfeszultségu iranyelv (2014/35/EU) és

az RoHS iranyelv (2011/65/EU).

@® EMC-kovetelmények
Az MR-JE szervoer6sité megfelel az EN 61800-3 szabvany C3-as kategoridja-
nak. A bemeneti/kimeneti vezetékek (max. hossz: 10 m) és a jelad6 vezetékek
(max. hossz: 50 m) esetében arnyékolt kabeleket kell hasznélni és arnyékolt
foldeléshez kell 6ket csatlakoztatni. Helyezzen el a bemeneti oldalon egy
radidfrekvencias zavarsz(irét és egy tulfesziiltségvédét. Ha azonban a jelado
kébel hossza meghaladja a 30 métert, akkor az MR-JE-70 és MRJE-100 készu-
lékek esetében helyezzen el egy radidfrekvencias zavarok elleni sz(rét
(FR-BIF) a szervoerésité bemeneti oldalan. A javasolt termékek a lenti felsoro-
lasban talalhatok:
- EMC szlir6: Soshin Electric HF3000A-UN sorozat
- Tdlfeszlltség-védelem: Okaya Electric Industries RSPD sorozat
- Radidfrekvencias zavarok elleni sz(ir6: Mitsubishi Electric FR-BIF

@ Az MR-JE sorozathoz tartozo késziilékeket nem a nyilvanos haztartasi kisfe-
szliltségui villamos hélézaton torténé hasznalatra tervezték. llyen halézaton
torténd hasznalat esetén figyelembe kell venni a radidhulldamos interferencia
megjelenését. A beszerelést végzé személynek megfeleléen téjékoztatnia
kell a kezelé személyzeteta b léssel és az lizerr éssel kapcsolatosan,
beleértve a zavard hatasokat csillapité javasolt berendezéseket is.
A jelvezetékekre gyakorolt interferencia elkertilése érdekében a szerelési
javaslat szerint a tapkabeleket kiilon kell vélasztani a jelvezetékektdl. Azt az
egyenaramu tapegységet hasznalja, amely a szervoerdsitSkkel egyiitt van fel-
szerelve a vezérl6szekrényben. Ne csatlakoztasson mas elektromos eszk6zo-
ket az egyenaramu tapegységhez.

@ Medfelel6ségi nyilatkozat (DoC - Declaration of Conformance)
A MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. eztton kijelenti, hogy a szervoerdsitk
megfelelnek a vonatkozé kdvetelményeknek és szabvényoknak (2006/42/EC,
2004/30/EU, 2014/35/EU és 2011/65/EU). A megfelelségi nyilatkozat (DoC)
masolata a vallalat internetes oldalardl letolthetd.




2.3.3 Megfelelés az USA/Kanada iranyelveinek

(UL/CSA tanusitvany)

@ A probatizemet kizérolag szakember vagy szakképzett és erre jogosult sze-
mély végezheti. A prébaiizem feljegyzését és dokumentélasat ugy kell

3 Termékleiras

3.1.3 Ethernet allapotkijelz6 LED (MR-JE-C)

-
P . < . elvégezni, hogy azt harmadik személy barmikor rekonstrualhassa és meg- — .

Jelen szervoerésité az UL 508C és CSA C22.2 14. sz. szabvényok figyelembe 5 _IE- _IE. _IE- _IE- P == Z6ld (L SPEED)

vételével készllt. Az UL/CSA tanusitvanyokkal kapcsolatos részletes informa- érthesse. . . . L L, X 3.1 MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C szervoerésitd CN1 [‘ .

ciok az MR-JE szervoerdsitd kezelési itmutatéjaban olvashatok. L] A'fglszlgl"e'lesrllebk esa h‘{zallokzalsln?k az 390“ felhasznalasra érvényes bizton- Z61d (LINK)

® Telepités o sdgi eldiraso etanasa\'/i k'i tortelnnnle ] i 3.1.1 Funkcidleiras —

A kapcsolészekrénynek legaldbb 150%-kal nagyobbak kell lennie a benne A ,Biztonsagos nyomaték kikapcsolva” (STO - Safe Torque Off) funkci6 az 5sitd &rlése ké 5 : i 5lé LEDlampa ira
n lP . Yy 9 Pt Ey soekre P IEC 61800-5-2 szerint csak és kizarélag arra szolgal, hogy a szervomotort @ Az MR-JE-A szervoerésitSk vezérlése két analég bemenet és egy impulzus- LED | Jeldlés allapota Leiras
e ekye"zi_nl (L?SSZ.e;MR»JE;ZF",Y(;?OS,“OFLT A aECSO ohszle dr_enyt ezensévauc biztonsagosan levalassza a tapellatasrol. A funkcié nem akadalyozza meg sorozat bemenet segitségével torténik. A vezérigjelet a késziilék megfele- >
. P pesoo eny eihelyezni. bz tovébb forduljon vagy ismét mozgasba j6jjon. Ahhoz, hogy a motor tenge- meghajtasara szolgal. Az MR-JE-A er6sit6k nyomaték-, sebesség- vagy 100 Mbps sebességgel
tdlmenden, a szervoerdsitét olyan vezérlészekrénybe szerelje be, amelynél a A it " A S . ozicioszabalyozé tizemmodban miikédhetnek. s
e N 3 ; lye kiils6 er6 hatasara biztosan ne forduljon el, kiegészit6 berendezések (pl. POzZiciosz; yozo uz u . L SPEED | sebességi ikacic bessé
védéfold csatlakozasa megfelel a IEC/EN 60204-1 szabvanynak. Az egységek- f& . A A e PR PR A4 | Kommunikacioés sebességre
A < - < Py et ék vagy ellensuly) hasznalata sziikséges. ® Az MR-JE-B szervoer6sitok nagy sebességi szinkron halézaton (SSCNET 1/ kapcsolat allapota | gi Koz6 hib.
nek az lizemeltetése nyitott szerkezetekben (UL50) és a 9.1-es cimszonal [ " . . o o P4 " P X " Ki vonatkozd hiba vagy
< PRI P PRSP PRSI @ Az MR-JE szervoerdsitd a 150 kHz és 30 MHz kozotti frekvencidju, folyd aram- H) keresztiil fogadjak a vezérl6 jeleket, majd a vezérlSjellel aranyos villamos
talalhato tablazatnak megfelel6 tulfesziiltségi kategérias kdrnyezetekben " - >0 v VIF X , 10 < | sk forgasat. A crlGiel a kiva besséq- megszakadt kapcsolat
& 5 5 bél eredd zavarfeszltségek szempontjabol megfelel a véltoztathato fordulat- arammal vezerlik a szervomotor forgasat. A vezerlojel a kivant sebesseg
megengedett. A telepités helyének szennyezettsége nem lehet nagyobb a e oY - < P K sknak ici6nak felel Vilagit Aktiv ki lat
» LAl Kigd e P 5 2 szamu elektromos hajtasokra vonatkozd DIN EN 61800 szabvany 3. részének. nek, nyomateknak vagy pozicionak felel meg. tlagi IV kapcsola
2-es szintnél. Kizérolag vorosréz vezetékeket hasznaljon. ® A s " .
z MR-JE-BF szervoerésiték ugyanazokkal a funkciokkal rendelkeznek, mint LINK Kapcsolat Villog Adatatvitel kézben

@ Rovidzérlati dram értéke (SCCR - Short-Circuit Current Rating) i az MR-JE-B szervoerdsiték, de beépitett de beépitett Safe Torque Off (STO) allapota
Haszpélalta o!yan éramkérb_en megengedett, amelylnelf arama n')aximum §OOY @ VIGYAZAT funkciéval is rendelkeznek. A funkcié anélkiil kapcsolja ki a szervomotort, Ki Nincs kapcsolat
feszul(tssccegg)(e[ r:elr(n haIIadekmg? a 10(:: L(/-\ rms erttekleta{: 'r?(er\‘llegeiz'?r:(atl Az MR-JE szervoerdsité teljesiti a 2014/30/EU-irdnyevet és az EN 61800-3 hogy a szervoerosnot”g?Iyamkufa‘n/ le kelleng valasztani a tapellatasrlo!.I )

Ia,fa(;“ b f'lf? ere vonat ,0,?‘;1 agaz,l tpusu motorinditok hasznalatakor szabvdny (2. kornyezeti/,C3” PDS kategdria) kévetelményeit. Az MR-JE ® Az MR-JE-C szervoerGsiték pozicié-, sebesség- vagy nyomatékszabalyozo _
lasd a megfelelo szervoerdsito hasznalati dtmutatojat. szervoerésité kizdrélag ipari teriileten haszndlhato, otthoni haszndlata tizemmodban miikodhetnek, és tamogatjak a pozicio-, sebesség- és nyoma- TUDNIVALO

@ Tulterhelésvédelmi karakterisztika nem engedélyezett. ték-profil izemmaddokat, melyekkel a motorok PLC-vel valé kommunikacid — , PR P L.
Az MR-JE szervoerdsité elektronikus tulterhelésvédelemmel rendelkezik Gtjan vezérlehetSk. Ennek biztositasara egy Ethernet csatlakozoval rendel- ?kkgf,/f;mﬁﬁk%?fE’_’Bk‘j\'}f;fé?;Fae{'ff;,gfﬂ_ké’fzcjfvlgéegggnggémmfg:
a syzervomot_or-kimen(?teln. E@védelmet aszervoerdsits névleges kimené ara- 2.5 Fennmaradé kockazatok kez]nlekr esa motorok ha;ﬂtafah([)z, arm\{kodes figyeleséhez, a paramet_erelk t6jdban olvashat. '
manak (a teljes terhelés dramanak) 120%-ara méretezték. . bedllitdésahoz stb. kiilonbzé nyilt (példaul a CC-Link IE Field Network Basic és

® A kondenzétor kisiilése A berendezés gyartoja felelés a kockazatelemzésért és minden ebbél szar- az SLMP) hél6zatokkal kompatibilisek.

maz6 fennmaradé kockazatért. A lenti felsorolasban az EMG funkcidval kap- A szabélyozasi modok konfiguralasaval és beallitasaval kapcsolatos részletes 4 Fel_ éS Ieszerelés
. csolatos fennmaradé kockazatok talalhatok. A fennmaradé kockazatokbol informacidk az MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF és MR-JE-C szervoer6sitok haszna-
VESZELY ered6 karokért vagy sériilésekért a Mitsubishi Electric nem vallal semminem( lati utmutatdiban talalhatok. FENT
felelésséget. Kapcsolészekrény * Kapcsoldszekrény
Ar : L’, - A hdlozati fesziiltség k:kapcsolasa utdn ne érintse 3.1.2 Kezel6elemek % V%
meg a hajtdsegységet vagy a Ak A MR-JE-A
ideje legaldbb 15 perc. o VIGYAZAT

@ Vedelem a motor tilmelegedése ellen ® Vdlasszaelabi igi funkciok huzalozdsdt a tGbbi funkcié huzalozd- 1 Szabad tévolsig kabelezéshez
A hajtas nem érzékeli a motor tilmelegedését. A motor szdméra beépitett ° ‘g'tf’l {IS,O,,B:M,Q' 1 F'! '..‘;‘,"afaﬁ’, 1: s,z,')', . . P ‘ gBBBH ‘:;'d—ﬂ Szervoerssitd 80 mm
hévédelmet kell biztositani. Alakitson ki héérzékel6t tartalmazo védéaramkort. b::lak’:ibelvédﬁ csgvseek,:tb ) thel a kapc 4 % =10mm / Z-=10mm Szervoerdsitd

® Mellékaramkor-vedelem (Branch Circuit Protection) L @A kabelek erezetese sordn tartson az adott fesziiltségnek/jeltipusnak (C
Egyestilt llamokbeli hasznalat esetén sontaramkoros védelmet (Branch Circuit Eolold hi o lesank
Eréc;;(e)czgts)gl)(I%Iyl;i@;két:cié?elr::iec?nal Electrical Code és a helyileg érvényes sza- 4 F— =7"

Kanadai hasznélat esetén sontaramkaoros védelmet (Branch Circuit Protection) VESZELY @ N

N P N . ¥ P < < =| 3

kell kialakitani a Canada Electrical Code és a helyileg érvényes szabalyozasok

figyelembe vételével. @ Felszerelés, huzalozds, illetve a biztonsdgi berendezés bedllitdsa elétt MR-JE-B/MR-JE-BF
foltétloniil of el figyel a s komoldei i <

2.4 Altalanos védelmi tudnivalok és intézkedések ® Gyozédjén meg arrdl, hogy minden beépitett bi: dgi berendezés (pl.
bi: ikapcsolo, relé, érzékelé stb., ) teljesm asziikséges szabvdnyo- %
VIGYAZAT ot A o il s et 2 Lt |
Vegye figyelembe a kévetkezd tudnivalokat és intézkedések a Tl:IVRhe'mIand tanasitja. ] . o L
® Ab g csak abban az esetben szavatolt, ha a gépcsoport minden helyzet és g

A MELSERVO MR-JE szervoerdsité megfelel6 lizemeltetéséhez vegye figye- biztonsdgi berendezése fel vagy szerelve és be van dllitva. MR-JE-C -

lembe a kdvetkezé pontokat: [ Vegezzeelagep/gepcsoportkm becslését, valamint a teljesitméi VIGYAZAT

@ Biztonsagi berendezéseket és biztonsagtechnikai feltigyeleti rendszereket szint ozdsdt. Ji ljuk hogy a gépcsoport meg-
kizarélag biztonsagi képzésben részesiilt személyek szerelhetnek fel és feleléségének egy olyan fiig ‘ 6 mmtpl aTUV Rheinland. @ A késziilékek kizdrélag az el6irt helyzetb lheték fel. Ellenkezé
helyezhetnek tizembe. o Areszegysegeknekhelyetadogep lepité: be helyezésé es ja- esetben miikodési hiba jelentkezhet.

@ Abiztonsagi berendezéseknek (kapcsold, relé, PLC, huzalozés stb.), a kapcso- vitdsdt kizdrdlag k hajthatja végre. A ber és fel- @ Tartsa be az eléirt tdvolsdgot a szervoerdsité és a kapcsolészekrény
l6szekrénynek és valamennyi kockézat- és hibaelemzésnek teljesitenie kell épitését és iizemeltetését csakis képzett szakember végezheti belsé fala, illetve a szervoerdsité és mds késziilékek k6zott.
azEN AI‘5013849-1 é§ ENISO 13849-2 sz'abvén){ok k(?yetelmér)yeip és rgndel— (ISO 13849-1, F.1 tdbldzat, 5. sz.). @ Szerelje a szervoerdsitét fiiggbleges hely egy IP54 védettségii
keznluk kell a tanumvanyho_z szukseges mlnlrnahf tleljefltmeny/szmtteL oA b:ztonsag: berendezések tobbszéros hiba miatti i dnak ki- kapcsolészekrénybe, hogy a 2-es szennyezettségi osztdly kovetelmé-
Vegye figyelembe a blztonsaglls%abvanyolf tudmvalonle? kovetglmenyelt. ih dszeresen vég ela gepcsoporrszabvanyoknak meg- Szam | Jelolés Leiras nyei teljes.iiljenek. o N

[ ] AlMELSERVO MB-JE szervoerosng fels;erglesekor, telgpltesekgres”tljzlemelte- felelé ilatdt. A hibaellené 99 A3 vagy 5 karakteres, 7 szeg- @ Ne szereljen fel olyan szervoerdsitét vagy szervomotort, amely hibds
tésekor vegye flgyele'mbela helyileg érvényes anbvanyokat és felf)lrasokat. évente legaldbb egyszer végre kell hajtanl. o menses LED 2 s7ervo ;illapota'nak vagy hidnyos.

@ Ha a probalizem soran zajt tapasztal, vegye figyelembe a kézikonyvekben ® Ha az inverterhid felsé és alsé teljesit . a egyszerre hibd- @ | Kijelzs Kijelzésére, valamint a riasztasi @ Ne fedje le a szervoerésiték és szervomotorok ventildtorral elldtott
szerepl6 tudnivalokat. sodik meg, a 2um fél fordulatot tesz. kédok medielenitésé a3l szell6z6 be- és kimeneteit.

@® A MELSERVO MR-JE szervoer6sit6 telepitésével, lizemeltetésével és rend- g aszer Sdok megjelenftésére szolgal. @ A nagy mennyiségii hét termelé késziilékeket illetve opciondlis eleme-
szeres karbantartasaval kapcsolatban tartsa be a helyileg érvényes szabva- i oz Kezel6gombok ket (pl. fékellendlldsokat) ugy szerelje fel, hogy a szervoerésitét a su-
nyokat és el6irasokat, kiilénds figyelemmel a kdvetkezokre: 2.6 Artalmatlanitas Az allapotielzés, a di tikai gdrz6 hé ne kdrositsa, illetve miikdését ne befolydsolja.

z éllapotjelzés, a diagnosztikai
- a2006/42/EC gépekre vonatkozé iranyelv, A hasznélhatatlan vagy nem javithatd késziiléket az adott orszagnak megfe- ) funkcigk ; riasztésjel?és és @ A szervoerdsitét kizdrolag fiiggéleges feliiletre, a fiiggéleges helyzet
—  a2014/30/EU EMC el8iras, Ielélhulla'délfkezelési rendel!(ezésekkel osszhangban artalmatlanitsa (vonat- a paraméterek beallitisihoz megfelel bedllitdsa utdn szerelje fel.
~ a2014/35/EU kisfesziiltségu iranyelv, koz6 Eurdpai Hulladék Katalogus szam: 16 02 14). @ Telepitése kézben ugyel/en rra, hogy a furaskor keletkez6 forgdcs, il-
- ‘ (AUTO) letve ékdarabok a iil a szervoerdsitébe
- RoHS iranyelv (2011/65/EU) és P < TS
velv { ) 2.7 Litium-akkumulatorok szallitasa SWi: hullva ne okozzanak zdrlatot.
a munkavédelmi elirasok/munkavédelmi tSrvény. elvkiva 5 | Aszervoerdsitd tengelyszéma- @ Gondoskodjon arrél, hogy olaj, viz, fémpor stb. ne juthasson be a kapcso-
® A MELSERVO MR-JE szervoerdsitonek helyet ad$ gép gyartdja és tulajdo- L[ltlum-qkkurrl\ulatorok sk veaye ﬁgyelgmbe eri Ren i Sldirasokat © 152 Ieng’el(lyklvalla§zto nak bedllitasara szolgal. lészekrényszelItSz&r;yila'sain i;letv’e az azokra szerelt ventildtorokon dt.
nosa felel6s a vonatkozo biztonségi el6irasok és rendelkezések betartasa- ((elSCZZS;:)SLyg;(;/ZZSl\(l)samtz(gl'(giiﬂ\‘asjgz(gs'i\‘ézaer\l/zr;ezte(tllli/?cz)l) Tg:\gclaerllkiezglst?ts)l ?\ZZe(I;\;)eCZigt " | | forgokapcsolo .
P M . PP . - < o X
ért, illetve a sziikséges engedélyek beszerzéseért. o nalis akkumulatorok (MR-BAT6V1SET-A és MR-BAT6V1) CR17335A tipusi NI || swiswa: A o o

[ ] Feltetlengl tartson be mlnc{en tuc_iln!vaylot, kulorno_s figyelemmel a kézikony- litium cellakbol alinak, és nem tartoznak az ENSZ veszélyes aruk (9. osztaly) o % Zonositoszam- szervoerssitd azonositoszama-

vek tesztlizemre vonatkoz6 speciélis Gtmutatésaira. besorolasa ala. bedllité forgo- nak szimanak bedllitdséara szolgal.
kapcsold
=

NIC SANAT
-



VIGYAZAT
o A yiben a kapcsolé ény olyan kor Y keriil elhelyezé:
re, ahol maré gdzoknak 6déseknek vagy pornak lesz kitéve,

zdrt csGvezetéken vezessen a kapcsoloszekrenyhez tiszta, kiilsé hiitéle-
vegét, amely a kapcsoloszekrényben tilnyomdst létrehozva megaka-
ddlyozza a por, gdzok stb. kapcsolészekrénybe jutdsdt.

@ Rogzitse csavarokkal az MR-JE szervoerdsitét a késziilékek erre a célra
szolgdlé felsé vagy alsé rogzité nyildsaindl.

5 Huzalozas

VESZELY

elétt mindig kapcsolja ki a szervoerd-
sité h ibb kapcsol/on ki kiilsé tdpforrd

@ Mielétt kezdené a telepitést, vdrjon legaldbb 15 percet, miga CHARGE"

visszajelz6 ldmpa ki nem alsz:k EIIenkeza esetben fenndll az dramiités ve-

szélye. Elsé Iépésként mindig ellenérizze, hogy kialudt-e a szervoerésité

eliilsé oldaldn taldlhaté ,,CHARGE” visszajelz6 Idmpa.

@ Foldelje a szer jsitt és a szer t az el6irdsoknak megfelelé
VIGYAZAT
@ Aszer kizdrélag a szer Gsit6 kézikonyvében leirt feltételek
kozott iizemeltesse. Netegyeklaucn pornak, olajkodnek, kor-
roztvvagya, ilékony knak, erés rezg killetve ii magas
hém k, pdralecsapéddsnak vagy ned égnek. A késziilék

ilyen kériilmények kozott iizemeltetve fenndll az dramiités, a tiiz, a kdro-
sodds, valamint a késziilék gy bb 6 désének Bl

@ Telepitése kozben ugyel[en arra, hogy a furdskor keletkezé forgdcs, il-
letve ékdarabok a kon keresztiil a szervoerdsitébe
hullva ne okozzanak zdrlatot.

@ Ne érintse meg a szervoerdsité dram alatt Iévé alkatrészeit (pl. csatla-

p sait és di C )
@ Ne érintse meg a szervoerdsitét, a szervomotort és az opciondlis fékel-
lendlldst réviddel a kikapcsolds utdn. Az alkatrészek iizem kézben fel-

melegednek, igy fenndll az ég serulesek veszélye.
@ A MELSERVO MR-JE szervoerdsité lel a vt haté fordulatszd
mi eIektromos jtdsok EMC- kibocsdtdsd a tkozé DIN EN 61800

bvdny 3. részében leirt EMC-ko
A felszerelesnek azEN 50274 szabvdnyban le:rtak szermtkell térténnie.
Az elektromos huzalozdst az EN 60204-1 szabvdny szerint kell kialakitani.
Az dramelldtdsnak az EN 60204-1 szabvdny értelmében kép k kell
lennie a révid, 20 ms-os dramkii ddsok dthidaldsd
Egy mdsik tengelyt meghayjté szervomotornak a szervoerostton lévé U, V,
Wvagy CN2 kapocsra torténé csatlakoztatdsa hibds miikodést okozhat.
Csatlakoztassa az 6sszes kdbelt az eI6irdsoknak megfelel6en, és hizza
meg a kapocscsavarokat a megfelel6 ékkal. Ellenkezé b
a szervomotor a vdrttol eltéréen mukadhet

A tapellatas kapcsai

Jelolés Jel

L1,L2,13 Aramellatas (Taparamkor aramellatasa @)

L11,L21 ® Vezérld aramkor aramellatasa
P+,C,D Opcionalis fékellenallas
[VAA'Y Szervomotor-kimenet

[©) Védéfoldelés vezetéke (PE)

@ Csak az MR-JE-BF modellek

@ Haaz L11 és 121 csatlakozévezeték keresztmetszete kisebb az L1, L2 és L3 csatla-
kozévezeték keresztmetszeténél, tokozott megszakitot (MCCB) kell hasznalni.

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C egységhez

Uzemzavar
Vészleallito KI mc

BE
s® = Z
gomb RAT— —MC SK

H Szervoer6sité Szervomotor
McCcB
x4
—
1 fazisG
200-240V AC

* Negativ kapcsolasi logika

** CN3 az MR-JE-C modelleknél CN2| - Kodolo- Kédolé
[ kabel :
Azonnali
Aramellatas ledllitas 2* CNT**
v CN1| 24VDC+10%

SON IDOCOM——— RAT

L% DICOM ALM Uzemzavar*
24VDC£10%

3~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-10A—MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C egységhez

Cﬂ%ﬂ

Szervoer6sitd

Szervo BE

o Uzemzavar
Vészledllité Kl

Szervomotor

3 fazisu
200-240V AC

* Negativ kapcsolasi logika Kodolé- Kédolé

** CN3 az MR-JE-C modellekné! CNE \abel
) Azonnali
Aramellatas leallitas 2% CN1**
_— {2 CN1| 24VDC%10%
Szervo BE - ——————————1SsoN [POCOM——— a1l -
———{oicom ALM Uzemzavar*
24V DC+10%

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-200A/MR-JE-200C egységhez

Uzemzavar
Vészledllito Kl
o® =
gomb RA1 /
Szervoerdsité Szervomotor
MCCB
—
—x Motor
1 fézisu
200-240V AC
* Negativ kapcsolasi logika Kédolé- L
** CN3 az MR-JE-C modelleknél CNE] \abel [] Kédols
Azonnali
Aramellatas  leallitas 2% CNT**

CN1| 24VDC=+10%

T M2
Szervo BE __——————— SON ra1]
p————oicom ALM Uzemzavar*

24V DC+10%

3~,200-240V AC csatlakozas MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C egységhez

UZemzavar
Vészleallité Kl
SN N
o® &
gomb Rm
Szervoerdsitd Szervomotor
mccs CNP1
—x U N
— 2 iu UK Motor
—x 3 Ly v
3 fazisu Haszndlaton kiviil, v w
200-240V AC c ! t E)
o
0P ®
€]
* Negativ kapcsolasi logika Ké‘dolé— o
** CN3 az MR-JE-C modelleknél CNE kabel Kodolo
Azonnali
Aramellatas  leallitas 2* CN1**

CN1| 24V DC+10%

- — w2 +
Szervo BE E _———I'son IDOCOMF——— e
}7 DICOM ALM

24V DC+10%

Uzemzavar*

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-10B—MR-JE-100B egyse’ghez

Vészleallits KI R"“SZ“"’SBE
i S
<@ = /J
/i
gomb
H Szervoerésitd Szervomotor
MCCB
—
| Motor
X
1 fazisa
200-240 VAC

* Negativ kapcsolasi logika .
cnz| - Kodolo- Kodolo

Azonnali
Aramellatés  ledllitas 2% CN3| 24VDC£10%
il [DOCOM|——HA
MBR RAT Elektromag-

24VDC+10% neses fékzar*

3~,200-240V AC csatlakozés MR-J E-103W¢)Begy5éghel
Vészleallito kI Riasztds gp

L
@ = /j
gomb MC SK
Szervoerdsité Szervomotor
MCCB H
—
—X ‘ Motor
!
3 fazisu
200-240 VAC
* Negativ kapcsolasi logika o
Kodolo- PU
CNﬁ \abel Kodolo
Azonnali
Aramellatés  ledllitas 2 [CN3 CN3| 24VDC10%
_ RA1| Elektromag-
neses fékzar*
24VDC£10%

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-200B egységhez
Riasztés g

Vészlea’M
°® w /J
gomb - MC SK

Szervoerésitd

Szervomotor

mCCB
—x
—X Motor
1 fazis
200-240V AC
* Negativ kapcsolasi logika _ .
nz|  Kodolé- Kodolo
[] kébel [

R Azonnali
Aramellatas  ledllitas 2* CN3| 24VDC£10%
T [pocomf—————
I_—”—i MER RA1|Elektromag-
neses fékzar*
24VDC+10%

3~,200-240V AC csatlakozas MR-JE-200B—MR-JE-300B egységhez

Vészleallito ki Riasztas gg
i S
s® = /J
gomb ﬁ MC SK
H Szervoerésité Szervomotor
MCCB CNP1
bt v CNP2.
X L2 U U KMotor
—X% [EN Y v
3 fazisa Haxznalalunklvul‘ w w
200-240V AC ¢! ©
o
[ @
S]
* Negativ kapcsoldsi logika T .
cnz|  Kodolo- Kodols
[] kébel [] :

. Azonnali
Aramellatas  leallitas 2%

-

24V DC+10%

CN3| 24V DC+10%

[pocomf———1————
VR RA1]| Elektromag-
neses fékzar*

1~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-10BF-MR-JE-200BF egységhez
RA1 Vészledllito

- <@
Uzemzavar gomb

Szervoerésité

Szervomotor

MCCB
—x
—
1 fazist
200-240V AC
* Negativ CN2 Kédole- Kédold
kapcsolasi kabel
logika
Aramellatds  Azonnali
taparamkér  leallitas 2% CN3 CN3| 24VDC+10%
DO(OM—"T
- 1
ALM Uzemzavar*
24V DC+10%
Révidre zar6 dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)




3~,200-240 V AC csatlakozas MR-JE-10BF-MR-JE-300BF egységhez
RA1 Vészleallito KI

Uzemzavar gomb j [_%—}

Szervoerésitd

Szervomotor

MCCB
—x
—X o ——012 | | UQ— U R Motor
—x v
3 fazisa w
200-240V AC D
L PE
cnp2 1©
QP+ el
* Negativ c T =
kapcsolasi oo
i Kodolo- Al
logika CN2 Kédolé
9 bun kabel
121
Aramelldtds  Azonnali
taparamkor  ledllitds 2* CN3 CcN3| 24VDC+10%
IDOCOM|————|
ALM RA1 Uzemzavar*
24VDC+10%
CN8
Rovidre zaré dugasz
(ha az STO-funkciok
nincsenek hasznalatban)

® Haaz L11 és 121 csatlakozévezeték keresztmetszete kisebb az L1, L2 és L3 csatla-
kozévezeték keresztmetszeténél, tokozott megszakitot (MCCB) kell hasznalni.

Kapocskiosztas

H ST L
k szer ok

MR-JE-10A-MR-JE-40A

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

CNP1
PE

VIGYAZAT

@ Egyfdzisti 200-240 V AC tdpegységek alkalmazdsa esetén a kijel6lt csat-
lakozékapcsok a szervoerésité modelljétél fiiggéen vdltoznak.

@ Csatlakoztassa az egyfdzisti 200-240 V AC tdpegységet az L1 és L3 kap-
csokhoz. Az MR-JE-200A, MR-JE-200B és MR-JE-200C szervoerésitéknél

azL1ésL2 kapcsokhoz.
@ Hdromfdzisu 400 V AC tipusti tdpegységek esetén a nullapont felhasznd-
ldsdval biztosithaté a 200 V AC tdpfesziiltség a szervoerésiték szamdra.

[ ) Rlasztaslelzo az MR JE B/MR JE BF modelleknél:
6 dramkdorbe egy olyan kapcsolot,
amely a vezerloben {PLC) létrejott riasztds esetén kikapcsolja a mdg-

PE

L1
2
3
<
D
B

CNP1  CNP2

Szervoerosito Szer HG-KN | Szer HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-40B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B, HG-SN152,
MR-JE-2008BF, HG-SN202
MR-JE-200C

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

TUDNIVALO

A kompatibilis szervomotorok konfigurdciéjdval és huzalozdsdval kapcsolatban
az adott szervomotor kezelési itmutatéjdban olvashat tovdbbi informdcickat.

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B-MR-JE-100B

neskapcsolot.

Digitalis interfészek pozitiv logikaval

Pozitiv kapcsolasi logikaju huzalozas kialakitaséhoz vegye figyelembe a kdvet-
kezé kapcsolési abrakat.

@ DI-1 digitélis bemenetek pozitiv logikaval (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Szervoerésitd

kb. 6,2 kQ

Kapcsolo
I DICOM
< v {
kb.5mA 24V DC+£10 %,
Vces=1,0V 300mA

ICE0 =< 100 pA

@ DO-1 digitalis kimenetek pozitiv logikaval (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Kimeneti dram: < 40 mA, maximalis kimend aram: < 50 mA,
kimené aram bekapcsolasi csticsértéke: <100 mA

Szervoerésitd

Adioda helytelen
polaritdsa kart tesz
aszervoerdsitdben,

Fesziiltségesés
a szervoerdsitén:

24V DC 10 %,
300mA @
@ Haa fesziiltségesés tul nagy relék miikodtetéséhez, a fesziiltség 26,4 V-ra ndvelhetd.

| CNP1 |_CNP1
® PE PE
MR-JE-200B/MR-JE-300B
CNP1  CNP2

6 Jelek
6.1 Jelvezetékek

6.1.1 MR-JE-A
USB csatlakozé, 1/0 jelcsatlakozé, CN1
3

Szervoer6sitd

1 1 [ 2
2 427
3 28
4 29 ||
5 30
6 31
1 7 1 3
8 33
9 34
10— 35
— | 11 [ __ | 36
12— 37 —
Motor kodold 14 8 29 38
csatlakozd, CN2 N
N 15 40
16 41
1 17 42
18 43
| 19 44
20 |1 45
21 46
22 47
23 48
24 49

25

A CN1 és CN2 csatlakozok hazai a szervoerésitd
PE-kapcsahoz (foldelés) (@) csatlakoznak.

NIC SANAT Begrd r"
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6.1.2 MR-JE-B

6.2 1/0 operandusok

Aramellatas

STO-funkciok

USB csatlakozé, CN5 YO el akoz6, CN3 Szim Szim
jelcsatlakozo, = A 0 = s i
6.2.1 MR-JE-A b6lum Operandus Csatlakozo| T bélum Operandus ‘Csatlakozo Ta
Szervoerdsité PX\ 2R
CN4 1 11 B 8/kimens jelek DICOM Adiaitslis b tek ref . " 20 Bemeno jelek
stor- emend
?Skak(‘l‘a'ﬂgg“" =] = j igitalis bemenetek referenciapontja n STO1 STOT kikapesolasi jel 4
o o Jel CN8
o T N1 = 5 p 26 STO2 STO2 kikapcsolasi jel
- emenet imenet igitalis kil i i
Motor kédold SO N - Tii Pozicié Fordulat: Nyomaték DOCOM | A digitalis kimenetek referenciapontja Kimens jelek
> tlakoz6 az elézs 5 15 szam 4 il
coatlokoz6, N2 szenvotengely csat- §_focoul 16 | @ = TOFB1 STO1 allapot visszacsatolasi jel 6
Ikortatisehor 1@ | 5 — VC VLA v — opc Nyitott kollektoros negativ logikaju tap N 1 P J CN8
Wi 7 17 bemenet TOFB2 STO2 éllapot visszacsatolasi jel 7
SSCNETHI -~ 8 18 4 LA LA LA — v ;
P s 9 5 LAR LAR LAR — v ATLA, TC, VC, VLA, OP, MOT, és MO2 jelek - Aramella
catbkozatasshoz | | [ © [2] @ kéz6s kapcsa =
6 LB LB LB — (4 LG Az ériEtkezc"):( a késziiléken beliil vannak 30 :2'{:;1 Operandus Csatlakozé | Tii
— 7 LBR LBR LBR — v dsszekapcsolva.
A CN2 és CN3 csatlakozok hézai — 8 Lz Lz Lz v il L ars . .
a szervoerdsité PE-kapcsahoz - sD Arnyékolas Haz DICOM | Adigitalis bemenetek referenciapontja
(foldelés) (@) csatlakoznak. 9 R R R — v Y CN3 10
0 P ) ) v 6.2.2 MR-JE-B DOCOM | A digitélis kimenetek referenciapontja 3
6.1.3 MR-JE-BF - o= — — " — s TR STOCOM | STO1/STO?2 referenciapont one 3
STOVOjelcsatlakozs, prenvoerGsits 1/0 jelcsatlakozs, CN3 1 <Op sOP o — " Bemend jelek TOFCOM | TOFB1/TOFB2 referenciapont 8
USB csatlakozo, Szim- SD Arnyékolas Haz
NS (. 14 SDN SDN SDN — v 2 Operandus Csatlakozé | Tii
T EE bélum
é g i SON SON SON v — EM2 Kényszeritett leallitas 2 2 6.2.4 MR-JE-C
7 2 7y .::n " RES ST RS2 v — EM1 Kényszeritett leallitas 1 B &/ki 8 jelek
N1A I N 23 ZSP ZSP ZSP — v N3 5
SSCNETIN 5 15 @B Jel
szgﬂok“;ﬁ;:fyi'g: 6 Jocou| 16 [ © 24 INP SA - - v _06 Hasznalaton kiviil (mindig ki) 12 " Fordulat- Bemenet | Kimenet
354 KB Ta Pozicié e Nyomaték
e 7 7 26 MO1 MO1 MO1 — v T szam y
Motor kédolo B B 18
csatlakozo, CN2 SSNET I 27 TLA TA® TC v — 1 EM2 EM2 EM2 v —
csatlakozo a kbvet- 9 19 i 6i
tezgszenotengely | | (0] © [ 2] @ 29 MO2 MO2 MO2 _ v Kimend jelek 2 SON SON SON v —
o R 31 TRE TRE TRE v — Szim- | o erandus Csatlakoz6| Tii 3 Lsp Lsp LSP v —
. | — bélum
Akkumulétor- 33 oP oP oP _ v 4 LSN LSN LSN v —
- — o cathlon MBR® | Elektroméagneses fékzar 13 P PP @ @ v —
(/}CISIZI es)((i(l;g csa:llall:ozokkhazai a szervoerdsitd PE-kapcsahoz 35 NP @ @ v — N3
Gldelés) csatlakoznak. 9 _ _ _
36 NG — — v — _06 Hasznélaton kiviil (mindig ki) s 7 PG v
6.1.4 MR-JE-C 37 PP2 ® ® v — 8 RES £l RS2 v -
VO jelcsatiakozd, CN3 38 NP2 ® ® v - Aramellatas ° TA | TLave® | TC v -
UsB cscalslsakozél N 39 RDP RDP RDP v = 1 LA LA LA — v
— - zim- n -
= Operandus Csatlakoz6 | Tii —_
Szervoerosit PR I N 40 RDN RDN RDN v — bélum ]j t; t; t; :
P M CR ST2 RS1 v - N ) ) 5 —
DICOM | A digitalis bemenetek referenciapontja _
14 RD RD RD v
CNa s 18 42 EM2 EM2 EM2 v - CN3 10
Akkumulator- “\_| 6 19 . 15 ALM ALM ALM — v
csatlakozoé 7 2 43 LSP LSP _ v _ DOCOM | A digitalis kimenetek referenciapontja 3
’ il v sD Amyékolas Haz 16 op op op - v
44 LSN LSN — —
o |0 s L2 19 NP @ @ v —
— N - 48 ALM ALM ALM — v 6.2.3 MR-JE-BF 2% NG — — v —
otor kqdolo 12 25 29 RD RD RD — v
csatlakozd, CN2 13 2 21 CR ST2 RS1 v —
% 21é 1265: 1383 Bemend jelek 22 INP SA — — v
. 45,50 pam | Operandus Csatlakozé| Ti 2 LAR LAR LAR — v
6lum
tlakozé —
coatiakozo @ N_egatl’v Iogika’jt’a bemenetl.(ént rend?lkezésre zjillli Ehhez az érintkeztf)hbz gya’/rilz.:g EM2 Kényszeritett leallitas 2 25 LBR LBR LBR v
nincs hozzarendelve semmilyen eszkdz. A funkcioja paraméterekkel vélaszthato ki. - » — 20 26 LZR LZR LZR — v
A CN2 és CN3 csatlakozék hizai @ A funkcidja paraméterekkel valaszthats ki. EM1 Kényszeritett leallitas 1 N
a szervoertsitd PE-kapcsahoz @ Ppozitiv logikéji bemenetként rendelkezésre ll. Ehhez az érintkez8héz gyérilag CN3 2 Aramellatas
(foldelés) (@) csatlakoznak. nincs hozzérendelve semmilyen eszkéz. A funkcidja paraméterekkel vélaszthato ki. 5 oo TR .
_06 Hasznalaton kivil (mindig ki) 12 Szim- o -
bol Operandus Csatlakozé | T
® Ehhez az érintkezéhéz gyarilag nincs hozzarendelve semmilyen eszkdz. A funkci- Kommunikaciés 19 oy
6ja paraméterekkel vélaszthato ki. DICOM | A digitalis bemenetek referenciapontja 5
li:’:ltl':r_n Operandus Csatlakozé | Tii Kimend jelek DOCOM | A digitalis kimenetek referenciapontja 17
im- . . Nyitott kollektoros negativ logikaju t
SDP 13 I;S:;I':m Operandus Csatlakozé| Tii OPC meenet 9 afajatep CN3 18
SDN 14 MBR® | Elektromagneses fékzar 13 ATLA, TC, VC és OP jelek kézés kapcsa 10
RDP RS422/RS485 interfész CN1 39 LG Az érintkez6k a késziiléken beliil vannak
CN3 9 Ssszekapcsolva. 23
RDN 40 _® Hasznalaton kiviil (mindig ki) —— ”
15 SD Arnyékolas Haz
TRE 31 o - - —
® A funkcija paraméterekkel valaszthatd ki Afunkciéja paraméterekkel valaszthaté ki.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,

@ Negativ logikdju bemenetként rendelkezésre all. Ehhez az érintkez6hoz gyarilag
nincs hozzarendelve semmilyen eszkdz. A funkcidja paraméterekkel vélaszthato ki.



7 Karbantartas és javitas

7.1 Ellendrizend6 pontok

VESZELY

@ Karbantartdsi és/vagy ellendrzési miivelet elétt kapcsolja ki az MR-JE
energiaelldtdsdt és vdrjon legaldbb 15 percet ahhoz, hogy a téltésjelzé
ldmpa kigyulladjon. Ellenkezé ben fenndll az dr s veszélye.
Elsé lépésként mindig ellendrizze, hogy kialudt-e a szervoerésité eliilsé
oldaldn taldlhaté ,,CHARGE" visszajelz6 ldmpa.

@ A karbantartdsi és javitdsi munkdlatokat csakis olyan, megfelelé szak-

ké gel rendelkezé villamos b égezheti, aki jol ismeri
az izdldsi technika érvényben léva bi. i hnikai szabvd-
nyait. Ellenkezé ben fenndll az di lité élye. Ha javitds vagy

alkatrészcsere vilik sziikségessé, forduljon az 6nhoz legkézelebbi ke-

reskedelmi kirendeltségiinkhéz vagy vi Tl b

VIGYAZAT

@® Ne vé i lésvizsgal (ne mérjen szigetelési ellendlldst)
a szervoerdsitén szigetelésvizsgdlo késziilékkel, mert ez miikodési
hibdt okozhat.

@ Felhaszndloként ne végezzen a késziiléken javitdsi munkdlatokat, illetve
ne szerelje szét az egységet.

A kovetkezé ellendrzések rendszeres id6kozonként torténd végrehajtasa javasolt:

(@ Ellenérizze a védéféld (PE) kapocs csavarjait szorossag szempontjabol. Hizza
meg ismét a lelazult csavarokat.

@ Feltétel: kikapcsolt daramellatast, 20°C-os kornyezeti hémérséklet

Adatmeg6rzési

6 MRBAT6V1SET-A tipusu elem hasznélata esetén. Tovabbi rész-

letekért és a mas elemekre vonatkozé adatmegérzési idoket illetéen lasd minde-
gyik szervoer6sité hasznélati utmutatdjat.

@ Az akkumulatorok mindsége a tarolasi kortilményektdl fliggéen romlik. Az akkumu-
lator élettartama a gyartastdl szamitando, és fliggetlen attdl, hogy volt-e csatlakoz-
tatva a telep.

8

Szallitas és tarolas

9 Miiszaki adatok

9.1 MR-JE szervoerosito

9.1.1 MR-JE A/B/BF/C - Altalanos adatok

Jellemzé | MRJED 100J-2000]

Az MR-JE-A/B/C szervoerésitok tapellatasa

Fesziiltség/ 1 fazisu vagy 3 fazisu, 200-240V AC,

9.1.2 MR-JE-BF - Biztonsagi funkcio

Jellemzé

MR-JE-(J

10BF-300BF

Biztonsagi funkcidk az (STO)
EN IEC 61800-5-2
szabvany szerint

EN ISO 13849-1 3 PL e kategdria,
EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3,
EN 61800-5-2 SIL 3

Veszélyes meghibéasodasig
varhato atlagos idé

MTTFd =100 [év]

Rendszer vagy részrendszer
hibafeltigyeletének

DC = kézepes, 97,6 [%]

VIGYAZAT frekvencia Taparamkor 50/60 Hz © megbizhatosaga
Interfész (érintésvédelmi 24V DC, +10 % (aramfelvétel: 300 mA, Veszelyes hiba el&fordulass- PFH = 6,4 x 10 [1/6ra]
A sériilések elkeriilése érdekében a szdllitdshoz h ili felelé torpefesziiltség — SELV) ha mindegyik bemeneti/kimeneti jel aktiv) nak atlagos valdszinisége !
emel6berendezést. Az MR-JE-BF szervoerésiték tapellatasa MUkodési idétartam Tym=20[év]
Ne helyezzen egymdsraa g 51 tobb ¢ It szer Gsitot. fazist fazist <8
Ne emelje meg a szer t a csatlakozokdbeleknél, a motorten- 1 fazisd vagy 3 fazisu, 200-240V AC, Megszdlalasi idé Soms

gelynél vagy a kédoléndl fogva.
Szdllitds kozben ne az eliilsé burkolatndl fogja a szervoerésitét. Ellen-
kezé esetben a szervoerdsité leeshet.
A szervoerdsitot egy, a kezelési i
sziv falra szerelje.

Ne mdsszon fel és ne Iépjen rd a késziilékekre. Ne helyezzen nehéz tdr-
gyakat a késziilékekre.

Az opciondlis akkumuldtortelep szdllitdsdval

D folelé
g

5, mas-

kezelésével kapcsolat-

Fesziiltség/ | Taparamkor | - (' ®

frekvencia

Vezérl6 daramkor | 1 fazisd, 200-240V AC, 50/60 Hz

Interfész (érintésvédelmi
torpefesziiltség — SELV)

24V DC, £10 % (dramfelvétel: 300 mA,
ha mindegyik bemeneti/kimeneti jel aktiv)

Kiilonb6z6 adatok

Szinuszos PWM-szabalyozas/

Vezérl6rendszer 2 . .
aramszabalyozas

ban tovdbbi informdciékat az MR-JE szervoerd:
ban olvashat.

Vegye figyelembe a tarolasra és lizemeltetésre vonatkozo alabbi feltételeket.

1 fézis, 200 V AC: Il (IEC/EN 60664-1)

Tilfesziltségi kategdria 3 fazisd, 200V AC: lll (IEC/EN 60664-1)

Védettségi osztély I (IEC/EN 61800-5-1)

i T Kérnyezet Feltétel Révidzarlati dram értéke K
— INm] — - (SCCR) 100 kA
Szervoerdsitd Uzem 0 és +55 °C, 3K3 osztaly
PE kapocs (IEC/EN 60721-3-3) Megfelelés CE jelzés LVD: EN 61800-5-1
MR-JE-10A-MR-JE-300A 12 Koérnyezeti Soallitas © ~20 és 65 °C, 2K4 osztaly :zgat)\?a'a-hs EMC: EN 61800-3
MR-JE-10B-MR-JE-300B 12 hémérséklet (IEC/EN 60721-3-2) nyoknak | UL szabvany UL 508C
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 12 e ® 2065465 °C, 1K osztdly
MR-JE-10C-MR-JE-300C 1,2 aroias = (IEC/EN 60721-3-1)
(@ Ellendrizze a szervomotor csapagyat, fékét stb., tovabba ellenérizze, nem Megengedett relativ | Uzem, Széllitas, Jellemzé MR-JE-(] ‘ 3000]

hallhaté-e szokatlan zaj a motor fel6l.

@® Ellendrizze a kabeleket és hasonlé elemeket sériilések, illetve torés szem-
pontjabdl. Az ellendrzési ciklusokat mindig az aktudlis igénybevétel alap-
jan hatarozza meg.

@ Ellendrizze a szervoerésité dugaszolo csatlakozoinak szoros illeszkedését.

(® Ellenérizze a dugaszok sériilésmentességét és a huzasiranyu tehermentesits
allapotat.

® Gyb6z6djon meg arrél, hogy nem rakédott por a szervoerésitére.

@ Ellendrizze, hogy nem hallhaté-e szokatlan zaj a szervoerésité feldl.

Ellendrizze a motortengely és a hozzé kapcsolddé részegységek allapotat.

(© Ellenérizze a vészkikapcsol6 aramkor megfeleld miikddését vagyis azt, hogy
barmely mivelet azonnal ledllithatd, és a vészleallité gomb megnyomasaval
az energiaellatas megsziintethetd.

7.2 Elettartam

A kovetkez6 alkatrészek rendszeres id6kozonként cserélendék. Amennyiben
egy alkatrész meghibasodasa ismertté valik, azt még akkor is haladéktalanul ki
kell cserélni, ha nem érte el élettartamanak végét. Az élettartam hossza szélsé-
séges terhelés és kornyezeti kortilmények esetén lerovidiilhet. A pétalkatré-
szeket az 6nhoz legkdzelebbi kereskedelmi kirendeltségiinktél vagy
viszonteladonktol szerezheti be.

paratartalom

P 56590 % RH
Tarolas

Kémiailag aktiv

Uzem 3C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-3)

2C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-2)

)
Szallitas ©

Az MR-JE-A/B/C szervoeroésitok tapellatasa

Fesztiltség/frekvencia ‘ 3 fazisu, 200-240V AC, 50/60 Hz

Az MR-JE-BF szervoerésitok tapellatasa

anyagok
Tarolas ® 1C2 osztaly (IEC/EN 60721-3-1)
Uzem 3B1 osztaly (IEC/EN 60721-3-3)
Biologiai komyezeti | ¢ 1< ® 2B1 osztaly (IEC/EN 60721-3-2)

feltételek

Tarolas ® 1B1osztaly (IEC/EN 60721-3-1)

Rezgésallésag

10-57 Hz alland6 0,075 mm
amplitidéval,

57-150 Hz 4lland6 9,8 m/s? (1 g)
gyorsulassal az IEC/EN 61800-5-1
szerint (Fc ellenérzése az IEC
60068-2-6 szerint)

59m/s* (0,6 g)
2M3 osztély (IEC/EN 60721-3-2)

Vizsgalati értékek

Uzem

szallitas ®

Tarolas ® 1M2 osztély (IEC/EN 60721-3-2)

Alkatrész Elméleti élettartam (h = 6ra)

Simité kondenzator 106v®

Szennyezettségi osztaly

2 (IEC/EN 60664-1)

Bekapcsolasi, kényszeritett ledllitasi és
vezérelt kényszeritett ledllitasi ciklusok

Védettség

1P20 (IEC/EN 60529)
Nyitott kivitel (UL 50)

Relé szama: 100 000

Be- és kikapcsolasok

széma STO-hoz: 1000 000 @
Ventilator 50 000-70 000 h (7-8 év)

Telepitési magassag

Uzem, Tarolas Max. 2 000 m a tengerszint felett.

szallitas Max. 10 000 m a tengerszint

Fesziiltség/
frekvencia

Taparamkor ‘ 3 fazisu, 200-240V AC, 50/60 Hz

Minden mas jell & gyezik a

A1z

ban leirtakkal.

felett.

Akkumulator eltarthatésag @ kb. 20 000 6ra

Elem ® 5 év a gyartastol

@ A csticsdramok és a karakterisztika romlasa befolyasoljak. Az élettartam leginkabb
akornyezeti hémérséklettdl és az Uzemeltetési feltételektdl figg. A kondenzéator
fent megadott élettartama normal kliméju kérnyezetben torténd lizemeltetésre
vonatkozik (legfeljebb 40 °C kdrnyezeti hémérséklet max. 1000 m tengerszint feletti
magassagon, legfeljebb 30 °C 1000-2000 m kézotti tengerszint feletti magassagon).

@ Csak az MR-JE-BF modellek

® Azeredeti szallitasi csomagolasban

® Egyfazisu 200-240 V AC tapegység alkalmazasakor az MR-JE-100A, MR-JE-200A,
MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, MR-JE-200BF, MR-JE-100C és az MR-JE-200C
szervoerdsitéket csupan 75% vagy attol alacsonyabb effektiv terheléssel miikodtesse.

NIC SANAT r'
Cnlie S5,

(STO-bemenet ki — energiakikapcsolas)

9.2 Méretek

Szervoerdsité Szé [mm]| Ma [mm] | Mé [mm]| Tomeg [kg]
< |MR-JE-10A-40A 50 168 135 038
E: MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
= | MR-JE-200A/300A 9 168 195 2,1
@ |MR-JE-108-408 50 168 135@ 08
5: MR-JE-70B/100B 70 168 185@ 1,5
= | MR-JE-2008/3008 9 168 195@ 2,1
i MR-JE-10BF-40BF 50 168 @ 135 0,9
& | MR-JE-70BF/100BF 70 168D 185 16
£ MR-JE-200BF/300BF 2 168D 195 2,1
o | MR-JE-10C-40C 50 168 135@ 08
5: MR-JE-70C/100C 70 168 185D 1,5
= | MR-JE-200C/300C 9 168 195@ 2,1

@ beszerelt MR-BAT6V1SET-A telep nélkiil
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Rozsah dodavky

Rozbalte produkt a ovéite stitek, ze se jednd o servozesilovac, ktery jste si objednali.
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1 Dokument

Tento dokument je prekladem anglické originalni verze.

1.1 Dokumentace pro MELSERVO servozesilovace MR-JE

Tento navod popisuje instalaci servozesilova¢t MR-JE.

Dalsi informace k témto zesilova¢tim jsou uvedeny v nasledujich manualech:

@® MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual
(Navod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-A), ¢.: SH(NA)030128ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Positioning Mode)

(Navod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-A (Polohovaci rezim)),

¢.: SH(NA)030150ENG-*

MELSERVO MR-JE-A servo amplifier Instruction manual (Modbus-RTU Protocol)

(Navod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-A (Protokol Modbus-RTU)),

¢.:SH(NA)030177ENG-*

MELSERVO MR-JE-B servo amplifier Instruction manual

(Névod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-B), ¢.: SH(NA)030152ENG-*

MELSERVO MR-JE-BF servo amplifier Instruction manual

(Névod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-BF), ¢.: SH(NA)030258 ENG-*

MELSERVO MR-JE-C servo amplifier Instruction manual

(Névod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-C), ¢.: SH(NA)030257ENG-*

MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)

(Navod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-C (Profilovy rezim)),

¢.: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field
Network Basic), (Navod k obsluze pro MELSERVO MR-JE-C (Komunikaéni sit
CC-Link IE Field Basic)) ¢.: SH(NA)030256ENG-*

@® MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual
(Néavod k obsluze pro servomotory MELSERVO HG-KN/HG-SN ),
¢.: SH(NA)030135ENG-*

@ MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)
(Navod k hledani a odstranovéni chyb pro servozesilova¢ MELSERVO-JE),
¢.: SH(NA)030166ENG-*

Tyto manualy jsou k dispozici zdarma ke stazeni na nasich internetovych stran-

kéch https://eu3a.mitsubishielectric.com.

V piipadé dotaz(i ohledné instalace a provozu pfistroji popisovanych v tomto
manualu nevahejte kontaktovat nejblizsiho odpovédného prodejce.

Predpokladem pro instalaci bezpe¢nostné technickych zafizeni jsou pozado-
vany zvlastni odborné znalosti, které nejsou v tomto dokumentu popisovany.

1.2 Funkce dokumentu

Tento navod informuje technicky personal vyrobce stroje a/nebo obsluhu
stroje o postupu bezpe¢né instalace servozesilova¢t MR-JE.

Neobsahuje manuély pro obsluhu stroje, do kterych ma byt bezpecnostné tech-
nicky systém integrovan. Tyto informace najdete v ndvodech pro obsluhu stroje.

1.3 Definice bezpeénostnich pojmu

1.3.1 Funkce Stop dle normy IEC 61800-5-2

Funkce STO (viz. IEC 61800-5-2: 2007 4.2.2.2 STO)
V MR-JE-BF je integrovana funkce ,Bezpecné vypnuti to¢ivého momentu”
(STO - Safe Torque Off). Tato funkce bezpe¢né vypne napajeni motoru, aniz by
bylo nutné servozesilovac¢ galvanicky odpojit od napajeni.
Tato bezpecnostni funkce obsahuje:

- odstaveni podle kategorie 0 IEC 60204-1

- zabranéni nec¢ekanému znovuspusténi

2 Bezpecnostni upozornéni

Tato kapitola fesi aspekty, které jsou dulezité pro Vasi bezpeénost a bezped-
nost obsluhy systému.

Nez za¢nete s instalaci, prectéte si peclivé tuto kapitolu.

V tomto navodu pro instalaci jsou uvedena upozornéni, kterd jsou dulezita pro
spravné a bezpecné zachazeni s pfistrojem. Jednotliva upozornéni maji nasledu-
jici vyznam:

2.1 Odborny pracovnik

Instalaci servozesilovacti MR-JE mohou provadét pouze odborni pracovnici.

Predpoklady, které musi splfiovat osoby proskolené z bezpecnosti, jsou...

@ ucast na odpovidajicich skolenich,
(Skoleni jsou nabizena v lokalnich zastoupenich Mitsubishi Electric. Pfesné
terminy a mista $koleni zjistite u nasich zastoupeni ve Vasem okoli.)

@ 3koleni o obsluze stroje a o aktualné platnych bezpecnostnich ustanovenich
odpovédnou obsluhou stroje,

@ piistup ke viem manudlim MR-JE piecteni manualt a seznameni se s jejich
obsahem a

@ piistup ke vsem manualim pro bezpecnostni zafizeni (napf. svételné zavory),
které jsou pfipojeny k bezpecnostné technickému kontrolnimu systému,
precteni manuall a seznameni se s jejich obsahem.

2.2 Pouziti pristroje

Servozesilovace MR-JE spliiuji tyto normy.

Poutziti probiha...

@ vsouladus EN 61800-5-1

@ vsouladus EN 61800-3

@ vsouladu s EN 60204-1

@ vsouladu s UL 508C

Servozesilova¢e MR-JE-BF spliiuji kromé toho nasledujici bezpe¢nostni normy
amohou se pouzit jak s bezpe¢nostnim modulem MR-J3-D05, tak také s certifiko-
vanymi bezpecnostnimi reléovymi moduly nebo bezpec¢nostnimi jednotkami PLC.
Pouziti probiha...

@ vsouladu s EN ISO 13849-1 kategorie 3PL e

@ vsouladusEN 62061 SILCL3

@ vsouladu s EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Spravné pouziti

Servozesilovace MELSERVO MR-JE provozujte pouze v ramci pfipustnych mez-
nich hodnot (napéti, teplota atd., viz také Technické udaje a Typovy stitek na
pfistroji). Pfistroje mohou byt provozovény pouze specialné vyskolenym per-
sonalem a pouze na stroji, na kterém byly instalovany a plvodné uvedeny do
provozu specialné vyskolenym persondlem dle ndvodu k obsluze servo-
zesilovaci MR-JE.

Pfi neodborném pouziti nebo modifikaci pfistroje neakceptuje Mitsubishi Electric
Co. zadné naroky na ndhradu skody, i pokud se tykaji montéze nebo instalace.

@ Piiklad vyberu uzavieného vykonového jistice (MCCB) a pojistky

Pokud ma byt servozesilova¢ chranén pojistkou nebo vykonovym vypina-
¢em, jehoz vypinaci vykon neni niz$i nez 300 A efektivné a maximalné
240V, poutzijte pojistku s vypinaci charakteristikou T nebo zapouzdieny
vykonovy vypinac¢ (UL489 Listed MCCB) z nasledujici tabulky. Pojistky
a zapouzdiené vykonové vypinace uvedené v tabulce jsou pfiklady, které
vychazi ze jmenovitych Gdaji vstupti/vystupl servozesilovace. Pii pouziti
servozesilovace s nizsim vykonem, je mozné pouzit pojistky a vykonové
vypinace s niz$im jmenovitym proudem. Dal3i informace pro vybér jinych
pojistek nebo vykonovych vypinacd a k motorovym spoustécim typu E
najdete v navodu k obsluze servozesilovace.

Servozesilovaé Vykonovy vypinaé Pojistka
200V 240V AC 300V
msj E:;g/MR-J E-20/MR-JE-40/ NF63-SV 3P 6AW 10A
MR-JE-70 ©/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20A W 40 A

NEBEZPECI

Pred zahdjenimii lace vyckejte ilné 15 minut, aby se vybily kon-
denzatory po odpojeni sitového napéti na bezpeénou hodnotu.

2.3.1 Externi pfistroje a pfipojeni napajeni

@ Lokalni zapojeni
Pristroje pfipojujte pouze pomoci médénych vodicd, které jsou schvaleny
pro teploty od 60 °C/75 °C. V nasledujici tabulce jsou uvedeny prafezy
vodict (AWG 0O) pfi 75 °C. Pro pfipojeni vodicii pouzivejte odpovidajici koncovky.

Priifez vodi¢t [mm?]
Servozesilovaé L1/L2/ u/v/w/
L11/L21| P+/C
L3pe®@ | L1/ +C | pe0@

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

3,5 2 2 (AWG 14)
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

NEBEZPECI:
/&\ Varovam pred ahmzemm uz:vatele

h pr h bezpecnostnich opat-
Feni mize vést k ohrozem Zivota nebo zdravi uzivatele.

POZOR:
' \ Varovdni pred ohroZenim pristroji
) Nedodrzeniuvedenych pr ivnich bezpeénostnich opatreni
miiZe vést k tézkym skoddm na pfistroji nebo jiném majetku.

@ pe (ochranné uzemnéni) €]
Déle jsou uvedeny tdaje o svorce PE servozesilovace.
Velikost 3roubti: M4
Utahovaci moment: 1,2 Nm
Doporucena kabelova koncovka s kruhovou objimkou: R2-4 (vyrobce JST)
Lisovaci nafadi: YPT-60-21 (vyrobce JST)

@ pritez voditi zvolte podle vystupniho vykonu servomotoru. Hodnoty v tabulce
vychazeji z vystupniho vykonu servozesilovace.

® pri jednofazovém napéajeni 200V AC

® Napijeni
Tento servozesilovac je mozné zapojit do hvézdy, pfi¢emz neutrélni bod je
uzemnén (kategorie prepéti lll (kategorie prepéti Il pro jednofazové servo-
zesilovace), dle IEC/EN 60664-1). Pokud chcete pouzit neutralni bod pro
jednofazové napajeni, potiebujete pro pfipojeni transformator se zesile-
nou izolaci. Pro napajeni vstup(/vystupl pouzijte externi 24 V sitovy zdroj
se zesilenou izolaci.

® Uzemnéni
V ramci ochrany pfed Urazem elektrickym proudem pfipojte ochranné
uzemneéni (PE) servozesilovace (oznaceni svorky @) na zemnici svorku (PE)
skfinového rozvadéce. Na jeden Sroub svorkovnice nesmite pfipojit dva
a vice zemnicich kabeltl. Zemnici kabel vzdy pfipojujte jedna k jedné.
U tohoto vyrobku se v ochranném vodi¢i mize objevit stejnosmérny
proud. Pii pouZiti ochranné vypinace proti svodovému proudu z divodu
ochrany pied Urazem elektrickym proudem musi byt servozesilova¢ uzem-
nén na zemnici svorku (PE). Na napéjeci strané vyrobku muze byt pouzit
pouze ochranny vypina¢ proti svodovému proudu typu B.

Zemnici
svorky

Zemnici
svorky

2.3.2 Shoda s EU smérnicemi

Co se tyce instalace, provozu a periodické udrzby jsou servozesilovate MR-JE

konstruovany dle nasledujicich standard:

Smérnice o strojich (2006/42/EC), smérnice EMC (2014/30/EU), nizkonapétova

smérnice (2014/30/EU) a smérnice RoHS (2011/65/EU).

® Pozadavky EMC
Servozesilovace MR-JE odpovidaji kategorii C3 v souladu s EN 61800-3. Pro v/v
pfivodni vedeni (max. délka 10 m) a kabely enkodéru (max. délka 50 m) se musi
pouzit stinéné vodice a jejich stinéni se musi uzemnit. Na vstupni strané insta-
lujte odrudovaci filtr a piepétovou ochranu. Prekro¢i-li viak délka kabelu
kodéru u MR-JE-70 a MR-JE-100 hodnotu 30 m, instalujte na vstup napéjeciho
napéti servozesilovace vf odrusovacifiltr (FR-BIF). V nasledujicim jsou uvedeny
udaje k doporuc¢enym vyrobkdm:
- Filtr EMC: Soshin Electric, série HF3000A-UN
- Prepétova ochrana: Okaya Electric Industries, série RSPD
- Vfodrusovaci filtr: Mitsubishi Electric FR-BIF
Série MR-JE neni urcena pro pouziti v obytnych a obchodnich prostorach,
které jsou pfimo pfipojeny na vefejnou rozvodnou sit elektrického napéti:
Pii provozu servozesilovace v takovych prostorach muize dochazet k jeho
ovliviiovani vysokofrekven¢nim rusenim. Dodavatel zafizeni musi poskyt-
nout navod k instalaci a provozu zafizeni, ktery zaroven obsahuje doporu-
¢ené odrusovaci prostiedky. Tento navod musi k eliminaci pteslechl na
signélovych vedenich stanovit, Ze silova napéjeci a signalova vedenibudou
kladena oddélené. Pouzivejte pouze stejnosmérny (DC) sitovy zdroj, ktery
je instalovan se servozesilova¢em ve spolecné rozvodné skiini. K tomuto
sitovému zdroji DC nepfipojujte zadné dal3i pfistroje.

@ Prohlaseni o shodé (DoC - Declaration of Conformance)
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. timto prohladuje, Zze servozesilovace
odpovidaji pfislusnym pozadavk(im a standard(im (2006/42/EC, 2014/30/EU,
2014/35/EU a 2011/65/EV). Kopie tohoto prohlaseni o shodé (DoC) je k dis-
pozici ke stazeni na nasich webovych strankach.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,



2.3.3 Shoda se smérnicemi USA/Kanady (Certifikace UL/CSA)

Tento servozesilovac byl koncipovén dle standard(i UL 508C a CSA C22.2 ¢.14.

Dalsi podrobnosti k certifikaci UL/CSA najdete v navodu k obsluze servo-

zesilovaci MR-JE.

@ Instalace
Velikost skfifiového rozvadéce by méla odpovidat minimalné 150 % velikosti
v ném instalovanych servozesilovac¢t MR-JE. Skiifiovy rozvadéc by mél byt
také konstruovén tak, aby teplota v ném nebyla nikdy vy3si nez 55 °C. Servo-
zesilovace musi byt instalovany do skiifiového rozvadéce z kovu. Kromé
toho musi byt spravné podle normy IEC/EN 60204-1 pfipojeno ochranné
uzemnéni rozvodné skiiné. Je povolena oteviena montaz (UL 50) a kategorie
prepéti odpovida tabulce v odstavci 9.1. Znecisténi mista instalace nesmi byt
Vétsi nez stupen 2. Pouzivejte vyhradné médéné vodice.

@ Zatizeni zkratovym proudem (SCCR - Short-Circuit Current Rating)

Montéz a zapojeni musi probihat dle bezpec¢nostnich piedpist platnych
pro specificky pfipad pouziti.

Funkce ,Bezpecné vypnuti toc¢ivého momentu” (STO - Safe Torque Off))
slouzi dle IEC 61800-5-2 k bezpe¢nému odpojeni servomotoru od provoz-
niho napéti. Tato funkce nezabrani otaceni nebo opétovnému roztoceni
motorové hiidele zplsobené externim a neimysinym putsobenim sily. Aby
se otaceni motorové hidele zptisobené externimi vlivy bezpecné zabranilo,
musi byt pouzita externi dodate¢na zafizeni jako brzda nebo protizavazi.
Servozesilovace MR-JE spliiuji pozadavky norem EMC pro rudeni napéjeci
sité ve frekvencnim rozsahu 150 kHz az 30 MHz pro elektrické pohony
s proménlivymi otd¢kami dle normy DIN EN 61800, ¢ast 3: EMC.

POZOR

Vhodné pro pouZiti ve spinacim obvodu, ktery nema vice nez 100 kA rms
symetrického proudu pfi max. 500 V. Udaje o odolnosti proti zkratovym

prouddm (SCCR) pii pouziti motorového spoustéce typu E najdete v navodu
k obsluze daného servozesilovace.

@ Charakteristika ochrany proti pretizeni
Servozesilovace MR-JE jsou vybaveny elektronickou ochranou proti preti-
Zeni vystupu servomotoru, ktery je dimenzovéan na 120 % jmenovitého
vystupniho proudu (proud pfi plném zatizeni).

@® Vybijeni kondenzatoru

prostiedi a ne pro soukromé pouZiti.

Servozesilovace MR-JE spliiuji EMC smérnici 2014/30/EU a relevantni

pozadavky normy EN 61800-3 (druhé prostredi/PDS kategorie ,C3”). Ser-
vozesilovaée MR-JE jsou proto vhodné pouze pro pouZziti v priimyslovém

NEBEZPECI

J

2.5 Zbytkova rizika

Vyrobce zafizeni je odpovedny za hodnoceni rizik a viechna z néj vyplyvajici
zbytkova rizika. Nize jsou uvedena vsechna zbytkova rizika funkce EMG (NOU—
ZOVE VYPNUTI/NOUZOVE ZASTAVENI). Firma Mitsubishi Electric neruci za pii-
padné skody nebo zranéni zptisobené zbytkovymi riziky.

Nebezpea umzu elekmckym proudem Nedotyke]fe se hned po vypnuti
y nebo kabeldze. Doba vybijeni kondenzdtoru

je minimdlné 15 minut.

VAN POZOR

@ Tepelna ochrana motoru
Servozesilovac neni vybaven snimanim teploty motoru. Motor musi dispono-
vat vlastni tepelnou ochranou. PouZijte ochranny obvod s teplotnim ¢idlem.

@® Ochrana vétve proudového obvodu (Branch Circuit Protection)
V pfipadé instalace ve Spojenych statech musi byt pouzita ochrana vétve
proudového obvodu (Branch Circuit Protection) dle National Electrical
Code a zohlednény mistné platné predpisy.
V pfipadé instalace v Kanadé musi byt pouZita ochrana vétve proudového
obvodu (Branch Circuit Protection) dle Canada Electrical Code a zoh-
lednény mistné platné predpisy.

2.4 Obecné bezpecnostni pokyny a opatieni

Oddélte kabeldz bezpecnostnich funkci od kabeldze ostatnich signdli
(ISO 13849-1 tabulka F.1¢.1).

Chrarite kabely pfed poskozenim (vedeni kabelii ve skFifiovém rozva-
déci, kabelové priichodky atd.).

Dodruj 10 kabeld v zdvisl

ina pouzitém napéti/druhu signdlu.

NEBEZPECI

I

POZOR

Dodrz

ijte pokyny a opatreni!

Pro spravné pouziti MELSERVO servozesilova¢t MR-JE dodrzujte nasledujici body:

@ Bezpecnostnizafizeni a fidici systémy mohou byt instalovany a uvadény do
provozu vyhradné proskolenym personalem.

@ Vsechna bezpecnostni zafizeni (spinace, relé, PLC, zapojeni atd.), elektricky
rozvadé¢ a vsechna hodnoceni rizik a chyb musi spliovat pozadavky
EN ISO 13849-1 a EN ISO 13849-2 minimalné na Urovni pozadované certifikace.
Dodrzujte pfislusna upozornéni a pozadavky bezpecnostnich standardd.

@ Pii montazi, instalaci a provozu MELSERVO servozesilova¢t MR-JE dodrzujte
mistni standardy a predpisy.

@ Dodrzujte upozornéniv priruckach ohledné hluku béhem testovaciho provozu.

@ Piiinstalaci, provozu a periodické tdrzbé MELSERVO servozesilovac¢ti MR-JE
dodrzujte narodni pfedpisy a ustanoveni, pfedevsim
- Smérnice o strojich 2006/42/EC,

- Smérnice EMC 2014/30/EU,

- Nizkonapétova smérnice 2014/35/EU,

— Smérnice RoHS (2011/65/EU) a

- Predpisy bezpecnosti prace/bezpecnostni pravidla.

@ Vyrobce a vlastnik stroje, ve kterém jsou provozovany MELSERVO servoze-
silova¢e MR-JE, jsou odpovédni za zajisténi a dodrzovani viech pouzitel-
nych bezpe¢nostné relevantnich predpist a ustanoveni.

@ Testovani musi byt provadéno vyhradné specializovanym a specialné
vyskolenym a autorizovanym persondlem. Zaznam a dokumentace
zkousky musi probihat tak, aby mohl byt kdykoli tfeti osobou zrekonstruo-
vany a reprodukovany.

NIC SANMAT r"
Cnlie S5,

PRSTT

Pred iZi, zapoj nebo se¥i.
zafizeni si peclivé prectéte jeho ndvod k obsluze.

Ujistéte se, Ze vSechna pouzitd bezpecnostni zarizeni, bezpecnostni
vypinace, relé, senzory atd., spliiuji poZadované standardy. Vsechny
bezpecnosti komponenty doddvané firmou Mitsubishi Electric jsou
certifikovdny spole¢nosti TUV Rheinland dle pozadavki norem
EN ISO 13849-1 kategorie 3, PLe aIEC 61508 SIL 3.

Bezpeénost je zarucena pouze tehdy, pokud jsou vSiechna bezpecnost-
ni zafizeni stroje kompletné namontovdna a serizena.

Provedte kompletni zhodnoceni'rizik a tirovné pro bezpecnostni certi-
fikaci celého stroje. Je doporuceno nechat certifikovat shodu zafizeni
prosrednictvim nezdvislého institutu, jako je TUV Rheinland.
Instalaci, uvddéni do provozu, opravy nebo udrzbu stroje, ve kterém
jsou pouzity tyto komp mohou provddét pouze kvalifikovani
pracovnici. Instalaci zafizeni a provoz by mél byt zajistén pouze pomo-
civyskolenych pracovnikii (ISO 13849-1 tabulka F.1¢. 5).

Aby bylo mozno vyloucit chybné funkce bezpeénostnich zafizeni z diivo-
du nékolikandsobnych poruch, méli byste na zafizeni provddét pravi-
delné kontroly bezporuchovosti podle norem. Nezdvisle na bezpeénost-
ni urovni by méla byt provddéna kontrola bezporuchovosti minimdlné
jednou rocné.

Pokud je horni i spodni vykonovy tranzistor invertorového

bezpedi
P

3 Popis produktu
3.1 Servozesilova¢ MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C

3.1.1 Popis funkce

@ Ovladani servozesilovate MR-JE-A se provadi pomoci dvou analogovych
vstup(i nebo vstupu pro sled impulzd. Ridici signél je pfeveden na pfimo
umérny elektricky proud, ktery pak pohéni servomotor. Mozné druhy regu-
lace zahrnuji regulaci to¢ivého momentu, rychlosti nebo polohy.

@ Z nadfazeného fidiciho systému pfijimé servozesilova¢ MR-JE-B pres syn-
chronni vysokorychlostni komunikacni sit (SSCNETIII/H) piikazové signaly,
které v podobé proudu pohanéji servomotor. Servomotor pak provadi
pohyby, které jsou imérné piikazovému signalu. Pfikazovy signal repre-
zentuje regulované veliciny, jako je napfiklad rychlost, to¢ivy moment
nebo poloha.

@ Servozesilova¢ MR-JE-BF ma stejnou funkénost jako servozesilova¢ MR-JE-B,
je viak navic vybaven integrovanou funkci STO (Safe Torque Off - Bezpe¢né
vypnuti to¢ivého momentu). Tato funkce servomotor bezpe¢né odpoji, aniz
by bylo tfeba servomotor galvanicky odpojovat od napéjeni.

@ Servozesilova¢ MR-JE-C umoziiuje regulaci toc¢ivého momentu, otacek nebo
polohy a podporuje rezim profilové polohy/rychlosti/toc¢ivého momentu,
pficemz ovladani motoru probihé prostfednictvim komunikace s PLC.
K tomuto Ucelu je k dispozici rozhrani sité Ethernet s podporou pro rizné
oteviené komunikacni sité, jako jsou napf. sité CC-Link |EF Basic a SLMP, které
umoznuji ovladani hnacich motordi, monitorovani, parametrizaci atp.

Dalsi informace ke konfiguraci a nastaveni druhti regulace jsou uvedeny

v navodu k obsluze servozesilova¢e MR-JE-A, MR-JE-B,MR-JE-BF a MR-JE-C.

3.1.2 Ovladaci prvky
MR-JE-A

mooE)r v GED[]
N
2l 3

MR-JE-B/MR-JE-BF

MR-JE-C

3.1.3 Stavova kontrolka LED sité Ethernet (MR-JE-C)

-
M
T Zelena (L SPEED)
N1 H
Zelena (LINK)
e
LED | Oznaceni Stav Popis
Sviti Komunikace probiha rychlosti
. viti Mbit/
Stav komunikace 100 Mbit/s
L SPEED .
100 Mbit/s Chybna rychlost komunikace
Vyp A
nebo preruseni
Sviti Spojeni navazano
LINK | Stav spojeni Blika Probih4 pfenos dat
Vyp Spojeni nenavazano

UPOZORNENI

Dalsi podrobnosti k zobrazenym udajiim a nastavenim piepinacii jsou uvedeny
v ndvodu k obsluze servozesilovace MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF a MR-JE-C.

=10mm _;

4 Montaz/demontaz

NAHORE
Skiinovy rozvadéc Skiinovy rozvadé¢

% %

Volny prostor pro kabeldz

Servo/zesﬂovac 80 mm

- -
/- =10mm Servozesilovad

=40 mm

souéasné defektni, udéld servomotor maximdlné puil otdcky.

€. | Oznaceni Popis

2.6 Likvidace

Likvidaci nepotiebnych nebo neopravitelnych pfistroju provadéjte dle plat-
nych norem pro likvidaci odpadu vasi zemé (napf. AVV-kli¢ dle Evropské smér-
nice o likvidaci odpadu: 16 02 14).

2.7 Preprava lithiovych baterii

Pti pfepravé lithiovych baterii dodrzujte platné pfedpisy a nafizeni, napf. Spo-
jenych narodd (UN), Mezinarodni organizace pro civilni letectvi (ICAO) nebo
lodni plavbu (IMO). Volitelné baterie (MR-BAT6V1SET-A a MR-BAT6V1) jsou slo-
Zeny z lithiového ¢lanku CR17335A a nepodléhaji UN piedpisim pro nebez-
pecné zbozi (tfida 9).

Trimistny/pétimistny 7segmen-
tovy LED ukazatel k zobrazeni
stavu servozesilovace, popla-
chovych kodu a parametri

@ | Zobrazovaci jednotka

Ovladaci tlacitka

Pro nastaveni zobrazeni stavu,

(2] funkci diagnostiky, zobrazeni
alarmu a nastaveni parametrd.
SWi: Otocny kédovy prepinac
(3] 8o Cislo k nastaveni Cisla osy
isloosy servozesilovace
SW1/5SW2: Otocny kédovy prepinac
(4] Identifika¢ni k identifika¢niho ¢isla
cislo servozesilovace

DOLE
Zpusob montaze a demontaze
\ POZOR

@ Pristroje smi byt y pouze v predi sméru. Vopacném
pFipadé miize dochazet k ch ybam.

® Dodrzujte pred ddl i ser ilovace od vnitini pFicky
skrirnového rozvadece nebo ostatnich pfistroji.

@ Servozesilovaé instalujte ve sprdvné vertikdlni poloze do skFiriového
rozvadéce s tiidou krytl P54, aby byla splnena tfida znecisténi 2.

® Pro iz ser Ce a ser y, které jsou

defek nebos chybe]lcrmt dily.

® Nezakryvejte vstupy a vystupy (i na ser ¢ich a ser-
vomotorech, u kterych je pouZzit chladici ventildtor.

@ Pristroje nebo dalsi zarfizeni s vysokou emisi tepla nap¥. brzdné odpory
instalujte tak, aby ser ilovaé nebyl ovlivnén nebo posk te-
pelnym zdfenim.

@ |Instalujte servozesilovac pouze na svislé plose a dodrZujte sprdavnou ver-

tikdlIni orientaci.

@ Primontdzi dbejte na to, aby se do servozesilovace pres vétraciotvory ne-
dostaly Spony po vrtdni nebo zbytky drdti a nemohly tak zpiisobit zkrat.

@ Zamezte proniknutioleje, vody, kovového prachu atd. do servozes:lova-
Cevétracimi otvory skfifiovéhor éce nebo pres
v jeho horni cdsti.

@ Pokud je skfifiovy rozvadéc umistén v prostiedi se Ziravymi plyny, necis-
totami nebo prachem, zajistéte privod cistého chladiciho vzduchu do roz-
vadéce z vnéjsku pres uzavieny rozvod, ktery v rozvadéci vytvori pretlak,
aby nemohlo dochdzet k prumku prachu, plyni atd. do rozvadéce.

@ Ser ilovace MR-JE p¥ip iZnimi Srouby za horni a spodni
upevriovaci otvory.




5 Zapojeni

NEBEZPECI
@ Predil laci odpoj ipdjeci napétiser ilovace a ostatni exter-
ni napéti.
@ Predzahdj viastni i lace pockejte ilné 15 minut, dokud

nezhasne kontrolka ,,CHARGE". V opacném pripadé hrozi nebezpeci
urazu elektrickym proudem. Proto nejprve vzdy zkontrolujte, jestli
kontrolka ,,CHARGE" na predni strané p¥istroje nesviti.

® U. éni ser il dte dle predpisti.

ée a ser up

POZOR

@ Servopohon provozujte pouze za okolnich podminek uvedenych v nd-
vodu k obsluze ser il pohon nesmi byt vystaven pii-
sobeni prachu, olejové mlhy, ziravych nebo vznétlivych plynd, silnym
vibracim nebo rdziim, vysokym im, kond. i nebo vlhkosti.
Pokud by byl pristroj provozovdn za téchto nepripustnych podminek
hrozi nebezpeci trazu elektrickym pr poZdru, p i nebo
rychlejsiho opotrebeni pristroje.

@ Piimontdzi dbejte nato, aby se do servozesilovace pres vétraci otvory ne-
dostaly Spony po vrtdni nebo zbytky drdtii a nemohly tak zpisobit zkrat.

@ Nedotykejte se cdsti servozesilovace, které jsou pod napétim, jako
napt. pFipojovaci svorky nebo konektory.

@ Nedotykejte se ser ilovaci u nebo brzd, odporu
béhem nebo krdtce po provozu pod napétim. Soucdsti se rychle zahFi-
vaji, hrozi nebezpeci popdleni.

@ MELSERVO servozesilovace MR-JE spliiuji poZzadavky EMC (elektro-

magnetickd kompatibilita) pro elektrické pohony s proménlivymi

otdckami dle normy DIN EN 61800, cdst 3: EMC.

Montdz musi odpovidat normé EN 50274.

Elektrické zapojeni musi odpovidat normé EN 60204-1.

Napdjeni musi byt schopno kompenzovat krdtkodobé vypadky napéti

v Fddu 20 ms, dle normy EN 60204-1.

PFipojeni servomotoru odlisné osy na U, V, W nebo na CN2 miiZe vést

k chybné funkci.

Spolehlivé pripojte vsechna vedeni podle poZadavkii a dotdhnéte

upinaci Srouby odpovidajicimi momenty. V opacném pripadé se

u servomotor miiZe projevit neoéekdvané chovdni.

e. Ser

e, ser

Vykonové svorky

Oznaceni Signal

L1,L2,13 Napajeni (Napajeni vykonového obvodu @)
1,121 ® Napéjeni fidiciho obvodu

P+, C,D Volitelny brzdny odpor

U, v,w Vystup servomotoru

® Ochranny vodic (PE)

® Jen u MR-JE-BF

@ pokud je prafez vodi¢a pro L11 a L21 mensi nez pro L1, L2 a L3, musi byt pouzit
vykonovy vypina¢ (MCCB).

e

)
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Pripojeni 1~,200-240 V AC pro MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C

Chybna funkce
Tlacitko QFF ON MC
DU —mc B
Servozesilova¢ Servomotor
MCCB H
—
3 U N Motor
N v
1-fazové w
200-240V AC o)
@
* Negativni logika spinani K;bel .
** CN3 u MR-JE-C CNE enkodéru Enkodér
Okamzity

Napajeni stop 2*
24VDC£10%

Servo ZAP

24V DC+10%

Pripojeni 3~,200-240 V AC pro MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C

Chybna funkce
Tlacitko OFF ON

mC
SK

ircamt =
NOUZOVE P
ZASTAVENT RAT MC

Servozesilovac

-f:

3-fazovy
200-240V AC

@ =

Kabel

* Negativni logika spinani
** CN3 u MR-JE-C
CN2

Okamzity
stop 2* CN1
: M2 CN1| 24VDC+10%

SON pocomt———it—r
———Joicom ALM
24VDC+10%

Pfipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-JE-200A/MR-JE-200C

Napajeni

Servo ZAP

Chybna funkce
Tlacitko  OFF ON MC
L.
NOUZOVE [ = /J
ZASTAVEN( RAT mc K
Servozesilovac
MCCB }
—
%
1-fazovy
200-240V AC

ot

I CN1
o Dit‘;"" RAT Chybna
oeom funkce*

Servomotor

Enkodér

[] enkodéru [H

r

Chybna
funkce*

Servomotor

* Negativni logika spinani 0

CN3 u MR-JE-C o2 Kabel

Okamzity
Napéjeni  stop 2* CN1
CN1| 24VDC%10%

7 EM2
Servo ZAP - ——————— 1 son RAT
Dicom ALM Chybna

24VDC+10%

Enkodér

[] enkodéru I::H)

funkce*

Pripojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C

Chybna funkce
Tlacitko QFf ON mC
i S
ousowe ~ L=
ZASTAVENI RA1 Mmc SK
H Servozesilovat Servomotor
MCCB
—x
— Motor
—x
3-fazovy
200-240V AC
* Negativni logika spinani -
** CN3 u MR-JE-C cng|  Kabel Enkodér
[] enkodéru [] :
Okamzity
Napéjeni  stop 2* CNT**
T EM2 CN1|24VDC+10%
Servo ZAP _————————— SON pocom| RAT
DICOM ALM Chybna
funkce*
24VDC£10%
Pfipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-JE-10B-MR-JE-100B
Tla¢itko OFF Popla(hON MC
NOUZOVE =
— .
ZASTAVENI Mmc SK
H Servozesilova¢ Servomotor
MCCB
—x
3 Motor
—x

1-fazovy
200-240V AC

i

* Negativni logika spinani

N2 Kabel

Okamzity
Napéjeni stop 2* CN3 CN3| 24V DC+10 %
e
EavC—

24V DC+10%

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-JE-10B-MR-JE-100B

u
v

w
@

Enkodér

[] enkodéru [:H)

POCoM RA7| Automatické
MBR sepnuti blokovaci
brzdy*

Servomotor

Motor

Tlacitko opp Poplach OoN MC
L
o®, = | /j
NOUZOVE "
ZASTAVEN( MC SK
Servozesilovat
MCCB H
—
g
!
3-fazovy
200-240V AC

I

* Negativni logika spinani =
Kabel
CN2

Okamzity
Napajeni  stop 2* CN3. CN3| 24VDC£10%
- RA1

24V DC+10%

u
v

w
€]

Enkodér

[] enkodéru [H

Automatické
sepnuti blokovaci
brzdy*

P¥ipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-JE-200B

Tladitko opp Poplach oy MC
o® & L T /J
NOUZOVE —
ZASTAVENI mc SK
H Servozesilovat Servomotor
MCCB
—

‘ Y _~Motor
1-fazovy \
200-240V AC w

@
* Negativnilogika spinani -
cng| - Kabel Enkodér
[] enkodéru [] :

Okamzity

Napéjeni stop 2* CN3 CN3| 24V DC+10%

I: T POCOMI——— 27 Automatické
}7 MBR sepnuti blokovaci

24V DC+10%

Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-JE-200B-MR-JE-300B

brzdy*

Tlatitko  opf Poplach gy MC
S
NOUZOVE L= /J
ZASTAVENI MC SK
Servozesilovat Servomotor
MCCB H
—
—X U R~ Motor
—x v
3-fazovy w
200-240V AC )

* Negativni logika spinani

N2 Kabel

Okamzity

Napajeni  stop 2* CN3 CN3| 24VDC+10
I

24VDC+10%

Pfipojeni 1~, 200-240 V AC pro MR-JE-10BF-MR-JE-200BF

RAT Thatitko  opp OoN MC
. opmt
Chybna  \ouzGve =
funkce  ZASTAVEN( mc K

Enkodér

[] enkodéru [H

%

pocom| RAT Automatické
MBR sepnuti blokovaci
brzdy*

Servozesilovac

1-fazovy
200-240V AC i

* Negativni

logika spinani Kabel

Napajeni

vykonového Okamzity

obvodu stop 2*
I

CN3| 24VDC+10

24V DC+10%

CN8

Zkratovaci konektor
(v pfipadé nevyuziti
funkce STO)

Servomotor

Enkodér

[] enkodéru [H

%

[pocomf——————
o RA1| Chybna
funkce*



Pfipojeni 3~, 200-240 V AC pro MR-JE-10BF-MR-JE- SOOBF
RA1  TiatitkoNOUZOVE OFF ON

Chyl
funkce ZASTAVENI j—@—‘

Servozesilovac Servomotor

MCCB
—x
—X 0~ ——00 | | Uo— U K Motor
—X 4
3-fazovy . w
200-240V AC !
- D
* Negativni =1
logika spinani =
7° o2 Kabel Enkodér
Sin enkodéru
L21 [ C
Napajeni B e
vykonového Okamzity
obvodu stop 2% CN3| 24VDC*10%
™2 lbocomf———— 7.
o] [ i
24V DC+10%
Cl
Zkratovaci konektor
(v pFipadé nevyuziti
funkce STO)

O] Pokud je priifez vodi¢hi pro L11 a L21 mensi nez pro L1, L2 a L3, musi byt pouzit
vykonovy vypina¢ (MCCB).

Obsazeni svorek

Pouzitelné servomotory

MR-JE-10A-MR-JE-40A

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

CNP1
PE

Ser ilovac Ser HG-KN Ser HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-40B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

POZOR

® U jednofdzového napa;eaho napeh 200 V az 240 V AC se pripojovaci
svorky lisi v zdvislosti na ser

@ Jednofdzové napdjecinapéti200V az240VAC prlpolte nasvorkyLlal3.
U servozesilovacii MR-JE-200A, MR-JE-200B a MR-JE-200C se napdjeni
musi pFipojitkL1aL2.

[ ) trlfazoveho napajeclho pnvodu 400V miize nulovy bod slouzit k jed-

i ser ée napétim 200 V.

@ Alarmovy kontakt u MR-JE- -B/MR-JE-BF:
Pro napdjeci napéti zajistéte obvod, ktery vypne vykonovy jistic (MCCB)
pfivzniku poplachu vyvolaném fidici jednotkou (PLC).

PE

CNP1  CNP2

o [U
[V

L3
/
C |
D
P+

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

- HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B, HG-SN152,
MR-JE-2008BF, HG-SN202
MR-JE-200C

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

[Lree L]

Dalsi informace o konfiguraci a zapojeni kompatibilnich servomotort jsou uve-
deny v ndvodech k obsluze piislusnych servomotord.

MR-JE-10B-MR-JE-40B

MR-JE-70B-MR-JE-100B

Rozhranni digitalnich I/0 pfi pozitivni logice
Pokud chcete realizovat zapojeni v pozitivni logice spinani, postupujte podle
nésledujicich schémat zapojeni.

@ Digitalni vstupy DI-1 s pozitivni logikou (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Servozesilovac

\f Spinac
it
-
Cca.5mA 24V DC+10 %,
Vees=1,0V 300mA

IcE0 = 100 pA

@ Digitalni vystupy DO-1 s pozitivni logikou (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Vystupni jmenovity proud: = 40 mA, maximalni vystupni proud: = 50 mA,
Spinaci $picka vystupniho proudu: =< 100 mA

Servozesilova¢
Chybna
polarita diody
poskodi servo-
zesilovac.

Pokles napéti
v servozesilovaci:

24V DC 10 %,
300mA @
@ je pokles napéti pro provoz relé pfilis velky, je mozné napéti zvysit maximalné na 26,4 V.

| CNP1 |_CNP1
® PE PE
MR-JE-200B/MR-JE-300B
CNP1  CNP2

6 Signaly
6.1 Signalni vedeni

6.1.1 MR-JE-A

USB konektor X 3
3 Konektor /0 signalt CN1

Servozesilovat

1 1+ [ 2
2 427
3 28
4 29 ||
| 5 [ | 3
6 31
1 7 1 3
8 33
1 9 [ | 34
10— 35
— | 11 [ __ | 36
12— 37 —
Konektor enkodéru 14 8 29 38
motoru CN2
15 40
16— 41
1 17 42
18 ] 43
| 19 44
20 |1 45
| 21 46
22 47
23 48
24 49
25 50
Kryty konektorti CN1 a CN2 jsou spojeny se svorkou
PE (zem) (@) servozesilovace.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,



6.1.2 MR-JE-B 6.2 1/0 operandy Napajeni Funkce STO

USB konektor CNS Konektor I/0 signala CN3 Symbol |Operand Konektor | Pin Symbol | Operand Konektor | Pin
s lovac — 6.2.1 MR-JE-A 20 Vstupni signaly
N4 ervozestovat 1 [ DICOM | Vztazny bod digitélnich vstupt —
Konektor baterie 2N 2] Vstupni/vystupni signaly 21 STO1 STO1 vypinaci signél Ns 4
OO Signal . o 46 STO2 STO2 vypinaci signal
NIA 7 7 CN1 DOCOM | Vztazny bod digitalnich vystupl - ———
" ici Vstup Vystup 47 Vystupni signaly
Konektor enkodéru E;’?ﬁg?ﬁ " N\ Pin Pozice otacky Kroutici
motoru CN2 pied(noz\’%sy 6 Joeon [ 16 | moment OPC Napéjeci napéti pro ovladani s otevienym o 12 TOFB1 Zpétny signal statusu STO1 g 6
Z;r\]/;zesllavace . I 2 _ VC VLA v _ kolektorem v negativni logice TOFB2 Zpétny signal statusu STO2 B
Konektor 8 18 4 LA LA LA — v 3
SSCNETIII pro eni ajeni
isledic oy 5 m 5 LAR LAR LAR — v G 'I?Aecf;rean;/lncl)lzood proTLA, TC, VC, VLA, OP, 28 Napéjeni
ilovac 10 20 . . :
servozesilovate o240 5 B B B — v Piny jsou vnitiné propojeny. 30 Symbol |Operand Konektor | Pin
L L 34 5
. _—— 7 LBR LBR LBR — v DICOM | Vztazny bod digitalnich vstupti
Kryty konektor( CN2 a CN3 e
jsrguyspojeny se svorkou PE 8 LZ Lz Lz — v SD Odstinéni Kryt CN3 10
(zem) (@) servozesilovace. 9 LZR LZR LZR — v 2.2 MRJE-B DOCOM | Vztazny bod digitalnich vystupl 3
10 PP [©) [©) v _ 6.2. e STOCOM | Referen¢ni bod pro STO1/5TO2 e 3
6.1.3 MR-JE-BF o " PG — — v — Vstupni signaly TOFCOM | Referen¢ni bod pro TOFB1/TOFB2 8
Konektor I/0 Sfrvozesllovac R e SD Od tr s K t
signali STO CN8 USB konektor  KONeKtor /O signal CN3 13 SDP SDP SDP — v Symbol | Operand Konektor | Pin stinent Ty
NS (. 14 SDN SDN SDN — v EM2 Okam#ité zastaveni 2
] [ Smelte zastaven 20 6.2.4 MR-JE-C
2 12 15 SON SON SON (4 — EM1 Okamzité zastaveni 1
°H1%= 19 RES ST RS2 v - CN3 2 Vstupni/vystupni signaly
4 14 |Br " "
iglékmr I N 23 Zsp ZSP ZSP — 4 _0® Bez piifazeni funkce (trvale vypnuto) 12 CN3 Signal
5 15 @
SSCNETIl pro _ _ . . - fci Vstup Vystup
pfed(holi%&y S B4 © 2 INP SA v 19 Pin Pozice Otacky .I\(-.I:mu::::
servozesilovae 7 7] 26 MO1 MO1 MO1 — (4
Konektor enkodéru N8 3 5 Vystupni signal 1 EM2 EM2 EM2 v —
motoru CN2 Konektor 27 TLA TLA® TC v — yetupnisonTy
SSCNETII 9 19 Symbol | Operand Konektor | Pin 2 SON SON SON v —
nskdgidoy | | [0 o 2] o 2 Mo2 Mo2 Moz - v ” ® ; Lsp Lsp Lsp v
Iclosy 1 . . 3 _
o b Ev2 31 TRE TRE TRE v — MBR Automatické sepnuti blokovaci brzdy 13
| — CN3 9 4 LSN LSN LSN v —
Konektor atere 33 op opP opP - v _6 Bez pfitazeni funkce (trvale vypnuto) ® ®
. B o) @ 15 6 PP v -
Kryty konektor(i CN2 a CN3 jsou spojeny se svorkou 35 NP v —
PE (zem) (®) servozesilovace. 36 NG v 7 PG — — v —
@ @ — i 8 RES ST1 RS2 v
6.1.4 MR-JE-C 37 Pp2 v ymbol |Operand Konektor | Pin 9 TLA TLANVC ® TC v
Konektor I/0 signalti CN3 38 NP2 ® @ v —
USB konektor DICOM | Vztazny bod digitélnich vstupd > " LA LA LA - v
N5 39 RDP RDP RDP v — Ztazny bod digitalnich vstupu N3 10
12 LB LB LB — v
I 40 RDN RDN RDN v — oo AT N
Servozesilovac DOCOM | Vztazny bod digitalnich vystupl 3 13 Lz Lz Lz _ v
41 CR ST2 RS1 (4 — PR
SD Odstinéni Kryt 14 RD RD RD _ v
cNa | 42 EM2 EM2 EM2 (4 —
i 15 ALM ALM ALM — v
kanektor baterie 43 LspP LspP — v — 6.2.3 MR-JE-BF
= LSN LSN — v — e 16 oP oP oP — v
Vstupni signaly 19 NP @ @ v _
48 ALM ALM ALM — v — -
Konektor enkodéru ) "D "D "D — " y Operand Konektor | Pin 20 NG — — v —
motoru CN2 o8 EM2 Okamyité zastaveni 2 % 21 CR ST2 RS1 v —
22,25,32, — EM1 Okamjité zastaveni 1 2 INP SA — — v
N1 45,50
konektor CN3 2 24 LAR LAR LAR — v
Ethernet @ Tgnto \{stup jek ff[spozigi Vv negativni Iogice'. Tomuto Finu neni EFiFazena zadna _® Bez pifazeni funkce (trvale vypnuto) 12 25 LBR LBR LBR _ v
vychozi funkce. Pfitazeni funkce Ize zde provést pomoci parametrd.
Kryty konektord CN2 a CN3 @ piitazeni funkee Ize zde provést pomoci parametrd. 19 26 LZR LZR LZR _ v
jsou spojeny se svorkou PE ® Tento vstup je k dispozici v pozitivni logice. Tomuto pinu neni pfifazena zédna . L, L
(zem) (@) servozesilovace. vychozi funkce. Pfifazeni funkce Ize zde provést pomoci parametrd. Vystupni signaly Napajeni
® . Symbol | Operand Konektor | Pin Symbol | Operand Konektor | Pin
Tomuto pinu neni pfifazena zadna vychozi funkce. Pfifazeni funkce Ize zde pro- Komunikace _ — N
vést pomoci parametrd. it | 7 TS 5 MBR® Automatické sepnuti blokovaci brzdy 13 DICOM | Vztazny bod digitalnich vstup( 5
YEON peran onextor | *In o3 s DOCOM | Vztazny bod digitélnich vystupi 17
SDP 13 —® Bez pfifazeni funkce (trvale vypnuto) P o P P
15 oPC Napéjeci napéti pro ovladani s otevienym N3 18
SDN 14 ® kolektorem v negativni logice
RDP Rozhrani RS422/R5485 N1 39 Pfifazeni funkce Ize zde provést pomoci parametrd. Referentni bod proTTLA, TC,VC, 2 OP 10
RDN 40 LG Piny jsou vnitfné propojeny. 23
TRE 31 SD Odstinéni Kryt
® Ppiitazeni funkce Ize zde provést pomoci parametrd.
@ Tento vstup je k dispozici v negativni logice. Tomuto pinu neni pfifazena zadna
vychozi funkce. Pfifazeni funkce Ize zde provést pomoci parametrt.
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7 Udrzba a opravy

7.1 Kontrolni body

8 Pieprava a skladovani

NEBEZPECI

)

Z davodu elimi T L = 3

e p P 2jte pro prepravu sprdv-

né zvedaci zarizeni.

Nenokléd, bl

2jte na sebe vice ych ser ilovaéii, nez kolik je povoleno.

@ Pred zahdjenim udrzby nebo oprav vypnéte napdjeci napéti servozesi-
lovaée MR-JE a poékejte minimdlné 15 minut, dokud nezhasne kontrol-
ka ,,CHARGE". V opacném pripadé hrozi nebezpeci urazu elektrickym
proudem. VZdy se nejprve ujistéte, jestli nesviti kontrolka, CHARGE” na
celni strané servozesilovace.

@ Udrzbu nebo opravy smiprovddét pouze odborni pracovmc: sevzdéld-
nim v oboru elektro, ktefi jsou il i s bezpeci dardy
automatizaéni techniky. V opaéném pripadé hrozi nebezpeéi tirazu
elektrickym proudem. V pFipadé nutnosti opravy nebo vymény dilii se
obratte na prislusného prodejniho partnera nebo zastoupeni.

Nezvede;te servomotor za pripojovaci kabely, hfidel nebo enkodér.

9 Technické udaje
9.1 Servozesilovac¢e MR-JE

9.1.1 MR-JE-A/B/BF/C - Zakladni udaje

Znak | MRJEO] 100J-2000]

by mohl spadnout.

lujte ser ilova¢ na Fic
k obsluze.
Na pristroje nestoupejte. Neodklnde;te na né zddné tézké predmety

[ ]

[ ]

[ ]

@ Priprepravé nechytejte servozesilovac za predni kryt. Ser ilova¢
o pFicku podle pokynii v ndvodu
[ ]

[ ]

Udaje pro prepravu a ipulaci s p¥ic baterii najdete v

Napajeci napéti pro MR-JE-A/B/C

9.1.2 MR-JE-BF - Bezpecnostni funkce

Znak MR-JE-(J 10BF-300BF

EN ISO 13849-1 kategorie 3 PL e,
EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3,
EN 61800-5-2 SIL 3

Bezpecnostni funkce (STO)
dle EN IEC 61800-5-2

Stfedni o¢ekavana provozni
doba do vyskytu
nebezpecné chyby

MTTFd =100 [let]

1-fazové nebo 3-fazové 200-240V AC,

Napéti/frekvence 50/60 Hz ®

24V DC, £10 % (pfikon proudu: 300 mA,

Rozhrani (SELV) kdyz jsou aktivovany viechny vstupni/

POZOR

)

@ Naser ¢i idéji zkousky:zolace {:zolacmadpor) pomo-
ci pristroje pro kontrolu izolace, p Ze to miize

@ Jako uzivatel na pristroji neprovddéjte Zddné opravy a/nebo pristroj
nerozdéldvejte.

Doporu¢ujeme pravidelné provadét nasledujici kontroly:
(@ Zkontrolujte pfipojovaci svorky pro ochrannou zem (PE), jestli nemaji uvol-
néné Srouby. Uvolnéné srouby utahnéte.

. . Utahovaci momenty [Nm]
Servozesilova¢
Svorka PE
MR-JE-10A-MR-JE-300A 1.2
MR-JE-10B-MR-JE-300B 1,2
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 1.2
MR-JE-10C-MR-JE-300C 1,2

(@ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky lozZisek, brzdy atd. servomotoru.

@) Zkontrolujte mozna poskozeni a zlomeni kabeld atd. Stanovte kontrolni in-
tervaly dle stavajiciho namahani.

@ Zkontrolujte upevnéni viech konektor(i na servozesilovaci.

(® Zkontrolujte, zda vodi¢e nevyénivaji z konektoru.

® Zkontrolujte mnozstvi usazeného prachu na servozesilovaci.

@ Zkontrolujte pfip. neobvyklé zvuky servozesilovace.

Zkontrolujte stav motorové hfidele a pfipojenych dilt.

® Ujistéte se, ze funkce NOUZOVEHO ZASTAVENI funguje spravné, to zname-
nd, Ze se provoz pii pouziti tla¢itka NOUZOVEHO ZASTAVENI okamzité za-
stavi a vypne se napajeci napéti.

7.2 Zivotnost

Nasledujici dily musi byt pravidelné ménény. Pokud je dil identifikovan jako
vadny, musi byt okamzité vyménén, i kdyz jesté nedosahl své max. mozné zivot-
nosti. Zivotnost se muize z divodu externich podminek a okolniho prosttedi
zkrétit. Nahradni dily Vam doda pfislu$né zastoupeni nebo obchodni partner.

Spolehlivost odhaleni chyby

= sth i o
systému nebo subsystému DC = stfedni, 97,6 [%]

Stiedni pravdépodobnost

— -9
pro vyskyt nebezpecné chyby PFH=64x10"[1/hod]

Dil Pfiblizna zivotnost (h = hodin)

Vyhlazovaci kondenzator 10 rok @

Pocet zapnuti, okamzitych zastaveni a
okamzitych zastaveni vyvolanych fidici

Relé jednotkou PLC: 100 000
Pocet zapnuti a vypnuti pro STO:
1000000 @

Ventilatory 50 000-70 000 h (7-8 roku)

Zalohovaci doba baterie @

Ca.20000 h

Baterie @

5 let o data vyroby

® V origindlnim pfepravnim obalu

D Je ovlivnéno $pickovymi proudy a ztratou kapacity. Zivotnost zavisi z nejvétsi ¢asti
na okolni teploté a provoznich podminkéch. Vyse uvedena Zivotnost konden-
zatoru je dosahovana pii provozu v normalnim klimatizovaném prostiedi. (Maxi-
malni teplota okolniho vzduchu: 40 °C pfi provozu do max. 1000 m nadmoiské
vysky a 30 °C pfi vysce 1000 az 2000 m)

@ Jen u MR-JE-BF

@ podminka: napajeni vypnuto, okolni teplota 20 °C
Zalohovaci doba baterie plati pro pouziti 1 baterie MR-BAT6V1SET-A. Dal3i podrob-
nosti a také udaje k dobé zalohovani jinymi bateriemi najdete v navodu k obsluze
prislusného servozesilovace.

@ Kyalita baterii zavisi na podminkéch jejich skladovani. Zivotnost baterie se vzta-
huje k vyrobnimu datu, nezavisle na tom, jestli byla baterie pfipojena.

NIC SANAT r'
Cnlie S5,

k obsluze servozesilovaé¢ii MR-JE. vystupni signaly) Doba pouziti Ty =20 [let]
Pti skladovéni a provozu dodrzujte nasledujici podminky. Napéjscinapet/pro/MR.IE; PR Prodleva =8ms o .
- = » Vykonovy 1-fazové nebo 3-fazové 200-240V AC, (STO vstup off — odpojeni energie)
Okoli Podminka ?‘:Ee:,fce obvod 50/60 Hz ®
0a% +55 °C, Trida 3K3 rekv FY P 9.2 Rozmér
Provoz (IEC/EN 60721-3-3) Ridici obvod 1-fazové 200-240V AC, 50/60 Hz y
_ M — 24V DC, +10 % (pfikon proudu: 300 mA,
Okolni teplota Preprava ® 20 a2 +65 °C, Trida 2K4 Rozhrani (SELV) kdyz jsou aktivovany viechny vstupni/
(IEC/EN 60721-3-2) . P
vystupni signaly)
- -20 az +65 °C, Trida 1K4 8 sonc
Skladovani ® (IEC/EN 60721-3-1) Rlzné udaje
Pripustna Ridici systém Sinusova PWM regulace/regulace proudu v
relativni vihkost :ﬁ’a‘;";"’g’;?p”"a' 5a290 % RH Katedorie prendti 1-fazové 200V AC: Il (IEC/EN 60664-1)
vzduchu ategorie prepe 3-fazové 200V AC: lll (IEC/EN 60664-1)
. Provoz Trida 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) Trida ochrany I (IEC/EN 61800-5-1)
Odolnost vici
chemicky aktivnim | Preprava ® Trida 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) Zatizeni zkratovym proudem 100 KA ¢ H
latkam (SCCR)
Skladovani ® Ttida 1C2 (IEC/EN 60721-3-1) - —
Shoda Oznaceni CE Nizkonapétova smérnice: EN 61800-5-1
Provoz Ttida 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) s globalni Smérnice EMC : EN 61800-3 Ser lovad B v H Hmotnost
Biologické okolni N ® » mi stan- [mm] [mm] [mm] kgl
’ P Ttida 2B1 (IEC/EN 60721-3-2) Standard UL UL 508C
podminky reprava dardy andar < | MR-JE-10A-40A 50 168 135 038
Skladovani® | Tfida 181 (IEC/EN 60721-3-1) S | MR-JE-70A/100A 70 168 185 15
5 - = E
10 Hz a2 57 Hz s konstantnim Znak MR-JE-| 3000 Z | MR-JE-200A/300A 90 168 195 21
zdvihem 0,075 mm, P <
Kontrolni 57 Hz a2 150 Hz s konstantnim HapajecinapetipioMRIEAE(S @ | MRJE-10B-40B 50 168 | 135@ 08
hodnoty zrychlenim 9,8 m/s (1 g) Napéti/frek 3-fazové 200240V AC, 50/60 H: L
, die IEC/EN 61800-5-1 apétifrekvence | 3-azove 50/60Hz £ | MR-JE-708/1008 70 168 | 185@ 15
Odolnost proti (Test Fc dle IEC 60068-2-6) Napéjeci napéti pro MR-JE-BF £
vibracim 5 Naoéti/ ik ” MR-JE-200B/300B 920 168 195D 2,1
Provoz 59m/s* (0,6 g) apéti 'ykonovy P .
frekvence | obvod 3-fdzové 200-240V AC, 50/60 Hz w | MR-JE-10BF-40BF 50 168@ | 135 09
Preprava ® Trida 2M3 (IEC/EN 60721-3-2) " " " . . P G
Vsechny ostatni hodnoty jsou stejné jako pifedchazejici tabulka. W | MR-JE-70BF/100BF 70 168 @ 185 16
< @ I 3 D !
Skladovéni Trida 1M2 (IEC/EN 60721-3-2) ® py jednofazovém napajecim napéti 200-240 V AC smi zatizeni servozesilovacd g MR-JE-200BF/300BF 90 168 @ 195 21
Stupen znecisténi 2 (IEC/EN 60664-1) MR-JE-100A, MR-JE-200A, MR-JE-100B, MR-JE-200B, MR-JE-100BF, MR-JE-200BF, .
. o 120 (EC/EN 60529), MR-JE-100C a MR-JE-200C dosahovat maximalné 75 % jmenovitého zatizeni. v MR-JE-10C-40C 50 168 135@ 0,8
i t w
upen kryt Otevieny typ (UL50) 2 | MR-JE-70C/100C 70 168 | 185Q@ 15
=
s ELTVQ’Z’ ni Max. 2 000 m nad morem MR-JE 200¢/300¢ 0 168 | 195@ 21
Vyska instalace adovant @ bez baterie MR-BAT6V1SET-A
Preprava Max. 10 000 m nad mofem <z baterie VR )
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S MITSUBISHI ELECTRIC

Servo Gii¢lendirici Kurulum Kilavuzu
MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF ve MR-JE-C

Art No.: 288863 TR, Stirlim A, 22062018
Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japonya

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, AlImanya

Her hakki saklidir. Belirtilen Griin 6zellikleri ve teknik veriler icin garanti veril-
memektedir.

Paket icerigi
Uriiniin ambalajini agin ve servo gliclendiricinin siparisinize uygun olup olma-
digini gérmek icin nominal deger plakasini kontrol edin.

igindekiler Miktar

Servo guiglendirici 1

AC Servolarin Givenli Kullanimi igin MELSERVO-JE Serisi 1

Kurulum Kilavuzu (Bu kilavuz)

Nominal deger plakasi

AC SERVO
MRy SER. $4Y001001 Seri numaras
MODEL _MR-JE-10A Mode[
POWER : 100W Kapasite

Uygulanabilir gli¢ kaynag

INPUT _: 3AC/200-240V 0.9A/1.5A 50/60Hz I
Nominal ¢ikis akimi

OUTPUT : 3PH170V 0-360Hz 1.1A
STD.. IEC/EN61800-5-1 MAN. IB(NA)0300194 Standart, El kitabi no.
Max Air Temp.: 55°C Ortam sicakhgi

1P20 1P sinifi
KCC-REI-MEK-TC300A745G51 KC sertifika numarasi

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION DATE 201411 5
TOKYO 100.8310 JAPAN MADE IN JAPAN 4 (PASSED

Uretim yil ve ay
Mensei llke

Model kodu
MR-JE-10A-00

Mitsubishi Electric Bos, Jn, S"#"e‘ia un:
MELSERVO-JE ‘azihim ozelligi
Serisi genel amagli (n'=00-999)
AC servo Bos veya 2 ile 5 arasi alfantimerik karakter:
guclendirici Donanim 6zelligi
(RJ, ED, PX, RU, RZ vb.)
Sembol Arabirim
A Genel amagh
B SSCNET lII/H
BF SSCNET llI/H
Fonksiyonel safety ile
C Ethernet
Nominal gikis Nominal gikis
Sembol kW] Sembol kW]
10 01 100 1
20 0,2 200 2
40 04 300 3
70 0,75 — —

1 BuDokiiman Hakkinda

Bu belge Ingilizce orijinal kurulum kilavuzunun cevirisidir.

1.1 MR-JE MELSERVO servo giiclendirici icin dokiimanlar

Bu kilavuzda, MR-JE servo gii¢lendirici montaji anlatilmaktadir.

Asagidaki kilavuzlar cihazlar igin daha bagka bilgileri de icermektedir:

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (MELSERVO MR-JE-A
Servo Guglendirici Kullanim El Kitabr), Art. no.: SH(NA)030128ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Positioning Mode)
(MELSERVO MR-JE-A Servo Giiglendirici Kullanim El Kitabi (Pozisyonlama
Modu)), Art. no.: SH(NA)030150ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-A Servo Amplifier Instruction Manual (Modbus-RTU Protocol)
(MELSERVO MR-JE-A Servo Guglendirici Kullanim El Kitabi (Modbus-RTU
Protocol)), Art. no.: SH(NA)030177ENG-*

@ MELSERVO MR-JE-B Servo Amplifier Instruction Manual (MELSERVO MR-JE-B
Servo Guglendirici Kullanim El Kitabi ), Art. no.: SH(NA)030152ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-BF Servo Amplifier Instruction Manual (MELSERVO MR-JE-BF
Servo Guglendirici Kullanim El Kitabr ), Art. no.: SH(NA)030258 ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (MELSERVO MR-JE-C
Servo Guiglendirici Kullanim El Kitabt ), Art. no.: SH(NA)030257ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (Profile Mode)
(MELSERVO MR-JE-C Servo Guglendirici Kullanim El Kitabi (Profil Modu)),
Art. no.: SH(NA)030254ENG-*

@® MELSERVO MR-JE-C Servo Amplifier Instruction Manual (CC-Link IE Field Network
Basic), (MELSERVO MR-JE-C Servo Guiglendirici Kullanim El Kitabi (CC-Link IE Field
Network Basic)) Art. no.: SH(NA)030256ENG-*

@® MELSERVO HG-KN/HG-SN Servo Motor Instruction Manual (MELSERVO
HG-KN/HG-SN Servo Motor Kullanim El Kitabr), Art. no.: SH(NA)030135ENG-*

@ MELSERVO-JE Servo Amplifier Instruction Manual (Trouble shooting)
(MELSERVO-JE Servo Guiglendirici Kullanim Kilavuzu (Sorun giderme)),

Art. no.: SH(NA)-030166ENG-*

Bu kilavuzlar web sitemizden lcretsiz olarak indirilebilirler:

https://eu3a.mitsubishielectric.com

Bu el kitabinda anlatilan cihazin programlanmasi ya da calistirilmast ile ilgili bir

sorunuz varsa lutfen ilgili satis ofisi ya da bolumi ile iletisime gegin.

Koruma cihazlarinin montaji, bu belgede ayrintili olarak agiklanmamis olan

belirli teknik beceriler gerektirir.

1.2 BuDokiimanin islevi

Bu kilavuz, makine treticisinin teknik personelini ve/veya makine operatérle-
rini, MR-JE servo guglendiricilerin gtivenli sekilde kullanimi igin bilgilendirmek
amaghdir.

Bu kilavuz, safety servo sisteminin bulundugu ya da entegre edilecegi makine-
lerin galistirma kilavuzu degildir. Bu tur bilgiler, makinenin kullanma kilavuzla-
rinda bulunabilir.

1.3 Safetyileilgili terimler

1.3.1 IEC 61800-5-2 icin Stop fonksiyonu

STO fonksiyonu (Bkz. IEC 61800-5-2:2007 4.2.2.2 STO)
STO fonksiyonu MR-JE-BF’e entegre edilmistir. STO, tork uygulayan motorlara
giden enerjiyi kapatmakta kullanilan bir durdurma fonksiyonudur. MR-JE-BF
servo gliglendiriciden servo motora gelen elektrigi elektronik olarak keser.
Bu guvenlik fonksiyonunun amaci asagidaki gibidir:

- IEC60204-1 durdurma kategorisi 0 uyarinca kontrolsiiz durdurma islemleri

- Beklenmedik baslatma durumlarini 6nlemek igin tasarlanmistir

2 Givenlik Talimatlari

Bu boliim, kendi glivenliginiz ve cihaz operatorlerinin gtivenligi ile ilgilidir. Mon-
taj ¢alismalarina baglamadan 6nce ltitfen bu bolimu dikkatli bir sekilde okuyun.
Bu kilavuzda Uriinlerin dogru ve giivenli kullanimina iligkin 6zel uyarilar agik bir
sekilde asagidaki gibi belirtilmistir:

2.1 Profesyonel miihendis

MR-JE servo gliglendiricinin montaji, sadece profesyonel mihendislerce ger-

ceklestirilebilir. Glvenlik personelleri asagidaki sekilde tanimlanmistir:

@ uygun teknik egitimi almis kisilerdir. Liitfen uygun teknik egitimin yerel
Mitsubishi Electric firmasindan alinabildigini unutmayin. Egitime iliskin yer
ve zaman bilgileri icin lttfen yerel firmanizla iletisime gegin.

@ sorumlu makine operatori tarafindan makinenin galistinimasina ve gtincel
gegerli glivenlik kurallarina iliskin bilgilendirilmis kisilerdir,

@® MR-JE servo giglendiricinin kullanim el kitaplarina erisimi olan, bunlar
okumus ve bunlara asina olan kisilerdir ve

@ safety kontrol sistemine bagl koruma cihazlarina (6rnegin isik perdesi) ilis-
kin kullanim el kitaplarina erisimi olan, bunlari okumus ve bunlara asina
olan kisilerdir.

2.2 Cihaz Uygulamalari

MR-JE servo gti¢lendiriciler asagidaki standartlara uygundur.

Cihaz asagidaki standartlara uygun sekilde kullanilabilir:

@® EN61800-5-1

@® EN61800-3

@ EN 60204-1

@ UL508C

MR-JE-BF servo guglendiriciler, ayrica asagidaki safety standartlarina uygundur
ve MR-J3-D05 safety lojik Unitesi, sertifikali safety roleleri veya safety PLC'ler ile
birlikte kullanilabilirler.

Cihaz asagidaki standartlara uygun sekilde kullanilabilir:

@ ENISO 13849-1 Kategori 3PLe

@® EN62061SILCL3

@® EN 61800-5-2 (STO)

2.3 Dogru Kullanim

MELSERVO MR-JE servo glglendirici, sadece belirli calisma limitleri dahilinde
kullanilabilir (gerilim, sicaklik vb.; bkz. Kullanim El Kitabi "Teknik veriler"
bolimu). Yalnizca nitelikli personel tarafindan ve yalnizca MR-JE Servo Gliglen-
dirici Kullanim El Kitabina uygun olarak nitelikli personel tarafindan monte
edildigi ve ilk basta kullanima alindigi makinede kullanilabilir.

Mitsubishi Electric Co., ekipman bagka bir sekilde kullanilirsa veya cihazda,
montaj ve kurulum kapsaminda bile olsa degisiklikler yapilirsa higbir sorumlu-
luk kabul etmez.

® Kompakt Gig Salteri ve sigorta segim 6rnegi

Servo guglendirici, 300 A efektif deger ve maksimum 240 V degerlerinden
azolmayacak T sinifi sigortalar veya gl salteri ile korunacaginda, kullanila-
cak T sinifi sigortalari veya kompakt gii¢ salterini (UL489'e Uygun Kompakt
Gug Salteri) asagidaki tabloya gore belirleyin. Tablodaki T sinifi sigortalar ve
kompakt glig salterleri, servo gli¢lendiricilerin nominal G/C'larina gore
secilmis 6rneklerdir. Servo gliclendiciye baglamak icin daha kugiik kapasi-
teli bir servo motor sectiginizde, tabloda belirtilenden daha diistik kapasi-
teli T sinifi sigortalar veya kompakt glic salteri de kullanabilirsiniz. Asagidaki
T Sinifi sigortalardan ve kompakt gii¢ salterlerinden farkli bilesenlerin yani
sira bir E Tipi Kombine motor kontrolérii segmek igin, her servo guglendiri-
cinin ilgili kullanim el kitabina bakiniz

Servo giiclendirici Kompakt giig salteri Sigorta
200 V tipi 240V AC 300V
mszjE:;g/MR-JE-ZO/MR-JE-40/ NF63-SV 3P 6A W 10A
MR-JE-70 @/MR-JE-100 NF63-SV 3P 10AW 15A
MR-JE-200 NF63-SV 3P 16AW 30A
MR-JE-300 NF63-SV 3P 20A W 40 A

TEHLIKE

sonra en az 15 dakika

Tesisata baslamadan gii kaynag p
sonra bir siire daha tehlikeli

bekleyin. Kond glic kapatildik ta
yiiksek gerilimle yiiklii durumdadir.

2.3.1 Cevre cihazi ve gii¢ kablolan

@ Yerel kablolama
Kablolama icin sadece nominal 60 °C/75 °C derecede kullanima uygun bakir
kablo kullanin. Asagidaki tabloda 75 °C'de tel boyutlar (AWGLO) gésteril-
mektedir. Kablolari baglamak icin uygun sikistirmali terminalleri kullanin.

Kablo boyutu [mm?]
Servo giiclendirici L1/L2/ U/Nv/w/
LR ®|L1121| PHE | he

MR-JE-10/MR-JE-20/MR-JE-40/ 2
MR-JE-70/MR-JE-100 (AWG 14) 5

35 2 2 |(awc 14
MR-JE-200 (AWG 12)| (AWG 14)| (AWG 14)

55 35
MR-JE-300 (AWG 10) (AWG 12)

TEHLIKE:
A Kullamici saglik ve yaralanma uyarilari.
(4 ), Bu isaretle birlikte verilen giivenlik nleminin alinmamasi

kullanici saghginin ciddi sekilde tehlikeye diismesine ve kul-
lanicinin yaralanmasina neden olabilir.

\ DIKKAT:

A\ Ekipman ve diger maddi hasar uyarilar.

( ) Bu isaretle birlikte verilen giivenlik nlemlerinin alinmamasi
cihazin zarar gérmesine veya baska hasarlara neden olabilir.

o} PE (Koruyucu Toprak) @
Servo gtiglendirici PE terminali 6zellikleri asagida gosterilmektedir.
Vida boyutu: M4
Stkma Torku: 1,2 [Nm]
Tavsiye edilen sikistirmali terminaller: R2-4 (Uretici firma: JST)
Sikma pensesi: YPT-60-21 (Uretici firma: JST)
@ Kablo boyutlarini servo motorlarin nominal cikislari temelinde segin. Tablodaki
degerler, servo gliglendiricilerin nominal gikislarina dayali boyutlardir.

® 1 faz 200V AC giic girisi icin

@ Giic kaynagi
Bu servo gliglendirici, IEC/EN 60664-1'de belirtilen asiri gerilim kategorilll'e
uygun (1 fazh servo guglendiriciler icin asin gerilim kategorisi l) topraklan-
mis notr nokta ile yildiz baglantil sebeke izerinden beslenebilir. Bununla
birlikte, n6tr nokta ile tek faz besleme kullandiginizda, gti¢ girisi boli-
miinde glglendirilmis izolasyon transformatorii gereklidir. Arabirimi besle-
mek igin, G/C terminallerinde gl¢lendirilmis izolasyona sahip harici bir
24V DC gii¢ kaynagdi kullanin.

@ Topraklama

Elektrik carpma tehlikesini onlemek icin daima servo guglendirici koruyucu
toprak hatti (PE) terminalini (@ ile isaretlenmis terminal), panodaki koru-
yucu toprada (PE) baglayin. Ayni koruyucu toprak (PE) terminaline iki veya
daha fazla toprak kablosu baglamayin. Kablolari terminallere her zaman
bire bir karsilik gelecekleri sekilde baglayin. Bu triin, koruyucu topraklama
iletkeninde DC akima neden olabilir. Kagak akim gii¢ salteri kullaniliyorsa,
elektrik garpmalarini 6nlemek icin daima servo gliglendiricinin koruyucu
toprak (PE) terminalini topraklayin. Uriiniin gli kaynagi tarafinda sadece B
tipi bir RCD (kagak akim salteri) kullanilabilir.

U r s
l.l.l;

PE PE
terminalleri terminalleri

2.3.2 AB Direktiflerine Uygunluk

MR-JE servo gliglendirici, montaj, kullanim ve periyodik teknik inceleme gerek-
sinimlerini kargilamak icin asagidaki direktiflere uyacak sekilde tasarlanmistir:
Makine direktifi (2006/42/EC), EMC direktifi (2014/30/EU), Algak gerilim direk-
tifi (2014/35/EU) ve RoHS direktifi (2011/65/EU).
@® EMC gereklilikleri
MR-JE servo guiglendirici, EN 61800-3'de belirtilen C3 kategorisine uygun-
dur. G/C kablolari (maks. uzunluk 10 m) ve enkoder kablolari (maks. uzun-
luk 50 m) igin ekranli kablolar kullanin ve kablolari ekranli bir topraklama
hattina baglayin. Primer tarafta bir EMC filtresi ve asiri gerilim koruyucu kul-
lanin. Bununla birlikte, enkoder kablo uzunlugu MR-JE-70 ve MRJE-100 igin
30 m'den uzun oldugunda, servo gtiglendirici gl kaynagi beslemesi tara-
fina bir radyo gurdltti filtresi (FR-BIF) takin. Asagida 6nerilen uriinler géste-
rilmektedir.
- EMCfiltre: Soshin Electric HF3000A-UN serisi
- Asini gerilim koruyucu: Okaya Electric Industries RSPD serisi
- EMC guralti filtresi: Mitsubishi Electric FR-BIF
MR-JE Serisi inverterler yerlesim alanlarini besleyen genel algak gerilim
sebekesine baglanarak kullanilmak tizere tasarlanmamistir; boyle bir sebe-
keye baglandiginda radyo frekansi girisimi olabilir. Kurulumcu 6nerilen
6nleme cihazlari dahil, kurulum ve kullanima iliskin bir kilavuz saglayacak-
tir. Sinyal kablolarinda girisim riskini 6nlemek icin, kurulum talimatlarinda
glig arabirim kablosunun sinyal kablolarindan ayrilmasi tavsiye edilir. Ayni
kabindeki guiclendiriciler ile monte edilmis DC gli¢ kaynagini kullanin. DC
gli¢ kaynadina bagska elektrikli cihaz baglamayin.

@ Uygunluk Sertifikasi (DoC)
Burada, MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE BV, servo giiglendiricilerin gerekli sart-
lara ve standartlara (2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU ve 2011/65/EU)
uygun oldugunu beyan etmektedir. Uygunluk Sertifikasinin kopyasini web
sitemizden edinebilirsiniz.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,



2.3.3 ABD/Kanada uyumlulugu (UL/CSA Uygul lari igin)

Bu servo guglendirici, UL 508C ve CSA C22.2 No.14 standardina uyacak sekilde

tasarlanmistir. UL/CSA standardina uyum ile ilgili daha ayrintili bilgi icin Iitfen

MR-JE Servo Guiglendirici Kullanim El Kitabina bakiniz.

@® Montaj
Minimum pano boyutu, MR-JE servo gliclendirici iceren her bir kombinas-
yonun %150'si temelinde belirlenir. Ayrica panoyu, pano ortam sicakligi
55 °Cveya daha disiik olacak sekilde tasarlayin. Servo giiglendiricinin mon-
taji metal pano icine gergeklestiriimelidir. Ek olarak, servo guglendiriciyi
IEC/EN 60204-1 standardina uygun koruyucu topraklamanin dogru sekilde
baglandigi bir panoya monte edin. Ortam acik tiptedir (UL 50) ve asiri geri-
lim kategorisi, boliim 9.1'deki tabloya gére belirlenir. Servo giiclendirici, kir-
lilik derecesi 2 veya altinda olan ortamlara monte edilmelidir. Sadece bakir
iletkenler kullanin.

Montaj ve kablolama ayrica hedeflenen gtivenlik standartlarina da uygun
olmalidir.

IEC 61800-5-2'de belirtilen STO fonksiyonu (Guvenli Tork Kapali), sadece
servo guglendiricinin servo motora enerji saglamasini 6nler. STO fonksi-
yonu, servo motor milinin harici veya 6ngériilemeyen kuvvetler nedeniyle
donmeyecegini garanti etmez. Hareket ekseninde harici bir kuvvet etki edi-
yorsa, fren veya karsi agirliklar gibi ek glivenlik 6nlemleri kullaniimalidir.
MR-JE servo guiglendirici, 150 kHz ile 30 MHz frekans araliginda iletilen
emisyon agisindan elektrik sebeke baglantilari sartlarini karsilar.
(Degerlendirme temelleri: EN 61800 uriin standardi, ayarlanabilir hizli
elektrikli gli¢ tahrik sistemleri, Kisim 3: EMC)

DIiKKAT

Kisa devre akim degeri (SCCR)
100 kA rms simetrik akim, maksimum 500 V degerlerini asmayan ¢ikislara
sahip devrelerde kullanim i¢in uygundur. E Tipi Kombinasyon motor kont-

rolori kullanirken kisa devre akim degeri (SCCR) icin, her bir servo gliclen-
diricinin kullanim el kitabina bakiniz.

@ Agsin yiik koruma o6zellikleri
MR-JE servo giglendirici, kati hal servo motor asir yiik korumasina sahiptir.
(Servo guiglendirici nominal akiminin (tam yiik akimi) %120'si temel alina-
rak belirlenir.)

@ Kapasitor desarji

uygundur, 6zel kullamima uygun degildir.

MR-JE servo giiclendirici, 2014/30/EU EMC Direktifine ve ilgili EN 61800-3:
2004 (ikinci gevre/PDS Kategorisi "C3") gerekliliklerine uygundur. Bu
nedenle MR-JE servo giiglendirici yalnizca endiistriyel ortamda kullanima

TEHLIKE

2.5 Kaharisk

Makine treticileri tim risk degerlendirmelerinden ve iliskili tim kalici riskler-
den sorumludur. EMG fonksiyonuyla iliskili kalici riskler asagidadir. Mitsubishi
Electric, kalici risklerden kaynaklanan herhangi bir hasar veya yaralanmadan
sorumlu tutulamaz.

Elektrik Carpmas: Rlskl Elektnk kes:ldlkten hemen sonra siiriicii iinite-
sine ve kablolara yin, Ima siiresi yaklasik 15

dakikadir.

DIKKAT

I

@ Kablolari uygun sekilde koruyun (bir pano igine yonlendirin, kablo ko-

Safety fonksiyonu kablolarini diger sinyal kablolarindan ayirin.
(ISO 13849-1 Tablo F.1 No.1)

@® Motor icin asiri sicaklik korumasi
Motor asiri sicaklik algilamas, stirlicti tarafindan saglanmaz. Motor igin entegre
termal koruma gereklidir. Termal sensorli bir koruma devresi kullanin.

@ Alt devre korumasi
Amerika Birlesik Devletlerinde montaj icin, Ulusal Elektrik Yasasi'na ve
gecerli yerel yasalara uygun sekilde alt devre korumasi saglanmalidir.
Kanada'da kurulum icin, Kanada Elektrik Yasasi'na ve yiiriirlGkteki tim yerel
yasalara uygun olarak alt devresi korumasi saglanmalidir.

2.4 Genel Koruma Notlari ve Koruyucu Onlemler

@ Kullandiginiz gerilime bagl, gerekli agikligi/kagak yol mesafesini koruyun.

ruyucular kullanin vb.).

TEHLIKE

DIiKKAT

® Dogru montaj, kablolama ve ayarlama icin her bir safety bilesenine

@ Giivenlikle ilgili tiim anahtar, role, sensor vb. ekipmanin safety standart-

iliskin el kitabini iyice okuyun.

larini karsiladigindan emin olun. Bu kil da adigecen bishi Elect-
ric safety bilegenlerinin, ENISO 13849-1 Kategon 3 PLeve IEC 61508SIL 3
gerekliliklerini karsiladigi TUV Rheinland

Koruma notlarina ve koruyucu énlemlere uyun!

Lutfen MELSERVO MR-JE servo gliglendiricinin dogru kullanimini saglamak icin

asagidaki konulara dikkat edin.

@ Guvenlik bilegenleri ve sistemlerin montaji yalnizca nitelikli personel ve
profesyonel mithendisler tarafindan yapilabilir ve devreye alinabilir.

@ Safetyileilgili tum bilesenler (anahtarlar, role, PLC'ler, kablolama vb.), kont-
rol panosu ile arizalarin dikkate alinmasi ve harig tutulmasi islemleri, hedef-
lenen minimum belgelendirme sartlari dahilinde EN 1SO 13849-1 ve
EN ISO 13849-2 gerekliliklerine uygun olmalidir. Ek bilgi ve gereksinimler
icin ltitfen safety standartlarina bakin.

® Si in safety ile llglll

@® Tiimrisk degerlendlrmelerlm ve guvenllk seviyesi sertifikalarini bir biitiin

S intam ve ayarla-
ma islemleri bitene kadar giivenlik garanti altma aIlnm:; olmaz.

/ Siste

olarak in nihai safety sertifikasyonu
igin TUV Rheinland gibi hana bir yonetim organinin denetimi nerilir.

Bu bilesenlerin kurulu oldugu makinelerin montaj, devreye alma, ona-
rim ve bakim islemleri sadece yetkili nitelikli personel tarafindan yapi-
labilir. Eklpmanm montaj ve gall;tlrma l;lemlerl yalnizca egitimli
miihendisler tar dan gerceklestil

(ISO 13849-1 Tablo F.1 No.5)

Birden fazla arizanin birikmesini 6nlemek icin, gecerli safety standar-

3 Uriin tanimi
3.1 MR-JE-A/MR-JE-B/MR-JE-BF/MR-JE-C servo gii¢lendirici

3.1.1 Fonksiyon agiklamasi

@® MR-JE-A servo gliglendirici, kontrol islemleri igin iki analog girigse ve bir
darbe katari girisine sahiptir. Servo motoru stirmek icin komut sinyali oran-
sal olarak elektrik akimina donusturilir. MR-JE-A igin tork, hiz veya pozis-
yon kontrolti modlari kullanilabilir.

@® MR-JE-B servo gliglendirici, bir kontrol sisteminden yiiksek hizli senkron ag

(SSCNET 1lI/H) tizerinden bir komut sinyali alir ve komut sinyaline orantili

hareket saglayacak elektrik akimini servo motora iletir. Komut sinyali iste-

nen bir hiz, tork veya pozisyona isaret eder.

MR-JE-BF servo gti¢lendirici, MR-JE-B servo gliglendirici ile ayni fonksiyon-

lara sahiptir, ancak ek olarak entegre STO fonksiyonu (Gtivenli Tork Kapali)

sunar. STO fonksiyonu, servo glglendiriciyi giris gli¢ kaynagindan galvanik
olarak ayirmadan motoru giivenli sekilde bosaltir.

@® MR-JE-C servo gliglendirici, pozisyon, hiz ve tork kontrol modlarina sahiptir
ve motorlarin kontrolérden haberlesme ile stiriildtikleri profil pozisyon/hiz/
tork modunu destekler. Bu nedenle bir Ethernet portuna sahiptir ve 6rne-
gin CC-Link IE Field Network Basic ve motorlari siirmek, izlemek, parametre
ayari vb. icin SLMP gibi cesitli acik aglan destekler.

Bu kontrol fonksiyonlarinin konfigtirasyonu ve kurulumu hakkinda detayli bilgi
icin MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF ve MR-JE-C Servo Giiglendirici Kullanim El
Kitaplarina bakiniz.

3.1.2 Kumanda elemanlari
MR-JE-A

[ABEAR— o
—

(MODE)™ v (SED[]] ¢
N
2| 3

MR-JE-B/MR-JE-BF

3.1.3 Ethernet durum gdstergesi LED’i (MR-JE-C)

-
M
T Yesil (L SPEED)
N1 H
Yesil (LINK)
e
LED | Ad Zanma Aciklama
urumu
100 Mbps haberlesme
100 Mbps Yaniyor suasmdg ?
L SPEED | haberlesme
durumu Kapalt Haberlesme hizi hatasi veya
P baglanti kesilmesi
Yaniyor Baglaniyor
LINK | Baglanti durumu Y?"'P Veri aktarimi sirasinda
sonlyor
Kapali Baglanti kurulamadi
NOT

Servo gliglendirici ekran gdstergesi ve kumanda fonksiyonlari hakkinda daha
ayrintili bilgi igin liitfen MR-JE-A, MR-JE-B, MR-JE-BF ve MR-JE-C Kullanim EI
Kitaplarina bakiniz.

4 Montaj/Demontaj

Kontrol panosu

UsT

t

Kontrol panosu

%

40 mm
veya fazla Kablolama payi
Servo gu;lendirici 80 mm
10mm . 10 mm -
veya fazla " > veya fazla Servo giiglendirici
>
40 mm
veya fazla
ALT
Montaj y6nii ve mesafeler
DIKKAT

Ekipmanin montaji belirtilen yonde gergeklestirilmelidir. Aksi takdir-
de ariza olugabilir.
Servo giiclendirici ve kontrol panosu dahili duvarlari ya da diger ekip-

@® MELSERVO MR-JE servo glglendiricinin montaj, kurulum ve kullanimi sira-
sinda, tilkenizde gegerli standartlara ve yonetmeliklere uygun hareket edin.

@ Test calistirmasi sirasinda olusan sesler hakkinda el kitaplarindaki uyarilara
dikkat edilmelidir.

@® MELSERVO MR-JE servo gii¢lendiricinin montaj, kullanim ve periyodik tek-
nik denetimi icin ulusal kurallar ve diizenlemeler gegerlidir, 6zellikle:
- Makine Direktifi 2006/42/EC
- EMC Direktifi 2014/30/EU
- Algak Gerilim Direktifi 2014/35/EU
- RoHS direktifi (2011/65/EU)
- s guivenligi diizenlemeleri/giivenlik kurallarn

@® MELSERVO MR-JE servo guglendirici kullanilan bir makineye sahip treticiler
ve son kullanicilar, tim ilgili gtivenlik diizenleme ve kurallarina uymakla
sorumludur.

@ Ozellikle kilavuzlardaki test uyarilarina uyulmasi zorunludur.

@ Testlerin, uzman personel veya 6zel nitelikli ve yetkili personel tarafindan

ytrattlmesi ve testlerin lglinct sahislar tarafindan herhangi bir zamanda
yeniden olusturulabilmesi ve yeniden izlenebilmesinin saglanmasi igin
kaydedilmesi ve belgelendirilmesi gereklidir.

NIC SANAT
-

dlnm gerekll gordugu diizenli araliklarla ariza kontrolii yapin. Sistem
bag olarak, yilda en az bir kez ariza kont-

rollen yapllmahdlr.
@ Inverter kopriisiindeki iist ve alt giic transistorleri ayni anda ariza yapar-
sa servo motor 0,5 tur (maksimum) dénebilir.

MR-JE-C
o
=i
Ej‘—e
No. | Ad Agiklama

2.6 Atiga Cikarma

Kullanilamaz veya onarilamaz cihazlarin atiga ¢ikartiimasi her zaman ilgili
tlkeye 6zgu atik bertaraf diizenlemelerine uygun olarak yapilmahdir
(6r. Avrupa Atik Kodu 16 02 14).

2.7 Lityum pillerin nakliyesi

Lityum pillerin nakliyesini, Birlesmis Milletler (BM), Uluslararasi Sivil Havacilik
Orgiitii (ICAO) ve Uluslararasi Denizcilik Orgiitii (IMO) gibi drgiitlerin talimat ve
yonetmeliklerine uyacak sekilde gergeklestirin.

Pil secenekleri (MR-BAT6V1SET-A ve MR-BAT6V1), BM Tavsiyelerinin tehlikeli
mallar sinifina (Sinif 9) tabi olmayan CR17335A lityum metal pillerin bir araya
getirilmesi ile tretilmistir.

© |Ekran

3 hane/5 haneli, yedi segment
LED servo durumunu ve alarm
numarasini gosterir.

CGalistirma kismi

Durum ekrani goriintiileme,
ariza tespit, alarm ve parametre
ayar islemlerini gergeklestirmek
icin kullanilir

SW1:

(3] Eksen secimi
2 doner anahtari

Servo glglendirici eksen
numarasini ayarlamak
icin kullanihr.

® Yag, su, metalik toz vb.

SW1/SW2:
Tanimlama

o numarasiayariigin
doner anahtar

Servo glglendirici tanimlama
numarasini ayarlamak
icin kullanilir.

manlar arasinda belirlenmis mesafeleri birakin.

Kirlilik derecesi 2’yi saglamak icin servo giiclendiriciyi IP54 sinifi bir
panoya dogru dikey yonde takin.

Hasarli veya eksik pargalari olan servo giiglendirici ve servo motorla-
rin kurulumunu yapmayin.

Sogutucu fani olan servo giiclendirici ve servo motorlarin hava giris/
¢ikis portunu bloke etmeyin.

Opsiyonel rejeneratif secenedi gibi isi iireten ekipmanlar kullanirken
is1 liretimini tam olarak dikkate alin ve servo giiclendiriciyi isidan etki-
lenmeyecek sekilde yerlestirin.

Servo giiglendiriciyi dik b:r duvam, dogru sekilde, dik yonde takin.
Kontrol p 1j dur ucu ve kablo pargala-
rinin servo guglendmaye girmesini 6nleyin.

ddelerin, kontrol p acikhiklar
veya tavana monte edilmis sogutma fanindan servo giiglendiriciye
girmesini énleyin.

daki

@ Kontrol panosunu bircok toksik gaz, kir ve toz bulunan bir yere monte

dd. 1 K

ederken, bu in kontrol p girmesini 6 icin
hava temizleme uygulayin (i¢ basincin dis basingtan daha yiiksek ol-
masini saglayacak sekilde kontrol panosuna disaridan temiz basingh
hava uygulayin).

@® MR-JE servo giiglendiriciyi, cihazin iist ve alt tespit deliklerindeki tes-

pit vidalarini kullanarak sabitleyin.




5 Elektrik Tesisati ve Kablolama

TEHLIKE

@ Tesisat veya kablol cali larina basl dan once tiim fazlara
ait harici gii¢ beslemelerini keserek elektrik carpmasini veya iiriiniin
zarar gérmesini engelleyin.

@ Kablolamadan énce, giicii kapatin ve sarj lambasi soniinceye kadar
15 dakika veya daha fazla bekleyin. Aksi takdirde elektrik ¢arpmasi
meydana gelebilir. Buna ek olarak, servo gii¢lendiricinin 6n kismin-
dan sarjlambasinin kapali olup olmadigini her zaman yl

@ Giivenli bir sekilde servo gii¢lendiriciyi ve servo motoru topraklaym.

DIKKAT

@ Servo giiclendiriciyi kull el kitabinda belirtilen genel 6zelliklere
sahip bir ortamda kullann. Uriinii asla tozun, yag bulutunun, iletken
tozlarin, agindirici veya yanici gazlarin, titresimlerin veya darbelerin
bulundugu yerlerde kull yin veya yiiksek sicakliga, yogusmaya,
riizgara veya yag a maruz birakmayn. Uriiniin yukarida bahsedi-
len bir ortamda kullanil) elektrik ¢carp arizaya,
hasara veya iiriiniin bozuk ¢alismasina neden olab:l:r.

@ Vida delikleri delerken ya da kablolama sirasinda, delme islemi ve
kablo kirintilari havalandirma araliklarina girmemelidir. Boylesi bir
kaza yangina, arizaya ya da yanhs ¢alismaya yol agabilir.

@ Uriiniin iletken kisimlarina dogrudan dokunmayin.

@ Giigverilmisken ya da gii kesildikten belirli bir siire 6nce servo yiiksel-
ticiye, servo motora ya da rejeneratif fren opsiyonuna dokunmayin.
Sicak olabilirler ve derinizde yaniklar olusabilir.

@ MELSERVO MR-JE servo gii¢lendirici, EN 61800, Ayarlanabilir hizh

elektrikli gii¢ tahrik sistemleri, Kisim3:EMC standartlarina uygun se-

kilde EMC sartlarini yerine getirir.

EN 50274'e uygun montaj

EN 60204-1'e uygun elektrik tesisati

Cihazin gerilim kaynagi, 20 msn'lik kisa ;ebeke elekfrlk kesintilerinde

EN 60204-1'de belirtildigi sekilde

U, V, W fazlarina ya da servo gii¢lendiricinin CN2 konnekmrune farkh

eksenli bir servo motor baglanmasi arizaya neden olabilir.

Kablolar belirtilen yontemle giivenli bir sekilde baglayin ve belirtilen

torkta sikin. Aksi takdirde servo motor beklenmeyen sekilde ¢alisabilir.

Giig terminalleri

MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C icin 1 faz 200-240 V AC

Hatali calisma MC
ACIL durdurma KAPALI ACIK
o = T
anatar RATT T MC K
Servo gii¢lendirici Servo motor
mees [
—
3 u Motor
— v
1 fazl w
200-240V AC €]
@
* Negatif lojik En[(oder—
** MR-JE-Cigin CN3 CNE kablosu Enkoder
Zorlanmig
G kaynagi  stop2* N
I NG v N1 | 24VDC2%10
Servo ACIK E _——————— SON IDocoM——— T
f—————oicom ALM Hatali
24VDC2%10 calisma*

MR-JE-10A-MR-JE-100A/MR-JE-10C-MR-JE-100C icin 3 faz 200-240 V AC

Hatali calisma
ACIL durdurma  KAPALI ACIK

" <@
anatan
RA1

mC

- mC SK

Servo giclendirici

3 fazl
200-240V AC

* Negatif lojik
** MR-JE-C icin CN3 CN2

Enkoder-

Servo motor

Giig kaynagi

Zorlanmis
stop2*

[] kablosu [:H)

Motor

u
v
w
€]

Enkoder

MR-JE-200A-MR-JE-300A/MR-JE-200C-MR-JE-300C icin 3 faz 200-240 V AC

MC
]

Hatali calisma
ACIL durdurma KAPALI ACIK

S® = = /J
anatan R MC

24V DC+%10

MR-JE-200B icin 1 faz 200-240 V AC
AL durdurma KAPALI AlRIM Acik mc

=L

— MC SK

o
anatar

Servo giclendirici

Servo motor

mCcB
—x
: Motor
1faz
200-240V AC
* Negatif lojik =
N2 Enkoder- Enkoder
[] kablosu [] :
Zorlanmis N
Giig kaynagr stop2* CN3 CN3| 24VDC£%10
MBR manyenkfren
24VDC+%10 kilitlemesi*

MR-JE-200B-MR-JE-300B igin 3 faz 200-240 V AC

Sembol Sinyal

L1,L2,13 Gli¢ kaynagi (Ana devre gli¢ kaynagi @
L11,L21 0] Kontrol devresi guig kaynagi

P+,C,D Rejeneratif fren segenegi

U,v,w Servo motor gikisi

@ Koruyucu toprak

@ sadece MR-JE-BF icin

@ L1117 ve L21 icin kullanilan teller L1, L2 ve L3 igin kullanilan tellerden daha ince
oldugunda bir kompakt gt salteri (MCCB) kullanin.

NIC SPNHT
ulf wite)

CNT**
- — T2 CN1
Servo ACIK E R ] IpOcCOM——-— Y
————oicom ALM

24V DC %10

MR-JE-200A/MR-JE-200C icin 1 faz 200-240 V AC

Hatali calisma
ACLdurdurma KAPALI ACIK
T

Hatal
calisma*

ACiLdurdurma KAPALIAIRIM  AciK mC
i S
o® = L il /J
anatan ——— me SK
Servo giiglendirici Servo motor
mcCcB H
e
—x u K Motor
—x | v
3faz w
200-240 VAC )
* Negatif lojik -
CN2 Enkoder- Enkoder
[] kablosu [] :
Zorlanmis
Gig kaynagi stop2* CN3 CN3| 24V DC +%10
T DO(OM—‘|— Elektro-
I;l MBR RA1 manyetikfren
24V DC +%10 kilitlemesi*

MR-JE-10BF-MR-JE-200BF i
RAT ACLdu

Hatali alisma 5,

n 1faz 200-240 V AC
rdurma KAPALI  ACIK MC

<@
tarn MC SK

1 fa;
200-240V AC

* Negatif lojik

Servo giiglendirici Servo motor

N2 Enkoder- Enkoder

o = o
anatan RAT & 7 MC h%';‘
Servo giiglendirici Servo motor
MCCB H
—
—x Y RN Motor
1 fazh v
200-240V AC w
€]
* Negatif lojik Enkoder-
** MR-JE-Ciigin CN3 CNE Kkablosu Enkoder
Zorlanmis
Gii¢ kaynagi  stop2* CNT**
r M2 CN1| 24V DC %10
Servo ACIK E —————— SON pocol pYe
p———{oicom ALM Hatali
24V DC £%10 calisma®

Servo giiglendirici Servo motor
MCCB H
—x
—X Motor
.
3faz
200-240V AC
* Negatif lojik Enk‘oder—
“* MR-JE-C igin CN3 CNE] Kablosu [] Enkoder
Zorlanmis
Giig kaynagi  stop2* CNT**
S Tw CN1| 24V DC %10
Servo ACIK E 1 soN DOCOMf———| e
f————oicom ALM Hatali .
24V DC+%10 calisma
MR-JE-10B-MR-JE-100B icin 1 faz 200-240 V AC
AclLdurdurma KAPALI A1M aAcik mc
i S
s® = L < /j
anatari — . MC SK
Servo gliglendirici Servo motor
MCCB H
—
| U LMotor
—x v
1faz w
200-240V AC @
@
* Negatif lojik E -
nkoder-
CNﬁ kablosu Enkoder
. Zorlanmis
Glg kaynagn  stop2* N3 CN3| 24V DC +%10
—T— pocom———(—r- Elektro-
MBR m_z_anyetik_fren
24V DC £%10 kilitlemesi*
MR-JE-10B-MR-JE-100B i¢in 3 faz 200-240 V AC
AL durduma  KAPALI AlRM acik Mmc
o® = <
anatarn L/_/jMC sk
Servo giiglendirici Servo motor
MCCB H
—
—X ‘ u Motor
—x v
3faz w
200-240VAC e)
Negatiflojk CN2 Enkoder- Enkoder
[] kablosu [] :
Zorlanmig
Glig kaynagr  stop2* CN3 CN3| 24V DC+%10
I Elektro-
L{ RAT manyetikfren
24V DC +%10 kilitlemesi*

Ana devre Zorlanmis
gli¢ kaynagr  stop2* CN3| 24V DC+%10
an [pocomf———1————
ALM RA1 Hatali calisma’
24V DC+%10

C
Képriileme konnektori
(STO fonksiyonu
kullaniimadiginda)




MR-JE-10BF-MR-JE-300BF icin 3 faz 200-240 V AC
K

RA1 ACLdurdurma KAPALI C
Hatali gall;ma ana&arl %

Servo gliclendirici

Servo motor

MCCB
—x
— XL ——01 | U9 U K Motor
—X 4
3faz w
200-240V AC
D
* Negatif lojik -
70 N2 Eknkoder Enkoder
o ablosu
L21 [ C
Anadevre  Zorlanmis
gli¢ kaynagi  stop2* CN3 CN3| 24VDC+%10
2 bocomf————
}7 ALM RAT Hatalr calisma
24VDC %10
P o CN8
Kopriileme konnektorl
(STO fonksiyonu
kullaniimadiginda)

D 111 ve L21 icin kullanilan teller L1, L2 ve L3 icin kullanilan tellerden daha ince
oldugunda bir kompakt gti¢ salteri (MCCB) kullanin.

Terminal sinyal yerlesimi

Servo motor ile birlikte kullanim

MR-JE-10A-MR-JE-40A ‘

MR-JE-70A/MR-JE-100A

MR-JE-10BF-MR-JE-40BF

MR-JE-70BF/MR-JE-100BF

CNP1
PE

Servo giiclendirici Servo motor HG-KN Servo motor HG-SN

MR-JE-10A,
MR-JE-108B,
MR-JE-10BF,
MR-JE-10C

HG-KN13 —

MR-JE-20A,
MR-JE-208B,
MR-JE-20BF,
MR-JE-20C

HG-KN23 —

MR-JE-40A,
MR-JE-40B,
MR-JE-40BF,
MR-JE-40C

HG-KN43 —

MR-JE-70A,
MR-JE-70B,
MR-JE-70BF,
MR-JE-70C

HG-KN73 HG-SN52

TEHLIKE

1 fazli 200-240 V AC sebeke gerilimi kullanildiginda, baglanti nok

servo giiclendiriciye bagli olarak dedgisir.

1 fazli 200 - 240 V AC sebeke gerilimini L1 ve L3'e baglayin. MR-JE-200A,

MR-JE-200B ve MR-JE-200C servo giiclendiriciler icin L1 ve L2'ye baglayin.

Servo giiclendiriciyi 1 faz 200 V AC sinifi sebeke gerilimi ile beslemek icin

3 faz 400 V AC sinif sebeke elektriginin notr noktasini kullanabilirsiniz.

MR-JE-B/MR-JE-BF icin alarm anahtan:

Konnolor tarafinda bir alarm meydana geldikten sonra manyetik
d

ktorii kap gli¢ kaynadgi devresini yapil,

PE

CNP1  CNP2
][]
2 [V

L3
/
C |
D
P+

MR-JE-100A,
MR-JE-1008B,
MR-JE-1008BF,
MR-JE-100C

- HG-SN102

MR-JE-200A,
MR-JE-2008B,
MR-JE-2008BF,
MR-JE-200C

HG-SN152,
HG-SN202

MR-JE-300A,
MR-JE-3008B,
MR-JE-3008BF,
MR-JE-300C

— HG-SN302

NOT
Uyumlu servo motorlarin konfigtirasyonu ve kablolamasi hakkinda ayrintili

bilgi icin ilgili servo motor kullanim el kitaplarina bakiniz.

MR-JE-10B-MR-JE-40B \

MR-JE-70B-MR-JE-100B

Pozitif lojik tipi ara baglanti
Pozitif lojik ara baglanti kullanmak istiyorsaniz litfen asagidaki baglanti sema-
larina bakiniz.

@ Pozitif lojik tipi dijital giris ara baglantisi DI-1 (CN3 (MR-JE-A: CN1))

Servo giiglendirici

\f Anahtar
« " {
24V DC+%10
Vces=1,0V 300mA

Yaklasik 5 mA
ICEO < 100 pA

@ Pozitif lojik tipi dijital cikis ara baglantisi DO-1 (CN3 (MR-JE-A: CN1))
Nominal gikis akimi: = 40 mA, maksimum ¢ikis akimi: =< 50 mA,
ilk ¢ikis akimi: = 100 mA

Servo gtiglendirici

Diyot kutuplar
ters takildiginda,
servo arizalanr,

Servo gliclendiricide
gerilim dustumii:
=26V

24V DC +9%10
300 MA@

@ Gerilim dustimi réle calismasi icin ok yiiksekse, gerilimi maks. 26,4 V'a ylkseltin.

| CNP1 |_CNP1
® PE PE
MR-JE-200B/MR-JE-300B
CNP1  CNP2 CNP1  CNP2

6 Sinyaller
6.1 Sinyal diizeni

6.1.1 MR-JE-A

CN3 USB CN1 G/C sinyal
Servo giiclendirici konnektori konnektori
——

1 26

2 27
3 28
4 20 | |
5 30
/‘_/ 6 31 ||
7 32
\,—\ 8 33 ||
9 34
0 |13 ||
r— 1 1 [ 3

=1l 12 37
Motor enkoder 14 3 39 38

CN2 konnektori /

N 15 [ 40

N 16 |— 41
1 17 [ #2

b 18 || a3
19 a4

(MD] , 20 45
21 46

22 47
23 48

24 49
25 50

CN1 ve CN2 konnektor sasileri servo gl¢lendiricideki
PE (toprak hatti) terminaline (@) baglanir.

NIC SANAT Begrd r"
Calus S0,



6.1.2 MR-JE-B 6.2 G/C cihazlan Giig kaynagi STO fonksiyonu

CN5 USB k ktori
onnektord CN3 G/C sinyal Sembol | Cihaz Konnektoér | Pin Sembol | Cihaz Konnektér | Pin
konnektorii 6.2.1 MR-JE-A P :
Servo giiclendirici — L L 20 Giris sinyalleri
N4 1 [ DICOM Dijital arabirim gui¢ kaynad girisi ——
Pil konnektérii N 2] Giris/Gikis sinyalleri 21 STO1 STO1 kapatma sinyali Ns 4
@ @ : 46 STO2 STO2 kapatma sinyali
an E o T Nt S Giris Cikas DOCOM | Dijital arabirim ortak . £ ap Y
Motor enkoder Oncekiservo I N Pin Pozisyon Hiz Tork 47 Grkas sinyalleri
N2 komnokterd i?:lggg»lg’é?lﬁksem h mcsw > w@s B — Ve VLA v _ OPC lel; kollektor negatif lojik arabirimi N1 12 TOFB 1 STO1 durumunda geri besleme sinyali Ns 6
t:;':kmm = E 4 LA LA LA _ v esleme girisi 3 TOFB2 STO2 durumunda geri besleme sinyali 7
Sonraki servo 8 18
iriciekseni 5 LAR LAR LAR — v . -
lendirici ek
KSR s i s B 5 5 v G TLA, TC, VC, VLA, OP, MO1 ve MO2 ortak 28 Gilig kaynag
konnektdrii Lol o 21 o — Pinler dahili olarak baglanmustir. 30 Sembol | Cihaz Konnektér | Pin
- [EM2] 7 LBR LBR LBR — v 34 5
N2 ve CN3 konnektsr — 8 Lz Lz Lz — v DICOM Dijital arabirim gti¢ kaynad girisi
sasileri servo giiclendiricideki 9 7R 7R 7R _ v sD Ekran Levha CN3 10
ré§tg§gr?aknfl\ranl) terminaline DOCOM | Dijital arabirim ortak 3
: 1 pp — -JE-|
0 @ @ v 6.2.2 MR-JE-B STOCOM | STO1/STO2 ortak NB 3
1" PG — — (4 —
6.1.3 MR-JE-BF Giris sinyalleri TOFCOM |TOFB1/TOFB2 ortak 8
. Servo giiglendirici 13 SDP SDP SDP — 4
STO G/C sinyali -~ CN3 G/C sinyal - ol sD Ekran Levha
CN8 konnektorii N5 USB Konnektori 12 SON SON SON — v Sembol | Cihaz Konnektor | Pin
konnektori
1) 15 SON SON SON v — EM2 | Zorlanmis stop 2 20 6.2.4 MR-JE-C
% % 19 RES ST RS2 v — EM1 Zorlanmis stop 1 i/ il sinyalle
iris / Cikis sinyalleri
7 o T 23 zsp zsp zsp — v o N3 2 e
1A — Atanmamis (her zaman kapali 12 CN3 Sinyal
Onceki servo 5 | \[75 | 24 INP SA — — v s pali Pin o Hy Fr—s Giris Cikis
lendiriciekseni orcom
&\:gsg(’argm seni 6 16 | @ 2 MO1 MO1 MO1 — v 19 'ozisyon 1z or|
konnektdri 7 17 | 1 EM2 EM2 EM2 v —
Motor enkoder B 3 5 27 TLA TA® TC (4 — Cikis sinyalleri
CN2 konnektdrii Sonraki servo 2 SON SON SON v —
iiclendiri i 29 MO2 MO2 MO2 . (4 : 5 ;
gilendiriciekseni 9 19 Sembol | Cihaz Konnektér | Pin 3 Lsp Lsp Lsp v _
icin SSCNETII 10| @ [20] 31 TRE TRE TRE v —
konnektdri MBR ® Elektromanyetik fren kilitlemesi 13 4 LSN LSN LSN v —
Pil konnektirii —— 3 op op op - v CN3 9 6 PP ) %) v —
35 NP @ @ v — _06 Atanmamis (her zaman kapali)
CN2 ve CN3 konnektor sasileri servo giiglendiricideki 15 7 PG — — v —
PE (toprak hatti) terminaline (®) baglanir. 36 NG — — v —
. . 8 RES ST1 RS2 v —
37 PP2 ) ® v — Giig kaynagi 9 TLA ® TC v
-JE- TLANC -
6.1.4 MR-JE-C 38 NP2 @ @ (4 — Sembol | Cihaz Konnektor | Pin Ad
CN3 G/C sinyal konnektdrii 1" LA LA LA — 4
G siny 39 RDP RDP RDP v — Dicom | ol arabirim atic kavmag i 5
CN5 USB konnektérii ijital arabirim guic kaynag girisi 12 L L L _
" - - 0 RDN RDN RDN v — ’ gtis kaynag s N3 10 8 8 8 v
i irici 13 Lz Lz Lz v
Servo glclendiric G e B 0 CR SsT2 RS1 v — DOCOM | Dijital arabirim ortak 3
1
4 7 42 EM2 EM2 EM2 v — sSD Ekran Levha 14 RD RD RD v
oNa s 18 15 ALM ALM ALM — v
il konnektdri | ° " 43 Lsp Lsp - v — 6.2.3 MR-JE-BF 16 oP oP orP v
P A P s 44 LSN LSN — v — -4e3 MIR-TE -
19 NP @ @ 4 —
g e g 48 ALM ALM ALM - v Girig sinyalleri » NG .
Motor enkoder ] s 12 49 RD RD RD _ v Sembol |Cihaz Konnektor | Pin
CN2 konnektdrii 21 CR ST2 RS1 v —
13 26 1,16-18, EM2 Zorlanmis stop 2
E 22,25,32, - M Zor ] 20 22 INP SA — — v
E E{w . % 45,50 orlanmis stop 2 AR AR AR — v
B . konen’gﬁéru @ Negatif lojik arabirimin bir giris cihazi olarak kullanilabilir. Bu pin igin varsayilan CN3 2 25 LBR LBR LBR — v
olarak atanmis cihaz yoktur. Parametrelerle segilebilir. _06 Atanmamig (her zaman kapali) 12
@ Pparametrelerle secilebilir. 26 LZR LZR LZR — v
CN2 ve CN3 konnektér ) 19
sasileri servo gliclendiricideki D pogitif lojik arabirimin bir giris cihazi olarak kullanilabilir. Bu pin igin varsayilan ola- . .
PE (toprak hatti) terminaline rak atanmis cihaz yoktur. Parametrelerle secilebilir. Giic kaynag
(®) baglanir. Cikis sinyalleri
Sembol | Cihaz Konnektor | Pin
® Bu pin icin varsayilan olarak atanmis cihaz yoktur. Parametrelerle secilebilir. Haberlesme Sembol | Cihaz Konnektdr| Pin DICOM Dijital arabirim gii¢ kaynad girisi 5
Sembol | Cihaz Konnektér | Pin MBR® | Elektromanyetik fren kilitlemesi 13 DOCOM | Dijital arabirim ortak 17
SDP 13 CN3 9 A - . P
ik kollektor negatif lojik arabirimi
SDN 14 _6 Atanmamis (her zaman kapali) s OpPC besleme girisi CN3 18
irimi 10
ROP RS5422/R5485 arabirimi N1 39 ® Parametrelerle segilebilir LG TI.'A’ TG, V;’,Ve op ortauk
RDN 40 Pinler dahili olarak baglanmistir. 23
TRE 31 SD Ekran Levha

®© Pparametrelerle segilebilir.
@ @ Ppozitif lojik arabirimin bir giris cihazi olarak kullanilabilir. Bu pin icin varsayilan ola-

- rak atanmis cihaz yoktur. Parametrelerle segilebilir.
NIC SANAT Begrd r"
Cnlie S5,




7 Bakim ve Servis

7.1 Kontrol edilecek 6geler

TEHLIKE

@ Bakim ve/veya kontrol islemine baslamadan 6nce, MR-JE servo giiclen-
diricinin giiciinii kapatin ve sarj lambasi s6niinceye kadar 15 dakika
veya daha fazla bekleyin. Aksi takdirde elektrik carpmasi meydana ge-
lebilir. Buna ek olarak, servo giiglendiricinin 6n kismindan sarjlambasi-
nin kapali olup olmadigini her zaman onaylayin.

@ Kontrol islemleri, sadece isi yapmaya tamamen yetkili bir elektrik tek-

isyeni tarafindan yapilmalidir. Aksi takdirde, elektrik ¢arpabilir.
Onarim ve par¢a degisimi icin satis temsilcimizle goriisiiniiz.

8 Nakliye ve depolama

y

DIKKAT

9 Teknik Veriler
9.1 MR-JE servo giiclendirici

9.1.1 MR-JE A/B/BF/C - Genel veriler

® Uriinleri agirliklarina gére dogru sekilde tasiyin.

@ Uriiniin belirtilen sayry1 asacak sekilde iist iiste istif edilmesine izin

@ Servo motoru kablolar, mil veya enkoderinden tutarak tas

@ Servo giiclendiriciyi 6n kapagindan tutarak tagimayin. Servo giiclen-
dirici diigebilir.

@ Servo gii¢lendiriciyi, kullanim el kitabina uygun sekilde yiikiinii tasi-
yacak bir yere kurun.

® Servo giiclendirici iizerine ¢ik veya tir Ekipman iize-
rine agir nesneler koymayin.

@ Opsiyonel pilin nakliyesi ve hakkinda ayrintili bilgi icin MR-JE

servo giiclendirici kullanim el kitabina bakiniz.

Uriin | MRJEO] 100J-2000]

MR-JE-A/B/C icin besleme elektrigi

1 faz veya 3 faz 200-240V AC,

Gerilim/Frekans 50/60 Hz ©

24V DC +%10 (gerekli akim kapasitesi:

Arabirim (SELV) 300 mA, ttim G/ sinyalleri kullanildiginda)

MR-JE-BF icin besleme elektrigi

1 faz veya 3 faz 200-240V AC,

9.1.2 MR-JE-BF - Safety fonksiyonu

Uriin MR-JE-(J 10BF-300BF

EN ISO 13849-1 kategori3 PL e,
EN 61508 SIL 3, EN 62061 SIL CL 3,
EN 61800-5-2 SIL 3

EN IEC 61800-5-2'ye uygun
safety fonksiyonu

Tehlikeli bir ariza olusmasi

icin ortalama sure beklentisi MTTFd =100 [yl

Sistem ya da alt sistem hata

N s DC = Orta, 97,6 [%]
izleme verimliligi

Ortalama saat basina

- -9
tehlikeli ariza olasihg PFH =6,4x 107 [1/saat]

Gorev siresi Tm =20 [yil]

Yanit stresi = 8 msn (STO girisi kapall — enerji kapatma)

- Kullanimda veya depolama durumunda, litfen asagidaki cevre kosullarini saglayin. ?e,li"m/ Ana sebeke 50/60 Hz @ 9.2 Boyutlar
) DIKKAT oham [P 1 ontrol devresi |1 faz 200-240V AC, 50/60 Hz
i 0°Cile +55°C , Sinif 3K3 . o
@ Servo giiglendiriciyi megger ile (yalitim direnci lgiim aleti) test etme- Islem (EC /IE?\‘ 60721?3?;)' n Arabirim (SELV) 24V DC £%10 (gerekli akim kapasitesi:
yin. Aksi takdirde servo giiclendirici arizalanabilir. - - 300 mA, tiim G/G sinyalleri kullanildiginda)
@ Ekipmani miisterinin sahasinda pargalarina ayirmayin ve/veya tamir Ortam Nakliye ® -20 ile 65 °C aras|, Sinif 2K4 Gesitli veriler
etmeyin. sicakhg (IEC/EN 60721-3-2) B
20°Cile +65 °C arast, Simf 1K4 Kontrol sistemi Sintsoidal PWM kontrol/akim kontrol sistemi
Asagidaki bakimlarin periyodik olarak yapilmasi nerilir: Depolama ® (EC/EN 60721-3-1) A ilim Kategorisi 1 faz 200V AC: Il (IEC/EN 60664-1)
sirn gerilim kategorisi !
@ Koruyucu topraklama (PE) terminalindeki vidalarin gevsek olmadigini kont- Calistirma, 3 faz 200V AC: il IEC/EN 60664-1)
rol edin. Herhangi bir gevsek vidayi yeniden sikin. Ortam nemi | nakliye, %5 ile %90 arasi bagil nem Koruma sinifi I IEC/EN 61800-5-1)
N . Sikma torku [Nm] .depolama Kisa devre akim degeri 100 kA — £ — Y
Servo giiglendirici PE terminalleri islem Sinif 3C2 (IEC/EN 60721-3-3) (SCCR)
Kimyasal aktif NG . . -5-
_JE-10A-MR-JE- Nakliye Sinif 2C2 (IEC/EN 60721-3-2) Diinya N LVD: EN 61800-5-1
MR-JE-10A-MR-JE-300A 12 maddeler th 5 S 1Ca (EC/EN 607213 Stan)éarﬂa, CEigareti EMC: EN 61800-3 Servo giiglendirici E[mm] | B[mm] | Y[mm] | Agirhk[kg]
-JE-10B-MR-JE- 1 721-3-1
MR-JE-10B-MR-JE-3008 12 Depolama nif 1C2 (1EC/ ) nnauyum | yLstandardi | UL 508C < | MR-JE-10A-40A 50 168 135 08
MR-JE-10BF-MR-JE-300BF 1,2 islem Sinif 3B1 (IEC/EN 60721-3-3) W MR-JE-70A/100A 70 168 185 s
- -JET ”
JE-10C—MR-JE- Biyolojikcevre R 2 <
MR JE10C_MR-JE-300C 12 kosullars | Nakiye ® Sinif 281 (IEC/EN 60721-3-2) Uriin MR-JEC]| 30000 € | MRJE-200A/300A % 168 195 21
@ ;ﬁ?‘;%nmt?;f;é?;ak'a”"da"’ fren boliminden vb. gelen olagandisi glrditl- Depolama® | Sinif 181 (IEC/EN 60721-3-1) MR-JE-A/B/C igin besleme elektrigi MR-JE-10B-408 50 168 | 135@ 08
® Kablolari ve benzer bilesenlerde cizik ve catlak olmadigini kontrol edin. 10 Hz - 57 Hz arasi, 0,075 mm sabit Gerilim/Frekans ‘ 3 faz 200-240V AC, 50/60 Hz & | MRE-708/1008 70 168 185 @ 15
Calisma kosullarina uygun sekilde periyodik kontrol gergeklestirin. . X sapmaile, ) MR-JE-BF icin besleme elektrigi 2
@ Konnektdriin servo giiglendiriciye sikica bagh oldugunu kontrol edin. Test degerleri | 57 Hz ’91-20 F}Z a{?ls" I)EC/:,’;‘? |8007571_|e s 9 = | MR-JE-200B/300B 90 168 195@ 2,1
(B Kablolarin konnektérden ¢ikmadigini kontrol edin. uygun 2,8 m/sn {1 g) sabit hizlanma lle Gerilim/ Ana sebek _
- sebeke 3 faz 200-240V AC, 50/60 Hz _JE- _ @
® Servo giiglendiricide toz birikmesini kontrol edin. Titresim ytiki (Fe Testi, IEC 60068-2-6) Frekans w MR-JE-10BF-40BF 50 168 135 09
@ Servo giiclendiricide olagandis giiriiltdi kontrolii yapin. Galistirma 5,9 m/sn” (0,6 g) Diger tiim 6geler 6nceki tablo ile aynidir. i | MR-JE-70BF/1008F 70 168 @ 185 1,6
Servo motor mili ile baglanti elemaninin yanlis hizalanmadigini kontrol edin. e ® Sinif 2M &
3 (IEC/EN 60721-3-2, e
® Acil durdurma devresinin, islemi hemen durdurmayi ve acil durdurma anah- Nakliye n ( ) @ ;\AfF:jEzg(())EJZB‘tiA\:{/jE ﬁ%%giﬁﬁﬁg'g&g;ﬂa&%ﬁ %RC—JE—}\;)g/jEI\AZg—éE—ZOOA, MR]JEJOOB’ =) MR-JE-2008F/3008F % 1682 195 21
. A o " P o . 2 -JE- , MR-JE- -, MR-JE-! , MR-JE- ve MR-JE-. servo gli¢lendirici-
tari ile glicti kesmeyi saglayacak sekilde diizgtin ¢alistigindan emin olun. Depolama ® Sinif M2 (IEC/EN 60721-3-2) leri %75 veya daha dilsiik etkin yiik oraninda caligtirin. MR-JE-10C-40C 50 168 135@ 08
. gen e " . Kirlilik derecesi 2 (IEC/EN 60664-1) Y ®
7.2 Belirli hizmet 6mrii olan parcalar ul MR-JE-70C/100C 0 168 | 185 1.5
1P20 (IEC/EN 60529) <
Asagidaki pargalar periyodik olarak asagida listelenen sekilde degistirilmelidir. IP sinifi - S | MR-JE-200C/300C 920 168 195D 2,1
Herhangi bir parganin arizali oldugu tespit edilirse, calistirma yéntemi ve gevre Acik tip (UL 50)
kosullarina bagli olarak kullanim émriiniin sonuna gelmemisse bile derhal Calistirma @ MR-BAT6V1SET-A pil takili olmadan
degistirilmelidir. Parca degisimi icin lttfen satis temsilcimizle iletisime geginiz. Viikseklik dep§olamay Deniz seviyesinden maks. 2.000 m yukarida
Giksekli
Parca adi Kullanim émrii rehberi Nakliye Deniz seviyesinden maks. 10.000 m yukarida

Diizeltme kondansatorii 10yl @

Gl¢ verme, zorlamali durdurma ve kontro-
16r zorlamali durdurma sayisi: 100.000 kez
STO igin agma kapama sayisi:

1.000.000 kez

Réle

Sogutma fani 50.000 - 70.000 saat arasi (7-8 yil)

Pil yedekleme siiresi ® Yaklasik 20.000 saat

Pil @

Uretim tarihinden itibaren 5 yil

Q) Dalgalanma akimlarindan vb. etkilenir ve 6zellik degerleri kétiilesir. Kondansatériin
omri buyuk 6lgtide ortam sicakligina ve calisma kosullarina baglidir. Kondansator,
normal klimali ortamlarda 10 yil stirekli ¢alismanin sonunda 6mriine ulasacaktir
(deniz seviyesinden maksimum 1000 m yukarida, 40 °C veya daha diistik, 1000 m ile
2000 m arasinda 30 °C veya daha dusiik ortam sicakliginda kullanim igin).

@ sadece MR-JE-BF icin

® purum: ekipman gii¢ kaynagi kapali, ortam sicakligi 20 °C
MRBAT6V1SET-A pili kullanilarak veri tutma siiresi. Detayh bilgi ve diger pillerin
yedekleme sureleri igin, her servo gtiglendiricinin kullanim el kitabina bakiniz.

@ pillerin kalitesi saklama kosullarina bagl olarak azalir. Pil kullanim émrd, baglanti
durumundan bagimsiz olarak tretim tarihinden itibaren 5 yildir.

® Orijinal nakliye ambalajinda

)
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